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INFORMATIONEN ZU DIESER ANLEI

Vielen Dank, dass Sie sich flir die Serie FX-200 entschieden haben.

* Bitte lesen Sie diese Bedienungsanleitung sorgfaltig durch, bevor Sie das Produkt verwenden.

+ Die FX-Serie verfugt Uber eine Funktion zur Ausgabe von Daten an einen angeschlossenen Host-Computer.
Die Steuerung der Totalstation kann auch von einem Host-Computer ausgefiihrt werden. Weitere
Informationen finden Sie im ,Kommunikationshandbuch” sowie bei lhrem Handler vor Ort.

* Die technischen Daten und das allgemeine Erscheinungsbild des Instruments kénnen ohne vorherige
Ankindigung und ohne Verpflichtung von TOPCON CORPORATION geandert werden und von den Angaben
in dieser Anleitung abweichen.

* Der Inhalt dieser Anleitung kann ohne vorherige Ankiindigung geandert werden.

« Einige der Abbildungen in dieser Anleitung wurden vereinfacht, um das Verstandnis zu erleichtern.

» Bewahren Sie diese Anleitung immer an einem geeigneten Ort auf, und schlagen Sie bei Bedarf darin nach.

* Diese Anleitung ist urheberrechtlich geschiitzt, und alle Rechte sind TOPCON CORPORATION vorbehalten.

* Diese Anleitung darf ohne urheberrechtliche Zustimmung nicht vervielfaltigt und weder ganz noch teilweise
reproduziert werden.

+ Diese Anleitung darf nicht modifiziert, angepasst oder anderweitig fir die Herstellung von abgeleiteten
Werken verwendet werden.

Symbole

In dieser Anleitung gelten folgende Konventionen.

# : Weist auf VorsichtsmaflRnahmen und wichtige Informationen hin, die vor dem
Betrieb zu lesen sind.

s : Weist auf ein Kapitel hin, in dem zusatzliche Informationen zu finden sind.
: Weist auf ergdnzende Erklarungen hin.
: Weist auf die Erklarung zu einem bestimmten Begriff oder Vorgang hin.

[MESSEN] ([IMEAS]) usw. : Beschreibt die Symbole am Display und die Schaltflachen in den
Dialogfenstern.

{ESC} usw. : Beschreibt die Tasten auf dem Bedienfeld.

,Bildschirmtitel” usw. : Beschreibt die Bildschirmtitel.



Hinweise zum Inhalt der Anleitung

 Sofern nicht anders angegeben, bezeichnet ,FX* in dieser Anleitung die Serie FX-200.

* Die Serie FX-200 ist als Standard- und Niedrigtemperaturmodell erhaltlich. Benutzer mit einem
Niedrigtemperaturmodell missen die zusatzlichen VorsichtsmalRnahmen fur den Einsatz bei niedrigen
Temperaturen lesen.

@ Niedrigtemperaturmodell
Modelle fir niedrige Temperaturen zeigen das rechts abgebildete
Symbol.

Niedrigtemperatur-

« Entfernen Sie das Symbol des Niedrigtemperaturmodells nicht vom Symbol
Instrument. Dieses Symbol dient zur Modellerkennung durch unsere
Ingenieure bei der Wartung.

* Die in dieser Anleitung enthaltenen Bildschirme und Abbildungen beziehen sich auf das FX-203 (nur mit
Bluetooth-Modul und Anzeige auf nur einem Display). Ein zweites Display ist je nach Zielmarkt
standardmaRig oder als Werksoption erhaltlich.

+ Die in dieser Anleitung angezeigten Bildschirme basieren auf der Einstellung ,Entfernungsauflosung® (Dist.
reso): 1 mm. Wenn ,Dist. reso: 0,1 mm* ausgewahlt ist, wird die Anzahl der Dezimalstellen fir die
Eingangswerte flr Entfernung und atmospharische Bedingungen um 1 erhoht.

[’ ,20.1 Beobachtungsbedingungen®

* Die Lage der Softkeys auf den Bildschirmen, die in den Verfahren verwendet werden, hangt von den
werkseitigen Einstellungen ab. Die Zuweisung der Softkeys kann geandert werden.
I3 Softkeys zuweisen: ,20.6 Tastenfunktionen zuweisen*

+ Lernen Sie die Grundlagen der Bedienung in ,4. PRODUKTUBERSICHT* und ,5. GRUNDLAGEN DER
BEDIENUNG®, bevor Sie die einzelnen Messverfahren lesen. Informationen zur Auswahl von Optionen und
Eingabe von Zahlen finden Sie unter ,5.1 Grundlagen der Tastenbedienung®.

* Die Messverfahren basieren auf Dauermessungen. Einige Informationen zu den Verfahren bei Auswahl
anderer Messoptionen finden Sie unter ,Hinweis* ([Note]).

+ KODAK ist eine eingetragene Marke der Eastman Kodak Company.

« Bluetooth® ist eine eingetragene Marke von Bluetooth SIG, Inc.

» Windows ist eine eingetragene Marke der Microsoft Corporation.

« Alle anderen in dieser Anleitung aufgefiihrten Firmen- und Produktnamen sind Marken oder eingetragene
Marken der jeweiligen Organisation.

Enthalt Li-lon-Batterie

%9 Li-ion  yyssen RecyceLT opeR

ORDNUNGSGEMASS ENTSORGT WERDEN

JSIMA Zeichen der Japan Surveying Instruments Manufacturers Association.
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1. VORSICHTSMASSNAHMEN FUR DEN S

Zur sicheren Verwendung des Produkts, zur Vermeidung von Verletzungen von Bedienern und anderen
Personen sowie zur Vermeidung von Sachschaden wird mit einem Ausrufezeichen in einem Dreieck in
Verbindung mit WARN- und VORSICHTSHINWEISEN in dieser Bedienungsanleitung auf die zu beachtenden
Aspekte hingewiesen.

Die Definitionen der Hinweise sind unten aufgefihrt. Bevor Sie den Haupttext der Anleitung lesen, sollten Sie
diese verstanden haben.

Definition des Hinweises

WARNUNG Wenn Sie diesen Hinweis ignorieren und einen Bedienungsfehler machen,
kann dies zum Tod oder zu schweren Verletzungen des Bedieners fuhren.

ACHTUNG Wenn ISie diesen Hinweis ignorieren qu ein?n Bedienfehler machen,
kann dies zu Personen- oder Sachschaden fihren.

Dieses Symbol kennzeichnet Komponenten, bei denen Vorsicht geboten ist (einschlief3lich
Gefahrenhinweise). Details sind im Symbol oder in dessen Umgebung angegeben.

Dieses Symbol kennzeichnet verbotene Punkte. Details sind im Symbol oder in dessen
Umgebung angegeben.

Dieses Symbol kennzeichnet Punkte, die stets durchgefiihrt werden missen. Details sind im
Symbol oder in dessen Umgebung angegeben.

® 0D |PIPb

Allgemein

Warnung

Verwenden Sie das Gerat nicht in Bereichen mit hohem Staub- oder Ascheaufkommen, in
Bereichen mit unzureichender Bellftung oder in der Nahe brennbarer Materialien. Es kdnnte
zu einer Explosion kommen.

Fuhren Sie keine Demontage und keinen Neuaufbau durch. Andernfalls besteht
Brandgefahr, Stromschlaggefahr, Verbrennungsgefahr oder die Gefahr von
Strahlenexposition.

Schauen Sie niemals durch das Teleskop in die Sonne. Dies kénnte zum Verlust des
Sehvermdgens fiihren.

Schauen Sie nicht in Sonnenlicht, das von einem Prisma oder einem anderen Objekt durch
das Teleskop reflektiert wird. Dies kénnte zum Verlust des Sehvermdgens fihren.

Das direkte Blicken in die Sonne beim Beobachten der Sonne flihrt zum Verlust der
Sehkraft. Verwenden Sie einen Sonnenfilter (optional) zur Beobachtung der Sonne.

Stellen Sie beim Befestigen des Instruments im Transportbehalter sicher, dass alle
Verriegelungen geschlossen werden. Andernfalls kann das Instrument beim Tragen
herunterfallen und Verletzungen verursachen.

Achtung

Verwenden Sie den Transportkoffer nicht um darauf zu stehen. Das Geh&use ist rutschig
und instabil, sodass Rutsch- und Sturzgefahr besteht.

Legen Sie das Instrument nicht in einen beschadigten Koffer oder einen Koffer mit
beschadigtem Riemen. Der Koffer oder das Instrument kdnnte herunterfallen und
Verletzungen verursachen.

Bei laufendem Motor das Instrument nicht beriihren und nicht durch das Teleskop schauen.
Es besteht Verletzungsgefahr.

O 0 OoPp © @ VL & O p



1. VORSICHTSMASSNAHMEN FUR DEN SICHEREN BETRIEB
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Das Senklot nicht schwenken oder werfen; es besteht Verletzungsgefahr.

Befestigen Sie den Griff am Hauptgerat. Wenn der Griff nicht ordnungsgemaf befestigt wird,
kann das Gerat beim Tragen herunterfallen und Verletzungen verursachen.

Ziehen Sie die Verstellklemme des Dreifuldes fest. Wenn die Klemme nicht ordnungsgemaf
befestigt wird, kann der Dreiful beim Tragen herunterfallen und Verletzungen verursachen.

Stromversorgung

@Ppo0 0 @ L ©@ VOV VLV LWL & P

Warnung

Der Akku und das Ladegerat dirfen nicht zerlegt oder wieder zusammengebaut werden und
missen vor heftigen Stéf3en und Vibrationen geschiitzt werden. Andernfalls kénnen Funken,
Feuer, Stromschlag oder Verbrennungen auftreten.

Schlieen Sie das Gerat nicht kurz. Dies kénnte zu Hitze oder Entziindung fihren.

Legen Sie beim Ladevorgang keine Gegenstande wie Kleidung auf das Ladegerat. Es
kdénnten Funken entstehen, die zu einem Brand fuhren kénnten.

Verwenden Sie nur die angegebene Versorgungsspannung. Andernfalls besteht Brand- oder
Stromschlaggefahr.

Verwenden Sie nur die vorgesehenen Akkus. Andernfalls kdnnte es zu einer Explosion oder
einer anormalen Warmeentwicklung kommen, was zu einem Brand fiihren kdnnte.

Verwenden Sie keine beschadigten Netzkabel, Stecker oder losen Steckdosen. Andernfalls
besteht Brand- oder Stromschlaggefahr.

Verwenden Sie nur die angegebenen Netzkabel. Andernfalls besteht Brandgefahr.

Verwenden Sie zum Aufladen der Akkus nur das angegebene Ladegerat. Andere
Ladegerate haben moglicherweise eine andere Nennspannung oder Polaritat, was Funken
verursachen kann, die zu Branden oder Verbrennungen fiihren kénnen.

Verwenden Sie den Akku oder das Ladegerat nicht fiir andere Gerate oder Zwecke. Es
besteht Brandgefahr oder Verbrennungsgefahr.

Akkus oder Ladegerate durfen nicht erhitzt oder ins Feuer geworfen werden. Es kdnnte zu
einer Explosion und in der Folge zu Verletzungen kommen.

Um einen Kurzschluss eines lagernden Akkus zu vermeiden, decken Sie die Klemmen mit
Isolierband oder einem gleichwertigen Produkt ab. Andernfalls kdnnte ein Kurzschluss
auftreten, der zu Branden oder Verbrennungen flihren kénnen.

Verwenden Sie den Akku oder das Ladegerat nicht, wenn die Anschlisse feucht sind. Ein
daraus resultierender Kontaktfehler oder Kurzschluss kann zu Branden oder Verbrennungen
fihren.

Verbinden oder trennen Sie den Stecker des Netzteils nicht mit nassen Handen. Andernfalls
besteht Stromschlaggefahr.

Achtung

Beruhren Sie keine Flissigkeit, die aus einem Akku austritt. Schadliche Chemikalien kdnnen
Verbrennungen oder Blasen verursachen.



1. VORSICHTSMASSNAHMEN FUR DEN SICHEREN BETRIEB

Stativ
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Achtung

Ziehen Sie die Zentrierschraube fest, wenn Sie das Instrument auf dem Stativ montieren.
Wenn Sie die Schraube nicht ordnungsgeman festziehen, kann das Instrument vom Stativ
herunterfallen und Verletzungen verursachen.

Ziehen Sie die Beinbefestigungsschrauben des Stativs fest, auf dem das Instrument
montiert ist. Wenn die Schrauben nicht festgezogen werden, kann das Stativ
zusammenklappen und Verletzungen verursachen.

Das Stativ darf nicht so getragen werden, dass die Stativfilie auf andere Personen zeigen.
Es besteht Verletzungsgefahr, wenn eine Person von den StativfiiRen getroffen wird.

Halten Sie Hande und FuRRe von den Stativfliilien fern, wenn Sie das Stativ im Boden
befestigen. Andernfalls kdnnte es zu Verletzungen an Handen oder Fliken kommen.

Ziehen Sie die Beinbefestigungsschrauben fest an, bevor Sie das Stativ tragen. Wenn die
Schrauben nicht festgezogen werden, kdnnen die Beine ausfahren und Verletzungen
verursachen.

Bluetooth-Drahtlostechnologie

A
O

0
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Warnung

Nicht in der Nahe von Krankenhausern verwenden. Dies konnte zu Fehlfunktionen
medizinischer Gerate fihren.

Verwenden Sie das Instrument mit mindestens 22 cm Abstand zu Personen mit
Herzschrittmacher. Andernfalls kdnnte der Schrittmacher durch elektromagnetische Wellen
beeintrachtigt werden und nicht mehr ordnungsgemaf funktionieren.

Verwenden Sie das Produkt nicht im Flugzeug. Die Instrumente des Flugzeugs kénnten
andernfalls ausfallen.

Verwenden Sie das Produkt nicht in der Nahe von automatischen Tiren, Feuermeldern und
anderen Geraten mit automatischer Steuerung, da elektromagnetische Wellen die Funktion
beeintrachtigen und zu einem Unfall fihren kénnen.

Einsatz bei niedriger Temperatur (nur Niedrigtemperatur-Modell).

A
O

Achtung

Beruhren Sie bei Temperaturen von ca. -30 °C die Metallteile von Hauptgerat, Zubehoér und
Transportkoffer nicht mit bloRen Handen. Freiliegende Haut kdnnte an den Teilen haften
bleiben und Verbrennungen und Hautverlust verursachen.



2. VORSICHTSMASSNAHMEN

Akku laden

+ Stellen Sie sicher, dass der Akku innerhalb des Ladetemperaturbereichs aufgeladen wird.
Ladetemperaturbereich: 0 bis 40 °C.

» VVerwenden Sie nur den angegebenen Akku bzw. das angegebene Ladegerat. Bei Ausfallen, die durch die
Verwendung anderer Akkus oder Ladegerate verursacht werden, verfallt die Garantie auch fur das
Hauptgeréat.

(Akku: BDC72; Ladegerat: CDC77)

Garantiebestimmungen fiir den Akku

« Ein Akku ist ein Verbrauchsartikel. Die Verringerung der Akkukapazitat in Abhangigkeit von wiederholten
Lade-/Entladezyklen liegt auRerhalb der Garantie.

Bluetooth-Drahtlostechnologie

+ Je nach Telekommunikationsvorschriften des Landes oder Verkaufsgebiets ist moglicherweise keine
Bluetooth-Funktion integriert. Weitere Informationen erhalten Sie bei lnrem Handler vor Ort.

Teleskop

* Wenn das Teleskop auf die Sonne gerichtet wird, wird das Instrument intern beschadigt. Verwenden Sie den
Sonnenfilter, wenn Sie die Sonne beobachten.
[C5,25. OPTIONALES ZUBEHOR"

DreifuBklemme und Griff

* Bei Auslieferung des Instruments wird die Dreifuflklemme mit einer
Feststellschraube in Position gehalten, damit das Instrument nicht auf dem
Dreiful® verrutscht. Losen Sie diese Schraube mit einem Schraube, die die
Prazisionsschraubendreher, bevor Sie das Instrument zum ersten Mal Dreifuklemme festhalt
verwenden. Ziehen Sie vor dem Transport die Sicherungsschraube fest,

um die DreifuBklemme zu befestigen, damit sie sich nicht auf dem Dreiful® — — —
verschiebt. ‘ ‘ Ev @r/ ‘

* Der Griff des Instruments kann entfernt werden. Wenn Sie das Instrument 000000000 000000000
mit angebrachtem Griff bedienen, stellen Sie immer sicher, dass der Griff [] [\
mit den Griffverriegelungen sicher am Instrumentengehduse befestigt ist.

VorsichtsmaRnahmen hinsichtlich Wasser- und Staubdichtigkeit

Das Gerat entspricht den IP65-Vorgaben fiir Wasser- und Staubdichtigkeit, wenn Akkuabdeckung,

Anschlusskappe und Schnittstellenklappe geschlossen sind.

 Achten Sie darauf, die Anschlusskappen korrekt anzubringen, um das Gerat vor Feuchtigkeit und Staub zu
schitzen, wenn der Anschluss nicht in Gebrauch ist.

« Stellen Sie sicher, dass Feuchtigkeit und Staub nicht mit den Kontakten oder den Steckverbindern in Kontakt
kommen.
Der Betrieb des Instruments mit Feuchtigkeit oder Staub an Kontakten oder Anschliissen kann zu Schaden
am Instrument fUhren.

« Stellen Sie sicher, dass das Innere des Transportkoffers und das Instrument trocken sind, bevor Sie den
Koffer schlieRen. Wenn Feuchtigkeit im Koffer eingeschlossen ist, kdnnte das Instrument rosten.

* Bei Rissen oder Verformungen in der Gummidichtung der Akkuabdeckung oder der Schnittstellenklappe
stellen Sie die Verwendung ein und ersetzen Sie die Dichtung.

* Um die Wasserdichtigkeit zu bewahren, wird empfohlen, die Gummidichtung alle zwei Jahre auszutauschen.
Wenden Sie sich an lhren Handler vor Ort, um die Dichtung zu ersetzen.
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« Driicken Sie nicht mit spitzen Gegenstéanden auf die Offnung fiir den Lautsprecher/
Luminanzsensor. Andernfalls wird die interne wasserdichte Folie beschadigt, was zu
einer reduzierten Wasserdichtigkeit fihrt.

Lautsprecher

v
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* Die Lithium-Batterie dient zur Erhaltung der Kalender- und Uhrfunktion. Die Daten werden bei normaler
Verwendung und Lagerung Uber einen Zeitraum von ca. 5 Jahren gesichert (Temperatur = 20 °C,
Luftfeuchtigkeit = ca. 50 %), die Lebensdauer kann jedoch je nach Situation kirzer sein. Wenn die von der
Lithium-Batterie gelieferte Spannung abnimmt, wird ein Fehler angezeigt. Bitten Sie lhren Handler vor Ort,
die Batterie auszutauschen.

Lithium-Batterie

Vertikale und horizontale Klemmen

* Die vertikalen/horizontalen Klemmen missen immer vollstdndig gelést werden, wenn das Instrument oder
das Teleskop gedreht wird. Das Drehen mit teilweise angezogenen Klemmen kann die Genauigkeit
beeintrachtigen.

Dreifu

» Verwenden Sie stets den mitgelieferten Dreiful3. Bei Polygonzug-Beobachtungen wird empfohlen, denselben
Dreiful fiir das Ziel sowie fiir genaue Beobachtungen zu verwenden.

Datensicherung

+ Die Daten sollten regelmaRig gesichert werden (Ubertragung auf ein externes Gerat usw.), um Datenverlust
zu vermeiden.

Einsatz bei niedriger Temperatur (nur Niedrigtemperatur-Modell).

* Wenden Sie keine Gewalt an, um Raureif von der Linse oder vom Bildschirm der Anzeigeeinheit zu entfernen.
Raureif ist abrasiv und kann das Instrument zerkratzen.

* Wenn Eis oder Schnee am Gerat haften, wischen Sie es mit einem weichen Tuch ab, oder stellen Sie das
Gerat in einen warmen Raum, bis das Eis schmilzt, und wischen Sie es anschlielend ab. Der Betrieb des
Gerats mit anhaftendem Eis oder Schnee kann zu Betriebsfehlern fuhren.

» Wischen Sie Kondenswasser vor der Verwendung des Instruments mit einem weichen Tuch ab. Andernfalls
kann es zu Betriebsfehlern kommen.

* Die Betriebsdauer des Akkus BDC72 nimmt bei niedrigen Temperaturen schnell ab. Wenn Sie das Gerat bei
Temperaturen von etwa -30 °C verwenden, empfehlen wir die Verwendung eines externen Akkus (optionales
Zubehor). Wenn Sie den Akku BDC72 unbedingt fir Messungen bei Temperaturen von etwa -30 °C
verwenden mussen, laden Sie ihn in einem warmen Raum auf und bewahren Sie ihn an einem warmen Ort
auf, z. B. in der Tasche, bis er verwendet wird. (Die Betriebsdauer des Akkus andert sich je nach
Umgebungsbedingungen.)

+ Die Objektivkappe und die Gegenlichtblende sind bei niedrigen Temperaturen méglicherweise schwierig
anzubringen. Bewahren Sie sie an einem warmen Ort auf, z. B. in der Tasche, bis sie angebracht werden.

* Wenn das Gerat zwischen Orten mit extremen Temperaturunterschieden transportiert wird, muss es im
Transportkoffer aufbewahrt werden, um eine schnelle Temperaturdnderung zu verhindern.

« Bitte verwenden Sie stets den mitgelieferten Dreifull. Wenn ein anderer Dreiful® verwendet wird, kann es zu
Fehlern bei der Winkelmessung kommen.

Sonstige VorsichtsmaRnahmen

« Stellen Sie das Instrument niemals direkt auf den Boden. Sand oder Staub kdénnen die Schraubenlécher oder
die Zentrierschraube an der Grundplatte beschadigen.

» Drehen Sie das Teleskop nicht vertikal, wenn die Gegenlichtblende, das Steilsichtokular oder der Sonnenfilter
verwendet werden. Solche Zubehdrteile kdnnen gegen das Instrument schlagen und Schaden verursachen.

» Schutzen Sie das Instrument vor heftigen StéRen und Vibrationen.

5



2. VORSICHTSMASSNAHMEN

» Schitzen Sie das Instrument mit einem Schirm oder einer wasserdichten Abdeckung vor Regen oder
Sprihregen.

* Tragen Sie das Instrument niemals auf dem Stativ an einen anderen Standort.

» Schalten Sie das Instrument aus, bevor Sie den Akku entnehmen.

* Wenn Sie das FX im Koffer platzieren, entfernen Sie zuerst den Akku und legen Sie ihn gemaR Lageplan in
den Koffer.

« Stellen Sie sicher, dass das Instrument und die Schutzauskleidung des Transportkoffers trocken sind, bevor
Sie den Koffer schlieRen. Das Gehause ist hermetisch versiegelt. Wenn Feuchtigkeit im Inneren des
Instruments eingeschlossen ist, kann das Instrument rosten.

* Wenden Sie sich an lhren Handler vor Ort, bevor Sie das Instrument unter besonderen Bedingungen
verwenden, z. B. bei langerem Dauerbetrieb oder hoher Luftfeuchtigkeit. Im Allgemeinen zahlen besondere
Bedingungen nicht zum Geltungsbereich der Produktgarantie.

Pflege

» Wischen Sie Feuchtigkeit vollstandig ab, wenn das Instrument bei Vermessungen nass wird.

* Reinigen Sie das Instrument stets, bevor Sie es in den Koffer legen. Die Linse muss besonders sorgfaltig
behandelt werden. Entfernen Sie kleine Partikel zunachst mit der Linsenblrste. Hauchen Sie die Linse an,
und wischen Sie sie dann mit dem Silikontuch ab.

» Wenn das Display verschmutzt ist, wischen Sie es vorsichtig mit einem weichen, trockenen Tuch ab. Zur
Reinigung anderer Teile des Instruments oder des Transportkoffers befeuchten Sie ein weiches Tuch mit
einer milden Reinigungslosung. Wringen Sie Uberschissiges Wasser aus, bis das Tuch leicht feucht ist, und
wischen Sie die Oberflache des Gerats vorsichtig ab. Verwenden Sie keine alkalischen Reinigungslésungen,
Alkohol oder andere organische Losungsmittel fiir das Instrument oder Display.

7 Informationen zur voriibergehenden Deaktivierung des Touchpanels finden Sie unter ,5.2 Display-
Funktionen®, ,20. EINSTELLUNGEN ANDERN*

» Lagern Sie das Instrument in einem trockenen Raum, in dem die Temperatur relativ konstant bleibt.

« Uberpriifen Sie das Stativ auf lockere Teile und lose Schrauben.

 Bei Problemen mit dem drehbaren Teil, den Schrauben oder optischen Teilen (z. B. Linse) wenden Sie sich
an lhren Handler vor Ort.

» Wenn das Instrument langere Zeit nicht verwendet wird, Gberpriifen Sie es mindestens einmal alle 3 Monate.
[’ ,22. PRUFUNGEN UND EINSTELLUNGEN"

» Ziehen Sie das Instrument beim Herausnehmen aus dem Transportkoffer niemals mit Gewalt heraus. Der
leere Transportkoffer sollte zum Schutz vor Feuchtigkeit geschlossen werden.

+ Uberpriifen Sie das Instrument regelmaRig auf korrekte Einstellungen, um seine Genauigkeit zu erhalten.

Export dieses Produkts (entsprechende EAR)

+ Dieses Produkt enthalt Teile/Einheiten sowie Software/Technologie, die der US-Ausfiihrungsverordnung EAR
(Export Administration Regulations) unterliegen. Je nachdem, in welches Land Sie das Produkt exportieren
oder verbringen moéchten, ist moglicherweise eine US-Exportlizenz erforderlich. In einem solchen Fall liegt
es in lhrer Verantwortung, die Lizenz zu beschaffen. Die Lander, in denen die Lizenz seit Marz 2020
erforderlich ist, sind unten angegeben. Bitte lesen Sie in der Ausfiihrungsverordnung nach, da sie sich andern
kann.

Nordkorea
Iran
Syrien
Sudan
Kuba
URL fir die US-Ausfiihrungsverordnung: http://www.bis.doc.gov/policiesandregulations/ear/index.htm

Export des Produkts (entsprechende Telekommunikationsvorschriften)

« Ein drahtloses Kommunikationsmodul ist in das Instrument integriert. Diese Technologie muss den
Telekommunikationsvorschriften des Landes entsprechen, in dem das Instrument verwendet wird. Auch der
Export des drahtlosen Kommunikationsmoduls kann die Konformitat mit den Vorschriften erfordern. Wenden
Sie sich im Voraus an lhren Handler vor Ort.



2. VORSICHTSMASSNAHMEN

Ausnahmen von der Verantwortung

* Der Hersteller und seine Vertreter Ubernehmen keine Haftung fir Schaden oder entgangene Gewinne
(Datenanderungen, Datenverlust, Gewinnausfall, Betriebsunterbrechung usw.), die durch die Verwendung
des Produkts oder durch ein unbrauchbares Produkt verursacht werden.

* Der Hersteller und seine Vertreter ibernehmen keine Verantwortung fur Schaden oder entgangene Gewinne,
die durch andere als die in dieser Anleitung beschriebenen Verwendungsmdglichkeiten entstehen.

* Der Hersteller und seine Vertreter ibernehmen keine Verantwortung fiir Folgeschaden oder entgangene
Gewinne aufgrund von starkem Regen, starkem Wind, hohen Temperaturen, Feuchtigkeit oder durch
Lagerung oder Verwendung des Produkts unter ungewoéhnlichen Bedingungen.

* Produktfehler, die durch Modifikationen verursacht wurden, fallen nicht unter die Garantie.

+ Die in dieser Anleitung enthaltenen Vorsichts- und Warnhinweise decken nicht alle moglichen Ereignisse ab.



3. SICHERHEITSINFORMATIONEN

Das Instrument wird gemaf IEC Standard Publication 60825-1 Ed.3.0: 2014 und United States Government
Code of Federal Regulation FDA CDRH 21CFR Teil 1040.10 und 1040.11 (entspricht den FDA-Standards fir
Laserprodukte au3er Abweichungen gemafR Laser Notice No.56 vom 8. Mai 2019) in folgende
Laserproduktklasse eingeordnet:

Gerit Laserklasse

Fur die Messung verwendeter Lichtstrahl Klasse 3R

(Wenn das Ziel (Reflektor) auf N-Prisma eingestellt ist.)
EDM-Gerat in Fir die Messung verwendeter Lichtstrahl Klasse 1
Objektivlinse (Wenn das Ziel (Reflektor) auf Prisma oder

Reflexionsfolie eingestellt ist.)

Laserpointer Klasse 3R
Laser-Lot’ Klasse 2

*1: Laser-Lot ist abhangig vom Land oder Gebiet, in dem das Instrument erworben wurde, als Werksoption
erhaltlich.

» Das EDM-Geréat ist als Laserprodukt der Klasse 3R klassifiziert, wenn eine reflektorlose Messung ausgewahlt
ist. Wenn das Ziel (Reflektor) auf Prisma oder Reflexionsfolie eingestellt ist, entspricht die Leistung der
sichereren Klasse 1.

A Warnung

* Die Verwendung von Bedienelementen oder Einstellungen bzw. die Durchfiihrung von Verfahren, die nicht in
diesem Dokument angegeben sind, kdnnen zu gefahrlicher Strahlenbelastung fihren.

» Beachten Sie die Sicherheitshinweise auf den Etiketten am Instrument sowie in dieser Anleitung, um eine
sichere Verwendung des Laserprodukts zu gewahrleisten.

Complies with FDA performance
standards for laser products except
for deviations pursuant to Laser

A L vrown
& AVOID EXPOSURELaser radiation
Notice No.56, dated May 8, 2019,

is emitted from this aperture.

‘TOPCON POSITIONING SYSTEMS, Inc.
7400 National Drive, Livermore, CA 94551

Ly €
\J )¢

—
MADE IN JAPAN

Hier emittierter
Laserstrahl*

Hier emittierter
LED-Strahl*

.
* , /
]| L—75%
4 I "
o BAOEREIECERITEIL
- MAX Smi LD 625-695nm
g SRR L—FRE
JIS €6802:2014
)

LASER RADIATION
AVOID DIRECT EYE EXPOSURE
(CLASS3R LASER PRODUCT

|EC 60825-1 Ed.3.0: 2014

Hier emittierter Laserstrahl*
(nur bei montiertem Laser-Lot)

* Richten Sie den Laserstrahl niemals absichtlich auf andere Personen. Der Laserstrahl ist schadlich fir Augen
und Haut. Wenn eine Augenverletzung durch Laserstrahlung verursacht wird, suchen Sie sofort einen
Augenarzt auf.

« Blicken Sie nicht direkt in die Quelle von Laserlicht oder Richtstrahl. Dies kann zu dauerhaften Augenschaden
fuhren.

* Blicken Sie nicht in den Laserstrahl. Dies kann zu dauerhaften Augenschaden flhren.

« Blicken Sie niemals durch ein Teleskop, Fernglas oder anderes optisches Instrument in den Laserstrahl. Dies
kann zu dauerhaften Augenschaden fihren.

* Peilen Sie das Ziel so an, dass der Laserstrahl nicht davon abweicht.



3. SICHERHEITSINFORMATIONEN ZUM LASER

A Achtung

» Fihren Sie Prifungen bei Arbeitsbeginn sowie regelmafige Prifungen und Einstellungen durch, wahrend
der Laserstrahl unter normalen Bedingungen emittiert wird.

» Wenn das Instrument nicht verwendet wird, schalten Sie es aus, und setzen Sie die Objektivkappe auf.

» Bei der Entsorgung des Instruments ist der Akkuanschluss so zu zerstéren, dass der Laserstrahl nicht mehr
emittiert werden kann.

 Bedienen Sie das Instrument mit duf3erster Vorsicht, um Verletzungen zu vermeiden, die dadurch entstehen
konnen, dass der Laserstrahl unbeabsichtigt eine Person im Auge trifft. Stellen Sie das Instrument nicht so
auf, dass der Laserstrahl Fuldganger oder Fahrer auf Kopfhohe treffen konnte.

* Richten Sie den Laserstrahl niemals auf reflektierende Oberflachen wie Spiegel oder Fenster. Der reflektierte
Laserstrahl kann zu schweren Verletzungen fuhren.

 Das Produkt darf nur von Personen verwendet werden, die in den folgenden Punkten geschult wurden.
» Lesen Sie dieses Handbuch durch, um sich tber die Anwendungsverfahren fiir dieses Produkt zu
informieren.
» Verfahren zum Schutz vor gefahrlichen Stoffen (dieses Kapitel lesen).
 Erforderliche Schutzausristung (dieses Kapitel lesen).
» Unfallmeldeverfahren (im Vorfeld Verfahren fir den Transport der verletzten Personen und die
Kontaktaufnahme mit dem Arzt im Falle laserbedingter Verletzungen festlegen).
» Personen, die im Bereich des Laserstrahls arbeiten, sollten einen Augenschutz tragen, der vor der
Wellenlénge des Lasers des verwendeten Instruments schitzt. (OD2)
* Die Bereiche, in denen der Laser verwendet wird, missen mit einem handelsiblichen Laserwarnschild
gekennzeichnet werden.
* Wenn Sie den Laserpointer verwenden, stellen Sie sicher, dass Sie den Ausgabelaser ausschalten, sobald
die Entfernungsmessung abgeschlossen ist. Auch bei Abbruch der Entfernungsmessung ist der Laserpointer
noch in Betrieb, und der Laserstrahl wird weiterhin abgegeben.



4. PRODUKTUBERSICHT

Komponenten des Instruments

Komponenten und Funktionen des Instruments

1 Griff
Bluetooth-Antenne
Schnittstellenklappe(USB-Anschluss/Reset-Taste)
7 ,10. VERBINDUNG ZU EXTERNEN
GERATEN®
Hoéhenmarkierung des Instruments
Akkuabdeckung
Display
Serieller Anschluss
Serieller/ext. Stromversorgungsanschluss
Dosenlibelle
Einstellschrauben Dosenlibelle
10 Grundplatte
11 NivellierfuBschraube
12 Fokussierring optisches Lot
13 Okular optisches Lot
14 Abdeckung Fadenkreuz optisches Lot
15 Lichtsensor
16 Richtstrahl
17 Objektivlinse
(einschlieBlich /] -Laserpointer”)
18 Sicherungsschraube Giriff
19 Langloch Réhrenkompass
20 \Vertikale Klemme
21 Vertikale Feinbewegungsschraube
22  Ausloser
23 Horizontale Feinbewegungsschraube
24 Horizontale Klemme
25 Dreifull)klemme
26 Schraube Teleskopokular
27 Fokussierring Teleskop
28 Zielkollimator
29 Mittelmarkierung des Instruments
30 Rohrenlibelle
31 Justierschraube Rohrenlibelle

w N

©ooNNO® O A
W >

Nur Niedrigtemperaturmodelle

30

Héhenmarkierung des Instruments
Die Hohe des Instruments ist wie folgt:
* 192,5 mm (Dreifu-Montageflache bis zu dieser Markierung)
» 236 mm (DreifuRplatte bis zu dieser Markierung)
sInstrumentenhéhe” wird bei der Einstellung der Daten der Instrumentenstation eingegeben und
bezeichnet die Hohe vom Vermessungspunkt (wo das Gerat montiert ist) bis zu dieser Markierung.
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4. PRODUKTUBERSICHT

Laserpointer

Das Ziel kann bei Dunkelheit mit einem roten Laserstrahl ohne Einsatz des Teleskops anvisiert werden.

Richtstrahl

Absteckmessungen usw. kdnnen effektiv mit dem Richtstrahl durchgefuhrt werden. Der Richtstrahl
besteht aus einem Licht, das in griine und rote Bereiche unterteilt ist. Eine Person am Messstab kann die
aktuelle Position durch Uberpriifung der Richtstrahlfarbe ermitteln.

Richtstrahl grin | rot

(Von der Objektivlinsenseite aus,
Instrument im Display-1-Zustand)

@ Status des Richtstrahls

Lichtstatus Bedeutung
Erhohte Blinkgeschwindigkeit (Aus Sicht der Messstabperson) Ziel zum Instrument bewegen
Verringerte Blinkgeschwindigkeit (Aus Sicht der Messstabperson) Ziel vom Instrument entfernen
Schnelles Blinken Ziel befindet sich im richtigen Abstand
Rot (Aus Sicht der Messstabperson) Ziel nach links bewegen
Grin (Aus Sicht der Messstabperson) Ziel nach rechts bewegen
Rot und Griin Ziel befindet sich in korrekter horizontaler Position

Richtstrahlanzeige leuchtet oder blinkt je nach Status des Richtstrahls.
I’ ,16.1 Richtstrahl verwenden®

Zielkollimator

Richten Sie das Instrument mit dem Zielkollimator auf den Vermessungspunkt aus.
Drehen Sie das Instrument, bis der Scheitelpunkt des Dreiecks im Zielkollimator auf das Ziel ausgerichtet
ist. Um das Dreieck einfacher zu finden, ist es von einem Kreis umgeben.

Ausloser

Wenn der Ausloser gedrickt wird, fihrt das Instrument den Vorgang aus, der durch das orangefarbene
Betriebssymbol auf dem Bildschirm angezeigt wird. So kann der Benutzer den Betrieb fortsetzen, ohne
zur Anzeige zuriickkehren und die Betriebssymbole driicken zu mussen.

Bluetooth-Antenne (nur Modelle mit Bluetooth-Modul)

Die Bluetooth-Antenne ermoglicht die Kommunikation mit Bluetooth-Drahtlostechnologie.

%

* Gehen Sie vorsichtig mit der Antenne um. Die Antenne kann beschadigt werden, wenn sie im Betrieb oder
wahrend der Lagerung im Transportkoffer angestofl3en wird.
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4. PRODUKTUBERSICHT

Griff

Der Tragegriff kann vom Instrument entfernt werden. Griff
Um ihn zu entfernen, 16sen Sie die
Sicherungsschraube am Griff.

., Sicherungsschrauben
' | am Griff

Instrument vom Dreiful 16sen

1. Drehen Sie die Dreifullklemme gegen den
Uhrzeigersinn, um sie zu Iésen.

2. Heben Sie das Instrument an, um es zu I6sen.

Instrument am Dreifu befestigen

1. Drehen Sie das Unterteil des Instruments, sodass
(1) auf (2) ausgerichtet ist und senken Sie dann
das Instrument auf den Dreifuld ab.

2. Drehen Sie die Dreifuf3klemme im Uhrzeigersinn,
um sie festzuziehen.

12



4. PRODUKTUBERSICHT

4.2 Modusstruktur

Das folgende Diagramm beschreibt die verschiedenen Modi des Instruments und die Tasten, mit denen Sie
zwischen ihnen umschalten kdnnen.

eBasic mode

r

Top menu

[vemn |

Observation mode (switching by tab)

[Basic observation

© 16.521"

7 91°59'01"
HA-R Oozglooll

eoM | TILT [0sET | mEAs]Pi] -1

D
VD
HD
ZA

HAH

100°43'46"
R 3°03'40" | & fig| -

eoM | TIT | oser | meas [pPi1]-!

| =T |

152 |

o &

7
P2

[
| menu [ orFrseT | HseT | cooro [P2] .

T B
| Menu | oFFseT | H-seT | coore [p2]] -1
T2

| enFs | oEF. | Zoomin [zoomou

I ] 2
L vm [ resec | rem | 5o [P3

T
ILmm [resec | rem | so [P3

[Version] [OK] 7 “5.2 Display
Menu mode Functions”
Version display mode ®Obsevation mode
7 s .Eﬂ screen Grraphic tab
SOKKIA . ¥ 2Setting out || 6 Resection .. J
Eepgmee ) £ 4REM &
XOOEN XX I | | | BACK '|ﬁ {*}
" 7 “14. 10 19”
Config mode
2
y.c ==l =
L
[C aretcons |[+ ormncrd | S # (@7
ns =] ] 5/
S R R B B
I’ “20.Changing the settings”
\ - - >
{PRG]} eStarkey mode
eProgram mode I “5.4 Starkey Mode”
e ) g )
g MAGNET Field { * } _ \_([))
13
\ J - >

%

» Wahrend einer Entfernungsmessung kann nicht zwischen den Modi gewechselt werden.
 Schalten Sie nicht mit {PRG} zwischen den Modi um, und schalten Sie die Stromversorgung nicht direkt nach
dem Driicken von {PRG} aus (wahrend die Meldung ,Programmmaodus wird ausgefiihrt® angezeigt wird).
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4. PRODUKTUBERSICHT

4.3 Bluetooth-Drahtlostechnologie
%

 Je nach Telekommunikationsvorschriften des Landes oder Verkaufsgebiets ist moglicherweise keine
Bluetooth-Funktion integriert. Weitere Informationen erhalten Sie bei Ihrem Handler vor Ort.

* Diese Technologie muss den Telekommunikationsvorschriften des Landes entsprechen, in dem das
Instrument verwendet wird. Wenden Sie sich im Voraus an lhren Handler vor Ort.

[’ ,28. VORSCHRIFTEN"

* TOPCON CORPORATION haftet nicht fur den Inhalt von Dateniibertragungen oder fiir damit verbundene
Inhalte. Wenn Sie wichtige Daten Ubertragen, fiihren Sie vorher Tests durch, um sicherzustellen, dass die
Kommunikation normal funktioniert.

* Inhalte von DatenUbertragungen durfen nicht an Dritte weitergegeben werden.

Funkstoérungen bei Verwendung der Bluetooth-Technologie

Die Bluetooth-Kommunikation mit dem FX verwendet das Frequenzband mit 2,4 GHz. Dabei handelt es sich
um das gleiche Band, das von den unten beschriebenen Geraten verwendet wird.

+ Industrielle, wissenschaftliche und medizinische Gerate (ISM-Gerate) wie Mikrowellen und

Herzschrittmacher.

* Mobile Betriebsfunkgerate (lizenzpflichtig), die in Fertigungsstrallen usw. verwendet werden

» Mobile Jedermannfunkgerate (lizenzfrei)

+ WLAN-Gerate nach IEEE802.11b/IEEE802.11g/IEEE802.11n
Die oben genannten Gerate verwenden dasselbe Frequenzband wie die Bluetooth-Kommunikation. Daher
kann die Verwendung des FX in der Nahe der oben genannten Gerate zu Storungen fiihren, die zu
Kommunikationsfehlern oder einer Verringerung der Ubertragungsgeschwindigkeit fiUhren kdnnen.

Auch wenn fir dieses Gerat keine Funklizenz erforderlich ist, beachten Sie die folgenden Punkte, wenn Sie
die Bluetooth-Technologie fiir die Kommunikation verwenden.

@ Fiir mobile Betriebsfunkgerate und mobile Jedermannfunkgerate gilt:

« Stellen Sie vor dem Starten der Ubertragung sicher, dass der Betrieb nicht in der Nahe von mobilen
Betriebsfunkgeraten oder mobilen Jedermannfunkgeraten stattfindet.

« Falls das Instrument Funkstérungen bei mobilen Betriebsfunkgeraten verursacht, muss die Verbindung
sofort beendet werden, und es mussen MalRnahmen zur Vermeidung weiterer Stérungen ergriffen werden
(z. B. Verbindung per Schnittstellenkabel).

« Falls das Instrument Funkstérungen bei mobilen Jedermannfunkgeraten verursacht, wenden Sie sich an
Ihren Handler vor Ort.

@ Wenn Sie den FX in der Nahe von WLAN-Geréaten nach IEEE802.11b/IEEE802.11g/IEEE802.11n
verwenden, schalten Sie alle Gerate aus, die nicht verwendet werden.
+ Es kann zu Stérungen kommen, die zu einer Verlangsamung der Ubertragungsgeschwindigkeit oder
sogar zu einer vollstandigen Unterbrechung der Verbindung fihren kénnen. Schalten Sie alle nicht
verwendeten Gerate aus.

@ Verwenden Sie den FX nicht in der Nahe von Mikrowellenquellen.
» Mikrowellenherde kénnen erhebliche Stdrungen verursachen, die zu Kommunikationsfehlern fiihren
kdénnen. Fiihren Sie die Kommunikation in einem Abstand von mindestens 3 m zum Mikrowellenherd
durch.

@ Verwenden Sie den FX nicht in der Ndhe von Fernsehern und Radios.
» Fernseher und Radios verwenden ein anderes Frequenzband als die Bluetooth-Kommunikation.
Wenn der FX jedoch in der Nahe der oben genannten Gerate verwendet wird, ohne dass sich dies negativ
auf die Bluetooth-Kommunikation auswirkt, kann die Nahe eines Bluetooth-kompatiblen Gerats
(einschlief3lich des FX) zu einem der genannten Gerate zu Gerausch- oder Bildstérungen fiihren und die
Leistung von Fernsehern und Radios beeintrachtigen.
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4. PRODUKTUBERSICHT

VorsichtsmafRnahmen bei der Dateniibertragung

@ Fiir optimale Ergebnisse

+ Die nutzbare Reichweite wird kirzer, wenn Hindernisse die Sichtlinie blockieren oder Gerate wie
PDAs oder Computer verwendet werden. Holz, Glas und Kunststoff behindern nicht die Kommunikation,
verringern aber die nutzbare Reichweite. Dariiber hinaus kdnnen Holz, Glas und Kunststoff mit
integrierten Metallrahmen, Platten, Folien oder anderen Warmeschutzelementen sowie Beschichtungen
mit Metallpulvern die Bluetooth-Kommunikation beeintrachtigen. Beton, Stahlbeton und Metall machen
sie unmdglich.

» Verwenden Sie eine Vinyl- oder Kunststoffabdeckung, um das Gerat vor Regen und Feuchtigkeit zu
schiitzen. Es dirfen keine metallischen Materialien verwendet werden.

+ Die Ausrichtung der Bluetooth-Antenne kann sich nachteilig auf die Reichweite auswirken.

@ Reduzierte Reichweite durch atmospharische Bedingungen
» Die vom FX verwendeten Funkwellen kénnen durch Regen, Nebel oder Feuchtigkeit des menschlichen
Kdrpers absorbiert oder gestreut werden, wodurch die nutzbare Reichweite geringer wird. Ebenso kann
die nutzbare Reichweite auch bei der Kommunikation in bewaldeten Gebieten verringert sein. Da
Drahtlosgerate au3erdem in Bodennahe an Signalstarke verlieren, sollten Sie die Kommunikation an
einer moéglichst hohen Position durchfiihren.

L/

+ TOPCON CORPORATION kann nicht die Kompatibilitat mit allen Bluetooth-Produkten am Markt garantieren.
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5. GRUNDLAGEN DER BEDIENUNC

Lernen Sie hier die grundlegenden Hauptfunktionen kennen, bevor Sie Uber die einzelnen Messverfahren

lesen.
5.1 Grundlagen der Tastenbedienung
{TAB} {ESC}
Display-Einheit {B.S} — —————— { % } Starkey-Modus
{SP}— —{ %% } Beleuchtungstaste
/© o\
@ @ @ @ { @ }Ein-/Aus-Taste
) Ml itr
&
F{o}{-}{x
{®} Zieltyp
”’( o ) } {PRG} Programm-Modus
) @ {@} Eingabe-Modus
Bﬁ\@] @ {Schicht}
0 — ©
\C /
{FUNC!} Umschalten der Seite — IR {v)i{ENT} Eingabetaste
Leuchtdichte-Sensor —
@ EIN/AUS
{0} EIN
{0} )
(ca. 1 Sekunde gedrickt Stromversorgung AUS
halten)

@ Fadenkreuz-/Tastenbeleuchtung und Helligkeitseinstellung der Hinterleuchtung

Schaltet die Fadenkreuz- und Tastenbeleuchtung ein/aus (wenn die
{2} Tastenbeleuchtung eingeschaltet ist, verringert sich die Helligkeit der
Hinterleuchtung)

I3 Helligkeitsstufe: ,20.2 Instrument konfigurieren*

@ Umschalten auf Sterntastenmodus

{*} Schaltet in den Sterntastenmodus/6ffnet den vorherigen Bildschirm

IC? 5.4 Sterntastenmodus”

@ Umschalten auf Programmmodus

{PRG} Schaltet in den Programm-/Basismodus

%

» Schalten Sie nicht mit {PRG} zwischen den Modi um, und schalten Sie die Stromversorgung nicht direkt
nach dem Driicken von {PRG} aus (wahrend die Meldung ,Programmmodus wird ausgefiuhrt* angezeigt
wird).
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5. GRUNDLAGEN DER BEDIENUNG

@ Umschalten des Zieltyps

{0} Wechselt zwischen den Zieltypen
Prisma/Folie/N-Prisma (reflektorlos)

[’ ,20.3 EDM-Einstellungen®

+ Die Anderungen kénnen auch durch Tippen auf das Symbol in der Statusleiste oder im Sterntastenmodus
vorgenommen werden.

[’ ,5.2 Display-Funktionen®, ,5.4 Sterntastenmodus*

@ Laserpointer/Richtstrahl EIN/AUS

Zum Ein- und Ausschalten von Laserpointer/Richtstrahl halten Sie die

{1} (gedruckt haltem Taste gedrickt, bis ein Piepton ertont.

+ Die Anderungen kénnen auch durch Tippen auf das Symbol in der Statusleiste oder im Sterntastenmodus
vorgenommen werden.

[’ ,5.2 Display-Funktionen®, ,5.4 Sterntastenmodus*

@ Umblattern

{FUNC} Blattert zwischen den Seiten des Beobachtungsmodus um

@ Eingabe von Buchstaben/Zahlen

{o} Wechselt zwischen Zahlen und Buchstaben
; Wechselt bei alphabetischen Zeichen jeweils zwischen Kleinbuchstaben
SHIFT} + {1} bis {9

{ 3+ {1} bis {9} und GroRbuchstaben

{SHIFT} (gedriickt halten) Wechselt bei alphabetischen Zeichen zwischen Kleinbuchstaben und
GroRbuchstaben

{SHIFT} + {o} Blendet das Eingabefeld ein/aus
Eingabe einer Ziffer oder des Symbols oberhalb der Taste (im

{0} bis {9} numerischen Eingabemodus)

Eingabe eines Buchstabens in der aufgefiihrten Reihenfolge (im
alphabetischen Eingabemodus).

I3 Eingabe eines Dezimalpunkts (im numerischen Eingabemodus)
) Eingabe von Code (im alphabetischen Eingabemodus)

Eingabe eines Plus- oder Minuszeichens (im numerischen

{z} Eingabemodus)
Eingabe von Code (im alphabetischen Eingabemodus)

{ESC} Abbrechen der Eingabe

{TAB} Wechselt zum nachsten Element

{B.S.} Loéscht das Zeichen links vom Cursor

{S.P} Eingape einer Leerstelle (erhdht um 1 beim Einstellen von Datum und
Uhrzeit)

(€GP} Bewegt den Cursor nach links/rechts

{A}{w} Bewegt den Cursor nach oben/unten

{ENT} Wahlt/bestatigt das eingegebene Wort bzw. den Wert

17



5. GRUNDLAGEN DER BEDIENUNG

@ Optionen auswahlen

{A}{v} Bewegt den Cursor/das Auswahlelement nach oben/unten

(€GP} Bewegt den Cursor/das Auswahlelement nach links/rechts oder wahlt
eine andere Option aus

{TAB} Wechselt zum nachsten Element

{S.P.} Zeigt andere Optionen an

{ENT} Wahlt/bestatigt die Option

@ Registerkarten auswahlen

{a}{v} Bewegt den Tabulator/Cursor im Tabulator nach oben/unten
(€} Zeigt die nachste Registerkarte links/rechts an

@® Andere
{ESC} Kehrt zum vorherigen Bildschirm zuriick

Beispiel: Eingeben von ,,computer” (nur Kleinbuchstaben)

1. Tippen Sie auf das Eingabemodus-Symbol in der

Statusleiste (zweites von unten), bis ,_a“ angezeigt Add device
wird. i L/
Device name a0
Address e
ap
A=

ol

|ﬁ QK | ii

2. Drlcken Sie dreimal auf {7}.

. ; X
,C“ wird angezeigt. Add device [x]
. L/

Device name |¢ 5 o

Address i

e

QK

18



5. GRUNDLAGEN DER BEDIENUNG

3. Drucken Sie dreimal auf {5}.
,0" wird angezeigt.

4. Driicken Sie auf {p}.
Dricken Sie auf {5}. ,m" wird angezeigt.

5. Geben Sie weitere Buchstaben ein. Driicken Sie
{ENT}, um die Eingabe abzuschlielen.

Beispiel: Auswahl eines Reflektortyps

.

X
Add device .
. L/
Cevice name oo @ o
Address e
ap»
L
LNz

ol

L Tn

X
Add device .
. L/
Device mame |com @ o
Address e
ap»
L
LNz

ol

(Methode 1)

1. Wahlen Sie [EDM] auf der ersten Seite des
Beobachtungsmodus oder ,EDM* im
Konfigurationsmodus.

IC7 @ Registerkarte ,SHV* im Beobachtungsmodus

2. Wechseln Sie mit {&A}{V}/{TAB} zu ,Reflektor*
(Reflector).

19

EDM configurations
ECM | ppm L/ /|
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5. GRUNDLAGEN DER BEDIENUNG

3. Drﬂpken Sie {LEERZEICHEN}, um eine Liste aller P ——
Optionen anzuzeigen.

EDM | ppim L/

Dist.mode |Fir1e =k El B DD

Reflector v

| d»

Prism const, ik

Hlum.hold Ol

ul
LIET Ok

4. Wahlen Sie mit {A}/{W¥}. eine Option aus.

5. Dricken Sie {ENT}, um die Auswahl zu bestatigen.

(Methode 2)

1. Wabhlen Sie [EDM] auf der ersten Seite des
Vermessungsmodus oder ,EDM" im
Konfigurationsmodus.

2. Wechseln Sie mit {A}{V}/{TAB} zu ,Reflektor*
(Reflector).

3. Wechseln Sie mit {€}/{p>} zwischen ,Prisma“ (Prism),
.Folie“ (Sheet) und ,N-Prisma“ (N-Prism).

4. Driicken Sie {ENT}, um die Auswahl zu bestatigen.
5.2 Display-Funktionen

Die Bildschirme konnen mit den Tasten auf der Tastatur oder am Touchpanel bedient werden. Das
Touchpanel kann mit dem mitgelieferten Eingabestift oder mit den Fingern bedient werden.

Es ist auch mdglich, das Touchpanel voribergehend zu deaktivieren.

77 ,20. EINSTELLUNGEN ANDERN*

%

* Bei der Bedienung des Touchpanels darf das Display nicht zerkratzt werden, und es darf ausschlief3lich der
Eingabestift verwendet werden.

Verwendung des Eingabestifts

Mit dem Eingabestift kbnnen Menus und Schaltflachen auf dem Bildschirm ausgewahlt und die Bildlaufleiste
bedient werden.
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5. GRUNDLAGEN DER BEDIENUNG

Voriibergehende Deaktivierung des Touchpanels

Das Touchpanel kann vortibergehend deaktiviert werden. Dies ist besonders beim Reinigen des Displays
nitzlich.

Tippen Sie zum Deaktivieren beim Statussymbol auf =f' . Die Meldung ,Touchpanel voriibergehend
deaktiviert* (Touch panel temporarily de-activated) wird angezeigt.

P | 'l | m
Touch panel temporarily de-activ... @ 0
& The touch panel is s
temporarily de-activated. ap
(Press ESC key to cancel.) e

ul

L2

Das Touchpanel kann nicht bedient werden, solange die oben genannte Meldung angezeigt wird. Driicken Sie
{ESC}, um die Meldung auszublenden und das Touchpanel erneut zu aktivieren.

Bildschirme aufrufen und bedienen

* Um einen Bildschirm zu schlie3en, tippen Sie auf das Kreuz in der oberen rechten Ecke, oder driicken Sie
{ESC}.

» Registerkarten, Softkey-Zuweisungen, angezeigte Registerkartenelemente und ZeichengréRen kénnen in
den Benutzereinstellungen geandert werden.

IC7,20. EINSTELLUNGEN ANDERN"

@ Oberes Menii

Top
SOKKIA
-FX-20X

Seriennummer—— S/N XXXXXXXX

Instrumentenname

zum Versionsanzeige-
Bildschirm
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5. GRUNDLAGEN DER BEDIENUNG

@ Versionsanzeige-Bildschirm

Anwendungssoftware
Version

Version (x|
SOKKIA @ o
FX-20X i
S/N XXXXXXXX ID Code XXXX Pl
{c) 2011 Topcon Corp. All Rights Reserved. |+
Software

BASIC K XKEN_XX SN
oT SR

f A

@ Registerkarte ,,SHV“ im Beobachtungsmodus

Softkey

(1) Entfernung

Basic observation

| o 0

e 16.521™ =l entternung

2 O ' " o I

91 59 01 ——=—(2) Vertikalwinkel

CNE

Bae 0029'00" —i (3) Horizontalwinkel
A

_EoM | T [ osET | MEAS |PI

Der Anzeigestatus kann zwischen ,SD“ (Schragstrecke), ,HD* (Horizontalstrecke) und ,VD*

(Vertikalstrecke) umgeschaltet werden.
3 ,20.1 Beobachtungsbedingungen®

(2) Vertikalwinkel

Die Anzeige des Vertikalwinkels kann zwischen ,Zenit (Z=0°), ,Horiz (H=0°)* und ,Horiz (H=£90°)"

umgeschaltet werden.

Um den Vertikalwinkel bzw. die Vertikalstrecke in % zu andern, driicken Sie [ZA/%], wenn Sie dem

Beobachtungsmodus zugewiesen sind.

I3 ,20.1 Beobachtungsbedingungen®
Der GroRbuchstabe im Softkey zeigt den aktuell ausgewahlten Modus an.
I3 [ZA/%)] zuweisen: ,20.6 Tastenfunktionen zuweisen*

(3) Horizontalwinkel

Driicken Sie [R/L], um den Anzeigestatus zwischen ,HA-R* (Horizontalwinkel rechts) und ,HA-L®
(Horizontalwinkel links) zu andern. Der GroRBbuchstabe im Softkey zeigt den aktuell ausgewahlten Modus

an.

[C7 [RIL] zuweisen: ,20.6 Tastenfunktionen zuweisen*

* Die Horizontalstrecke und die Hohendifferenz werden auch auf der Registerkarte ,SHVdist“ angezeigt.
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5. GRUNDLAGEN DER BEDIENUNG

@ Messbildschirm

Basic observation

LSD @

[
2 19°04'32" | -

Laserstrahlen werden emittiert

ud L] .
a 246 14'50" | .i
2
STOP
@ Eingabebildschirm/Konfigurationsbildschirm
EDM configurations
ECM | ppm L /7|
Dist.mode IFine R |E| B DU Alle Optionen anzeigen
Reflector Iprigm E| -F:
Frism const, @ﬂm N
=
Hllumhold  |Laser-pointer -
I~ Werte eingeben/
I |:| - bearbeiten
A
LIST oK |

@ Registerkarte ,,Grafik“ (Graphic) im Beobachtungsmodus

Pfeil zeigt Norden als eingestelltes Visier

T

SHV[SHVdist Graphi L/ /]
Zielpunkt — B 0
P — @ X 107,406 -

B B7.554 | "
z a4.067 | AP
Instrumentenstation — £
5D 3560 m | o -

7a BO*44'04" "

. Malstab HeR  3o0eesst | o
(Einheiten: m) i 2
| | HT | | MEASTP1

Die Anzeige der Registerkarte ,Grafik* (Graphic) kann mit den Softkeys auf der zweiten Seite geandert
werden.

[KONFIGURIEREN] ([CNFG]): In ,Grafikkonfiguration“ (Graphic configuration) kann der Benutzer
die Ausrichtung der Registerkarte ,Grafik“ (Graphic) sowie den
Punkt, das Ziel oder die Station festlegen, die in der Mitte der
Anzeige stehen soll.

[STANDARD] ([DEF.]): Kehrt zur urspriinglichen Ausrichtung der Anzeige zuriick.
[VergroBern] ([Zoom in]): VergroRert die Anzeige.
[Verkleinern] ([Zoom out]): Verkleinert die Anzeige.
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5. GRUNDLAGEN DER BEDIENUNG

@ Meniis auswahlen
Um ein MenU auszuwahlen, tippen Sie auf das Touchpanel, oder driicken Sie die entsprechende

Zifferntaste.
Setting out
E@ e
/ B 0
0
Ziffer | i 2 Backsight setup | q:
1 4
| ¥ 3.50data setting” ¥ Skeyincoord |
1 1 1
T 4Settingout || ¥ 6.5et out coords
| | | | Back |

@ Statusleiste

Zeigt den aktuellen Status des Instruments an. Durch Antippen der Symbole kénnen Sie zwischen den
Optionen fir das entsprechende Element wechseln. Durch Driicken und Halten wird eine Liste aller
verfiigbaren Optionen fir das Element und in bestimmten Fallen auch ein Link zum
Konfigurationsbildschirm fir das Element angezeigt.

SHvdist | Graphic
= 16.521" ©
z 86°50'24" 1-|”
“#F 358037173 ”
ECM TILT O5ET MEAS | F1

Statusleiste

Die Zuweisung der Symbole in der Statusleiste entspricht der Zuweisung im Sterntastenmodus.
3 Informationen zu den Symbolen: ,5.4 Sterntastenmodus*
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5. GRUNDLAGEN DER BEDIENUNG

5.3 Eingabe von Zeichen uber das Eingabefeld

Um das Eingabefeld anzuzeigen, tippen Sie auf ﬁ das Statussymbol/den Sterntastenmodus, oder dricken
Sie gleichzeitig {SHIFT} und {a;}. Uber diese Tastatur kénnen numerische und alphabetische Zeichen sowie
Symbole eingegeben werden. Tippen Sie zum Schliel3en erneut auf das Symbol.

« Wenn das #* Status-Symbol vom Eingabefeld verdeckt wird, ziehen Sie das Eingabefeld mit dem Stift in
einen anderen Bereich des Bildschirms, damit Sie auf das Symbol #* zugreifen kénnen.

Eingabefeld

Esc . L&scht alle eingegebenen Zeichen

Tab . Bewegt den Cursor zum nachsten Textfeld

CAP : Wechselt zwischen Grof3- und Kleinbuchstaben und Zahlen/Symbolen

Shift : Wechselt zwischen Grol3- und Kleinbuchstaben sowie Zahlen/Symbolen. Wird nach Eingabe
eines einzelnen Zeichens beendet.

Ctl : Keine Funktion

Del/<= : Ldscht das Zeichen links/rechts oder I6scht den gesamten Text im aktiven Bereich

—— : Bewegt den Cursor nach links/rechts

ENT . Bestatigt die eingegebenen Zeichen

Space : Gibt ein Leerzeichen ein

au . Offnet weitere lateinische/deutsche Zeichen/Symbole. Wird nach Eingabe eines einzelnen

Zeichens beendet.
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5. GRUNDLAGEN DER BEDIENUNG

5.4 Sterntastenmodus

Im Sterntastenmodus kdénnen Sie von jedem Basismodus zu jenem Bildschirm springen, in dem Sie die
verschiedenen Einstellungen direkt priifen/andern. Driicken Sie auf die Sterntaste {%}, um in den
Sterntastenmodus zu wechseln. Jedes Symbol kann wie das Statussymbol angetippt oder gehalten werden.

* 12 im Sterntastenmodus zugewiesene Symbole und die 8 oben genannten Symbole entsprechen dem
jeweiligen Statussymbol

* Die Zuweisung der Symbole kann geandert werden.
[’ Zuweisung des Sterntastenmodus a@ndern: ,20.7 Symbole im Sterntastenmodus &ndern*

q— (1@ @)
d— (5)(6) (7) (8)
D

/.

»

— )

bei Auslieferung des Instruments.

. 'Mm (10) (11)
j —— 10 und 11 sind nicht zugewiesen

Zeigt den aktuellen Status des Instruments an.

Durch Antippen der Symbole kénnen Sie zwischen den Optionen fiir das entsprechende Element wechseln.
Durch Drucken und Halten wird eine Liste aller verfigbaren Optionen fur das Element und in bestimmten
Fallen auch ein Link zum Konfigurationsbildschirm fir das Element angezeigt.

Details zu jedem Symbol werden nachfolgend beschrieben. (Die Zahlen entsprechen den oben genannten
Symbolen).

(1) Akkusymbol
Anzeige fur den verbleibenden Akkuladestand (BDC72/externer Akku BDC60B/61B, Temperatur = 20 °C,
EDM ein).
Die verbleibende Akkuleistung, die bei der Entfernungsmessung angezeigt wird, kann von der zu anderen
Zeiten angezeigten Leistung abweichen.

: Stufe 3 Volle Leistung
: Stufe 2 Ausreichend Leistung

n BB

: Stufe 1 Halbe Leistung oder weniger
: Stufe 0 Wenig Leistung, Ersatzakku vorbereiten. (blinkt rot und schwarz)

HE

: Kein Strom Stoppen Sie den Betrieb, und laden Sie den Akku auf. (Rote Anzeige in der
Bildschirmmitte)

I%,7.1 Akku laden*
Bei Verwendung eines externen Akkus
Oj==1] : Stufe 3 Volle Leistung
: Stufe 2 Ausreichend Leistung

0E

: Stufe 1 Halbe Leistung oder weniger
: Stufe 0 Wenig Leistung. Ersatzakku vorbereiten.
[’ ,7.1 Akku laden®

2
2
S

S
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5. GRUNDLAGEN DER BEDIENUNG

(2) Symbol fir Zieltyp
Auswahl des Zieltyps und Konfiguration der Prismenkonstante.

®frism Omm [l gl : Prisma (0 mm)

Sheet 0mm B o : Folie (0 mm)

[ = : N-Prisma

Go to EDM Config.

Die Zieldaten kdnnen unter ,Reflektoreinstellung® (Reflector setting) bearbeitet/aufgezeichnet werden.
I3 ,20.3 EDM-Einstellungen®

(3) Symbol PPM-Einstellung
Die aktuelle Einstellung fiir den atmospharischen Korrekturfaktor wird angezeigt.

EDM-Konfiguration.

G0 to EOM Config.

o / 199

PRM PRM

(4) Symbol Laserpointer/Richtstrahl
Konfiguration des Status von Laserpointer/Richtstrahl.
[C7 Laserpointer/Richtstrahl EIN/AUS: ,5.1 Grundlagen der Tastenbedienung®

® Guide light: On o : Richtstrahl EIN
Guide light; off <@ | : Richtstrahl AUS
Laser-pointer: Oon % | : Laserpointer EIN
Laser-painter: Off = | : Laserpointer AUS

To EDM config,

* Der Laserpointer wird bei der Entfernungsmessung automatisch ausgeschaltet.

(5) Symbol Neigungswinkelkompensation
Vertikal- und Horizontalwinkel werden tber den Zwei-Achs-Neigungssensor bei geringfligigen

Neigungsfehlern automatisch ausgeglichen. Dieses Symbol zeigt den Status der Funktion an.

5o to Tilk screen

®Tiltcrm: HY L% | : Horizontaler und vertikaler Neigungswinkel kompensiert (blau)

Tilt crn: Mo x : Keine Kompensation

Tiltcrin: & * | : Nur vertikaler Neigungswinkel kompensiert (griin)

Go to Obs.conditions

« 5 Wird angezeigt, wenn das Geréat nicht horizontiert ist.
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5. GRUNDLAGEN DER BEDIENUNG

(6) Symbol Kommunikationsstatus mit externen Geraten
Auswahl der Kommunikationsmethode mit externen Geraten. Dieses Symbol wird nicht im
Programmmodus angezeigt. Die Bluetooth-Einstellungen kdnnen nur ausgewahlt werden, wenn
Instrumente mit Bluetooth-Modul verwendet werden.
Sie kdnnen zur Kommunikationskonfiguration springen.

[’ Einstellung der RS232C-Kommunikation: ,10.4 Verbindung tiber RS232C-Kabel
[’ Einstellung der Bluetooth-Kommunikation: ,10.1 Drahtloskommunikation mit Bluetooth-Technologie*

® Serial port

Bluetooth

{5 0| : Verbindung tiber RS232C-Kabel
r-q : Verbindung Uber Bluetooth-Drahtlostechnologie (griine Antenne)

Go to Comms Setup

Der Verbindungsstatus zu externen Geraten wird wie folgt angezeigt.

i) Verbindung Uber Bluetooth-Drahtlostechnologie

l

s

B

@

i) (=g

: Wird verbunden
: Verbindung wird abgebrochen

: (Antenne ist violett — stationar)

Kommunikationseinstellungen werden durchgefihrt/Kommunikation wird vorbereitet (Gerat
wurde gerade eingeschaltet usw.)

: Verbindungsfehler (Symbol blinkt) (Farbe hangt von der Einstellung ab)

: Verbindung Uber RS232C-Kabel

« Ein Pfeil (z. B. /5= zeigt an, dass die Dateniibertragung lauft. Ein roter Pfeil zeigt an, dass die
Datenlibertragung fehlgeschlagen ist und die Daten erneut gesendet werden muissen.

(7) Symbol Eingabemodus
Auswahl des Eingabemodus

1 Eingabe von Zahlen und Symbolen
_a Eingabe von Kleinbuchstaben
A Eingabe von GroRRbuchstaben

[C¥,5.3 Eingabe von Zeichen (iber das Eingabefeld“ @ Eingabe von Buchstaben/Zahlen

(8) Symbol Eingabefeld
[’ ,5.3 Eingabe von Zeichen (iber das Eingabefeld”

(9) Symbol Konfigurationsmodus
Wechselt in den Konfigurationsmodus.
77 ,20. EINSTELLUNGEN ANDERN"

(10) Symbol Touchpanel

Deaktiviert

das Touchpanel voribergehend oder wechselt zu ,Inst.config.”

Touch panel temporariy de-acthvated @ | 1 Touchpanel vorUbergehend deaktiviert.

Go to Inst.config.

* Dieses Symbol kann bei der Entfernungsmessung oder Dateniibertragung nicht betatigt werden.
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5. GRUNDLAGEN DER BEDIENUNG

(11) Symbol Datentragernutzung
Tippen Sie auf das Datentragersymbol, und halten Sie es gedriickt, um die Details zur Datentragernutzung

anzuzeigen.

wall : Weniger als 20 %

& 20bis50%
49 : Mehr als 50 %

Internal disk
Used space

Free space
Capacity
Remaovable Disk
Used space
Free space

Capacity

L)
TTET KB

7EITER

PFEP KB
FEEF KB

TTET KB

Interner Datentrager

Used space:
Free space:

Capacity:

Wechseldatentrager

Used space:
Free space:

Capacity:

Y

Belegter Speicherplatz des internen Datentragers
Freier Speicherplatz des internen Datentragers

Kapazitat des internen Datentragers

Belegter Speicherplatz des mit dem Gerat verbundenen
Wechseldatentragers

Freier Speicherplatz des mit dem Gerat verbundenen
Wechseldatentragers

Kapazitat des mit dem Geréat verbundenen
Wechseldatentragers

 ,\Wechseldatentrager” (Removable Disk) wird nur angezeigt, wenn ein Wechseldatentrager an das Gerat
angeschlossen ist.
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6. USB-STICK ANSCHLIESSEN

%

* Beim Lesen/Schreiben von Daten darf der USB-Stick nicht entfernt werden.

» Wir empfehlen fir die Datenlbertragung tiber den USB-Anschluss des Instruments die Verwendung des
beiliegenden USB-Sticks. TOPCON CORPORATION kann den sicheren Betrieb von USB-Sticks, die nicht
dem Instrument beiliegen, nicht garantieren.

» Auch wenn andere USB-Sticks bei der SD-Formatierung erkannt werden, kann TOPCON CORPORATION
den sicheren Betrieb nicht garantieren.

VERFAHREN

1. Offnen Sie die Schnittstellenklappe, indem Sie die Taste
verschieben.

Externe
Schnittstellenluke

2. Stecken Sie den USB-Stick in den USB-Anschluss 1.

%

* Wenn Sie einen USB-Stick mit 4 Metallkontakten
verwenden, setzen Sie ihn mit dem Kontakt nach hinten
ein, um eine Beschadigung des USB-Anschlusses zu
vermeiden.

USB-Anschluss 1

USB-Anschluss 2

3. SchlieRen Sie die Schnittstellenklappe, bis ein Klicken zu
hoéren ist.
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7. VERWENDUNG DES AKKUS

7.1 Akku laden

Stellen Sie sicher, dass Sie den Akku vollstandig aufladen, bevor Sie ihn zum ersten Mal oder nach ldngerem
Nichtgebrauch verwenden.

%

» Das Ladegerat wird im Betrieb warm. Das ist normal.

» Verwenden oder laden Sie nur die angegebenen Akkus.
(Akku: BDC72, Ladegerat: CDC77)

 Das Ladegerat ist nur fur den Gebrauch in Innenrdumen vorgesehen. Nicht im Freien verwenden.

* Ein Akku kann nicht geladen werden, wenn die Temperatur aufterhalb des Ladetemperaturbereichs liegt.
Stellen Sie sicher, dass der Akku innerhalb des Ladetemperaturbereichs aufgeladen wird.

 Laden Sie den Akku nicht unmittelbar nach Abschluss eines Ladevorgangs erneut auf. Die Akkuleistung kann
abnehmen.

* Nehmen Sie den Akku vor der Lagerung aus dem Ladegerat.

« Ziehen Sie bei Nichtgebrauch den Netzstecker aus der Steckdose.

 Lagern Sie den Akku in einem trockenen Raum, in dem die Temperatur innerhalb der folgenden Bereiche
liegt. Fir eine langfristige Lagerung sollte der Akku mindestens alle sechs Monate aufgeladen werden.

Lagerdauer Temperaturbereich
Maximal 1 Monat -20 bis 50 °C
1 bis 3 Monate -20 bis 40 °C
3 Monate bis 1 Jahr -20 bis 20 °C

» Akkus erzeugen elektrischen Strom durch chemische Reaktion und haben daher eine begrenzte
Lebensdauer. Selbst bei langerer Lagerung und Nichtgebrauch verschlechtert sich die Akkukapazitat mit der
Zeit. Dies kann zu einer Verkurzung der Betriebszeit des Akkus fiihren, obwohl der Akku korrekt geladen
wurde. In diesem Fall wird ein neuer Akku benétigt.

VERFAHREN

1. Schlielen Sie das Netzkabel an das Ladegerat und an
eine Steckdose an.

2. Setzen Sie den Akku ins Ladegerat, indem Sie die Nuten
am Akku in die Fihrungen auf dem Ladegerat setzen.
Wenn der Ladevorgang beginnt, blinkt die Leuchte grun.
Die Leuchte leuchtet griin, wenn der Ladevorgang
abgeschlossen ist. Flhrungen

Steckplatz 1 P

3. Entfernen Sie den Akku, und ziehen Sie den Netzstecker
des Ladegerats ab.
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7. VERWENDUNG DES AKKUS

» Steckplatz 1 und 2:
Das Ladegerat kann bis zu zwei Akkus gleichzeitig aufnehmen und laden.
* Ladezeit (bei 25 °C, wenn zwei Akkus gleichzeitig geladen werden):
BDC72: ca. 8 Stunden
(Der Ladevorgang kann bei besonders hohen oder niedrigen Temperaturen langer dauern als oben
angegeben).
+ Ladeleuchte:

LED Beschreibung

Leuchte blinkt griin Wird geladen

Leuchte leuchtet griin | Vollstédndig geladen

Leuchte blinkt gelb Akkutemperatur auBerhalb des Ladetemperaturbereichs. Laden Sie den Akku
innerhalb des Ladetemperaturbereichs erneut. Wenn die gelbe Leuchte immer
noch nicht aufhért zu blinken, wenden Sie sich an Ihren Handler vor Ort.

Aus Der Akku ist nicht richtig eingesetzt. Setzen Sie ihn richtig ein. Wenn die
Leuchte immer noch nicht leuchtet, wenden Sie sich an Ihren Handler vor Ort.

Leuchte leuchtet rot Der Ladevorgang wird nicht normal durchgefiihrt. Méglicherweise liegt ein
Problem mit dem Ladegerat oder Akku vor. Wenden Sie sich an Ihren Handler
vor Ort.

7.2 Akku einsetzen/entnhehmen

Setzen Sie den geladenen Akku ein.
I3 Art der Stromquelle: ,23. STROMQUELLE"

L/

* Verwenden Sie den beiliegenden Akku (BDC72).

» Schalten Sie das Instrument aus, bevor Sie den Akku herausnehmen. Wenn der Akku bei eingeschaltetem
Instrument entfernt wird, kann es zu einem Warmstart kommen. Dabei konnen Datei- und Ordnerdaten
verloren gehen.

« Offnen Sie die Akkuabdeckung nicht, wahrend das Gerét eingeschaltet ist.

» Beschadigen Sie nicht den hervorstehenden Sensor in der Akkuabdeckung. Achten Sie darauf, beim
Schlieen der Akkuabdeckung nicht die Finger einzuklemmen.

» Achten Sie beim Einsetzen/Entnehmen des Akkus darauf, dass Feuchtigkeit und Staub nicht ins Innere des
Instruments gelangen.

* Nehmen Sie den Akku vor der Lagerung aus dem Vermessungsgerat oder Ladegerat.

VERFAHREN Akku einsetzen

1. Schieben Sie die Verriegelungen an der Akkuabdeckung ﬁ
auf. /Z #

Batterieabdeckung
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7. VERWENDUNG DES AKKUS

2. Setzen Sie den Akku in Richtung des Pfeils auf der Seite
des Akkus ein.

L/

« Setzen Sie den Akku nicht schief ein. Andernfalls
koénnen das Instrument oder die Akkukontakte
beschadigt werden.

3. SchlieRen Sie die Akkuabdeckung. Ein Klicken ist zu
héren, wenn die Abdeckung fest sitzt.
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8. INSTRUMENT EINRICHTEN

%

 Setzen Sie den Akku in das Instrument ein, bevor Sie diesen Vorgang ausfiihren, da sich das Instrument
leicht neigt, wenn der Akku nach dem Nivellieren eingesetzt wird.

8.1 Zentrieren

VERFAHREN Zentrieren mit dem Okular des optischen Lots

1. Stellen Sie sicher, dass die Beine in gleichmaRigen Ebene
Abstanden angeordnet sind und der Kopf ungefahr gerade
steht.

Stellen Sie das Stativ so ein, dass sich der Kopf Uber dem
Vermessungspunkt befindet. Fost

Stellen Sie sicher, dass die Stativful3e fest im Boden verankert
verankert sind.

Gleiche
Abstande

2. Setzen Sie das Instrument auf den Stativkopf.
Stltzen Sie das Instrument mit einer Hand ab, und ziehen
Sie die Zentrierschraube an der Unterseite fest, sodass das
Instrument am Stativ befestigt ist.

3. Schauen Sie durch das Okular des optischen Lots, und
drehen Sie es, um das Fadenkreuz zu fokussieren.
Drehen Sie am Fokussierring des optischen Lots, um den Fokussieren

Vermessungspunkt zu fokussieren. des Fadenkreuzesl \ J M

Fokussieren des Vermessingspunkt

4. Stellen Sie die NivellierfulRschrauben so ein, dass der
Vermessungspunkt im Fadenkreuz des optischen Lots
zentriert ist.

NivellierfuRschrauben
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8. INSTRUMENT EINRICHTEN

VERFAHREN Zentrieren mit dem Laser-Lot (optionales Zubehor)

1. Stellen Sie das Stativ auf, und befestigen Sie das
Instrument am Stativkopf.

IC7,8.1 Zentrieren®

2. Schalten Sie das Instrument ein. o)
17 ,9. EIN/AUS" ¥ 1'15"
Die elektrische Dosenlibelle wird unter ,Neigung*“ (Tilt)
angezeigt. 3 1'50"

| |||||@ | --

A
| L-ON [TLT_OFs) | BACK |Pi
3. Driicken Sie auf [L-EIN] ([L-ON]). :

Der Laserstrahl wird an der Unterseite des Geréts Tilt
abgegeben. ¥ 1|11“ : |
: @ 0

v 1'53" > | [

T@ i

B |

Laser lev, .

EEEE —~ L1=8

| o@D | 5]

2

| L-OFF |TLT_OFs| | BACK |Pi

4. Mit den Tasten [-]/[+] auf der zweiten Seite kbnnen Sie

die Helligkeit des Lasers einstellen. Tilt
TV
v 147 [ N\l -2
8 @ <
Laser lev. )
I.... | o@D | o

Lo | - |+ IPZI

5. Passen Sie die Position des Instruments auf dem
Stativ an, bis der Laserstrahl auf der Mitte des
Vermessungspunkts steht.

6. Dricken Sie auf [L-AUS] ([L-OFF]), um den Laser
auszuschalten. Alternativ konnen Sie auf {ESC}
driicken, um zu einem anderen Bildschirm
zuriickzukehren. Das Laser-Lot wird automatisch
ausgeschaltet.

+ Die Sichtbarkeit des Laserpunkts kann bei direktem Sonnenlicht beeintrachtigt werden. In diesem Fall sollte
fir den Vermessungspunkt ein Schatten bereitgestellt werden.
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8. INSTRUMENT EINRICHTEN

8.2 Horizontierung

VERFAHREN

1. Stellen Sie die Nivellierfuschrauben so ein, dass der
Vermessungspunkt im Fadenkreuz des optischen
Lots zentriert ist. @

2. Zentrieren Sie die Blase in der Dosenlibelle, indem _ -~
Sie entweder das Stativbein verkiirzen, das der Einstellung !
. . . . der Stativbeine
exzentrischen Richtung der Blase am nachsten liegt,

oder indem Sie das Stativbein verlangern, das am
weitesten von der exzentrischen Richtung der Blase
entfernt ist. Verstellen Sie ein weiteres Stativbein, um
die Blase zu zentrieren.

Drehen Sie die NivellierfuBschrauben, und achten Sie
dabei auf die Dosenlibelle: Sie muss im mittleren Kreis
zentriert sein.

3. Dricken Sie zum Einschalten auf {( } to power on.
I27,9. EIN/AUS"
Die elektrische Dosenlibelle wird unter ,Neigung* (Tilty | * -(0'49"
angezeigt.
,®“ zeigt die Blase in der Dosenlibelle. Der Bereichdes | ¥ -1'06"
inneren Kreises betragt +1,5° und der Bereich des
auleren Kreises +6'".

Tilt

C@r ] |-

| L-ON | r_ors | | BACK |

4. Zentrieren Sie ,®“ in der Dosenlibelle.
Wenn sich die Blase in der Mitte befindet, fahren Sie
mit Schritt 7 fort.

5. Drehen Sie das Instrument, bis sich das Teleskop
parallel zur Linie zwischen den NivellierfuBschrauben
A und B befindet.

6. Stellen Sie den Neigungswinkel mit den
Fufschrauben A und B fiir die X-Richtung und mit
der Nivellierschraube C fiir die Y-Richtung auf 0° ein.

36



8. INSTRUMENT EINRICHTEN

7. Losen Sie die Zentrierschraube leicht.

Blicken Sie durch das Okular des optischen Lots, und
schieben Sie das Instrument Uber den Stativkopf, bis
der Vermessungspunkt genau im Fadenkreuz zentriert
ist.

Ziehen Sie die Zentrierschraube wieder fest.

Wenn das Instrument mit einem Laser-Lot nivelliert ist,
emittieren Sie den Laser-Lotstrahl, und Uberpriifen Sie
ihn erneut.

[C7,8.1 Zentrieren* , VERFAHREN Zentrieren mit
dem Laser-Lot (optionales Zubehor)*

. Prifen Sie erneut, ob die Blase in der elektrischen
Dosenlibelle zentriert ist.

Ist dies nicht der Fall, wiederholen Sie das Verfahren
ab Schritt 6.

. Driicken Sie {ESC}, um zum Beobachtungsmodus
zurickzukehren.
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9. EIN/AUS

%

* Wenn die Stromversorgung nicht eingeschaltet werden kann oder bald ausgeschaltet wird, obwohl der Akku
eingesetzt ist, kann es sein, dass der Akku fast keinen Strom mehr hat. Ersetzen Sie ihn durch einen
vollstandig geladenen Akku.

5 ,21. WARN- UND FEHLERMELDUNGEN"

VERFAHREN Einschalten

1. Dricken Sie auf {®}.
Wenn die Stromversorgung eingeschaltet ist, wird
,Neigung“ (Tilt) angezeigt.
I3 ,8.2 Horizontierung* Schritt 3 Driicken Sie auf
{ESC}, um in den Beobachtungsmodus zu wechseln.

Wenn ,AuRerhalb des Bereichs® (Out of range)
angezeigt wird, meldet der Neigungssensor des
Instruments, dass das Instrument nicht nivelliert ist.
Nivellieren Sie das Instrument erneut mit der
Dosenlibelle, und rufen Sie dann ,Neigung” (Tilt) auf.
Halten Sie das Symbol fir die
Neigungswinkelkompensation in der Statusleiste oder
im Sterntastenmodus gedriickt, und wahlen Sie dann
»Zum Neigungsbildschirm wechseln“ (Go to Tilt
screen).
[’ ,5.4 Sterntastenmodus® (5) Symbol
Neigungswinkelkompensation

« Tilt crn.” in ,Obs. Condition” sollte auf ,Nein“ (No) gesetzt werden, wenn das Display aufgrund von
Vibrationen oder starkem Wind unruhig wird.

I3 ,20.1 Beobachtungsbedingungen*

Wiederaufnahmefunktion
Mit der Wiederaufnahmefunktion wird der Bildschirm, der vor dem Ausschalten des Gerats aktiv war, beim
erneuten Einschalten angezeigt. Ebenso werden alle Parametereinstellungen gespeichert. Auch wenn
der Akku vollstandig entladen ist, bleibt diese Funktion fir 1 Minute aktiv. Danach wird sie abgebrochen.
Ersetzen Sie einen entladenen Akku so bald wie maglich.

VERFAHREN Ausschalten

1. Driicken Sie auf { ®}, und halten Sie die Taste
gedriickt (ca. 1 s).

%

* Wenn fast keine Akkuleistung mehr verfiigbar ist,
beginnt das Akkusymbol in der Statusleiste zu
blinken. Unterbrechen Sie in diesem Fall die
Vermessung, schalten Sie die Stromversorgung aus,
und laden Sie den Akku, oder setzen Sie einen
vollstandig geladenen Akku ein.

» Um Strom zu sparen, wird die Stromversorgung
automatisch unterbrochen, wenn das Instrument fir
einen bestimmten Zeitraum nicht in Betrieb ist.
Dieser Zeitraum kann unter ,Ausschalten” (Power
off) in ,Inst.config.” eingestellt werden.

[’ ,20.2 Instrument konfigurieren®
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9. EIN/AUS

9.1 Touchpanel konfigurieren

Bei der ersten Verwendung oder nach einem Kaltstart
wird der Bildschirm zum Konfigurieren des Touchpanels
angezeigt.

Carefully press and briefly hold stylus
on the center of the target,
Repeat as the target moves around the screen.

Befolgen Sie die Anweisungen auf dem Bildschirm, und Press the Est key to cancel,

tippen Sie mit dem Stift auf das Fadenkreuz, das auf
dem Bildschirm angezeigt wird. Tippen Sie auch auf das
Fadenkreuz auf der anderen Seite des Displays.

Tippen Sie auch auf das Fadenkreuz auf der anderen +
Seite des Displays. (Nur fiir Modelle mit Display auf

beiden Seiten). Driicken Sie den Stift vorsichtig auf die Mitte des Ziels und

halten Sie ihn kurz. Wiederholen Sie den Vorgang,
wahrend sich das Ziel auf dem Bildschirm bewegt.
* Die Touchpanel-Konfiguration kann jederzeit im Driicken Sie zum Abbrechen die Esc-Taste.

normalen Betrieb durch Driicken auf [PANEL
KALIBRIEREN] ([PNL CAL]) unter ,Display*
durchgefiihrt werden.

I3 ,20.2 Instrument konfigurieren®

9.2 Softwareprobleme beheben

Wenn Probleme mit dem Instrument auftreten und ein Fehler im Programm vermutet wird, sollten Sie einen
Warmstart versuchen. Wenn das Problem durch einen Warmstart nicht behoben wird, ist der nachste Schritt
die Durchfiihrung eines Kaltstarts. Durch einen Warmstart werden die Vermessungsdaten im Gerat nicht
geléscht, aber die Wiederaufnahmefunktion wird beendet. Ubertragen Sie die Daten nach Méglichkeit vor dem
Neustart auf einen PC.

VERFAHREN

1. Schalten Sie das Instrument AUS.

2. Drucken Sie auf { ®} und gleichzeitig auf {ENT}.
Das Gerat wird zuriickgesetzt und schaltet sich wie gewohnt ein.

Kaltstart

Wenn das Problem durch einen Warmstart nicht behoben wird, ist der nachste Schritt die Durchfihrung
eines Kaltstarts. Bei einem Kaltstart werden die Vermessungsdaten im Gerat nicht geléscht, aber alle
Parameter werden auf die Werkseinstellungen zuriickgesetzt. Wenn die Daten im Speicher bendtigt
werden, UBERTRAGEN SIE SIE AUF EINEN PC, BEVOR SIE DEN KALTSTART DURCHFUHREN.
Um den Kaltstart auszufuhren, halten Sie {:%:} und {S.P.} gedrtckt, und driicken Sie gleichzeitig auf { ©}.
Das Gerat wird zurtickgesetzt und schaltet sich wie gewohnt ein.

[C3 ,20.11 Standardeinstellungen wiederherstellen®
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9. EIN/AUS

Probleme beim Ausschalten
Wenn das Instrument nicht wie gewohnt ausgeschaltet werden kann, driicken Sie die Reset-Taste mit der
Spitze des Eingabestifts.

%

« Das Driicken der Reset-Taste kann zum Verlust von Datei- und Ordnerdaten flhren.

Reset-Taste
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10.VERBINDUNG ZU EXTERNEN (

Das Gerat unterstitzt Bluetooth-Drahtlostechnologie, USB und RS232C fir die Kommunikation mit
Datensammlern usw. Die Eingabe/Ausgabe von Daten ist auch tber einen USB-Stick oder durch Anschluss
an ein USB-Gerat mdglich.

Lesen Sie zusatzlich zu dieser Anleitung auch die Bedienungsanleitung des externen Gerats.

%

* Die Bluetooth-Kommunikation ist nur mit Instrumenten mdglich, die das Bluetooth-Modul enthalten.
* Informationen zur Bluetooth-Kommunikation finden Sie unter ,4.3 Bluetooth-Drahtlostechnologie®.

10.1 Drahtloskommunikation mit Bluetooth-Technologie

Das im Instrument integrierte Bluetooth-Modul kann fur die Kommunikation mit Bluetooth-Geraten (z. B.
Datensammlern) verwendet werden.

VERFAHREN Einstellungen fiir die Bluetooth-Kommunikation

1. Wahlen Sie ,Comms* im Konfigurationsmodus.

Cunﬁguratiun
FE 1.0bs.condition || A 6.0t EP
ek 2 Inst.config 7 Customize FFHD
' 3.Inst.cons. 8 Password '"._:
<r 4 EDM () o.0ate & Time O

1

Stellen Sie den Kommunikationsmodus in der
Registerkarte ,Kommunikationseinstellungen®
(Comms Setup) auf ,Bluetooth”.

ﬂ Comms mode
+ Durch Anderungen an den Checksum
Kommunikationseinstellungen wahrend der
Bluetooth-Kommunikation wird die Verbindung TERMINATE
abgebrochen. ACK MODE

*Das Symbol [Es in der Statusleiste kann in
L-Kommunikationseinrichtung“ (Communication
Setup) nicht angetippt werden.

* Die Werkseinstellung von (2) auf (4) muss nicht
geandert werden, solange die Verbindung zu einem
empfohlenen Programm auf dem Datensammler hergestellt wird. Wenn keine Verbindung hergestellt
werden kann, Uberprifen Sie die Kommunikationseinstellungen des Instruments und des Datensammlers.

* Die Einstellungen (3) und (4) gelten fir Instrumente, die GTS-Befehle verwenden.

Eingestellte Elemente und Optionen (*: Werkseinstellung)

(1) Kommunikationsmodus RS232C*/Bluetooth

(2) Prifsumme ja/nein*

(3) Beenden ETX*/ETX+CR/ETX+CR+LF
(4) ACK-Modus Aus/Ein*

Beenden

Wahlen Sie die Option ,Aus® oder ,Ein“ fir Wagenrucklauf (CR) und Zeilenvorschub, wenn Sie Messdaten
mit einem Computer erfassen.
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10. VERBINDUNG ZU EXTERNEN GERATEN

ACK-Modus

Bei der Kommunikation mit einem externen Gerat kann das Protokoll fiir Handshaking das vom externen
Gerat kommende [ACK] auslassen, sodass die Daten nicht erneut gesendet werden.

On: Standard

Off: [ACK] auslassen

2. Dricken Sie die Registerkarte ,Bluetooth®, um —
Informationen zum FX anzuzeigen. Registrieren Sie
L/ /|

die hier im gekoppelten Gerat angezeigte Bluetooth- ICom ms setup | R5232C| Bluetooth L
Adresse (BD ADDR). Bluetooth ID 131625 [0 O
# BO ADDR 00:07:80:58:d8:c5 mem
B
« Starten Sie die Bluetooth-Verbindung nicht auf dem L*
rechten Bildschirm. o g
3. Dricken Sie [OK], um die Einstellungen zu beenden. ul
Fahren Sie mit der Bluetooth-Kommunikation fort.

A
IC3 ,10.2 Kommunikation zwischen FX und ’7 [_

Begleitgerat”

Bluetooth-Gerateadresse
Hierbei handelt es sich um eine eindeutige Nummer fiir ein bestimmtes Bluetooth-Gerat, die zur
Identifizierung der Gerate bei der Kommunikation verwendet wird. Diese Zahl besteht aus 12 Zeichen

(Ziffern O bis 9 sowie Buchstaben von A bis F). Einige Gerate werden moglicherweise mit ihrer Bluetooth-
Gerateadresse benannt.

10.2 Kommunikation zwischen FX und Begleitgerat

%

* Die Bluetooth-Kommunikation fliihrt dazu, dass der Akku des Gerats schneller entladen wird als bei normalem
Betrieb.

+ Uberpriifen Sie, ob das Begleitgerat (Datensammler, Computer, Mobiltelefon usw.) eingeschaltet ist und die
entsprechenden Bluetooth-Einstellungen abgeschlossen sind.

» Alle Kommunikationseinstellungen werden auf die Werkseinstellungen zuriickgesetzt, wenn ein Kaltstart
durchgefiihrt wird. Die Kommunikationseinstellung muss erneut durchgefiihrt werden.
[’ ,10.1 Drahtloskommunikation mit Bluetooth-Technologie*

VERFAHREN

1. Nehmen Sie die erforderlichen FX-Einstellungen fur
die Bluetooth-Kommunikation vor.
[C3 ,10.1 Drahtloskommunikation mit Bluetooth-
Technologie“ ,, VERFAHREN Einstellungen fir
die Bluetooth-Kommunikation*
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10. VERBINDUNG ZU EXTERNEN GERATEN

2. Starten Sie die Kommunikation durch den
Datensammler.
[C7 Handbuch des auf dem Datensammler

eingebundenen Programms

%

Wenn Sie zur Eingabe eines Kennworts
aufgefordert werden, geben Sie 0000 (vier Nullen)
ein.

Wenn die Verbindung erfolgreich hergestellt wurde,
wird ol angezeigt.

L/

Wenn die Bluetooth-Verbindung trotz fehlerfreier
Kommunikationsumgebung fehlschlagt, starten Sie
das Instrument im Bluetooth-Initialisierungsmodus.

Um den Start im Bluetooth-Initialisierungsmodus
auszufiihren, halten Sie {:%} und {TAB} gedriickt,
und dricken Sie auf {®}.

Die Meldung ,Bluetooth-Initialisierungsmodus. Sind
Sie sicher?“ (Bluetooth Initialize Mode. Are you
sure?) wird angezeigt.

Nach dem Drucken von [JA] ([YES]) wird das
Instrument eingeschaltet und das Hauptmeni
angezeigt.

Beim Starten im Bluetooth-Initialisierungsmodus
andert sich die Bluetooth-Adresse.

3. Beenden Sie die Verbindung durch den
Datensammler.

%

Unmittelbar nach dem Trennen der Bluetooth-
Kommunikation kénnen Sie mdglicherweise keine
Verbindung herstellen. Warten Sie in einem solchen
Fall einige Sekunden, und versuchen Sie dann, die
Verbindung wiederherzustellen.

Wenn die Bluetooth-Verbindung getrennt wird, weil
sich der Kommunikationsbereich auf3erhalb der
Reichweite befindet oder durch Hindernisse gestort
wird, kann es mehrere Sekunden dauern, bis die
Verbindung automatisch wieder hergestellt wird.
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10. VERBINDUNG ZU EXTERNEN GERATEN

10.3 Verbindung zu USB-Geraten herstellen

Das FX hat zwei verschiedene USB-Anschliisse.

L/

+ TOPCON CORPORATION kann nicht garantieren, dass alle USB-Gerate mit den USB-Anschliissen am FX
kompatibel sind.
* Verwenden Sie einen Computer mit Windows 7 oder 10, der USB-Verbindungen unterstitzt.

USB-Anschluss 1

w USB-Anschluss 2

Jeder Anschluss wird fur die Verbindung zu verschiedenen Geratetypen verwendet.

Anschlussname Geriatetyp
USB-Anschluss 1 USB-Stick
USB-Anschluss 2 (Mini-B) Computer usw.

Uber den USB-Anschluss 2 kann das Instrument mit einem Computer kommunizieren.

L/

» Trennen Sie das USB-Kabel vorsichtig vom USB-Anschluss 2, um Beschadigungen des Kabels zu
vermeiden.

Instrument mit Computer verbinden, um Daten vom Instrument zu Gbertragen

1. Schalten Sie das Instrument AUS. Verbinden Sie den USB-
Anschluss 2 am Instrument mithilfe des USB-Kabels mit einem
Computer.

13 ,9. EINJAUS"

» Der Computer muss vor der Verbindung nicht ausgeschaltet
werden.

2. Dricken Sie {®} und gleichzeitig {ENT}. Es wird eine Meldung
angezeigt, in der Sie gefragt werden, ob Sie den USB-Modus

starten mochten. Driicken Sie [JA] ([YES]).
@ LISE mode?

Auf dem Display des Instruments wird ,USB-Modus* (USB Mode)
angezeigt, auf dem Computerbildschirm ,Removable Disk*

» Das FX wird mdglicherweise nicht als Wechseldatentrager
angezeigt. Dies hangt von den Windows-Einstellungen ab.
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10. VERBINDUNG ZU EXTERNEN GERATEN

Befolgen Sie die nachstehenden Anweisungen, um
sicherzustellen, dass das Gerat wahrend der USB-Ubertragung
normal funktioniert.
+ Andern Sie nicht die Ordnerhierarchie oder die Ordnernamen
unter ,Wechseldatentrager® (Removable Disk).
* Formatieren Sie den ,Wechseldatentrager“ auf dem Computer nicht.

. Fuhren Sie in der Taskleiste den Vorgang ,Hardware sicher
entfernen” & aus, und trennen Sie das USB-Kabel.

. Halten Sie {®} gedriickt (ca. 1 s), um das Gerat auszuschalten
und die USB-Verbindung zu beenden.

10.4 Verbindung iuiber RS232C-Kabel

VERFAHREN Grundeinstellungen fiir Kabel

1. SchlielRen Sie das Kabel an.

IC7 Kabel: ,25. OPTIONALES ZUBEHOR"

. Wabhlen Sie ,Comms" im Konfigurationsmodus.
Legen Sie die Kommunikationsbedingungen auf der
Registerkarte ,Kommunikationseinstellungen*
(Comms Setup) fest. Stellen Sie
~-Kommunikationsmodus* (Comms Mode) auf
.RS232C".

Communication Setup

Comms setup [RS232C | Bluetooth | &N
Comms mode =

Checksurm |No

TERMIMNATE IET}( El *
ACK MODE Iom El UNE
ul
A2
OK
. Stellen Sie die Optionen in der Registerkarte AR
,RS232C* entsprechend der Auswahl in der COMMUICatIN SEtim
Registerkarte ,Kommunikationseinstellungen* RS232C |Bluetooth |  #5M
(Comms Setup) ein. B 0
*: Werkseinstellungen 0
Data bits |8 bits El g
Baudrate:  1200/2400/4800/9600*/19200/ Parity [Not set 7| L=
Datenbits:  7/8* Bits |
Paritat; Nicht festgelegt:*/Ungerade/Gerade
Stoppbit: 1*/2 Bits OK
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11.FOKUSSIEREN UND ZIEL ANVISIE

%

« Wenn Sie das Ziel sichten, kann starkes Licht, das direkt in die Objektivlinse einstrahlt, zu einer Fehlfunktion
des Geréts fiihren. Bringen Sie die Gegenlichtblende an, um die Objektivlinse vor direktem Licht zu schitzen.
Beobachten Sie bis zum selben Punkt des Fadenkreuzes, wann die Teleskopflache gedndert wird.

VERFAHREN

1. Fadenkreuz fokussieren
Blicken Sie durch das Teleskopokular auf einen hellen, glatten
Hintergrund.
Drehen Sie die Okularschraube im Uhrzeigersinn und dann gegen
den Uhrzeigersinn, bis das Fadenkreuz fokussiert ist.
Bei diesen Verfahren ist eine haufige Refokussierung des
Fadenkreuzes nicht erforderlich, da lhr Auge auf unendlich
fokussiert ist.

2. Ziel anvisieren
Losen Sie die vertikale und horizontale Klemme, und verwenden
Sie dann den Zielkollimator, um das Ziel in das Sichtfeld zu
bringen. Ziehen Sie beide Klemmen fest.

3. Ziel fokussieren
Drehen Sie den Fokussierring fur das Teleskop, um das Ziel zu
fokussieren.
Drehen Sie die Schrauben fiir die vertikalen und horizontalen
Feinbewegungen, um das Ziel am Fadenkreuz auszurichten.
Die letzte Bewegung jeder Feinbewegungsschraube sollte im
Uhrzeigersinn erfolgen.

4. Fokus parallaxfrei einstellen
Stellen Sie den Fokus mit dem Fokussierring neu ein, bis keine
Parallaxe zwischen Zielbild und Fadenkreuz vorhanden ist.

Parallaxe beseitigen
Hierbei wird das Zielbild relativ zum Fadenkreuz verschoben,
wenn der Beobachter seinen Kopf vor dem Okular bewegt.
Eine Parallaxe fuhrt zu Ablesefehlern und muss vor der
Beobachtung beseitigt werden. Die Parallaxe kann durch
Refokussieren des Fadenkreuzes beseitigt werden.
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12.WINKELMESSUNG

In diesem Abschnitt werden die grundlegenden Verfahren zur Winkelmessung im Beobachtungsmodus

erlautert.

* In den Messmenis kénnen Betriebssymbole zugewiesen werden, um den verschiedenen Anwendungen und
Bedienungsweisen der Anwender gerecht zu werden.

IC7 ,20.6 Tastenfunktionen zuweisen"

12.1 Horizontalwinkel zwischen zwei Punkten (Horizontalwinkel 0°) messen

Verwenden Sie die Funktion ,0SET*, um den eingeschlossenen Winkel zwischen zwei Punkten zu messen.
Der Horizontalwinkel kann in jeder Richtung auf O eingestellt werden.

VERFAHREN
1. Visieren Sie rechts das erste Ziel an. 1. Ziel
[ ,11. FOKUSSIEREN UND ZIEL ANVISIEREN" O

2. Dricken Sie [0SET].

Wenn [0SET] blinkt, driicken Sie [0SET] erneut.

Der Horizontalwinkel am ersten Ziel wird 0°.

3. Visieren Sie das zweite Ziel an.

Der angezeigte Horizontalwinkel (HA-R) ist der

eingeschlossene Winkel zwischen zwei Punkten.

.

Instrumentenstation

Basic observation
| SHV | sHvdist | Graphic
D D

® 89957'42"| -

[}
HA-R. 0000!00" @

L4
EC TILT I OSET I MEAS | P1

Basic observation
SHV | sHvdist | Graphic
D £

2 89°57'38" | -
w8 107°920'51"| .1
B THLT I O=ET I MEAS | P1
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12. WINKELMESSUNG

12.2 Horizontalwinkel auf Sollwert einstellen (Horizontalwinkel halten)

Sie kénnen den Horizontalwinkel auf einen Sollwert einstellen und diesen Wert verwenden, um den
Horizontalwinkel eines neuen Ziels zu finden.

VERFAHREN

1. Visieren Sie das erste Ziel an.

2. Dricken Sie auf der zweiten Seite des
Beobachtungsmodus auf [H-SET]. ,H-Winkel
einstellen” (Set H angle) wird angezeigt.

3. Geben Sie den Winkel ein, den Sie einstellen Istwinkel
mdchten, und drlicken Sie dann [OK]. Der als |
Horizontalwinkel eingegebene Wert wird angezeigt.

Key in coord kel »] wrm
+ Die gleiche Einstellung kann auch mit der Eingabe (s
von Koordinaten und Azimut vorgenommen 0
werden. HA-F. 116°38'08" ap
I3 ,14.2 Azimutwinkel einstellen* -
Input Horizontal angle

H.ang 125012/00" || =!

A

oK |

4. Dricken Sie [OK], um den Eingabewert zu
bestatigen und den neuen Horizontalwinkel
anzuzeigen.

observation

SHY 1 SHVdist | Graphic
5D g e

Basic

>4 L o

64°54'23" |1
"o
bk 125°12'00%| .

ECM LT OSET | MEAS | F1

5. Visieren Sie das zweite Ziel an.
Der Horizontalwinkel vom zweiten Ziel bis zu dem als
Horizontalwinkel festgelegten Wert wird angezeigt.

* Durch Dricken auf [HALTEN] ([HOLD]) wird dieselbe Funktion wie oben ausgefihrt.

* Driicken Sie auf [HALTEN] ([HOLD]), um den angezeigten Horizontalwinkel festzulegen. Stellen Sie dann
den im Haltestatus befindlichen Winkel auf die gewlinschte Richtung ein.

[’ [HALTEN] ([HOLD]) zuweisen: ,20.6 Tastenfunktionen zuweisen*
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12. WINKELMESSUNG

12.3 Winkelmessung und Datenausgabe

Im Folgenden werden die Winkelmessung und die Funktionen zur Ausgabe der Messergebnisse an einen
Computer oder andere externe Geréate erlautert.
7 Einstellverfahren: ,10. VERBINDUNG ZU EXTERNEN GERATEN"

Kabel: ,25. OPTIONALES ZUBEHOR"
Ausgabeformat und Befehlsvorgange: ,Kommunikationshandbuch® (Communication manual)

VERFAHREN

1. Schlief3en Sie das Instrument und das externe Gerat
an.

2. Weisen Sie dem Beobachtungsmodus den Softkey
[HVOUT-T] oder [HVOUT-S] zu.

"7 ,20.6 Tastenfunktionen zuweisen®

» Durch Driicken auf das Betriebssymbol werden die
Daten im folgenden Format ausgegeben.
[HVOUT-T] : GTS-Format
[HVOUT-S] : SET-Format

3. Visieren Sie den Zielpunkt an.
4. Drucken Sie auf [HVOUT-T] oder auf [HVOUT-S].

Geben Sie die Messdaten an die Peripheriegerate
aus.
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13.ENTFERNUNGSMESSUNG

Fuhren Sie als Vorbereitung fiir die Entfernungsmessung im Beobachtungsmodus die folgenden
Einstellungen durch.
* Modus Entfernungsmessung
* Zieltyp
 Korrekturwert Prismenkonstante
° ppm
« EDMALC
I3 ,20.2 Instrument konfigurieren®
* In den MessmenUs kdnnen Softkeys zugewiesen werden, um den verschiedenen Anwendungen und
Bedienungsweisen der Anwender gerecht zu werden.
I3 ,20.6 Tastenfunktionen zuweisen*

/\ Achtung

* Wenn Sie den Laserpointer verwenden, stellen Sie sicher, dass Sie den Ausgabelaser ausschalten, sobald
die Entfernungsmessung abgeschlossen ist. Auch bei Abbruch der Entfernungsmessung ist der Laserpointer
noch in Betrieb, und der Laserstrahl wird weiterhin abgegeben.

L/

+ Stellen Sie sicher, dass die Zieleinstellung am Instrument mit dem verwendeten Zieltyp tbereinstimmt. Das
Instrument passt die Intensitat des Laserstrahls automatisch an und schaltet den Anzeigebereich der
Entfernungsmessung entsprechend dem verwendeten Zieltyp um. Wenn das Ziel nicht den Zieleinstellungen
entspricht, kdnnen keine genauen Messergebnisse erzielt werden.

» Wenn die Objektivlinse verschmutzt ist, kbnnen keine genauen Messergebnisse erzielt werden. Reinigen Sie
diese zunachst mit der Objektivbirste, um kleine Partikel zu entfernen. Hauchen Sie anschlieRend die Linse
an, und wischen Sie sie dann mit dem Silikontuch ab.

* Wenn bei reflektorloser Messung ein Objekt den fir die Messung verwendeten Lichtstrahl behindert oder ein
Objekt mit einem hohen Reflexionsfaktor (Metall oder weilde Oberflache) hinter dem Ziel positioniert wird,
werden mdglicherweise keine genauen Messergebnisse empfangen.

« Szintillationen kénnen die Genauigkeit der Entfernungsmessung beeintrachtigen. Wiederholen Sie in diesem
Fall die Messung mehrmals, und verwenden Sie den Durchschnittswert der Ergebnisse.

13.1 Reflektiertes Signal prufen

Stellen Sie sicher, dass das vom Teleskop anvisierte Ziel ausreichend Licht reflektiert. Die Uberpriifung des
reflektierten Signals ist besonders nutzlich bei der Durchfiihrung von Fernmessungen.

A Achtung

« Der Laserstrahl wird bei der Uberpriifung des reflektierten Signals abgegeben.

%

» Wenn die Lichtintensitat ausreicht, obwohl die Mitte des Spiegelprismas und des Fadenkreuzes leicht
versetzt sind (kurze Entfernung usw.), wird in einigen Fallen ,@" angezeigt, eine genaue Messung ist jedoch
nicht moglich. Stellen Sie daher sicher, dass die Zielmitte korrekt ausgerichtet ist.
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13. ENTFERNUNGSMESSUNG

VERFAHREN

1. Visieren Sie das Ziel genau an.

2. Dricken Sie auf [S-STUFE] ([S-LEV]) im S_LE?_ -
Beobachtungsmodus.
Es wird ,Zielen* (Aiming) angezeigt. L
I’ [S-STUFE] ([S-LEV]) zuweisen: o o
,20.6 Tastenfunktionen zuweisen*® rel
([ ][] o

e
5 G

ol

LA

OFF | BEEP | MEAS ]

Wenn Sie [S-STUFE] ([S-LEV]) dricken, wird die
Lichtintensitat angezeigt.

» Je mehr HEEEEEE angezeigt werden, desto grolier
ist die Menge des reflektierten Lichts.

+ Wenn @ angezeigt wird, reicht das Licht gerade
eben fir die Messung aus.

« Wenn @ nicht angezeigt wird, miissen Sie das Ziel
genauer anvisieren.
[TON]J/[AUS] ([BEEP)/[OFF]): Stellt ein, dass ein
Summer ertont, sobald eine Messung moglich ist.
Zum Ein- und Ausschalten driicken.
[MESSEN] ([MEAS]): Kehrt zum
Beobachtungsmodus zuriick und beginnt mit der
Winkel- und Entfernungsmessung.

3. Driicken Sie [AUS] ([OFF]), um die Signalprifung
abzuschlieRen.
Driicken Sie {ESC}, oder tippen Sie auf das Kreuz
oben rechts, um zum vorherigen Bildschirm
zurickzukehren.

« Wenn s dauerhaft angezeigt wird, aber nicht ,@", wenden Sie sich an Ihren Handler vor Ort.
* Wenn zwei Minuten lang keine Tasten betatigt werden, kehrt die Anzeige automatisch zum vorherigen
Bildschirm zurtick.
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13. ENTFERNUNGSMESSUNG

13.2 Entfernungs- und Winkelmessung

Ein Winkel kann gleichzeitig mit der Entfernung gemessen werden.

VERFAHREN

1. Richten Sie das Instrument auf das Ziel aus
Richten Sie das Instrument und das Teleskop mithilfe
des Zielkollimators auf das Ziel aus.
IC7,11. FOKUSSIEREN UND ZIEL ANVISIEREN®

2. Starten Sie die Messung. A R
Dricken Sie auf [MESSEN] ([MEAS]) auf der ersten =

Seite des Beobachtungsmodus, um die Messung zu  SHY | SHvdist | Graphic
starten.

2 00°11'52" | 1-
“R o 170925'52"|

ECIM TILT O=ET | MEAS | P1

Die gemessene Entfernung (SD), der Vertikalwinkel

(ZA) und der Horizontalwinkel (HA-R) werden demtle bl
angezeigt.  SHV | SHivdist | Graphic wia
B 0
1]
S 16.521"| .o
74 e

86°50'24" | .
"t 358°37'23"| .
ECM TILT OZET I MEAS IPl

3. Driicken Sie [STOPP] ([STOP]), um die
Entfernungsmessung zu beenden.

* Wenn der Einzelmessmodus ausgewahlt ist, stoppt die Messung automatisch nach einer einzelnen Messung.

* Bei einer Mittelwert-Feinmessung werden die Entfernungsdaten als SD1, SD2, ... SD9 angezeigt. Wenn die
festgelegte Anzahl von Messungen abgeschlossen ist, wird der Durchschnittswert der Entfernung in der Zeile
~oDA" angezeigt.

* Wenn die Verfolgungsmessung mit dem Zieltyp ,N-Prisma“ (N-Prism) durchgefuhrt wird, werden die
gemessenen Daten fur eine Entfernung von mehr als 250 m nicht angezeigt.

* Die zuletzt gemessene Entfernungs- und Winkeldaten bleiben im Gerat gespeichert, bis es ausgeschaltet
wird. Sie kdnnen jederzeit durch Dricken auf [ABRUF] ([CALL]) abgerufen werden.
[C3 [ABRUF] ([CALL]) zuweisen: ,20.6 Tastenfunktionen zuweisen*
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13. ENTFERNUNGSMESSUNG

13.3 Entfernungsmessung und Datenausgabe

Im Folgenden werden die Entfernungsmessung und die Funktionen zur Ausgabe der Messdaten an einen
Computer oder externe Gerate erlautert.
7 Einstellverfahren: ,10. VERBINDUNG ZU EXTERNEN GERATEN"

Kabel: ,25. OPTIONALES ZUBEHOR"
Ausgabeformat und Befehlsvorgange: ,Kommunikationshandbuch® (Communication manual)

VERFAHREN

1. SchlieRen Sie das Instrument und das externe Gerat
an.

2. Visieren Sie den Zielpunkt an.

3. Driicken Sie [HVDOUT-T] oder [HVDOUT-S], um die
Entfernung zu messen und die Daten an das externe
Gerat auszugeben.

4. Driicken Sie [STOPP] ([STOP]), um die
Datenausgabe zu stoppen und zum
Beobachtungsmodus zurtickzukehren.

13.4 REM-Messung

Bei der Bestimmung der Héhe eines Objekts iber einem Bezugspunkt (REM) wird die H6he zu einem Punkt
gemessen, an dem ein Ziel nicht direkt installiert werden kann (z. B. Stromleitung, Oberleitung, Brucke).
Die Hohe des Ziels wird mit der folgenden Formel berechnet.

Ht. = h1 + h2
h2 = S sing,4 X cotg,o - S cos g4
Objekt
020 \\ : _
Zenitwinkel des Objekts ' :
o .J : Hohe des Objekts liber dem Boden
Zenitwinkel des Prismas: »
Ht
h1
Zielhéhe

* In den Messmenus kdnnen Softkeys zugewiesen werden, um den verschiedenen Anwendungen und
Bedienungsweisen der Anwender gerecht zu werden.
I3 ,20.6 Tastenfunktionen zuweisen*
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13. ENTFERNUNGSMESSUNG

VERFAHREN

1. Stellen Sie das Ziel direkt unter oder tiber dem Objekt
ein, und messen Sie die Zielhdhe mit einem
MaRband o. A.

Driicken Sie [HOHE] ([HT]), und geben Sie die
Zielh6he ein.

2. Wahlen Sie im Menu die Option ,REM®.

3. Visieren Sie das Ziel an, und driicken Sie [MESSEN]
(IMEAS]), um die Messung zu starten. Driicken Sie
[STOPP] ([STOP]), um die Messung zu stoppen.

Die gemessene Entfernung, der Vertikalwinkel und
der Horizontalwinkel werden angezeigt.
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359°34'41" | .1

Objekt
Zielhdhe
Ziel

Menu
e d  |xr L/
it 1.Coord. 7 5.MLM B 0
0
¥ 2.Setting out || A 6.Resection ap
i o0 e
¥ 3.0ffset B 7.Areacale. || 5
i)

A

| BAck |

Remote elevation
Meed base point obs, L i/ |
i o

0

a0 A
il e

ZA 98°08'53" |5 5
Fagh 359°34'30" | .1
L2

HT | MEAS 1

Remote elevation
Ht L/
@ o

AR

5 6.165™ " "
2 98°07'53" @ g

HA-R 1

HT

MEAS REM




13. ENTFERNUNGSMESSUNG

4. Visieren Sie das Objekt an. Driicken Sie dann [REM], T
um die REM-Messung zu starten. Die HOhe vom bl it
Boden zum Objekt wird als ,Ht.“ angezeigt. Ht 1.100m L/
Driicken Sie [STOPP] ([STOP]), um die Messung zu 2 (I
stoppen. .0
« Umdas Ziel erneut zu visieren, beobachten Sie das sD 6.165M a»
Ziel, und driicken Sie auf [MESSEN] ([MEAS]). 8 o rinon | —=—
* Um die REM-Messung fortzusetzen, driicken Sie 64°50'23 CXg
[REM]. e 359933'31" | .1
il MEAS REM

« Wenn bereits Messdaten vorhanden sind, wahlen Sie im Ment wie in Schritt 2 ,REM® aus, um mit Schritt 4
fortzufahren und die REM-Messung zu starten. Driicken Sie [STOPP] ([STOP]), um die Messung zu stoppen.
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14.KOORDINATENMESSUNG

Mit Koordinatenmessungen kénnen die dreidimensionalen Koordinaten des Ziels anhand der im Voraus
eingegebenen Daten zu Stationspunktkoordinaten, Instrumentenhdhe, Zielhdhe und Azimutwinkel der
Visierstation ermittelt werden.

N A
Zielhbhe
Y4
4 [ Y
* | Instrument " Zielpunkt
\ v Hoéhe
"""""""':,l‘:'Gerétestation
» E

* In den Messmenus kdénnen Softkeys zugewiesen werden, um den verschiedenen Anwendungen und
Bedienungsweisen der Anwender gerecht zu werden.
[C5,20.6 Tastenfunktionen zuweisen*

14.1 Daten der Instrumentenstation eingeben

Geben Sie vor der Koordinatenmessung die Koordinaten der Instrumentenstation und die Instrumentenhdhe
ein.

+ ,Standpunkt® (Occupy) in der Software stellt eine Instrumentenstation dar.

VERFAHREN

1. Messen Sie zuerst die Instrumentenhéhe mit einem
MafRband usw.

2. Wahlen Sie ,Koordinaten* (Coord.) im Meni>.
L/ /]
IR
¥ 2.Setting out || A 6.Resection ‘F:

= e

i# 3.0ffset B 7.Areacale. ||5 4

£ 4.REM %;

| | | | Back |

3. Wahlen Sie ,Standpunkt einrichten” (Occupy setup),

und geben Sie die Koordinaten der Guorieiais
Instrumentenstation, die Instrumentenhdhe (HI) und L/
die Zielhdhe (HR) ein. @l 0
0
[ [ L] i '.
md 2 Backsight setup E
¥ g

[ [ L] ]

=2 3.Coord. o
b
BACK
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14. KOORDINATENMESSUNG

4. Drucken Sie [OK], um die Eingabewerte

. . . . Occupy setup
einzustellen. ,H-Winkel einstellen” (Set H angle) wird
erneut angezeigt. St Morth 0 0od] L/ /|
St East 0.000) B DU
St Eley. 0.000 || agpe
ol B
HI 0.000 |m |8
HR 0,000{m ;’J
oK |

14.2 Azimutwinkel einstellen

Anhand der bereits eingestellten Koordinaten der Instrumentenstation und der Visierstation wird der
Azimutwinkel der Visierstation berechnet.

N Backsight Station

Azimut N .
Winkel Geréatestation

E

VERFAHREN Koordinaten eingeben

1. Wabhlen Sie ,Anschlusspunkt® (Backsight Setup)

unter ,Koordinate® (Coordinate). ,H-Winkel Coprahiote
einstellen” (Set H angle) wird angezeigt. o T
ma 1 Station sebup 0 0
+ ,H-Winkel einstellen (Set H angle) kann auch auf .0
dem Bildschirm in Schritt 4 unter ,14.1 Daten der
Instrumentenstation eingeben® angezeigt werden. a»
L
.0
2 3.Coord. 1
G2
BACK
2. Wabhlen Sie den Reiter ,Koordinaten eingeben® (Key ; = %
in coord), und geben Sie die Koordinaten der . : : :
Visierstation ein. | Key in angle | Key incoord |key | » | Wi
BS Morth 0,000 B UU
BS East
0.000 ap
BS Elev. 01000 L+
LN
Azimuth Q=00'00" ul
A
Azimuth MEAS | OK |
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14. KOORDINATENMESSUNG

« Zur Uberpriifung der Anschlussentfernung visieren
Sie den Anschlusspunkt an, und driicken Sie
[MESSEN] ([MEAS]). Driicken Sie [STOPP]
([STOP]), um die aus den Koordinaten berechnete
Entfernung, die gemessene Entfernung und die
Differenz zwischen den beiden Werten anzuzeigen.
Driicken Sie [JA] ([YES]), um den Azimutwinkel
einzustellen und ,Koordinaten-Messung® (Coord.
measurement) anzuzeigen.

* [Azimut] ([Azimuth]): Wechselt das Verfahren zum
Einstellen des Horizontalwinkels.
IC7 ,14.2 Azimutwinkel einstellen®

Dricken Sie [OK], um den Azimutwinkel
einzustellen. ,Koord. Messung“ (Coord.
measurement) wird angezeigt.

VERFAHREN Winkel eingeben

Check dist

Cal HD

B o

Faw HD 01428 m s

L |

aHD 0,148 m e
e}

Sefup backsight?

1.

Wahlen Sie ,Visier einrichten® (Backsight Setup)
unter ,Koordinate* (Coordinate). ,H-Winkel
einstellen” (Set H angle) wird angezeigt.

.H-Winkel einstellen® (Set H angle) kann auch auf
dem Bildschirm in Schritt 4 unter ,14.1 Daten der
Instrumentenstation eingeben® angezeigt werden.

Wahlen Sie die Registerkarte ,Winkel eingeben” (Key
in Angle), und geben Sie den gewunschten Winkel
unter ,H.ang" ein.

3. Dricken Sie [OK], um die Eingabewerte

einzustellen. ,Koord. Messung“ (Coord.
measurement) wird angezeigt.

VERFAHREN Azimut eingeben

Set H angle

Key in angle [Key in coord | Ke
HA-R. 10°03'33" |
=
Input Horizontal angle
H.ang 125°1200"|[ =
G2
0K

1. Wahlen Sie unter ,Koordinate* (Coordinate) die

Option ,Visier einrichten“ (Backsight Setup) aus. Es
wird ,H-Winkel einstellen” (Set H angle) angezeigt.

»H-Winkel einstellen (Set H angle) kann auch auf

dem Bildschirm in Schritt 4 unter ,14.1 Daten der
Instrumentenstation eingeben® angezeigt werden.
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14. KOORDINATENMESSUNG

2. Wahlen Sie die Registerkarte ,Azimut eingeben”

(Key in Azimuth), und geben Sie den gewiinschten Setibl : . : :
Winkel unter ,Azimut* (Azimuth) ein. Key in coord [:Key in azimuth | 4| wim
L)
* [Azimut] ([Azimuth]): Wechselt das Verfahren zum I B
Einstellen des Horizontalwinkels. HA-R. 10200721
IC7,14.2 Azimutwinkel einstellen® a»
i L
Input Horizontal angle =
Azimuth 220°1255']| S
H.ang 220°12'55" | pa
Azimuith OK

3. Drucken Sie [OK], um die Eingabewerte
einzustellen. ,Koord. Messung“ (Coord.
measurement) wird angezeigt.

Horizontalwinkel einstellen
Azimut (Horizontal- und Azimutwinkel auf denselben Wert einstellen)/H.ang (Horizontal- und Azimutwinkel
eingeben)/Kein (nur Azimutwinkel eingeben)/0 SET (Horizontalwinkel auf 0° einstellen)

14.3 3D-Koordinatenmessung

Die Koordinatenwerte des Ziels kdnnen ermittelt werden, indem das Ziel mit den Einstellungen der
Instrumentenstation und der Visierstation gemessen wird.

Die Koordinatenwerte des Ziels werden mit der folgenden Formel berechnet.
N1-Koordinate = NO + S x sinZ x cosAz
E1-Koordinate = EQ + S x sinZ x sinAz
Z1-Koordinate = Z0 + S x cosZ + ih - th

NO: Stationspunkt N-Koordinate S: Schragstrecke ih: Instrumentenhéhe
EO: Stationspunkt E-Koordinate Z: Zenitwinkel th: Zielhdhe
Z0: Z-Koordinate des Stationspunkts  Az: Richtungswinkel

Leerkoordinaten werden nicht in die Berechnungen einbezogen. ,Leer ist nicht identisch mit ,Null®.

z . Zielhthe
Schragentfernung

Zenitwinkel _— Ziel (N1, E1, Z1)

I

Instrument Héhe

Horizontaler Abstand

Geratestation (No, Eo, Zo)
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14. KOORDINATENMESSUNG

VERFAHREN

1. Visieren Sie das Ziel am Zielpunkt an.

2. Wabhlen Sie ,Koord.“ (Coord.) in ,Koordinate®

(Coordinate) aus. ——
L/
=2 1.Station setup 0

* FFE

[ [ L] H '-

=2 2 Backsight setup K

¥ SN

ul

A

BACK

Driicken Sie [MESSEN] ([MEAS]), um die Messung
zu starten. Dricken Sie [STOPP] ([STOP]), um die

rd. measurement

Messung zu stoppen. Die Koordinaten des Zielpunkts Graphic
werden angezeigt. Wahlen Sie die Registerkarte Morth [ER]
»,Grafik® (Graphic), um Koordinaten in einem Eact 20
Diagramm anzuzeigen. a5
Elev. a»
bt
= o
ZA, 64°51'14" -'
HA-R 142°58'26" | _
G
HT MEAS

3. Visieren Sie das nachste Ziel an, und driicken Sie
[MESSEN] ([MEAS]), um die Messung zu starten.
Fahren Sie fort, bis alle Ziele gemessen wurden.

4. Wenn die Koordinatenmessung abgeschlossen ist,
driicken Sie {ESC}, oder tippen Sie auf das Kreuz in
der oberen rechten Ecke, um zu ,Koordinate*
(Coordinate) zurlickzukehren.
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15.FREIE STATIONIERUNG

Bei einer Freien Stationierung werden die unbekannten Koordinaten der Instrumentenstation bestimmt, indem
mehrere Messungen an Punkten mit bekannten Koordinatenwerten durchgefiihrt werden. Registrierte
Koordinatendaten kénnen abgerufen und als bekannte Punktdaten festgelegt werden. Bei Bedarf kénnen die
Restfehler jedes Punktes Uberprift werden.

Eingabe Ausgabe

Koordinaten des bekannten Punkts : (Ni, Ei, Zi)  Stationspunktkoordinaten : (NO,EO, Z0)
Beobachteter Horizontalwinkel T Hi

Beobachteter Vertikalwinkel 1 Vi

Beobachtete Entfernung : Di

P2

Station point
(PO)

P4

P3

* Es kdnnen 2 bis 10 bekannte Punkte durch Entfernungsmessung und 3 bis 10 bekannte Punkte durch

Winkelmessung gemessen werden.

» Je mehr bekannte Punkte und Punkte mit messbarer Entfernung es gibt, desto genauer ist die Berechnung
des Koordinatenwerts.

* In den Messmenis kénnen Softkeys zugewiesen werden, um den verschiedenen Anwendungen und
Bedienungsweisen der Anwender gerecht zu werden.
[C7,20.6 Tastenfunktionen zuweisen*
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15. Freie Stationierung

15.1 Freie Stationierung (3D)

N, E, Z einer Instrumentenstation werden durch die Messung bestimmt.

VERFAHREN

1. Wahlen Sie im Menii die Option ,Freie Stationierung*

(Resection). ME"”
..... L/
iz 1.Coord, F5 MM @ 0

¥ 2.3etting out 'E:

S e

t 3.0ffset B 7.Areacalc, 8 g

£ 4 REM ;

BALCK

2. Wabhlen Sie ,NEZ“, um ,Neupunkt/bekannter Punkt*

. . . ResectionfMenu
(Resection/Known point) anzuzeigen. /

a»
L=
.
b 2 Elevation
BACK
3. Geben Sie den bekannten Punkt ein. z z
Nachdem Sie die Koordinaten und die Zielhéhe flr Resaction/Known point
den ersten bekannten Punkt festgelegt haben, Known Pt.id |1 j L/
driicken Sie [WEITER] ([INEXT]), um zum zweiten @ 0O
Punkt zu gelangen. MNorth 1240 556 .0
« Driicken Sie [ZURUCK] ([PREV]), um zu den East 1234000 ““:
Einstellungen fir den vorherigen Punkt Eley, 1233.690 =
zurlckzukehren.
R Do
Wenn Sie alle bekannten Punkte festgelegt haben, =
driicken Sie [OK].
PREY MEXT 0K
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15. Freie Stationierung

4. Visieren Sie den ersten bekannten Punkt an, und

driicken Sie [MESSEN] ([MEAS]), um mit der
Messung zu beginnen.

Die Messergebnisse werden auf dem Bildschirm
angezeigt.

* Wenn [WINKEL] ([ANGLE]) ausgewahlt wurde,
kann die Entfernung nicht angezeigt werden.

. Driicken Sie auf [JA] ([YES]), um die
Messergebnisse des ersten bekannten Punkts zu
verwenden.

« Sie kdnnen hier auch die Zielhdhe eingeben.

* Driicken Sie [NEIN] ([NO]), um zum Bildschirm von
Schritt 4 zuriickzukehren und die Messung erneut
durchzufihren.

. Wiederholen Sie Schritt 4 bis 5 auf dieselbe Weise
ausgehend von den folgenden Punkten.

Wenn die flur die Berechnung erforderliche
Mindestmenge an Beobachtungsdaten vorhanden ist,
wird [BERECHN] ([CALC]) angezeigt.

. Dricken Sie [BERECHN] ([CALC]) oder [JA]
([YES]), um die Berechnungen automatisch zu
starten, nachdem die Beobachtung aller bekannten
Punkte abgeschlossen ist.

* Die Koordinaten der Instrumentenstation, die
Hohenlage der Station und die Standardabweichung
zur Beschreibung der Messgenauigkeit werden
angezeigt.
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Resectionf Observation known points

Known Ptid 1 |
MNorth 1240586 |00 O
East 1234000 =
Elev. 1233600 [ 4™
-1
sD 1.865m
ZA 90°43'22" "
HA-R 249°01'55" | =

ANGLE | MEASI
_|Resectionfresult
L/
= 5.018m g o
ZA 92959'42"
HA-R 246°11'09" || | W
L=
HR. b .ooo |m W g
o1

= YES NO i
_|Resectionfresult
- A
5.279m |z o
ZA, 90°00'07" o0
HA-R 242°29'06" | | W
R ooooim ||
o1

= e YES NO |F

Resectionfresult

Cice Morth 4563 |@ O
Ciec East 2346 ™
Qcc Elev, 3012 | 9P
oM 00071 |==
oF 0,003 | 2NE
o7 0.0001 | I

G2

RE_OBS| OK |




15. Freie Stationierung

Die Standardabweichung fiir die Koordinaten von
Hochwert, Rechtswert und Hohenlage jedes Punktes
wird auf der Registerkarte ,Detail* angezeigt.

8. Wenn Probleme mit den Ergebnissen eines Punktes

auftreten, richten Sie den Cursor auf diesen Punkt,
und drlicken Sie [OMIT]. ,AUSLASSEN" (OMIT) wird
rechts neben dem Punkt angezeigt. Wiederholen Sie
diesen Vorgang fir alle Ergebnisse, die Probleme
aufweisen.

. Drucken Sie [NEU BERECH] ([RE_CALC]), um die
Berechnung ohne den in Schritt 8 angegebenen
Punkt erneut durchzufiihren. Das Ergebnis wird
angezeigt.

Wenn es keine Probleme mit dem Ergebnis gibt,
fahren Sie mit Schritt 10 fort.

Falls erneut Probleme mit dem Ergebnis auftreten,
fuhren Sie die Freie Stationierung ab Schritt 4 durch.

* Driicken Sie [RE-BEOB] ([RE OBS]), um den in
Schritt 8 angegebenen Punkt zu messen.
Wenn in Schritt 8 keine Punkte festgelegt wurden,
koénnen alle Punkte oder nur der letzte Punkt erneut
beobachtet werden.
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) OF o7 B 0
2nd 0.009 -0.001 0.001 ||“*
3rd -0002 -0001 0000 ||_L*®
=0
H1
G4

OMIT |RE_CALC|RE OBS| OK |
Resectionfresult
Result | Detail L/ |
T OE (D @ g]
ond 0.000 -0.001 0001 ||“™
3rd -0002 -0001 0000 ||_L=
UNE
o1
G2

OMIT |RE_CALC|RE_OBS| OK |




15. Freie Stationierung

* Driicken Sie auf der zweiten Seite auf [HINZU]
([ADD]), wenn ein bekannter Punkt nicht beobachtet
wurde oder wenn ein neuer bekannter Punkt
hinzugefligt wird.

10. Driicken Sie unter ,Freie Stationierung/Ergebnis*
(Resection/result) auf [OK], damit ,Freie
Stationierung/H-Winkel einstellen” (Resection/Set h
angle) angezeigt wird.

11.Wahlen Sie einen Winkelmodus aus, und driicken
Sie [JA] ([YES]), um den Azimutwinkel des ersten
bekannten Punktes als Visierpunkt festzulegen und
zu ,Freie Stationierung/Meni® (Resection/Menu)
zurlckzukehren.

12.Drlcken Sie [NEIN] ([NO]), um zu ,Freie
Stationierung/Meni“ (Resection/Menu)
zurlickzukehren, ohne den Azimutwinkel
einzustellen.

Horizontalwinkel einstellen

Resectionfresult
Detail L/
) OF o7 o

2nd 0.009 -0.001 0.001 ||“*
3rd -0002 -0001 0000 ||z
=

ResectionfRe_obs

ResectionfSet h angle
Seth angle? : I
st o 0
ﬂﬂg
Mode = Az i
L=
wl
YES [C 7

H (Horizontalwinkel auf Messwert einstellen)/H=Az (Horizontalwinkel auf Azimutwinkelwert einstellen)/Az

(nur Azimutwinkel einstellen)

« Sie kénnen eine Resektionsmessung auch durchfihren, indem Sie auf der dritten Seite des

Beobachtungsmodus auf [RESEK] ([RESEC]) drucken.
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15. Freie Stationierung

15.2 Freie Stationierung (Hohenanschluss)

Durch die Messung wird nur die Hohe (Z) einer Instrumentenstation bestimmt.

» Bekannte Punkte dirfen nur mittels Entfernungsmessung gemessen werden.
* 1 bis 10 bekannte Punkte kbnnen gemessen werden.

VERFAHREN

1. Wahlen Sie im Menu die Option ,Freie Stationierung

(H6henanschluss)® (Resection). ME"”

g 1.Coord.

¥ 2.3etting out

& 4REM

<l
o o] |
i 3.0ffset B 7.Areacalc.
ol
2

BACK

2. Wabhlen Sie ,Héhenanschluss” (Elevation), um ,Freie Y ——
Stationierung/bekannter Punkt® (Resection/Known
point) anzuzeigen. L/

B 1 NEZ

BACK
3. Geben Sie den bekannten Punkt ein. = :
Nachdem Sie die Hohenlage und die Zielhdhe fiir den  |Reassaat b UL
ersten bekannten Punkt festgelegt haben, driicken Known Pt.id |1 El L/
Sie [WEITER] ([NEXT]), um zum zweiten Punkt zu @ O
gelangen. .
Dri . i alt
» Dricken Sie [ZURUCK] ([PREV]), um zu den A
Einstellungen fiir den vorherigen Punkt Eley, 11 80 L=
zurlckzukehren.
HR. 0,100 m 1
Wenn Sie alle bekannten Punkte festgelegt haben, ?ﬁ
drucken Sie [OK].
PREV MNEXT OK
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15. Freie Stationierung

4. Visieren Sie den ersten bekannten Punkt an, und
driicken Sie [MESSEN] ([MEAS]), um mit der
Messung zu beginnen.

Die Messergebnisse werden auf dem Bildschirm
angezeigt.

* Wenn [WINKEL] ([ANGLE]) ausgewahlt wurde,
kann die Entfernung nicht angezeigt werden.

. Driicken Sie auf [JA] ([YES]), um die
Messergebnisse des ersten bekannten Punkts zu
verwenden.

« Sie kdnnen hier auch die Zielhdhe eingeben.

* Dricken Sie [NEIN] ([NO]), um zum Bildschirm von
Schritt 4 zuriickzukehren und die Messung erneut
durchzufihren.

. Wiederholen Sie Schritt 4 bis 5 auf dieselbe Weise
ausgehend von den folgenden Punkten.

Wenn die flur die Berechnung erforderliche
Mindestmenge an Beobachtungsdaten vorhanden
ist, wird [BERECHN] ([CALC]) angezeigt

. Drucken Sie [BERECHN] ([CALC]) oder [JA]
([YES]), um die Berechnungen automatisch zu
starten, nachdem die Beobachtung aller bekannten
Punkte abgeschlossen ist.

» Die Koordinaten der Instrumentenstation, die
Hohenlage der Station und die
Standardabweichung zur Beschreibung der
Messgenauigkeit werden angezeigt.

Die Standardabweichungen fir jeden Punkt werden
auf der Registerkarte ,Detail“ angezeigt.
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Krniown Pt id 1|l
(ECI
Elev. 11,891 | 4P
=
sD 5.389m | ) .
ZA 89°59'56" ‘
HA-R 3052'43" | =
G2
| MEAS |
_|Resectionfresult
A
SO 5.389m |5 o
ZA 91°08'52" || .0
HA-R 241°42'02" | [ 4P
-
HR. 0,100 |m
21
G2
< YES NO |F
Resectionfresult
Oce Elev, 780,012 | 4P
=
gz 0.006
ol
2
RE_OBS| OK
Resectionfresult
Resuit || Detall | <
| cfZ| @ 0
1., 0.123
ond 0.123 a»
=
=g
ol
| |
OMIT |RE calC/RE_oBS| ok P1




15. Freie Stationierung

8. Wenn Probleme mit den Ergebnissen eines Punktes
auftreten, richten Sie den Cursor auf diesen Punkt,
und dricken Sie [OMIT]. ,AUSLASSEN" (OMIT) wird
rechts neben dem Punkt angezeigt. Wiederholen Sie
diesen Vorgang fir alle Ergebnisse, die Probleme
aufweisen.

. Driicken Sie [NEU BERECH] ([RE CALC]), um die
Berechnung erneut durchzufliihren, ohne dass der in
Schritt 7 angegebene Punkt angezeigt wird.

Wenn es keine Probleme mit dem Ergebnis gibt,
fahren Sie mit Schritt 9 fort.

Falls erneut Probleme mit dem Ergebnis auftreten,
fuhren Sie die Resektionsmessung ab Schritt 4 durch.

* Driicken Sie [NEU_BEOB] ([RE_OBS]), um den in
Schritt 7angegebenen Punkt zu messen.
Wenn in Schritt 7 keine Punkte festgelegt wurden,
koénnen alle Punkte oder nur der letzte Punkt erneut
beobachtet werden.

* Driicken Sie auf der zweiten Seite auf [HINZU]
(TADD]), wenn ein bekannter Punkt nicht beobachtet
wurde oder wenn ein neuer bekannter Punkt
hinzugefugt wird.
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IR 0103 a»
L
=5
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15. Freie Stationierung

10. Dricken Sie [OK], um die Freie Stationierung zu
beenden und zu ,Freie Stationierung/Meni*
(Resection/Menu) zuritickzukehren. Nur Z
(Hohenlage) der Koordinate der Instrumentenstation
ist eingestellt. Die N- und E-Werte werden nicht
Uberschrieben.

Berechnung der Freien Stationierung
Die NE-Koordinaten werden mithilfe von Gleichungen fur die Winkel- und Entfernungsbeobachtung
ermittelt, und die Koordinaten der Instrumentenstation werden mit der Methode der kleinsten Quadrate
gefunden. Die Z-Koordinate wird ermittelt, indem der Durchschnittswert als die Koordinaten der
Instrumentenstation behandelt wird.

Die Berechnung beginnt
v

Hypothetische Koordinaten
werden gefunden

v‘

Die Beobachtungsgleichung
fur den Winkel wird aufgestellt

v

Die Beobachtungsgleichung Die berechneten Koordinaten

fur die Entfernung wird aufgestellt der Instrumentenstation werden
v als hypothetische Koordinaten

festgelegt

Die normale Gleichung wird

aufgestellt 3 Mal wiederholt
v

Die Koordinaten der

Instrumentenstation werden

berechnet
v

Abweichung von den hypothetischen Nein

Koordinaten weniger als 0,5 mm
v Ja

| Berechnung der Z-Koordinate |

v

| Die Berechnung endet |

VorsichtsmaBnahmen bei der Freien Stationierung
In einigen Fallen ist es nicht moglich, die Koordinaten eines unbekannten Punkts (Instrumentenstation) zu
berechnen, wenn der unbekannte Punkt sowie mindestens drei bekannte Punkte am Rand eines
gemeinsamen Kreises angeordnet sind.

Winschenswert ist eine Anordnung wie unten dargestellt.

/\ A :Unbekannter Punkt
O @ : Bekannter Punkt
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15. Freie Stationierung

In Fallen wie unten ist es manchmal nicht moglich, eine korrekte Berechnung durchzufiihren.
Wenn sich die Punkte am Rand eines gemeinsamen Kreises befinden, flihren Sie eine der folgenden

MafRnahmen durch.

@

(1) Bewegen Sie die Instrumentenstation so nah wie mdglich in die Mitte des Dreiecks.

—
<

(2) Beobachten Sie einen weiteren bekannten Punkt, der sich nicht auf dem Kreis befindet.

O

(3) FUhren Sie an mindestens einem der drei Punkte eine Entfernungsmessung durch.

@

Y

* In einigen Fallen ist es nicht mdglich, die Koordinaten der Instrumentenstation zu berechnen, wenn der
eingeschlossene Winkel zwischen den bekannten Punkten zu klein ist. Es ist schwer vorstellbar, dass der
eingeschlossene Winkel zwischen den bekannten Punkten umso spitzer ist, je langer die Entfernung
zwischen der Instrumentenstation und den bekannten Punkten ist. Seien Sie achtsam, da die Punkte leicht
am Rand eines gemeinsamen Kreises ausgerichtet werden kénnen.
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16.ABSTECKMESSUNG

Der erforderliche Punkt wird durch eine Absteckmessung festgelegt.
Die Differenz zwischen den zuvor ins Instrument eingegebenen Daten (Einstelldaten) und dem Messwert
kann durch Messen von Horizontalwinkel, Entfernung zum Sollpunkt angezeigt werden.

Horizontalwinkeldifferenz, Entfernungsdifferenz und Koordinatendifferenz werden mit der folgenden Formel
berechnet und abgerufen.

Horizontalwinkeldifferenz

Angezeigter Wert (Winkel) = Horizontalwinkel der Absteckdaten - gemessener
Horizontalwinkel

Angezeigter Wert (Entfernung) = gemessene Horizontalstrecke x tan (Horizontalwinkel der
Absteckdaten - gemessener Horizontalwinkel)

Schragstreckendifferenz
Angezeigter Wert (Schragstrecke) * = gemessene Schragstrecke - Absteckdaten der Schragstrecke

* In der Formel oben konnen eine Horizontalstrecke oder eine
Hohendifferenz eingegeben werden.

Koordinatendifferenz

Angezeigter Wert (Koordinaten) * gemessene N-
Absteckkordinaten - N-Koordinaten der Absteckdaten

* E- oder Z-Koordinaten kénnen in der Formel oben
eingegeben werden

Hoéhendifferenz (REM-Absteckmessung)
Angezeigter Wert (Hohe) = REM-Messdaten — REM-Daten der Absteckdaten

* Die Absteckdaten kénnen in verschiedenen Modi eingegeben werden: Schragstrecke, Horizontalstrecke,
Hohendifferenz, Koordinaten und REM-Messung.

* Im Meni der Absteckmessung kénnen Softkeys zugewiesen werden, um den verschiedenen Anwendungen
und Bedienungsweisen der Anwender gerecht zu werden.
[’ ,20.6 Tastenfunktionen zuweisen®

16.1 Richtstrahl verwenden

Wenn der Richtstrahl eingeschaltet ist, zeigt die Blinkgeschwindigkeit des Lichts den Status des Gerats an
und kann erkannt werden, wenn sich der Benutzer in einer Entfernung vom Gerat befindet. Die blinkenden
Farben relativ zum Ziel zeigen au3erdem die Richtung des Instruments an und ermdglichen es dem Benutzer,
das Ziel neu zu positionieren.

I3 Richtstrahl EIN/AUS: ,5.1 Grundlagen der Tastenbedienung*

» Das Muster des Richtstrahls kann geandert werden.
I3 ,20.2 Instrument konfigurieren®

@ Status und Bedeutung des Richtstrahls
Anzeige fir die Positionierung des Ziels wahrend der Absteckmessung

Lichtstatus Bedeutung

Erhohte Blinkgeschwindigkeit (Aus Sicht der Messstabperson) Ziel zum Instrument bewegen

Verringerte Blinkgeschwindigkeit | (Aus Sicht der Messstabperson) Ziel vom Instrument entfernen

Schnelles Blinken Ziel befindet sich im richtigen Abstand

Rot (Aus Sicht der Messstabperson) Ziel nach links bewegen
Grin (Aus Sicht der Messstabperson) Ziel nach rechts bewegen
Rot und Griin Ziel befindet sich in korrekter horizontaler Position
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16. ABSTECKMESSUNG

16.2 Absteckmessung der Entfernung

Der Punkt wird anhand des Horizontalwinkels von der Referenzrichtung und der Entfernung von der

Instrumentenstation ermittelt.

Referenz Richtung

Geréatestation

VERFAHREN

A Entfernugy\‘%bzusteckender Punkt

Derzeitige

1. Wabhlen Sie ,Abstecken” (Setting Out) im Mend,
sodass ,Abstecken” (Setting Out) angezeigt wird.

2. Wabhlen Sie ,Belegung einrichten* (Occupy setup),
sodass ,Belegung einrichten® (Occupy setup)
angezeigt wird. Geben Sie die Daten fur die
Instrumentenstation ein, und driicken Sie auf [OK],
um zu ,Visier einrichten” (Backsight Setup) zu
gelangen.

[C7 ,14.1 Daten der Instrumentenstation eingeben®

3. Stellen Sie den Azimutwinkel fiir die Visierstation ein.

Driicken Sie [OK], um zu ,Abstecken® (Setting Out)
zurickzukehren.

IC7 ,14.2 Azimutwinkel einstellen”
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16. ABSTECKMESSUNG

4. Wabhlen Sie ,Einst. Absteckdaten“ (SO Data setting)
unter ,Abstecken” (Setting out), sodass ,Einst.

50 data setting
Absteckdaten” (SO Data setting) angezeigt wird. Dist.mode < |

Eeben Sie in dem Entfernl,!ngsmodus, der Ihren“ SO.H.ang 40050,00“‘ @ o
essanforderungen entspricht, unter ,SO.H.ang“ den mem
eingeschlossenen Winkel zwischen dem S0.5dist ), 000 ]
Referenzpunkt und dem Absteckpunkt sowie die L=
Entfernung (Schragstrecke, Horizontalstrecke oder ¥
Hoéhendifferenz) von der Instrumentenstation zur i
abzusteckenden Position unter ,SO.Sdist* ein. ;F!
* Bei jedem Dricken von [Shvr] éandert sich der Shyr QK Pi
Entfernungsmodus von ,SD* (Schragstrecke), ,HD*

(Horizontalstrecke), ,VD* (H6hendifferenz) und ,Ht*.
(REM)

* Dricken Sie auf der zweiten Seite auf
[KOORDINATEN] ([COORD]), und geben Sie die
Koordinaten unter ,Koordinaten eingeben® (Key in
coord) ein. Der Winkel und die Entfernung von
diesen Koordinaten zur abzusteckenden Position
werden berechnet.

5. Geben Sie die Werte ein, und driicken Sie [OK],
sodass der Bildschirm rechts gedffnet wird.

< 1009'28" ¥ 0

5D

2 85°39'32"
AR 44°59'28"
shwr_| cNFG [ MEAS |

Setting out

| Obs. [Graphic | i

N @ 0

FFE

7 dap

<:|' <D .=| L=

1°09* I 85930'32"
HAR. 44°59'28" "']

Shvr | CNFG | MEAS
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16. ABSTECKMESSUNG

6. Positionieren Sie das Ziel auf der Sichtlinie, und
driicken Sie [MESSEN] ([MEAS]), um mit der
Entfernungsmessung zu beginnen.

Die Entfernung und Richtung der Zielbewegung bis
zum Lokalisieren des Zielpunkts wird auf dem Gerat
angezeigt. Die Ergebnisse der Messung des
Sichtungspunkts (aktuelle Position des Ziels) werden
angezeigt.

* Bewegungsanzeige (Rot zeigt an, dass die
Zielposition stimmt)

< :(vom Instrument aus betrachtet) Ziel nach links
bewegen

> :(vom Instrument aus betrachtet) Ziel nach
rechts bewegen

<[> : Zielposition stimmt

V¥ :(vom Instrument aus betrachtet) Ziel anndhern

A (vom Instrument aus betrachtet) Ziel entfernen

AV : (vom Instrument aus betrachtet) Zielposition
stimmt

4 :Ziel nach oben bewegen

¥ : Ziel nach unten bewegen

43 : Zielposition stimmt

* Bei jedem Driicken von [Shvr] andert sich der
Entfernungsmodus von Horizontalstrecke,
Hoéhendifferenz, Schragstrecke (REM) und
Schragstrecke.

* Driicken Sie [CONFIG] ([CNFG]), um die
Genauigkeit einzustellen. Wenn sich die Position
des Ziels innerhalb dieses Bereichs befindet, zeigen
beide Pfeile an, dass die Zielposition stimmt.

7. Bewegen Sie das Ziel, bis die Entfernung zum
Absteckpunkt 0 m betragt. Wenn das Ziel innerhalb
des zulassigen Bereichs bewegt wird, werden alle
Entfernungs- und Positionspfeile angezeigt.
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16. ABSTECKMESSUNG

8. Driicken Sie {ESC}, um zu ,Abstecken” (Setting out)
zuriickzukehren. Legen Sie den nachsten
Absteckpunkt fest, um mit der Absteckmessung
fortzufahren.

16.3 Absteckmessung der Koordinaten

Nach dem Einstellen der Koordinaten fiir den abzusteckenden Punkt berechnet das Gerat den
Horizontalwinkel und die Horizontalstrecke. Durch Auswahl des Horizontalwinkels und der anschlieRenden
Einstellung der Horizontalstrecke kann die gewiinschte Koordinatenposition abgesteckt werden.

N 0
" AEntfernung

Anschlusspunkt Dérzeitige
Zielposition

Abzusteckender Punkt

A Winkel
Gerétestation

» E

+ Zuvor aufgezeichnete Absteckpunkte kdnnen in der richtigen Reihenfolge platziert werden. Es kdnnen bis zu
50 Punkte aufgezeichnet werden.

* Um die Z-Koordinate zu finden, befestigen Sie das Ziel an einem Stab usw. mit derselben Zielhéhe.

VERFAHREN

1. Wahlen Sie ,Abstecken” (Setting Out) im Mend,

sodass ,Abstecken” (Setting Out) angezeigt wird.
..... L/
oF 5 MM g 0

I'-‘FE

i | A B Resection ap

o e [t

i 3.Offcet B 7.Areacalc.

£ 4REM o]

BACK

2. Wabhlen Sie ,Belegung einrichten® (Occupy setup),
sodass ,Belegung einrichten® (Occupy setup)
angezeigt wird. Geben Sie ggf. Daten fur ,Visier
einrichten” (Backsight Setup) ein.

73 ,16.2 Absteckmessung der Entfernung® Schritt 2
bis 3

75



16. ABSTECKMESSUNG

3. Wahlen Sie unter ,Abstecken” (Setting Out) die
Option ,Koord. eingeben” (Key in coord). Notieren

Sie alle Absteckpunkte (einschlief3lich der
Absteckpunkte, die Sie fortan messen werden). F 1245817 0
Driicken Sie auf [HINZU] ([ADD]), um neue Daten E 1233.044 | =9
aufzuzeichnen. z 1234512 | Al
-
* Driicken Sie auf der zweiten Seite auf - 11 6ea
[ENTFERNEN] ([DEL]), um den ausgewahiten et =2
Absteckpunkt zu I6schen. e S i
« Driicken Sie auf der zweiten Seite auf [ALLE HAR 187°3621" | oA
ENTFERNEN] ([DELALL]), um alle Absteckpunkte
zu l8schen. ADD OK Pl

Pt.id 95 o
Morth 0.000 il
East 0.000 ||| 4*
Eley, 0.000 -~
ol
G2

4. Wabhlen Sie auf dem ersten Bildschirm von Schritt 3
einen Absteckpunkt aus, und driicken Sie [OK],
sodass ,Absteckkoordinaten (Set out Coords)
angezeigt wird.
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16. ABSTECKMESSUNG

5. Positionieren Sie das Ziel auf der Sichtlinie, und
driicken Sie [MESSEN] ([MEAS]), um mit der
Entfernungsmessung zu beginnen.

Die Entfernung und Richtung der Zielbewegung bis
zum Lokalisieren des Zielpunkts wird auf dem Gerat
angezeigt. Die Ergebnisse der Messung des
Sichtungspunkts (aktuelle Position des Ziels) werden
angezeigt.

* Wechseln Sie zwischen den Registerkarten, um
verschiedene Informationen anzuzeigen.
Die Registerkarte ,Diagramm 1“ (Graph 1) zeigt die
aktuelle Position des Spiegels und die Richtung zum
Absteckpunkt von dieser Position aus an.

Die Registerkarte ,Diagramm 2“ (Graph 2) zeigt die
Position des Absteckpunkts (Quadrat) und die
aktuelle Position des Spiegels (Kreis) an.

Bewegen Sie das Ziel, um die richtige Entfernung (0

wird angezeigt) zum Absteckpunkt zu finden.

[CF Bewegungsanzeiger: ,16.2 Absteckmessung der
Entfernung® Schritt 6
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NEZ | Graphi | Graph2 |
> o°2224* [@ O
[ ] 0.156m| =F
A 6.087m | @
2 0.605m | _IL*
SD 5.732m |5 g
ZA 90°55'56" |
HAR 197°33'57" | pa
oK CNFG [ MEAS

Richtung der Hohendifferenz

Position der Messstabperson

Ok,

L/ /|
1239730 [ O
E 1233887 | =
z 1233907 | I
L=
=D 5.732m
22247 5, 90°55'56" =
HaR  1g7eazsyr | ul
CNFG I MEAS I

Set Out Coords

SHV | NEZ |
M 1zaa.7z0 [ O
1]
E 1233.887 || ="
6087
7 1233.907 | WP
-
SO0 5.732m
22°4% 5, 00°s5's6" "@
H&R  197°33'57" || =
G4
ik CMNFG I MEAS I
Set Out Coords
SHv |NEz | Graph1 | Graph2 | L/
< 0°00'00" |¥ 4
Al 0.000m FRm
AY 0.000 m || <l
- 0.000m| _IL*
SO 5.733m | g
i) a0°55'56" ol
HA-F. 197°33'58"
Ik CNFG I MEAS I




16. ABSTECKMESSUNG

Set Out Coords

N 1239.731 [B O
1]
E 1233887 | ="

w0.000
- 7 1235 407 |
L=
o "'2431]0 5D 5.733m
00002 zZ soes5 56" |
HeR 1g7eamsar | o

4> oo'oo” | 0
40 0.000m | =
AY 0.000m |9*

() AY 0.000m |12
5D 5.732m | {50
7 onessse” | 1

HAR 197°33'58"

A
— [t -

6. Dricken Sie [OK], um zu ,Koord. eingeben” (Key in
coord) zurtickzukehren. Legen Sie den nachsten
Absteckpunkt fest, um mit der Absteckmessung
fortzufahren.
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16. ABSTECKMESSUNG

16.4 REM-Absteckmessung

Um einen Punkt zu finden, an dem ein Ziel nicht direkt installiert werden kann, fiihren Sie eine REM-
Absteckmessung durch. IC7,13.4 REM-Messung®

VERFAHREN

1. Installieren Sie das Ziel direkt unter oder iber dem zu
findenden Punkt. Verwenden Sie dann ein MaRband
usw., um die Zielhéhe (Héhe vom Vermessungspunkt
zum Ziel) zu messen:

2. Wahlen Sie unter ,Abstecken” (Setting out) die
Option ,Belegung einrichten” (Occupy setup), sodass
»Standpunkt einrichten” (Occupy setup) angezeigt
wird. Geben Sie ggf. Daten fir ,Anschluss einrichten®
(Backsight Setup) ein.

[’ ,16.2 Absteckmessung der Entfernung” Schritt 2

bis 3
3. Wahlen Sie ,Einst. Absteckdaten (SO Data setting) =

unter ,Abstecken” (Setting out), sodass ,Einst. 2idaraEting
Absteckdaten® (SO Data setting) angezeigt wird. Dist.mode Hit, L/
Driicken Sie [Shvr], bis der Eingabemodus fiir die S0H.ang 4305@0@" @ 0
Entfernung ,Absteckhéhe” (SO.Height) ist. Geben e .
Sie die Hohe vom Vermessungspunkt zur in SO Height 3.30C] /M | agpe
+Absteckhodhe* (SO.Height) abzusteckenden Position _L®
ein. Geben Sie bei Bedarf den Winkel zu dem o

abzusteckenden Punkt ein. "

A

sk oK |F1

4. Geben Sie die Werte ein, und driicken Sie in Schritt 3
auf [OK], sodass der Bildschirm rechts gedffnet wird.

0'59'16"[" ¢

g ]

SD ik

2 90°55'56"

HAR 197°33'57" | 2
FEM shvE CMNFG I MEAS I
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16. ABSTECKMESSUNG

5. Visieren Sie das Ziel an, und driicken Sie [MESSEN]
(IMEAS]). Die Messung beginnt, und die

Messergebnisse werden angezeigt. Graphic
o @ 0
& 0°59'16" | o
|
S 5.732m| L=
zA 90°55'56" | =E
HAR 197°33'57" | &
FEM shvR | CNFG I MEAS I
6. Drucken Sie [REM], um die REM-Messung zu Pfeile zeigen Bewegungsrichtung

starten.

Die Entfernung (Hohendifferenz) und Richtung der | ﬁ
Zielbewegung bis zum Lokalisieren von Sichtpunkt . .

und Zielpunkt wird auf dem Gerat angezeigt. L/
o @ 0
Drucken Sie [STOPP] ([STOP]), um die Messung zu 0 59I 16“ 0
stoppen. 0992'" .
Ermitteln Sie den Absteckpunkt, indem Sie das 5 732m 1=
Teleskop bewegen, bis die Entfernung zum : W}
Absteckpunkt 0 m betragt. ZA 68°50'27" |- @
HA-R L] I mj =
| | | 186°28'24" | =
. B_eweggpgsan_zelge (Rot zeigt an, dass die REM ERwE CNFG | MEAS
Zielposition stimmt) I_I_
4 : Teleskop annahern an Zenit Setting out
¥ : Teleskop annahern an Nadir ; o
¥4 : Teleskoprichtung stimmt . Obs, | Graphic | L
N 1235.254 [ O
[C7 Details zu weiteren Bewegungsanzeigern: 0903 E 1933577 | =0
»16.2 Absteckmessung der Entfernung® Schritt 6 59'16-' - . 1254 875 | @D
o
<— 5D 1.586m
Zh S56°32'12" "@
HER  180°D2'15" | 2
. A
REM shvk CNFG | MEAS
* Driicken Sie [CONFIG] ([CNFG]), um die _
Genauigkeit einzustellen. Wenn sich die Position 50 configuration
des Ziels innerhalb dieses Bereichs befindet, zeigen L/ /|
beide Pfeile an, dass die Zielposition stimmt. Acouracy 0.000MNE p
0
L |
=
sl

7. Dricken Sie {ESC}, um zu ,Einst. Absteckdaten* (SO
Data setting) zuriickzukehren.
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17.0FFSET-MESSUNG

Offset-Messungen werden durchgefuhrt, um einen Punkt zu finden, an dem ein Ziel nicht direkt installiert

werden kann, oder um die Entfernung und den Winkel zu einem Punkt zu finden, der nicht anvisiert werden
kann.

* Entfernung und Winkel zu einem zu messenden Punkt (Zielpunkt) lassen sich finden, indem Sie das Ziel an
einer Stelle installieren, die zum Zielpunkt versetzt ist (Offset-Punkt), und dann Entfernung und Winkel vom
Vermessungspunkt zum Offset-Punkt messen.

* Der Zielpunkt kann auf drei Arten gefunden werden, die in diesem Kapitel erldutert werden.

* Die Instrumentenstation und das Visier missen eingestellt werden, bevor die Koordinaten eines Offset-
Punkts gefunden werden kénnen. Die Einrichtung von Station und Visier kann im Menu ,Offset” durchgeflhrt
werden.

[C> Standpunkt einrichten: ,14.1 Daten der Instrumentenstation eingeben, Anschluss einrichten:
,14.2 Azimutwinkel einstellen®

* In den MessmenUs kénnen Softkeys zugewiesen werden, um den verschiedenen Anwendungen und
Bedienungsweisen der Anwender gerecht zu werden.

[C7,20.6 Tastenfunktionen zuweisen®

17.1 Offset-Messung einer einzelnen Entfernung

Die Suche erfolgt, indem Sie die Horizontalstrecke vom Zielpunkt zum Offset-Punkt eingeben.

Geratestation

» Wenn der Offset-Punkt links oder rechts vom Zielpunkt positioniert ist, muss der Winkel der Linien zwischen
Offset-Punkt und Zielpunkt bzw. Offset-Punkt und Instrumentenstation knapp 90° betragen.

» Wenn der Offset-Punkt vor oder hinter dem Zielpunkt positioniert ist, setzen Sie den Offset-Punkt auf eine
Linie zwischen Instrumentenstation und Zielpunkt.

VERFAHREN

1. Stellen Sie den Offset-Punkt nahe am Zielpunkt ein,
messen Sie die Entfernung dazwischen, und richten
Sie dann ein Prisma am Offset-Punkt ein.

2. Wahlen Sie ,Offset” im Meni, um die Option

anzuzeigen. ”E"”
g 4 e L/
i 1. Coord, 57 DML g 0
1]
¥V 2.Sefting out || A 6 .Resection

L[
i
B 7 Areacal.
&
G2

BACK

81



17. OFFSET-MESSUNG

3. Wahlen Sie ,Standpunkt einrichten“ (Occupy setup),
sodass ,Standpunkt einrichten” (Occupy setup)
angezeigt wird. Geben Sie die Daten fur die
Instrumentenstation ein, und driicken Sie auf [OK],
um zu ,Anschluss einrichten® (Backsight Setup) zu
gelangen.

[C7 ,14.1 Daten der Instrumentenstation eingeben®

. Stellen Sie den Azimutwinkel fiir die Visierstation ein.

Driicken Sie [OK], um zu ,Offset” zurtickzukehren.
[C7 ,14.2 Azimutwinkel einstellen*

. Wahlen Sie ,OffsetDIST".

Geben Sie die folgenden Elemente ein.

(1) Richtung des Offset-Punkts.

(2) Horizontalstrecke vom Zielpunkt zum Offset-
Punkt.

* Richtung des Offset-Punkts
< : Links vom Zielpunkt.
— : Rechts vom Zielpunkt.
4 : Naher als der Zielpunkt.
T Hinter dem Zielpunkt.

6. Visieren Sie den Offset-Punkt an, und driicken Sie im

Bildschirm von Schritt 5 auf [MESSEN] ([MEAS]),
um die Messung zu starten.

Driicken Sie [STOPP] ([STOP]), um die Messung zu
stoppen.

Die Messergebnisse werden angezeigt.

* Driicken Sie [HVD/nez], um die Ergebnisse fir den
Zielpunkt zwischen Entfernung/Winkel und
Koordinaten/Héhenlage zu wechseln.
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Referenz Richtung

Geréatestation

Offset

i1 1 Occupy sebp
: 2
1 2 Backsight setup
& £ B | =
OffsetDIS 4 0OffsetANG || 2LD)
1

I 5 0ffsetzD

BACK
DffsetDIST
SD <hyll> | -
ZA <pull= B 0
HA_R {NU”} Fﬂg
=D |
Zh Qpe11'29" +
HA-R. 118°47'52"
rection [N~
Ciffset dist, 2 000 m E‘?]
OK  HvD/nez MEAS
Ergebnisse fiir den Zielpunkt
OffsetDIST
1 so 5,734 m | "l
ZA g0°1121"|@ O
L HA-R 140°51'37" | -2
B E 5.374m | A
ZA ap°11"H9" <
L HA-R 161°16'20"
Cirection = =
v N =
Offset dist, 2 000 m
oK  |HvD/hez MEAS

Ergebnisse fiir Offset-Punkt



17. OFFSET-MESSUNG

17.2 Offset-Messung eines Winkels

Anvisieren der Richtung des Zielpunkts, um diesen durch den eingeschlossenen Winkel zu finden.
Setzen Sie die Offset-Punkte flir den Zielpunkt so nah wie mdglich rechts und links vom Zielpunkt. Messen
Sie die Entfernung zu den Offset-Punkten sowie den Horizontalwinkel des Zielpunkts.

Zlelp%mkt

Versetzungspunkt
(Ziel)

Versetzungspunkt
(Ziel)

Geratestation

VERFAHREN

1. Setzen Sie die Offset-Punkte in der Nahe des
Zielpunkts (die Entfernung von der
Instrumentenstation zum Zielpunkt sowie die Hohe
der Offset-Punkte und des Zielpunkts missen
identisch sein), und verwenden Sie dann die Offset-
Punkte als Ziel.

2. Wahlen Sie ,Offset” im Mend, sodass , Offset”

angezeigt wird. Offset
aru m
Wahlen Sie ,OffsetANG." LS ey S
= .0
ki 2 Backsight setup ap

£ + I+ L*
i 3.0ffsetDIST| [f- IEReliL .

+—s|-§ u1

= 5 OffsetzD 7

BACK

3. Visieren Sie den Offset-Punkt an, und driicken Sie = ; .
[MESSEN] ([MEAS]), um mit der Messung zu SUEETR, a
beginnen. Result L/
Dricken Sie [STOPP] ([STOP]), um die Messung zu <0 <MNull = B 0
0

stoppen. Zh <Ml mrm
HA-R <Null> | -

o

5D 6.532m

ZA 92°31'48" |~

HA-R 182°03"54" | -

oK |HVD/nez| MEAS | HANG
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17. OFFSET-MESSUNG

4. Visieren Sie den Zielpunkt an, und driicken Sie
[H.WINK] ([H.ANG]).

Ergebnisse fur den Zielpunkt

DffsetANG.
* Driicken Sie [HVD/nez], um die Ergebnisse fur den ||

Zielpunkt zwischen Entfernung/Winkel und Resuilt —
Koordinaten/Hbhenlage zu wechseln. =1l 6.532m | DD
Zh G2o31'47" || =
L Ha-R 182°03'5¢" || W
-
B = 6.532m
Zh 92031'47" | — @

| HA-R 182°03'56" | =

oK |HWD/nez| MEAS | H.ANG

Ergebnisse fiir Offset-Punkt

5. Drucken Sie in Schritt 4 auf dem Bildschirm auf [OK],
um zu ,Offset” zurlickzukehren.

17.3 Offset-Messung von verdecketen Punkten ("Kanalstabmessung")

Messung der Entfernungen zwischen dem Zielpunkt und den beiden Offset-Punkten.
Setzen Sie zwei Offset-Punkte (1. und 2. Ziel) auf einer geraden Linie vom Zielpunkt. Beobachten Sie das

1. und 2. Ziel, und geben Sie dann die Entfernung zwischen dem 2. Ziel und dem Zielpunkt ein, um den
Zielpunkt zu finden.

* Diese Messung kann mit dem optionalen ,2-Punkt-Ziel“ (2RT500-K) einfach durchgefiihrt werden. Stellen Sie
bei Verwendung des 2-Punkt-Ziels sicher, dass Sie die Prismenkonstante auf O setzen.
07 ,24. ZIELSYSTEM"

Zielpunkt
\ Offset-Punkt (Ziel)

Offset-Punkt
(Ziel)

Geréatestation

So verwenden Sie ein 2-Punkt-Ziel (2RT500-K)

Offset-Punkte

2. 1.
Ziel Ziel

Zielpunkt C

Setzen Sie das 2-Punkt-Ziel mit der Spitze am Zielpunkt ab.
* Richten Sie die Ziele zum Instrument aus.

* Messen Sie die Entfernung vom Zielpunkt zum 2. Ziel.
Stellen Sie die Prismenkonstante auf 0 mm ein.
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17. OFFSET-MESSUNG

VERFAHREN

1. Setzen Sie zwei Offset-Punkte (1. Ziel, 2. Ziel) auf
einer geraden Linie ausgehend vom Zielpunkt, und
verwenden Sie die Offset-Punkte als Ziel.

2. Wahlen Sie ,Offset” im Menl, sodass ,Offset”

angezeigt wird. per
=10 tU L
Wahlen Sie ,5.0ffset2D". me 1 LCCupy sellp @ 0
“ RmM
i 2 Backsight setup S
4 + L i
i 3.0ffsetDIST| |37 4.0ffsetanNG.| | 2D
1

3. Driicken Sie [KONFIGURIEREN] ([CNFG]), und

geben Sie die Entfernung vom 2. Ziel zum Zielpunkt Dffset2D fconfiguration
unter ,Offset dist.“ ein. Passen Sie die :
” Offset dist,
Reflektoreinstellungen an, und driicken Sie zur - m MilD o
Bestatigung auf [OK]. Reflector Prism - an
Prism const. 0 ‘mm L
* Driicken Sie [LISTE] ([LIST]), um die L
Prismenkonstante und die Blende unter
,Reflektoreinstellung” (Reflector setting) zu
bearbeiten. o
LIST DK
4. Visieren Sie das 1. Ziel an, und driicken Sie .
[MESSEN] ([MEAS]), um die Messung zu starten. _| Dffset2D s
Dricken Sie [STOPP] ([STOP])], um die Messung zu ]
stoppen. Die Messergebnisse werden angezeigt. sD 6532 milm o
Dricken Sie zur Bestatigung auf [JA] ([YES]). L
g 92°31'46"
L |
PR 182°03'56" || L=
LN
wl
7l YES MO 7
5. Visieren Sie das 2. Ziel an, und driicken Sie ; .
[MESSEN] ([MEAS]), um die Messung zu starten. Wit 20 a
Driicken Sie [STOPP] ([STOP]), um die Messung zu Take 2nd offset reading L/
stoppen. Die Messergebnisse werden angezeigt. @l O
<D dap
L=
ZA 92°31'46"
PR 182°03'56" | -!

PG I MEAS I
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17. OFFSET-MESSUNG

6. Dricken Sie [JA] ([YES]), um die Ergebnisse fir den

Zielpunkt anzuzeigen. Dl a0

Result L

Driicken Sie [HVD/nez], um die Ergebnisse fiir den 0 @ o

Zielpunkt zwischen Entfernung/Winkel und 6.699™ el
Koordinaten/H6henlage zu wechseln.

ZA on7i7" | W

108°07°37 .

SR 194°03'53" | =g

wl
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18.MESSUNG FEHLENDER LINIEN

Die Messung fehlender Linien wird verwendet, um Schragstrecke, Horizontalstrecke und Horizontalwinkel zu
einem Ziel von dem Ziel zu messen, das als Referenz (Ausgangspunkt) dient, ohne das Gerat zu bewegen.

* Es ist moglich, den zuletzt gemessenen Punkt in die ndchste Ausgangsposition zu andern.
* Die Messergebnisse kénnen als Gradient zwischen zwei Punkten angezeigt werden.

Ziel (P2)

Ausgangsposition (P1)

Geréatestation

* In den Messmenis kénnen Softkeys zugewiesen werden, um den verschiedenen Anwendungen und
Bedienungsweisen der Anwender gerecht zu werden.
[C5,20.6 Tastenfunktionen zuweisen*

18.1 Entfernung zwischen mindestens 2 Punkten messen

VERFAHREN
1. Wabhlen Sie im Meni die Option ,MLM*.
Menu
arn m
g 1 .Coord. 0
nng
T 2Setting out || 4 6 Resection o
o o B
7 3.0ffset B 7 Areacale. |G -
£ 4 REM %;
BACK
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18. MESSUNG FEHLENDER LINIEN

2. Visieren Sie die Ausgangsposition an, und driicken

Sie [MESSEN] ([MEAS]), um die Messung zu bl e izes,
starten. Take BS reading ¥Ia
Driicken Sie [STOPP] ([STOP]), um die Messung zu B 0
stoppen. o
<>
* Wenn bereits Messdaten vorhanden sind, wird der o0 L
Bildschirm von Schritt 3 angezeigt, und die Messung Cw
beginnt_ Z.'E". 92044I31" —
HA-R 183°37'10" | =!
MEAS
Missing line meas.
ML.Sdist L/
Grade @ O
ML Hdist el
ML W dist a»
<«
- 6.528m
7 92033'13" | S
HAR 182905'18" | =!
MEAS MLM

3. Visieren Sie das néachste Ziel an, und driicken Sie

[MFL] ([IMLM]), um die Beobachtung zu starten. Auf  Ergebnisse fiir die Messung zwischen
diese Weise kdnnen Schragstrecke, Gefélle, Ausgangsposition und zweitem Ziel

Horizontalstrecke und Hohendifferenz zwischen
mehreren Punkten und der Ausgangsposition REANNIEATE S X
gemessen werden.  ML.Sdist 13.868m | Wil
. @ o
- Driicken Sie [MESSEN] ([MEAS]), um die Gradz, 3.720% (S
Ausgangsposition erneut zu beobachten. Visieren ML.H I'St 13.868m| ==
Sie die Ausgangsposition an, und driicken Sie || ML.Vdist 0.520m |4
o
[MESSEN] ([MEAS]). G 8.221m
« Wenn [SCHIEBEN] ([MOVE]) gedriickt wird, wird 74 88055'44"
das zuletzt gemessene Ziel zur neuen 1o n 1
- 297°12'36" | =
Ausgangsposition verschoben, sodass die H HAR
Messung fehlender Linien fir das nachste Ziel MOVE MEAS MLM
erfolgen kann.
I3 ,18.2 Ausgangspunkt dndern* Ergebnisse fiir den aktuellen Punkt

4. Dricken Sie {ESC}, oder tippen Sie auf das Kreuz in
der oberen rechten Ecke, um die Messung der
fehlenden Linie zu beenden.
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18. MESSUNG FEHLENDER LINIEN

18.2 Ausgangspunkt andern

Es ist moglich, den zuletzt gemessenen Punkt in die nachste Ausgangsposition zu andern.

Ausgangsposition (P1)

VERFAHREN

Ziel (P2)
l

Neue Ausgangsposition

Geréatestation

1. Beobachten Sie die Ausgangsposition und das Ziel
gemal den Schritten 1 bis 3 in ,18.1 Entfernung

zwischen mindestens 2 Punkten messen®.

2. Dricken Sie nach dem Messen der Ziele auf
[SCHIEBEN] ([MOVE]).

Driicken Sie in der Bestatigungsmeldung auf [JA]
([YES]) in the confirmation message window.

Driicken Sie [NEIN] ([NO]J), um die Messung

abzubrechen.

Ausgangsposition geandert.

messen”.

. Das zuletzt gemessene Ziel wird in die neue

Missing line meas.
ML Sdlist 13.868m | ¥EA
Grade 3.750% @ O
ML Helist 13.868m/| ="
ML Vst 0.520m | AW
0 8.221m
75 88°55'44" | =
HAR 297912'36" | =
MOVE | mEAS [ MLM

Missing linefmove point

. FUhren Sie die Messung fehlender Linien durch, und
befolgen Sie dabei Schritt 3 bis 4 unter ,18.1
Entfernung zwischen mindestens 2 Punkten
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About to move point confirm? @ 0
SO 8.221m|| .2
ZA 88055'44" | | 4P
HAR 297012'36" | (==
LN
wl
i YES NO
S S— il




19.BERECHNUNG DER OBERFLACH

Sie kénnen die Flache des Areals (Schragflache und Horizontalflache) berechnen, die durch drei oder mehr
bekannte Punkte auf einer Linie umschlossen ist, indem Sie die Koordinaten der Punkte eingeben.

Eingabe Ausgabe
Koordinaten: P1 (N1, E1, Z1) Oberflache: S (Horizontalflache und Schragflache)

P5 (N5, E5, Z5)
N

P3

P2

P1 P4

P5

0

» Anzahl der angegebenen Koordinatenpunkte: mind. 3, max. 30

* Die Oberflache wird berechnet, indem die Punkte auf einer Linie, die eine Flache umschlief3t, in der
angegebenen Reihenfolge beobachtet werden.

* In den Messmenls kdnnen Softkeys zugewiesen werden, um den verschiedenen Anwendungen und
Bedienungsweisen der Anwender gerecht zu werden.
I3 ,20.6 Tastenfunktionen zuweisen*

%

« Ein Fehler tritt auf, wenn bei der Angabe einer umschlossenen Flache nur zwei Punkte (oder weniger)
eingegeben werden.

» Beobachten Sie die Punkte in einer umschlossenen Flache im Uhrzeigersinn oder gegen den Uhrzeigersinn.
Beispiel: Die Flache, die durch eine Eingabe in der Reihenfolge 1, 2, 3, 4, 5 oder 5, 4, 3, 2, 1 angegeben wird,
ergibt dieselbe Form. Wenn die Punkte jedoch nicht in numerischer Reihenfolge eingegeben werden, wird
die Oberflache nicht korrekt berechnet.

Schrigfliche

Die ersten drei angegebenen (gemessenen) Punkte werden verwendet, um die Oberflache der
Schragflache zu erstellen. Die folgenden Punkte werden vertikal auf diese Oberflache projiziert, und die
Schragflache wird berechnet.
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19. BERECHNUNG DER OBERFLACHE

VERFAHREN Flachenberechnung durch Messung von Punkten

1. Wahlen Sie ,Flachenberechnung“ (Area calc.) im _
Menii Menu

end.
L/

8 1.Coord. F S MM

¥ 2.Seffing out || A 6 .Resection

i 3 Dffget

£ 4REM

BACK

2. Dricken Sie [BEOBACHTEN] ([OBS]), sodass

R h . Area calculation
.Flachenberechnung/Messung“ (Area calculation/

measurement) angezeigt wird. Visieren Sie den M 0.000 |

ersten Punkt auf der die Flache umschlieRenden goon 1@ O

Linie an, und driicken Sie [MESSEN] ([MEAS]). » <Nl L

Die Messung beginnt, und die Messwerte werden Y

angezeigt. Dricken Sie [STOPP] ([STOP]), um die L*

Messung zu stoppen.
NE
wil

OBS | CALC

Area calculation/observation

ZA 90°03'54" |ji.g
HAR 35°26'45" | !

I MEAS I
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19. BERECHNUNG DER OBERFLACHE

3. Die Messergebnisse werden angezeigt. Driicken Sie .
zur Bestatigung auf [JA] ([YES]). Der Wert von Punkt Jlarea calculationfresult 2
L/

1 wird in ,Pt_01 “ festgelegt.
- geled North 4.228lg o
East 7973 o
S0 9.038m L *
Zh, 87°08'14" | | =) O
HA-R, 7929'40"
il YES 0] -
X
o[ 1223 | W
E 7o75|@ O
0
z 2151 ™"
e
o
wl
4. Wiederholen Sie Schritt 2 bis 3, bis alle Punkte
gemessen wurden. Die Punkte auf einer po P3
umschlossenen Flache werden im Uhrzeigersinn @
oder gegen den Uhrzeigersinn beobachtet. @) «
Beispiel: Die Flache, die durch eine Eingabe in der /
Reihenfolge 1, 2, 3, 4, 5 oder 5, 4, 3, 2, 1 angegeben S S p4a

wird, ergibt dieselbe Form. P1 ®\ /
@
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19. BERECHNUNG DER OBERFLACHE

5. Dricken Sie [BERECHNEN] ([CALC]), um die
berechnete Flache anzuzeigen.

Area calculation

o 1220 | B
Pt 02 E 7a7s |@ O

0
Pt_03 z 2151 | =
Pt_04 i
Pt_05 aE

Area/result

Points 5 L
E

> .Area 63.878 m| -°
)

0.0063ha T

H.Area 63.878 m
0.0063 ha ;F]
e e

6. Dricken Sie [OK], um zu ,Flache/Koordinaten
eingeben” (Area/key in coord.) zurlickzukehren
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20.EINSTELLUNGEN ANDERN

In diesem Abschnitt wird der Inhalt der Parametereinstellungen im Basismodus erlautert, und es wird erklart,
wie diese Einstellungen geandert werden kénnen.

Jedes Element kann an lhre Messanforderungen angepasst werden.

Sie kénnen ,Konfiguration® (Configuration) 6ffnen, indem Sie auf das ,,CONFIG*“-Symbol im
~Hauptmeni“(Top) driicken.

Configuration
E 1.0bs. condition A &.1nits i
IE ]

I 2 Inst.config 7.Customize =
<>

' 3.Instcons. ||* 2.Password | *
<y 4.EDM () 9.Date & Time

ol

L4

BACK

In den folgenden Kapiteln werden die Elemente im Konfigurationsmodus genauer erlautert.
+ Kommunikationseinstellungen I’ ,10. VERBINDUNG ZU EXTERNEN GERATEN"
« Instrumentenkonfiguration 173 ,22.2 Neigungssensor*, ,22.3 Kollimation*
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20. EINSTELLUNGEN ANDERN

20.1 Beobachtungsbedingungen

Obs.condition
Dist.mode A
Hdist |Ground =l v Wgo
Tilt crm |Yes(H,V) El ap
Tilterror  [No action = |z
Coll.crn IYeS El
C&8Remn.  |ves(K=0.20) [ ]
Y manual INO E|
Y.obs |Zenith =]
Coordinates [N-E-Z =l
Sea level crn INO =
Angreso. |1 =
Dist.reso. Ilmm =
Tracking reso. m
ppm setting [Press, Temp. (&l @
I I | ok |
Eingestellte Elemente und Optionen (*: Werkseinstellung)
Entfernungsmodus . Sdist (Schragstrecke)*/Hdist (Horizontalstrecke)/V.dist
Hdist : Boden*/Raster
Tilt crn (Neigungskorrektur) :Ja (H,V)*/Nein, Ja (V)
Neigungsfehler : Keine Aktion*/Gehe zu ,Neigung” (Tilt) (elektrische
Coll.crn. (Kollimationskorrektur) : Nein/Ja*
C&R crn. : Nein/Ja(K=0,142)/Ja(K=0,20)*
V manuell : Nein*/Ja
V.obs (Vertikalwinkelanzeige) : Zenit*/Horiz./Horiz £90
Koordinaten : N-E-Z*/E-N-Z
Sea level crn. (Meeresspiegelkorrektur) : Ja/Nein*
Ang.reso. (Winkelauflésung) : FX-201/202: 0,5"/1"*
: FX-203/205: 1"*/5"
Dist.reso. (Entfernungsauflésung) : 0,1 mm/1 mm*
Tracking reso. (Tracking-Auflésung) : 1 mm/10 mm*
ppm-Einstellung : Druck/Temp.*/+Luftfeucht.
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20. EINSTELLUNGEN ANDERN

Hdist

Das Instrument berechnet die Horizontalstrecke anhand der Schragstreckenwerte. Die Anzeige der

Horizontalstrecke kann auf folgende Weise ausgewahlt werden:

Boden (Ground): Die Strecke, die weder den Meeresspiegelkorrekturfaktor noch den Skalierungsfaktor
berucksichtigt.

Raster (Grid): Die Strecke im ebenen, rechtwinkligen Koordinatensystem, unter Berlicksichtigung
von Meeresspiegelkorrektur und Skalierungsfaktoren (oder die Strecke im ebenen,
rechtwinkligen Koordinatensystem, die den Skalierungsfaktor nur beriicksichtigt,
wenn ,Nein“ (No) fur ,Meeresspiegelkorrektur” (Sea level crn) eingestellt ist.)

\ Neigung Abstand \

Projektion
Abstand

\ /‘

Ebene Rechtwinklig
Koordinatensystem

Mittlerer Meeresspiegel

Mechanismus fiir die automatische Neigungswinkelkompensation

Vertikal- und Horizontalwinkel werden Gber den Zwei-Achs-Neigungssensor bei geringfiigigen

Neigungsfehlern automatisch ausgeglichen.

* Lesen Sie die automatisch kompensierten Winkel ab, wenn sich das Display stabilisiert hat.

+ Der Horizontalwinkelfehler (Vertikalachsenfehler) schwankt entsprechend der Vertikalachse. Wenn das
Instrument also nicht vollstandig nivelliert ist, andert sich der angezeigte Horizontalwinkelwert, wenn der
Vertikalwinkel durch Drehen des Teleskops geandert wird.

» Kompensierter Horizontalwinkel = gemessener Horizontalwinkel + Neigung in Winkel/tan
(Vertikalwinkel)

» Wenn das Teleskop in die Nahe des Zenit- oder Nadirwinkels gerichtet ist, wird die
Neigungskompensation nicht auf den Horizontalwinkel angewendet.

Kollimationskorrektur

Das Geréat verfligt Gber eine Kollimationskorrektur, die alle durch Fehler der Horizontalachse und
Nivellierungsachse verursachten Horizontalwinkelfehler automatisch korrigiert. Setzen Sie dieses
Element normalerweise auf ,Ja“ (Yes).

V-Modus (Vertikalwinkelanzeige)

Zenit Horiz Horiz 90°
0° 90° 90°
270° 90" 0° 0° 0° 0°
180° -90° -90°

Meeresspiegelkorrektur

Das Instrument berechnet die Horizontalstrecke anhand der Schragstreckenwerte. Da bei dieser
Horizontalstrecke die Hohe liber dem Meeresspiegel nicht beriicksichtigt wird, empfiehlt sich die
Durchfiihrung einer spharischen Korrektur fir Messungen in groBen Héhenlagen. Die Orthodrome wird
wie folgt berechnet.

Orthodrome = % xd,

Wobei: R = Radius des Sphéaroids (6371,000 m)
H, = gemittelte Hohenlage von Instrumentenpunkt und Zielpunkt
d4 = Horizontalstrecke
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20. EINSTELLUNGEN ANDERN

20.2 Instrument konfigurieren

Dist.reso. (Entfernungsauflésung)

Wahlen Sie die Entfernungsaufldsung fiir die Feinmessung aus. Entfernungsauflésung fiir Schnell- und

Tracking-Messungen
wird mit dieser Einstellung verschoben.

Tracking reso. (Tracking-Auflésung)

Wahlen Sie die Entfernungsauflésung fir die Tracking-Messung und Stralenmessung (nur N-Prisma).

Wahlen Sie diese Einstellung

abhangig vom Messzweck (z. B. Messen eines beweglichen Ziels).

Inst.config.
Power off Im :l =L
Backlight{Reticle on) '1—E’ e 9
Backlight(Normal) m ‘:m.
Backlight Off N |
Key backlight IOn :l flg
Reticle lev |3 :l o]
EDM ALC [Free 5] ”
Guide pattern li—E’
Laser-pointer off m
Beep an—E’

Color m
Touch panel an—E’ E
PNL CAL OK_|

Eingestellte Elemente und Optionen
Ausschalten [[]

Hinterleuchtung (Fadenkreuz ein)
Hinterleuchtung (Normal)
Hinterleuchtung aus [[]
Tastenbeleuchtung

Fadenkreuz St.

EDMALC [[]

Fuhrungsmuster

Laserpointer aus

Signalton

Farbe

Touchpanel

(*: Werkseinstellung)

: No/5min./10min./15min./30min.*
: 0 to 8 (1) (Helligkeit beim Driicken {:%})
: 0 bis 8/Auto (Auto*)

: Nein*/30sec/1min./5min./10min.
: Aus/Ein*

: Stufe 0 bis 5 (3%)

: Frei*/Halten

: 1* (gleichzeitig)/2 (abwechselnd)
: Nein/1min./5min.*/10min./30min.
: Ein*/Aus

: 1/2 (monochrom)/Auto (Auto*)

: Ein (fest)
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» Driicken Sie [PANEL KALIBRIEREN] ([PNL CAL]), um den Kalibrierbildschirm fiir das Touchpanel zu
offnen.
[C5,9.1 Touchpanel konfigurieren®

Helligkeit der Hintergrundbeleuchtung einstellen/Fadenkreuz- und Tastenbeleuchtung

ein- und ausschalten

Durch Drucken auf {:%} wird die Helligkeit der Hinterleuchtung in Verbindung mit dem EIN/AUS-Status
der Fadenkreuz-/Tastenbeleuchtung geéndert.

Wenn das Gerat eingeschaltet wird, wird die Helligkeit auf ,Hinterleuchtung (Normal)“ (Backlight (Normal))
eingestellt. ,Hinterleuchtung (Normal)“ (Backlight (Normal)) wurde bei Auslieferung des Instruments auf
eine hohere Helligkeitsstufe als ,Hinterleuchtung (Fadenkreuz ein)* (Backlight (Reticle ON)) eingestellt.
Diese Werte kénnen jedoch in den Benutzereinstellungen angepasst werden.

Strom EIN
Die unter
l "Hintergrundbeleuchtung

aus" eingestellte
Hintergrundbeleuchtung Zeit lauft ab

(Normal) Helligkeit

| {0} {2}
Hintergrundbeleuchtung Hintergrundbeleuchtung
des Fadenkreuzes AUS des Fadenkreuzes EIN

Helligkeit der

Hintergrundbeleuchtung
(Fadenkreuz EIN)

Tastenbeleuchtung
EIN (nur wenn
"Tastenbeleuchtung”
auf "EIN" eingestellt ist)

* Taste gedriickt Hintergrundbeleuchtung
+ Bedienung tber AUS

Touchpanel

» Wenn Hinterleuchtung (Normal)“ (Backlight (Normal)) auf ,Auto” eingestellt ist, misst der Lichtsensor des
Instruments die Umgebungshelligkeit und stellt die Hinterleuchtung automatisch entsprechend ein. Je nach
Umgebungslicht kann die Leistung dieser Funktion suboptimal sein oder das Display zwischen den
Helligkeitseinstellungen flackern.

Energiesparende automatische Abschaltung/Hinterleuchtung aus

Um Strom zu sparen, wird das Instrument automatisch abgeschaltet, wenn es fir die eingestellte Zeit nicht
in Betrieb ist.

Die Hinterleuchtung wird ebenfalls ausgeschaltet, wenn das Instrument fir die ausgewahlte Zeit nicht in
Betrieb ist. Die Hinterleuchtung wird jedoch nicht ausgeschaltet, wenn ,Hinterleuchtung® (Backlight) auf
,EIN“ (ON) eingestellt ist.

EDMALC

Legen Sie den Lichtempfangsstatus des EDM fest. Stellen Sie diesen Punkt wahrend der kontinuierlichen

Messung gemal den Messbedingungen ein.

+ Wenn ,EDM ALC* auf ,Frei“ (Free) eingestellt ist, wird der ALC des Gerats automatisch angepasst,
sobald aufgrund der empfangenen Lichtmenge ein Fehler auftritt. Setzen Sie die Option auf ,Frei”
(Free), wenn das Ziel wahrend der Messung bewegt wird oder andere Ziele verwendet werden.

» Wenn ,Halten“ (Hold) eingestellt ist, wird die Menge des empfangenen Lichts erst nach Abschluss der
Dauermessung angepasst.
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20. EINSTELLUNGEN ANDERN

* Wenn ein Hindernis den Lichtstrahl bei der Dauermessung zeitweise behindert und der Fehler ,Signal
aus” (Signal off) auftritt, dauert es bei jedem Hindernis einige Zeit, bis die empfangene Lichtmenge
angepasst und der Messwert angezeigt wird. Setzen Sie die Option auf ,Halten“ (Hold), wenn der fir
die Messung verwendete Lichtstrahl stabil ist, aber hdufig durch Hindernisse wie Personen, Autos oder
Aste usw. behindert wird und die Durchfiihrung der Messung verhindert.

« Wenn der Entfernungsmessmodus auf ,Tracking“ eingestellt ist (Ziel wird bei der Entfernungsmessung
bewegt), wird der EDM ALC unabhangig von der EDM ALC-Einstellung angepasst.

Laserpointer aus

Um Strom zu sparen, wird der Laserpointer nach Ablauf der eingestellten Zeit automatisch ausgeschaltet.

Tastenbeleuchtung
Die Tastenbeleuchtung kann ein- und ausgeschaltet werden. Wenn , Tastenbeleuchtung” (Key Backlight)

auf ,EIN“ (ON) eingestellt ist, leuchtet/erlischt die Tastenbeleuchtung, wahrend Sie auf { %} driicken.

20.3 EDM-Einstellungen

@® Registerkarte ,EDM*“

EDM configurations
EDM [ ppm
Dist.mode '?
Reflector [Prism ] -
Prism const. gmm| g«

Hlurn.hold | aser-pointer =] |=\E
1

| M|z

7
OK
Elemente, Optionen und Eingabebereich (*: Werkseinstellung)
Dist. Mode (Entfernungsmessmodus) : Fein 'R™*/Fein Mittel n= 1(Einstellung: 1 bis 9 Mal)/Fein ,
S'/Schnell ,R*/Schnell ,S/Tracking/Stral3e
Reflektor : Prisma*/Folie/N-Prisma
Prismenkonstante : 99 bis 99 mm (,Prisma“ ausgewahlt: 0%, ,Folie®
ausgewahlt: 0) (Wenn ,Dist.reso.” 1 mm ist)
lllum. hold ({:%} Funktion) : Laserpointer*/Richtstrahl
Richtstrahl (Helligkeit) : 1 bis 3 (3%)

* Die Einstellung firr den Entfernungsmessmodus ,Fine AVG* kann mit den Softkeys [ + J/[ - ] erhéht und
verringert werden.

« ,Stral’e” (Road) unter ,Entfernungs-Modus* (Dist. Mode) wird nur angezeigt, wenn ,N-Prisma“ (N-Prism)
unter ,Reflektor” (Reflector) ausgewahlt ist.
[’ , VERFAHREN Zieldaten aufzeichnen und bearbeiten*

* Die Zieldaten konnen bearbeitet und aufgezeichnet werden.
[’ , VERFAHREN Zieldaten aufzeichnen und bearbeiten*

« ,Prismenkonstante (Prism Constant) wird nicht angezeigt, wenn ,N-Prisma“ (N-Prism) unter ,Reflektor*
(Reflector) ausgewahlt ist.

*Wenn 0,1 mm unter ,Entfernungsauflésung“ (Dist.reso) ausgewahlt ist, kann ,Wert Prismenkonstante*
(Prism Constant value) bis zur ersten Dezimalstelle eingegeben werden.
[’ ,20.1 Beobachtungsbedingungen*
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* Wenn die Werte fir ,,Prismenkonstante“ (Prism Constant) geandert wurden und [OK] gedriickt wird,
werden diese Anderungen voriibergehend in der Statuszeile bzw. in der Zieltypanzeige des
Sterntastenmodus wiedergegeben. Diese Anzeige spiegelt auch die Anderungen an den
Zielinformationseinstellungen wider, die voriibergehend mit einem Datensammler vorgenommen wurden.
In beiden oben genannten Fallen werden die Anderungen nicht in ,Reflektoreinstellung” (Reflector setting)
aufgezeichnet.

[C7 Statusleiste: ,5.2 Display-Funktionen®, Sterntastenmodus: ,5.4 Sterntastenmodus®,
.Reflektoreinstellung“: , VERFAHREN Zieldaten aufzeichnen und bearbeiten®, Kaltstart; ,9.2
Softwareprobleme beheben || Kaltstart*

Die Option ,Richtstrahl-Helligkeit* (Guide light (Brightness)) wird nur angezeigt, wenn ,Beleuchtung
halten“ (Illum. Hold) auf ,Richtstrahl (Guide light) eingestellt ist.

Strale

~otrale” (Road) ist der spezielle Entfernungsmodus zur Messung von Stra3enoberflachen usw., indem
schrag anvisiert und grobe Messwerte erfasst werden. ,StralRe“ (Road) kann nur ausgewahlt werden,
wenn ,Reflektor* (Reflector) auf ,N-Prisma“ (N-Prism) eingestellt ist. Auch wenn ,Stral’e” (Road)
ausgewabhlt ist, wechselt der Entfernungsmodus automatisch zu , Tracking®, wenn ,Reflektor” (Reflector)
auf etwas anderes eingestellt ist als ,N-Prisma“ (N-Prism).

Korrektur der Prismenkonstante
Jedes Spiegelprisma hat eine eigene Prismenkonstante.
Stellen Sie den Korrekturwert fir die Prismenkonstante beim verwendeten Spiegelprisma ein. Beim Wert
fur die Korrektur der Prismenkonstante wird die Prismenkonstante positiv oder negativ umgekehrt.
(Beispiel: Wenn die Prismenkonstante 40 mm betragt, andert sich der Korrekturwert in -40 mm.)

Bei Auswahl von ,N-Prisma“ (N-Prism) unter ,Reflektor” (Reflector) wird der Wert fiir die Korrektur der
Prismenkonstante automatisch auf ,,0“ eingestellt.

@® Registerkarte ,,ppm*

EDM configurations
ECM | pprm L
Temparaiire 15|°C B DU
Pressure 1013 hPa -
Humidity 501% | =
ppr 0]
ol
I Oppm I OK

* [0ppm]: Der atmospharische Korrekturfaktor wird auf 0 zurlickgesetzt, und Temperatur und Luftdruck werden auf
die Werkseinstellungen zurtickgesetzt.

» Der atmospharische Korrekturfaktor wird anhand der eingegebenen Werte fiir Temperatur und Luftdruck
berechnet und eingestellt. Der atmospharische Korrekturfaktor kann auch direkt eingegeben werden.

* Wenn sich die Einstellungen hier zwischen Basismodus und Programmmodus unterscheiden, werden die
Einstellungen des Programmmodus priorisiert.

Elemente, Optionen und Eingabebereich (*: Werkseinstellung)

Temperatur : -30 bis 60 °C (15*)/-22 bis +140 °F (59*) (wenn
,Dist.reso.” 1 mm ist)

Druck : 500 bis 1400 hPa (1013*)/375 bis 1050 mmHg (760*)/
14,8 bis 41,3 (inHg) (29,9%) (wenn ,Dist.reso.” 1 mm ist)

Luftfeuchtigkeit : 0 bis 100 % (50*) (wenn ,Dist.reso.“ 1 mm ist)

ppm (atmospharischer Korrekturfaktor) : -499 bis 499 (0*) (wenn ,Dist.reso.“ 1 mm ist)
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+ Die Option ,Luftfeuchtigkeit” wird nur angezeigt, wenn die ppm-Einstellung in ,Beobachtungs-Bedingung*
(Obs. condition) auf ,+Feuchtigkeit” (+Humidity) gesetzt ist.

* Wenn 0,1 mm unter ,Entfernungsauflésung® (Dist.reso) ausgewahlt ist, kbnnen die Werte bis zur ersten
Dezimalstelle eingegeben werden.

Atmospharischer Korrekturfaktor

Die Geschwindigkeit des fiir die Messung verwendeten Lichtstrahls variiert je nach atmospharischen

Bedingungen wie Temperatur und Luftdruck. Stellen Sie den atmospharischen Korrekturfaktor ein, wenn

Sie diesen Einfluss bei der Messung beriicksichtigen méchten.

* Das Instrument ist so ausgelegt, dass der Korrekturfaktor bei einem Luftdruck von 1013,25 hPa, einer
Temperatur von 15 °C und einer Luftfeuchtigkeit von 50 % bei 0 ppm liegt.

* Durch Eingabe von Temperatur, Luftdruck und Feuchtigkeit wird der Wert fiir die atmospharische
Korrektur mit der folgenden Formel berechnet und gespeichert.

. _ 0.294280 x p 0.04126 x e
=282.324 -
Atmospharischer Korrekturfaktor (ppm) =282.3 7+ 0.003661 ><t+ 75 0.003661 <1

: Lufttemperatur (°C)

: Druck (hPa)

: Wasserdampfdruck (hPa)

: relative Luftfeuchtigkeit (%)
: Sattdampfdruck

m-> oo —~

» Der Wasserdampfdruck e kann mit der folgenden Formel berechnet werden.

e = h><£
100 (75xt)
E = 6.11x 101 *2373)

 Das Instrument misst die Entfernung mit einem Lichtstrahl, aber die Geschwindigkeit dieses Lichts
variiert je nach Index der Lichtbrechung in der Atmosphare. Dieser Brechungsindex ist abhangig von
Temperatur und Druck. Fast normale Temperatur- und Druckbedingungen:
Konstanter Druck, 1 °C Temperaturanderung: Indexanderung um 1 ppm.
Konstante Temperatur, 3,6 hPa Druckanderung: Indexanderung um 1 ppm.
Fir hochgenaue Messungen muss der Luftdruckkorrekturfaktor aus noch genaueren Temperatur- und
Druckmessungen ermittelt werden, und es muss eine atmosphérische Korrektur erfolgen.
Es wird empfohlen, extrem préazise Instrumente zur Uberwachung von Lufttemperatur und Luftdruck zu
verwenden.

» Geben Sie die Mittelwerte fur Temperatur, Luftdruck und Luftfeuchtigkeit entlang des Messstrahlverlaufs
in die entsprechenden Felder ein.
Ebenes Gelande:Verwenden Sie Temperatur, Druck und Luftfeuchtigkeit auf dem Mittelpunkt der Linie.
Bergiges Gelande:Verwenden Sie Temperatur, Druck und Feuchtigkeit am Zwischenpunkt (C).

Wenn es nicht moéglich ist, Temperatur, Druck und Feuchtigkeit am Mittelpunkt zu messen, fihren Sie
diese Messungen an der Instrumentenstation (A) und Zielstation (B) durch, und berechnen Sie dann den
Mittelwert.

Mittlere Lufttemperatur: (t1 + t2)/2

Mittlerer Luftdruck: (p1 + p2)/2

Mittlere Luftfeuchtigkeit: (h1 + h2)/2
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-

e ”'l\’ﬂittelpunkt (C)

-

Geratestation (A)
Temperatur t1

Druck pt .
Luftfeuchtigkeit h1 Zielbahnhof (B)
Temperatur t2
Druck p2
Durchschnittlicher Meeresspiegel Luftfeuchtigkeit h2

* Wenn die Wetterkorrektur nicht erforderlich ist, stellen Sie den ppm-Wert auf 0 ein.

VERFAHREN Zieldaten aufzeichnen und bearbeiten

Der Softkey [LISTE] ([LIST]) wird angezeigt, wenn auf der Registerkarte ,EDM" unter ,EDM-Konfigurationen®
(EDM configurations) entweder ,Reflektor” (Reflector) oder ,Prismenkonstante® (Prism const.) ausgewahlt ist.

EDM configurations
ECM [ ppm L /|
Distmode  [Fine R’ =] B E
Reflector o
Prism const, amm| g+
Hlumhold  |Laser-pointer =] |=B
ol
B A

1. Driicken Sie [LISTE] ([LIST]), um eine Liste aller

aufgezeichneten Ziele anzuzeigen. EARECEl=arng
L/
« [HINZU] (JADD]): Zeigt die Reflektorliste an. Wahlen | hachecior [Corst. | D 0
Sie das gewlinschte Ziel aus dieser Liste, und 0 o
driicken Sie [OK], um es in der Liste unter Sheet 0 -
~Reflektoreinstellung” (Reflector setting) zu Reflectorless a»
registrieren. Es kdnnen bis zu 6 Ziele aufgezeichnet &
werden.
« [ENTFERNEN] ([DEL]): Léscht das ausgewihite
Ziel. ul
ADD | EDIT | DEL OK
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2. Um ein Ziel zu bearbeiten, wahlen Sie das

gewinschte Ziel aus, und driicken Sie Reflectorfedit
[BEARBEITEN] ([EDIT]). ,Reflektor/bearbeiten® |
(Reflector/edit) wird angezeigt. Wahlen Sie relevante Reflector IPrism El 0
quormationen flr das Ziel aus, bzw. geben Sie sie Corst, ‘ 0 ‘mm 0
ein. -
Reflector: Prisma/Folie/N-Prisma _L=
(Prism/Sheet/N-Prism) Ol
Const.: -99 bis 99 mm (wenn ol
~Entfernungsauflésung“ (Dist.reso.)
1 mm ist) ! QK

* Bei der Auswabhl von ,N-Prisma*“ (N-Prism) unter
.Reflektor” (Reflector) werden die Werte fur die
Korrektur der Prismenkonstante automatisch auf ,0“ eingestellt.

3. Dricken Sie auf dem Bildschirm von Schritt 2 auf
[OK], um die bearbeiteten Informationen zu
speichern und zur Reflektoreinstellung
zurlckzukehren.
Driicken Sie [OK], um zu den EDM-Konfigurationen zurtickzukehren.

20.4 Benutzerdefinierte Registerkarten zuweisen

Es ist mdglich, im Beobachtungsmodus und im Menimodus Registerkarten zuzuweisen, die den
Messbedingungen entsprechen. So kann das Instrument effizient betrieben werden, da die individuelle
Zuweisung der Registerkarten fur verschiedene Anwendungen und Bedienungsweisen voreingestellt werden
kann.

+ Die aktuelle Zuweisung der Registerkarten bleibt erhalten, bis sie erneut Gberarbeitet wird, auch wenn das
Gerat ausgeschaltet wird.

« Driicken Sie [LOSCHEN] ([CLEAR]) auf dem Anpassungs-/Auswahlbildschirm, um alle benutzerdefinierten
Konfigurationen einschlieRlich Steuerelementen, Einstellungen fir Statusleiste/Sterntastenmodus und
Softkey-Zuweisungen auf die vorherigen Einstellungen zurlickzusetzen.

« Ein Bildschirm kann maximal 5 Registerkarten enthalten.

%

* Wenn die Zuweisung der Registerkarten aufgezeichnet und registriert wird, werden die zuvor
aufgezeichneten Registerkarteneinstellungen geldscht.

@ Zuweisung der Registerkarten
Im Folgenden sind jene Registerkarten aufgefuhrt, die bei Auslieferung des Instruments zugewiesen
wurden, sowie jene Registerkarten, die vom Benutzer definiert werden kénnen.

« ,Grundlegende Beobachtung®

Werkseinstellungen Benutzerdefinierbare Registerkarten
SHV SHV
SHVdist SHVdist
Grafik SHYV + Koord.
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* Abstecken

Werkseinstellungen

Benutzerdefinierbare Registerkarten

Beobachten (Obs.)

Beobachten (Obs.)

Grafik

» Koordinaten abstecken (Setting out Coord.)

Werkseinstellungen

Benutzerdefinierbare Registerkarten

SHV SHV
NEZ NEZ
Graph1
Graph2

%

* Die Registerkarte ,Grafik“ (Graphic) kann nicht geléscht werden.

VERFAHREN Registerkarten zuweisen

1. Wahlen Sie ,Anpassen” (Customize), um den
Anpassungs-/Auswahlbildschirm anzuzeigen.

Wahlen Sie den Messmodus aus, in dem Sie eine

Registerkarte zuweisen méchten.

Wahlen Sie ,Registerkartenseite” (Tab page).
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20. EINSTELLUNGEN ANDERN

2. Verwenden Sie die Softkeys ([HINZU] ([ADD]), - -
[ENTFERNEN] ([DEL]) usw.) unter CE Tl el el AR el

.Registerkartenseite anpassen” (Customize tab

page), um das gewtlinschte Layout der

Registerkartenseite zuzuweisen.

- Driicken Sie [HINZU] ([ADD]), um die ausgewahite a»
Registerkarte auf der rechten Seite des Bildschirms sh =
hinzuzuflgen. ) 24 onnicon | ELE

« Driicken Sie auf der zweiten Seite auf [EINFUGEN] 90°00'58" |-
([INS]), um die ausgewahlte Registerkarte vor der HAR. o 1 nj| =
aktuellen Registerkarte einzufligen. 33 1 59 5 1 A4

* Driicken Sie auf der zweiten Seite auf ADD DEL QK o]

[KONFIGURIEREN] ([CNFG]), um die aktuelle
Registerkarte durch die ausgewahlte Registerkarte
zu ersetzen.

* Drlicken Sie [ENTFERNEN] ([DEL]), um die
aktuelle Registerkarte zu l6schen.

%

» Geldschte Registerkarten kdnnen nicht wiederhergestellt werden.

Wahlen Sie einen Registerkartentyp aus der
Dropdown-Liste , Typ“ (Type) aus. Add

Twpe

3. Wiederholen Sie Schritt 2, um weitere Registerkarten
zuzuweisen.

4. Drucken Sie {ESC}, um die Zuweisung der
Registerkarten abzuschlieRen. Die zugewiesenen
Registerkarten werden gespeichert, und ,Anpassen”
(Customize) wird angezeigt. Die neu zugewiesenen
Registerkarten werden auf dem entsprechenden
Messbildschirm angezeigt.
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20.5 Steuerelemente anpassen

Die Bildschirmsteuerelemente kénnen im Beobachtungsmodus an die Messbedingungen und die Methoden

verschiedener Bediener angepasst werden.

* Die aktuellen Einstellungen der Steuerelemente bleiben erhalten, bis sie erneut gedndert werden, auch wenn

das Gerat ausgeschaltet wird.

+ Driicken Sie [LOSCHEN] ([CLEAR]) auf dem Anpassungs-/Auswahlbildschirm, um alle benutzerdefinierten
Konfigurationen einschlieRlich Registerkartenseiten, Einstellungen fir Statusleiste/Sterntastenmodus und
Softkey-Zuweisungen auf die vorherigen Einstellungen zurlickzusetzen.

* Die Steuerelemente der Registerkarte ,Grafik* (Graphic) kbnnen nicht angepasst werden.

%

» Wenn die Einstellung der Steuerelemente aufgezeichnet und registriert wird, werden die zuvor

aufgezeichneten Einstellungen geldscht.

VERFAHREN Steuerelemente anpassen

1. Wabhlen Sie ,Anpassen” (Customize), um den
Anpassungs-/Auswahlbildschirm anzuzeigen.
Wahlen Sie den Messmodus aus, in dem Sie die
Steuerelemente anpassen mdchten.

Dricken Sie auf ,Steuerung“ (Control).

2. Dricken Sie [HINZU] ([ADD]), um eine Dropdown-
Liste fir die Steuerelemente hinzuzufligen.
* Driicken Sie [ENTFERNEN] ([DEL]), um das
ausgewahlte Steuerelement zu I6schen.

%

» Gelbdschte Steuerelemente kénnen nicht
wiederhergestellt werden.
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3. Wahlen Sie ein Steuerelemente aus der Liste aus. - -
Customize controlfSetting out

B[

—_— =
=) (EINY
HOD Izl 1}
WO [ PAM
W.ang ap
H.amng =
' .angireal) ==
H.angireal O
Morth E 1
Dist Eis

ADD PG DEL 0K

4. Driicken Sie [KONFIGURIEREN] ([CNFG]), um

SchriftgréRe, Schriftgrad, Schriftfarbe und Config
Zeichenabstand einzustellen. [ . L/ /]
Size Jormal 13 o
.-"-\ttl’ ITI"]”"] E :I:IE
Color IBIack B a»
; =

Spacing  [Normal -]

ol
T QK F

5. Wiederholen Sie Schritt 2 bis 4, um weitere
Steuerelemente anzupassen.

6. Dricken Sie {ESC}, um die Anpassung der
Steuerelemente abzuschlieen. Die Anderungen
werden gespeichert, und ,Anpassen® (Customize)
wird angezeigt. Die Anderungen werden auf den

entsprechenden Bildschirmen wiedergegeben.

20.6 Tastenfunktionen zuweisen

Die Softkeys kdnnen im Beobachtungsmodus je nach Messbedingungen zugewiesen werden. So kann das
Instrument effizient betrieben werden, da die einzigartige Zuweisung der Softkeys fiir verschiedene
Anwendungen und Bedienungsweisen voreingestellt werden kann.

* Die aktuelle Zuweisung der Softkeys bleibt erhalten, bis sie erneut tGberarbeitet wird, auch wenn das
Instrument ausgeschaltet wird.

« Driicken Sie [LOSCHEN] ([CLEAR]) auf dem Anpassungs-/Auswahlbildschirm, um alle benutzerdefinierten
Konfigurationen einschlieRlich Registerkartenseiten, Einstellungen fir Statusleiste/Sterntastenmodus und
Steuerelemente auf die vorherigen Einstellungen zuriickzusetzen.

%

* Wenn die Zuweisung der Softkey aufgezeichnet und registriert wird, werden die zuvor aufgezeichneten
Tasteneinstellungen geldscht.

* Die Softkeys kénnen nicht den Registerkarten ,Grafik“ (Graphic) zugewiesen werden.
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@ Im Folgenden sind die anpassbaren Bildschirme und die bei Auslieferung des FX
vorgenommenen Softkey-Zuweisungen aufgefiihrt.

1 Registerkarten ,SHV* und ,SHVdist“ unter ,,Grundlegende Beobachtung“ (Basic Observation)
Seite 1 [EDM] [NEIGUNG] ([TILT]) [0SET] [MESSEN] ([MEAS])
Seite 2 [MENU] ([IMENU]) [OFFSET] [H-SET] [KOORDINATEN] ([COORD])
Seite 3 [MFL] ([MLM]) [RESEKTION] ([RESEC]) [REM] [ABSTECK] ([S-O])

2 Registerkarte ,Beobachtung® (Obs.) unter ,Abstecken” (Setting Out)
Seite 1 [REM] [SHVR] [KONFIGURIEREN] ([CONFG]) [MESSEN] ([MEAS])
Seite2  [-=][--1[-1[-]
Seite3  [-=][--1[-1[-]

3 Registerkarten ,SHV* und ,NEZ* unter ,Absteck-Koordinaten® (Set out Coords)
Seite 1 [OK] [ --- ] [KONFIGURIEREN] ([CNFG]) [MESSEN] (IMEAS])
Seite2  [--][--]1[--1[--1
Seite3  [-=][--1[--1[--1
@ Die folgenden Funktionen kdnnen den Softkeys zugewiesen werden.

[~]
[MESSEN] ([MEAS])

[KONFIGURIEREN] ([CNFG])

: Keine Funktionen eingestellt
: Entfernungs- und Winkelmessung

: Einstellung der Absteckgenauigkeit (nur zuweisbar zu 2 und 3 oben)

[SHV] : Umschalten der Registerkarten ,SHV* und ,,SHVdist* (nur zuweisbar
zu 1 oben

[SHVR] : Umschalten des Entfernungsmodus zwischen Schragstrecke (SD)/
Horizontalstrecke (HD)/H6hendifferenz (VD)/REM (R) auf den
Absteckbildschirmen. Der GroRbuchstabe im Softkey gibt den aktuell
ausgewahlten Modus an (nur zuweisbar zu 2 oben).

[OK] : Beenden der Absteckmessung fiir den ausgewahlten Absteckpunkt
und Ruckkehr zu ,Koordinaten eingeben” (Key in coord). Dieser
Absteckpunkt wird aus der Liste entfernt (nur zuweisbar zu 3 oben).

[0SET] : Einstellen des Horizontalwinkels auf 0°

[H-SET] : Einstellen des Soll-Horizontalwinkels

[R/L] : Auswahl des Horizontalwinkels rechts/links. Der GroRbuchstabe im
Softkey zeigt den aktuell ausgewahlten Modus an.

[ZAl%] : Umschalten zwischen Zenitwinkel/Schragwinkel in %. Der

[HALTEN] ([HOLD])
[ABRUF] ([CALL])

Grollbuchstabe im Softkey zeigt den aktuell ausgewahlten Modus an.

: Halten/Freigeben des Horizontalwinkels

: Anzeige der letzten Messdaten

[HVOUT-S] : Ausgabe der Winkelmessergebnisse an ein externes Gerat (SET-
Format)

[HVDOUT-S] : Ausgabe der Messergebnisse flir Entfernung und Winkel an ein
externes Gerat (SET-Format)

[NEZOUT-S] : Ausgabe der Koordinatendaten data an ein externes Gerat (SET-
Format)

[HVOUT-T] : Ausgabe der Winkelmessergebnisse an ein externes Gerat (GTS-

Format) (nur zuweisbar zu 1 oben)
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[HVDOUT-T]
[NEZOUT-T]

[F/M]
[HOHE] ([HT])

[S-STUFE] ([S-LEV])
[NEIGUNG] ([TILT])
[EDM]

[MENU] ([IMENU])

[KOORDINATEN] ([COORD])
[S-O]

[OFFSET]

[W-OFS] ([A-OFS])

[D-OFS]

[2D-OFS]

[MFL] ([MLM])

[REM]

[RESEKTION] ([RESEC])
[FLACHE] ([AREAY])

: Ausgabe der Messergebnisse flr Entfernung und Winkel an ein

externes Gerat (GTS-Format) (nur zuweisbar zu 1 oben)

: Ausgabe der Koordinatendaten data an ein externes Gerat (GTS-

Format) (nur zuweisbar zu 1 oben)

: Umschalten der Entfernungseinheiten zwischen Meter/Ful®

: Einstellen von Instrumentenstation, Koordinaten und

Instrumentenhohe

: Reflektiertes Signal
: Neigungswinkel des Displays
: EDM-Einstellungen

: Offnen des Meniis (Koordinatenmessung, Absteckmessung, Offset-

Messung, REM-Messung, Messung fehlender Linien, Resektion,
Flachenberechnung)

: Koordinatenmessung

: Absteckmessung

: Offset-Messung

: Offset-Messung eines Winkels

: Offset-Messung einer Entfernung
: Offset-/2D-Messung

: Messung fehlender Linien

: REM-Messung

: Resektionsmessung

: Oberflachenmessung
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VERFAHREN Softkeys zuweisen

1. Wahlen Sie ,Anpassen“ (Customize), um den =
Anpassungs-/Auswahlbildschirm anzuzeigen. Gbtameefanin EsnRrn
Wahlen Sie den Messmodus aus, in dem Sie einen
Softkey zuweisen méchten.

B 2 Seffing out -
=l

B 3 Setting out Coord sl g
B 4 Starkey mode o]

BACK |

Wahlen Sie ,Softkey"“. T

e 1 Basic observation ¥Ia

M 0

o

Bl 1 Tab page o
L | J

L=

e 2 Control
5

BACK

2. Wahlen Sie die gewlinschte Registerkarte aus. Es - - -
werden alle Softkeys angezeigt, die aktuell den
einzelnen Seiten dieser Registerkarte zugewiesen SHY |5HUdi5tIGraphic|
sind.

JEDM | TILT | OSET | MEAS |PI
MENU | OFFSET | H-SET | COORD | P2

P RESEC FEM =20 FP3
SPACE: Digp list

OK
3. Wahlen Sie den Softkey aus, dessen Zuweisung Sie
andern moéchten. Durch Tippen auf einen Softkey
oder Driicken auf {LEERZEICHEN}, wahrend der Softkey list %
Cursor auf einen Softkey gerichtet ist, wird die -1 I I  ©=i
Softkey-Liste angezeigt. CALL |HvOUT-S |HYDOUT-S| NEZOUT-S E|

HYOUT-T |HYDOUT-T| NEZOUT-T fjl‘u’l

HT | SLEV | TILT | EDM

MENU |COORD | SO | COFFSET
A-OFS | D-OFS | 2D-0FS| MLM

REM | RESEC | AREA

Kl
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4. Wahlen Sie den gewlinschten Softkey aus der
Softkey-Liste, der der in Schritt 3 angegebenen
Position zugewiesen werden soll.

5. Wiederholen Sie Schritt 3 bis 4, um weitere
Tastenzuweisungen vorzunehmen.

6. Dricken Sie [OK], um die Tastenzuweisung
abzuschlieRen. Die zugewiesenen Tasten werden
gespeichert, und ,Anpassen” (Customize) wird
angezeigt. Die neu zugewiesenen Tasten werden auf

dem entsprechenden Messbildschirm angezeigt.

20.7 Symbole im Sterntastenmodus andern

Die Symbolzuweisungen im Sterntastenmodus kdnnen voreingestellt werden, um den verschiedenen
Anwendungen und Bedienungsweisen der Anwender gerecht zu werden.

* Die aktuelle Zuweisung der Symbole bleibt erhalten, bis sie erneut iberarbeitet wird, auch wenn das Gerat
ausgeschaltet wird.

+ Driicken Sie [LOSCHEN] ([CLEAR]) auf dem Anpassungs-/Auswahlbildschirm, um alle benutzerdefinierten
Konfigurationen einschliel3lich Registerkartenseiten, Steuerelemente und Softkey-Zuweisungen auf die
vorherigen Einstellungen zurtickzusetzen.

L/

* Wenn die Zuweisung der Symbole aufgezeichnet und registriert wird, werden die zuvor aufgezeichneten
Einstellungen geléscht.

* Wenn die Zuweisung der Symbole aufgezeichnet und registriert wird, wird die Einstellung in der Statusleiste
angezeigt.

@ Die folgenden Symbole konnen der Statusleiste zugewiesen werden:
Verbleibende Akkuleistung
Zielanzeige
Richtstrahl/Laserpointer
Neigungswinkelkompensation
Kommunikationsstatus
Eingabemodus
SIP (Eingabefeld)
ppm (atmospharischer Korrekturfaktor)
Touchpanel
Festplatte
Kein Symbol
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VERFAHRENSymbolzuweisung dndern

1. Wahlen Sie ,Anpassen” (Customize), um den

Anpassungs-/Auswahlbildschirm anzuzeigen. Customize/Select screen
L/
Wahlen Sie den Sterntastenmodus. Bt 1 Basic observation @ 0
FIFIE

B 2 Setting out .
=
Bl 3 Sefting out Coord

il

CLEAR BACK

2. Wabhlen Sie (im Sterntastenmodus) das Symbol aus,
das Sie neu zuweisen mdchten. Tippen Sie auf das Customize{Starkey mode
Symbol, um die Sterntastenliste anzuzeigen.

3. Wahlen Sie das neue Symbol aus der
Sterntastenliste aus.
Das Symbol wird an der ausgewahlten
Symbolposition zugewiesen.

4. Wiederholen Sie Schritt 2 bis 3, um weitere
Symbolzuweisungen vorzunehmen.

5. Driicken Sie {DEL}, um die Zuweisung der Symbole
abzuschlieRen. Die zugewiesenen Symbole werden
gespeichert, und der Anpassungs-/
Auswabhlbildschirm wird wiederhergestellt. Die neu
zugewiesenen Symbole werden im
Sterntastenmodus angezeigt.
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20.8 Einheit

Temparature ICe|5iu5 E| Tia
@B 0
Pressure |hPa E| .
Angle [CoDMMMSS =] [
Distance Vgt z
o |Ee
ol
LA
OK
Eingestellte Elemente und Optionen (*: Werkseinstellung)
Temperatur: Celsius*/Fahrenheit
Druck: hPa*/mmHg/inHg
Winkel: Grad (DDD.MMSS)*/gon/mil
Entfernung: Meter*/FulR/Zoll (Meter*/Feet/Inch)

.Ful® (Feet) (wird nur angezeigt, wenn oben ,Fuly” (Feet) oder ,Zoll* (Inch) ausgewahlt ist):
International*/US

Zoll (Zollbruch)

Ein Zollbruch ist die in den USA verwendete Einheit, die wie im folgenden Beispiel ausgedriickt wird.
10.8_7_5 Ful — 10-10-1/2 Zoll
T ON-NC)
1]
@®10.000 FuR

@ 0.875Ful x12=10.5 Zoll
® 0.5 Zoll=1/2 Zoll

./

* Selbst wenn in dieser Einstellung ,Zoll* (Inch) ausgewahlt ist, werden alle Daten einschlief3lich des
Ergebnisses der Flachenberechnung in ,Ful3® (Feet) ausgegeben und alle Entfernungswerte missen in ,,Ful®
(Feet) eingegeben werden. Wenn die Zoll-Anzeige den Bereich Gberschreitet, wird sie in ,Ful® (Feet)
angezeigt.
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20.9 Kennwort andern

Wenn ein Kennwort festgelegt wurde, wird beim Einschalten des Instruments der Kennwortbildschirm
angezeigt.
Durch ein Kennwort kénnen Sie wichtige Informationen wie Messdaten schitzen.

Bei Auslieferung des Instruments ist kein Kennwort festgelegt. Wenn Sie zum ersten Mal ein Kennwort
festlegen, lassen Sie das Feld ,Altes Kennwort (Old Password) leer.

Change password
Cld password L
B 0
| | .o
MNew password am
| L
MNew password again
| | =
OK

Festgelegte Elemente

JAltes Kennwort” (Old Password): Geben Sie das aktuelle Kennwort ein.

.Neues Kennwort“ (New Password): Geben Sie das neue Kennwort ein.

.Neues Kennwort wiederholen® (New password again): Geben Sie das neue Kennwort erneut ein.

» Das Kennwort darf bis zu 16 Zeichen lang sein. Die eingegebenen Zeichen werden als Sternchen
angezeigt.

* Um die Kennwortfunktion zu deaktivieren, fihren Sie das Verfahren zum Einstellen des neuen Kennworts
durch, aber geben Sie im Feld ,Neues Kennwort“ (New Password) ein Leerzeichen ein.

%

» Die Kennwortfunktion wird bei einem Kaltstart nicht abgebrochen.
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20.10 Datum und Uhrzeit

Date and Time
Date |07/26/2020 -

_ = |® o
Time [12:17:00PM —

1
1
1

Festgelegte Elemente

Datum: Geben Sie das Datum manuell ein, oder wahlen Sie es aus dem Dropdown-Kalender,
indem Sie auf Y tippen.
Uhrzeit: Geben Sie die Uhrzeit manuell ein, oder stellen Sie sie mit [A]/[V] ein.

Durch Driicken auf {LEERZEICHEN} wird der ausgewahlte Bereich um 1 erhoht.

Datum und Uhrzeit
Das Instrument hat eine Uhr- und Kalenderfunktion.

20.11 Standardeinstellungen wiederherstellen

Fahren Sie einen Kaltstart durch, um alle Elemente auf die Werkseinstellungen zurtickzusetzen. Bei einem
Kaltstart werden die Vermessungsdaten im Instrument nicht geléscht. Wenn die Daten im Speicher jedoch
benétigt werden, UBERTRAGEN SIE SIE AUF EINEN PC, BEVOR SIE DEN KALTSTART DURCHFUHREN.
,Um den Kaltstart auszufihren, halten Sie {:x} und {S.P.} gedrickt, und driicken Sie gleichzeitig auf { ©}.
LAlle Einstellungen werden geldscht. Sind Sie sicher?*

Dricken Sie auf [JA] ([YES]), um fortzufahren. Dricken Sie zum Abbrechen auf {ESC}.

Nach Dricken auf [JA] ([YES]) wird das Gerat eingeschaltet, und der Bildschirm zur Konfiguration des
Touchpanels wird angezeigt. Konfigurieren Sie das Touchpanel, um fortzufahren.

I’ ,9.1 Touchpanel konfigurieren®

%

» Die Kennwortfunktion wird nicht abgebrochen.
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Im Folgenden finden Sie eine Liste der vom Gerat angezeigten Fehlermeldungen und deren Bedeutung.
Wenn dieselbe Fehlermeldung wiederholt wird oder eine nicht unten abgebildete Meldung erscheint, ist eine
Fehlfunktion des Gerats aufgetreten. Wenden Sie sich an lhren Handler vor Ort.

Die Backup-Batterie ist leer. Die Uhrzeitanzeige ist méglicherweise nicht mehr korrekt. (Backup battery
dead. Clock display may no longer be correct.)
Die von der Lithium-Batterie gelieferte Spannung nimmt entweder ab, oder der Akku ist vollstéandig
entladen. Bitten Sie lhren Handler vor Ort, die Batterie auszutauschen.

Ungiinstige Bedingungen (Bad condition)
Die Luft flimmert stark usw., die Messbedingungen sind ungiinstig.

Der Mittelpunkt des Ziels kann nicht anvisiert werden.
Visieren Sie das Ziel neu an.

Ungeeignete Entfernungsmessbedingungen bei der reflektorlosen Messung. Wenn eine reflektorlose
Messung eingestellt ist, kann die Entfernung nicht gemessen werden, da der Laserstrahl auf mindestens
zwei Oberflachen gleichzeitig trifft.

Wahlen Sie ein einzelnes Oberflachenziel fiir die Entfernungsmessung aus.

[CF VorsichtsmaRnahmen beim Einstellen des Prismas: ,11. FOKUSSIEREN UND ZIEL ANVISIEREN*

Berechnungsfehler (Calculation error)
Bei der Resektion werden Koordinaten beobachtet, die mit den bekannten Punktkoordinaten identisch sind.
Legen Sie einen anderen bekannten Punkt fest, damit die bekannten Punktkoordinaten nicht
zusammenfallen.

Bei der Oberflachenberechnung werden die fiir die Berechnungen erforderlichen Bedingungen nicht erfilllt.
Uberpriifen Sie die Bedingungen, und versuchen Sie es erneut.

Bei der Berechnung ist ein Fehler aufgetreten.

Fehler (Error): Build-Info Lesen (Read Build Info)

Fehler (Error): Sysflg Lesen (Read sysflg)

Fehler (Error): Selbsttest (Self check)

Fehler (Error): FX Parameter Lesen (Read FX Parameter)
Fehler (Error): Sysflg Schreiben (Write sysflg)

Driicken Sie [OK], um die Meldung abzubrechen. Wenn diese Fehlermeldung haufig angezeigt wird,
wenden Sie sich an lhren Handler vor Ort.

Falsches Kennwort (Incorrect password)
Das eingegebene Kennwort stimmt nicht mit dem festgelegten Kennwort tiberein. Geben Sie das richtige
Kennwort ein.

Mindestens 3 Buchstaben eingeben! (Input over 3 letters!)
Das eingegebene Kennwort besteht aus weniger als 3 Zeichen. Geben Sie ein Kennwort ein, das
mindestens 3 Zeichen lang ist.

Basispunkt-Beobachtung erforderlich (Need base pt. obs)
Bei der REM-Messung wurde die Beobachtung des Ziels nicht normal abgeschlossen.
Setzen Sie das Prisma zuriicksetzen, visieren Sie es neu an, und wiederholen Sie die Messung.

Neues Kennwort unterschiedlich (New password Diff.)
Bei der Einstellung eines neuen Kennworts ist das wiederholte Kennwort anders. Geben Sie das neue
Kennwort zweimal gleich ein.

Keine Lésung (No solution)

Die Berechnung der Koordinaten der Instrumentenstation bei der Resektion konvergiert nicht.
Rufen Sie die Ergebnisse auf, und fihren Sie die Beobachtungen ggf. erneut durch.
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AuBerhalb des Bereichs (Out of range)
Bei der Anzeige des Gradientenprozentwerts wurde der Anzeigebereich (weniger als £1000 %)
Uberschritten.
Bei der REM-Messung hat der Vertikalwinkel entweder den horizontalen Wert von £89° Uberschritten, oder
die gemessene Entfernung ist groer als 9999,999 m.
Stellen Sie die Instrumentenstation weit vom Ziel entfernt auf.

Die bei der Resektion berechneten Koordinaten der Instrumentenstation sind zu hoch.
Fuhren Sie die Beobachtung erneut durch.

Bei der Flachenberechnung lagen die Ergebnisse auerhalb des Anzeigebereichs.

Signal aus (Signal off)
Das reflektierte Licht wird nicht erkannt, wenn die Entfernungsmessung beginnt. Oder bei der Messung
wurde das reflektierte Licht abgeschwacht oder blockiert.
Visieren Sie entweder das Ziel erneut an, oder (bei Verwendung eines Spiegelprismas) erhdhen Sie die
Anzahl der Spiegelprismen.

BS-Messung durchfiihren (Take BS reading)
Die Ursprungsmessung wird bei der Messung fehlender Linien nicht normal abgeschlossen. Stellen Sie die
Kollimation des Ursprungs genau ein, und messen Sie ihn erneut.

Ziel nicht gefunden!! (Target not found!!)
Das Prisma kann im Suchbereich nicht gefunden werden.
Setzen Sie das Prisma zurlicksetzen, visieren Sie es neu an, und wiederholen Sie die Messung.

AuBerhalb des Temperaturbereichs (Temp Rnge OUT)
Das Instrument befindet sich auBerhalb des nutzbaren Temperaturbereichs, und eine genaue Messung
kann nicht durchgefiihrt werden. Wiederholen Sie die Messung innerhalb des entsprechenden
Temperaturbereichs.

Neigungswinkel falsch!! (Tilt over range!!)
Der Neigungswinkel tberschreitet den Bereich der Neigungswinkelkompensation des Sensors.
Nivellieren Sie das Instrument erneut.

Zeit abgelaufen!! (Time out!!)

Die Messung wird nicht in der vorgesehenen Zeit durchgefiihrt.
Setzen Sie das Prisma zurlicksetzen, visieren Sie es neu an, und wiederholen Sie die Messung.
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Das FX ist ein Prazisionsinstrument, das Feineinstellungen erfordert. Es muss vor der Verwendung Uberprift

und eingestellt werden, damit es stets genaue Messungen durchfiihrt.

« Fiihren Sie die Uberpriifung und Einstellung immer in der richtigen Reihenfolge von ,22.1 Dosenlibelle* bis
»22.6 Additionskonstante Entfernungsmessung® durch.

* Dariber hinaus sollte das Instrument mit besonderer Aufmerksamkeit Gberpriift werden, nachdem es langere
Zeit gelagert/transportiert wurde oder wenn es durch einen starken Schlag beschadigt worden sein kénnte.

« Stellen Sie sicher, dass das Instrument sicher eingerichtet ist und stabil steht, bevor Sie Prifungen und
Einstellungen vornehmen.

22.1 Dosenlibelle

Die Réhrenlibelle besteht aus Glas und ist daher empfindlich gegenlber Temperaturanderungen oder StéRen.
Priifen und korrigieren Sie es wie unten beschrieben.

%

» Achten Sie darauf, dass das Anzugsmoment aller Einstellschrauben identisch ist. Ziehen Sie die
Einstellschrauben nicht zu fest an, da dies die Dosenlibelle beschéadigen kann.

VERFAHREN Priif- und Einstellverfahren

1. Nivelllieren Sie. wahrend der Uberpriifung von it
<Neigung> (Tilt).
[’ ,8.2 Horizontierung* X 1'15" X — Iﬁﬂ
Y 1'50" g
» Tippen Sie auf das Symbol fiir die Y[ |
Neigungswinkelkompensation _s* im = (B
Statussymbol oder im Sterntastenmodus, um die 5 N
elektrische Dosenlibelle anzuzeigen. I |||||@ | U
G A
L-ON - |TLT_CFs| | BACK |Pi

* Wenn der Neigungssensor falsch ausgerichtet ist,
ist die Dosenlibelle falsch eingestellt.
I3 ,22.2 Neigungssensor”

2. Uberpriifen Sie die Position der Luftblase in der
Dosenlibelle.
Wenn die Luftblase nicht aufRerhalb der Mitte steht, ist
keine Einstellung erforderlich.
Wenn die Luftblase nicht mittig steht, fihren Sie die
folgenden Schritte durch.

3. Bestatigen Sie zuerst die auRermittige Richtung.
Verwenden Sie den Einstellstift, um die
Einstellschraube der Dosenlibelle auf der
gegeniiberliegenden Seite in Verschieberichtung zu
I6sen, um die Luftblase in die Mitte zu bewegen.

Nivellierschrauben

4. Stellen Sie die Einstellschrauben so ein, dass das
Anzugsmoment der drei Schrauben gleich ist, um die
Luftblase in der Mitte des Kreises auszurichten.
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22. PRUFUNGEN UND EINSTELLUNGEN

22.2 Neigungssensor

Wenn sich der auf dem Display angezeigte Neigungswinkel aus der 0°-Stellung (Nullpunkt) verschiebt, ist das
Instrument nicht korrekt ausgerichtet. Dies wirkt sich negativ auf die Winkelmessung aus.
Fihren Sie die folgenden Verfahren durch, um den Fehler mit dem Neigungsnullpunkt zu beheben.

VERFAHREN Priif- und Einstellverfahren

1. Nivellieren Sie vorsichtig das Instrument.
Wiederholen Sie ggf. die Prif- und Einstellverfahren
fur die Libelle.

2. Wahlen Sie ,Inst. Cons.” unter ,Konfiguration®
(Configuration).

3. Wahlen Sie ,Neigungsversatz* (Tilt Offset).

4. Stellen Sie das Instrument waagerecht, bis der X/Y-
Neigungswinkel £1'betragt. Warten Sie einige
Sekunden, bis sich das Display stabilisiert hat, und
lesen Sie dann den aktuellen Neigungswinkel in X-
Richtung (Visier) und Y-Richtung (Horizontalachse)
ab.

5. Driicken Sie [OK], und verdrehen Sie die Oberseite
des Instruments und das Teleskop um 180° aus der
aktuellen Position.
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22. PRUFUNGEN UND EINSTELLUNGEN

6. Warten Sie einige Sekunden, bis sich der Bildschirm
stabilisiert hat, und lesen Sie dann die automatisch
kompensierten Winkel X2 und Y2 ab.

7. In diesem Zustand werden die folgenden Offset-

X = Tilt offsetf{Obs.

Werte berechnet (Fehler beim Neigungsnullpunkt).
Xoffset = (X1+X2)/2 Take F2 L
Yoffset = (Y1+Y2)/2 Tilt X _1oot P O
0
Wenn einer der Offset-Werte (Xoffset, Yoffset) +10" Tilt 023" ap

Uberschreitet, passen Sie den Wert wie folgt an.
Wenn der Offset-Wert in den Bereich £10" fallt, ist

5F:

keine Anpassung erforderlich. Zh 270°31'50" | =40
Driicken Sie {ESC}, um zu_:,Instrumentenkonstanten HAR 286°44'56" ol
(Instrument constants) zuriickzukehren.
OK
8. Driicken Sie [OK], und verdrehen Sie die Oberseite
des Instruments und das Teleskop um 180°.
9. Vergewissern Sie sich, dass die Werte im

Einstellbereich liegen. Ergebnisse fir den Zielpunkt
Wem_'l beide Korrgkturkon§.tanten _innerhalb des Tilt offset/Obs.
Bereichs von £1’ liegen, wahlen Sie [JA] ([YES]), um |
den Korrekturwinkel zu aktualisieren. Die Current A
Instrumentenkonstanten werden wiederhergestellt. Tilt x aops'3ne [ O
Fahren Sie mit Schritt ?1 fort. _ ] Tile 0505'50" ot
Wenn die Werte den Einstellungsbereich SN <
Uberschreiten, wahlen Sie [NEIN] ([NO]), um die lew -
Anpassung abzubrechen und zum Bildschirm von Tilt X 0208 30" 'L'
Schritt 4 zurlickzukehren. Wenden Sie sich an lhren | | Tilt ¥ 0°09'40" | EE
Handler vor Ort, um die Einstellung vorzunehmen. ul

A

YES Mo

Ergebnisse fiir Offset-Punkt

VERFAHREN Priifung wiederholen

1. Wahlen Sie ,Neigungsversatz® (Tilt Offset).

2. Warten Sie einige Sekunden, bis sich der Bildschirm
stabilisiert hat, und lesen Sie dann die automatisch
kompensierten Winkel X3 und Y3 ab.

3. Driicken Sie [OK], und verdrehen Sie die Oberseite
des Instruments und das Teleskop um 180°.

4. Warten Sie einige Sekunden, bis sich der Bildschirm
stabilisiert hat, und lesen Sie dann die automatisch
kompensierten Winkel X4 und Y4 ab.
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22. PRUFUNGEN UND EINSTELLUNGEN

5. In diesem Zustand werden die folgenden Offset-
Werte berechnet (Fehler beim Neigungsnullpunkt).
Xoffset = (X3+X4)/2
Yoffset = (Y3+Y4)/2
Wenn beide Offset-Werte in den Bereich +10" fallen,
ist die Anpassung abgeschlossen.

Driicken Sie {ESC}, um zu ,Instrumentenkonstanten®
(Instrument constants) zuriickzukehren.

Wenn einer der Offset-Werte (Xoffset, Yoffset) £10"
Uberschreitet, wiederholen Sie die Prif- und
Anpassungsverfahren von Beginn an. Wenn die
Differenz nach 2- oder 3-maliger Wiederholung der
Prifung weiterhin £10" Gberschreitet, lassen Sie die
Einstellung von lhrem Handler vor Ort vornehmen.

22.3 Kollimation

Mit dieser Option kdnnen Sie Kollimationsfehler in Ihnrem Gerat messen, sodass das Instrument nachfolgende
Einzelflachenbeobachtungen korrigieren kann. Um den Fehler zu messen, fiihren Sie Winkelbeobachtungen
mit beiden Flachen durch.

./

* Nehmen Sie die Anpassung bei schwachem Sonnenlicht und ohne Szintillation vor.

VERFAHREN Einstellen

1. Nivellieren Sie das Instrument so gut wie moglich.

2. Stellen Sie an einem Punkt mit etwa 100 m
horizontaler Entfernung zum Instrument ein Ziel auf.

3. Wahlen Sie ,Inst. Cons.” unter ,Konfiguration®
(Configuration).

4. Wabhlen Sie ,Kollimation® (Collimation).

Instrument constants
L /7|
EITR 0]
B 1 Tilt offset 0
aefiiie.
e
[E] 2 .Collimation
7
| I I | BacK |

121



22. PRUFUNGEN UND EINSTELLUNGEN

5. Wabhrend sich das Teleskop auf Display 1 befindet,

visieren Sie die Mitte des Ziels korrekt an, und

driicken Sie [OK]. Verdrehen Sie das Instrument um

180°.

6. Wahrend sich das Teleskop auf Display 2 befindet,

visieren Sie die Mitte des Ziels korrekt an, und
drucken Sie [OK].

7. Dricken Sie [JA] ([YES]), um die Konstante
einzustellen.

* Dricken Sie [NEIN] ([NO]), um die Daten zu
verwerfen und zum Bildschirm aus Schritt 5
zurickzukehren.
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22. PRUFUNGEN UND EINSTELLUNGEN

22.4 Fadenkreuz

Mit dieser Option kdnnen Sie die Rechtwinkligkeit des Fadenkreuzes und die horizontale/vertikale Position
der Fadenkreuzlinien tberprifen.

%

« Uberpriifen Sie das Teleskopfadenkreuz, indem Sie das Ziel anvisieren.

VERFAHREN Priifung 1: Rechtwinkligkeit des Fadenkreuzes zur Horizontalachse

1. Nivellieren Sie das Instrument so gut wie mdglich.

2. Richten Sie ein deutlich sichtbares Ziel (z. B. die
Kante eines Daches) an Punkt A der
Fadenkreuzlinie aus.

3. Richten Sie das Ziel mithilfe der
Feinbewegungsschrauben an Punkt B auf einer
vertikalen Linie aus.

Wenn sich das Ziel parallel zur vertikalen Linie
bewegt, ist keine Anpassung erforderlich. Wenn
die Bewegung von der vertikalen Linie abweicht,
lassen Sie das System von unserem
Servicemitarbeiter anpassen.

VERFAHREN Priifung 2: Vertikale und horizontale Position der Fadenkreuzlinien

%

* Nehmen Sie die Prifung bei schwachem Sonnenlicht und ohne Szintillation vor.

+ Stellen Sie bei der Durchfiihrung der Prifungen ,Tilt crn® auf ,JA (H,V)“ (Yes (H,V)) und ,Coll.crn® auf ,JA*
(YES) unter ,Beobachtungs-Bedingung“ (Obs. condition) ein.
[’ ,20.1 Beobachtungsbedingungen®

1. Nivellieren Sie vorsichtig das Instrument.

2. Stellen Sie an einem Punkt mit etwa 100 m
horizontaler Entfernung zum Instrument ein Ziel
auf.

3. Wenn der Beobachtungsmodus aktiv ist und sich
das Teleskop auf Display 1 befindet, visieren Sie
die Mitte des Ziels korrekt an, und lesen Sie den
Horizontalwinkel A1 und den Vertikalwinkel B1 ab.
Beispiel:

Horizontalwinkel A1 = 18° 34' 00"
Vertikalwinkel B1 = 90° 30' 20"
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4. Wenn sich das Teleskop auf Display 2 befindet,

visieren Sie die Mitte des Ziels korrekt an, und
lesen Sie den Horizontalwinkel A2 und den
Vertikalwinkel B2 ab.

Beispiel:

Horizontalwinkel A2 = 198° 34' 20"
Vertikalwinkel B2 = 269° 30' 00"

. Berechnen Sie A2 - A1 und B2 + B1.

Wenn A2 - A1 innerhalb von 180° +20” und B2 +
B1 innerhalb von 360° +20" liegt, ist keine
Anpassung erforderlich.
Beispiel: A2 - A1 (Horizontalwinkel)
=198° 34' 20"- 18° 34' 00"
=180° 00' 20"
B2 + B1 (Vertikalwinkel)
=269° 30' 00" + 90° 30' 20"
=360° 00' 20"
Wenn die Differenz auch nach 2- oder 3-maliger
Wiederholung grof} ist, stellen Sie sicher, dass die
Praf- und Einstellverfahren gemaf ,22.2
Neigungssensor® und ,22.3 Kollimation“ beachtet
wurden.
Wenn die Ergebnisse unverandert bleiben, lassen
Sie die Einstellung von unserem
Servicemitarbeiter vornehmen.

22.5 Optisches Lot

%

* Achten Sie darauf, dass das Anzugsmoment aller Einstellschrauben identisch ist.
+ Ziehen Sie die Einstellschrauben nicht zu fest an, da dies die Dosenlibelle beschadigen kann.

VERFAHREN Prifverfahren

1.

Richten Sie die FX sorgfaltig aus, und zentrieren Sie
den Vermessungspunkt genau im Fadenkreuz des
optischen Lots.

. Verdrehen Sie den oberen Teil um 180 Grad, und

Uberprifen Sie die Position des Vermessungspunkts
im Fadenkreuz.

Wenn der Vermessungspunkt noch zentriert ist, ist
keine Einstellung erforderlich.

Wenn sich der Vermessungspunkt nicht mehr in der
Mitte des optischen Lotes befindet, fihren Sie die
folgende Justierung durch.
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22. PRUFUNGEN UND EINSTELLUNGEN

VERFAHREN Einstellen

1. Korrigieren Sie die Halfte der Abweichung mit der
NivellierfuBschraube.

2. Entfernen Sie die Abdeckung des Fadenkreuzes flr
das optische Lot.

3. Stellen Sie die verbleibende Halfte der Abweichung 1
mit den 4 Einstellschrauben des optischen Lotes wie
unten dargestellt ein.

Wenn sich der Vermessungspunkt im unteren
(oberen) Teil der Abbildung befindet:

Lésen Sie die obere (untere) Einstellschraube leicht,
und ziehen Sie die obere (untere) Einstellschraube
um den gleichen Betrag fest, sodass der
Vermessungspunkt direkt unter die Mitte des
optischen Lotes verschoben wird.

(Er bewegt sich zur Linie in der Abbildung rechts.)

ol

5
©
o

2 (1)

Wenn sich der Vermessungspunkt auf der
durchgezogenen Linie (gepunkteten Linie) befindet:
Lésen Sie die rechte (linke) Einstellschraube leicht,
und ziehen Sie die linke (rechte) Einstellschraube um
den gleichen Betrag fest, sodass der
Vermessungspunkt in die Mitte des optischen Lotes
verschoben wird.

4. Stellen Sie sicher, dass der Vermessungspunkt auch
dann im Fadenkreuz zentriert bleibt, wenn der obere
Teil des Instruments verdreht wird.

Fihren Sie die Einstellung ggf. erneut durch.

5. Bringen Sie die Abdeckung des Fadenkreuzes fir
das optische Lot wieder an.

22.6 Additionskonstante Entfernungsmessung

Die Additionskonstante K des FX wird vor der Auslieferung auf 0 eingestellt. Obwohl sie fast nie abweicht,
prifen Sie mehrmals pro Jahr sowie bei konstanter Abweichung der vom Instrument gemessenen Werte
anhand einer Basislinie mit bekannter Entfernungsgenauigkeit, ob die Additionskonstante K nahe 0 liegt.
Fihren Sie diese Prifungen wie folgt durch.

%

* Fehler beim Einrichten des Instruments und des Spiegelprismas oder beim Anvisieren des Ziels beeinflussen
die Additionskonstante. Seien Sie bei der Durchfiihrung dieser Verfahren auferst vorsichtig, um solche
Fehler zu vermeiden.

+ Stellen Sie das Instrument so ein, dass Instrumentenhdhe und Zielhéhe identisch sind. Wenn kein ebener
Platz verfligbar ist, verwenden Sie eine automatische Wasserwaage, um sicherzustellen, dass die Hohen
identisch sind.
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22. PRUFUNGEN UND EINSTELLUNGEN

VERFAHREN Priifverfahren

1.

Suchen Sie eine ebene Flache, auf der zwei Punkte
mit 100 m Abstand gesetzt werden kénnen.

Stellen Sie das Instrument an Punkt A und das
Spiegelprisma an Punkt B auf. Setzen Sie Punkt C in
der Mitte zwischen Punkt A und B.

. Messen Sie 10 Mal die genaue Horizontalstrecke

zwischen Punkt A und Punkt B, und berechnen Sie
den Durchschnittswert.

. Platzieren Sie das FX an Punkt C direkt zwischen

Punkt A und B, und stellen Sie das Spiegelprisma an
Punkt A auf.

. Messen Sie 10 Mal die genauen

Horizontalentfernungen CA und CB, und berechnen
Sie den Durchschnittswert fur jede Entfernung.

Berechnen Sie die Additionskonstante K wie folgt.
K=AB-(CA+CB)

. Wiederholen Sie Schritt 1 bis 5 zwei- oder dreimal.

Wenn die Additionskonstante K einmal innerhalb von
+3 mm liegt, ist keine Einstellung erforderlich.

Wenn diese Toleranz jedes Mal tberschritten wird,
lassen Sie den Kundendienst eine Justierung
vornehmen.

22.7 Laser-Lot (optionales Zubehor)

Prifungen und Einstellungen werden mit einem Einstellziel durchgefiihrt. Erstellen Sie eine vergroRerte oder
verkleinerte Kopie davon.

VERFAHREN Prifverfahren

1.

Nivellieren Sie das Instrument, und senden Sie den
Laser-Lotstrahl aus.
I3 ,8.2 Horizontierung"

. Verdrehen Sie den oberen Teil in horizontaler

Richtung, und stellen Sie ein Ziel so auf, dass es in
der Mitte des vom rotierenden Laser-Lotstrahl
erzeugten Kreises steht.

« Laserstrahl bleibt in der Mitte des Ziels — keine
Anpassung erforderlich.

* Laserstrahl weicht vom Zentrum des Ziels ab —
Anpassung erforderlich.

« Laserstrahl zeichnet einen Kreis aul3erhalb des
Zielkreises — Handler vor Ort kontaktieren.

126

Einstellziel



22. PRUFUNGEN UND EINSTELLUNGEN

VERFAHREN Einstellen

1. Drehen Sie die Justierkappe des Laser-Lots gegen
den Uhrzeigersinn, und entfernen Sie sie.

2. Schalten Sie den Strahl des Laser-Lots ein.

3. Notieren Sie die aktuelle Position (x) des
Laserstrahls.

4. Verdrehen Sie den oberen Teil des Instruments
horizontal um 180 Grad, und notieren Sie die neue -~ " z
Position (y) des Laserstrahls. Angestrebte Endposition
Durch die Anpassung wird der Laserstrahl auf einen
Punkt in der Mitte der Linie zwischen diesen beiden
Positionen gebracht.

@ <

5. Uberpriifen Sie die angestrebte Endposition.
Platzieren Sie das Ziel so, dass seine Mitte auf der
angestrebten Endposition steht.

Die verbleibende Abweichung wird mit den
4 Feineinstellschrauben eingestellt.

%

« Achten Sie darauf, alle Feineinstellschrauben um
den gleichen Betrag einzustellen, damit keine \J \
Schraube zu fest angezogen wird.

* Drehen Sie die Schrauben im Uhrzeigersinn fest.

/T

Feineinstellschrauben

6. Wenn der Laserstrahl im oberen (unteren) Teil von
Abb. A steht, wird die Einstellung nach oben/unten
wie folgt vorgenommen:

(1) Fuhren Sie den mitgelieferten
Innensechskantschliissel in die obere und untere

Schraube ein. T/

Angestrebte Endposition

Vs

(2) Losen Sie die obere (untere) Schraube leicht,
und ziehen Sie die untere (obere) Schraube fest.
Stellen Sie sicher, dass das Anzugsmoment fiir
beide Schrauben identisch ist. Fahren Sie mit der
Einstellung fort, bis der Laserstrahl auf der
horizontalen Linie des Ziels steht.
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22. PRUFUNGEN UND EINSTELLUNGEN

7. Wenn der Laserstrahl im rechten (linken) Teil von
Abb. B steht, wird die Einstellung nach links (rechts)
wie folgt vorgenommen:

(1) Fihren Sie einen Innensechskantschliissel in die
linke und rechte Schraube ein.

(2) Losen Sie die rechte (linke) Schraube leicht, und
ziehen Sie die linke (rechte) Schraube fest.
Stellen Sie sicher, dass das Anzugsmoment flr
beide Schrauben identisch ist.
Fahren Sie mit der Einstellung fort, bis der
Laserstrahl in der Mitte des Ziels steht.

8. Verdrehen Sie den oberen Teil des Instruments
horizontal, und Uberpriifen Sie, ob der Laserstrahl
nun auf die Zielmitte ausgerichtet ist.

9. Bringen Sie die Justierkappe des Laser-Lots wieder
an.

» Durch das Festziehen der Feineinstellschrauben wird der Laserstrahl in die unten gezeigten Richtungen
bewegt.

Aufwarts
Festziehen der Aufwérts-Schraube

m |

: Festziehen der Rechts-

Links ——0 @7 Rechts Schraube
(%\

Abwérts Festziehen der Abwérts-Schraube

Feineinstellschrauben e

Justierkappe des Laser-Lots zeigt zum Benutzer

Festziehen der Links-
Schraube

128



23.STROMQUELLE

Betreiben Sie Ihr Gerat mit einer Kombination aus folgenden Elektrogeraten.

%

* Wenn Sie einen externen Akku verwenden, setzen Sie den BDC72 ein, um das Gleichgewicht des
Instruments aufrechtzuerhalten.

» Verwenden Sie niemals eine andere Kombination als die unten angegebenen. Andernfalls kann das
Instrument beschadigt werden.

Bei den mit * gekennzeichneten Zubehorteilen handelt es sich um Standardzubehér. Das andere ist optionales
Zubehor (separat erhaltlich) fur die Modelle 201, 202 und die Niedrigtemperatur-Modelle.

Batterie* Ladegerat* Stromkabel*

EDC113A/C
(110 to 240 VAC)
EDC113B

(110 to 125 VAC)
etc.

Schnittstellenkabel AC/DC-Wandler
-_Y Cable EDC139 EDC34/35
(100 to 240 VAC)
EDC212

Stromkabel Externe Batterie Ladegerat
EDC210 BDC60B CDC71 AC/DC-Wandler
~ (7.2 VDC, 6.8Ah) EDC139
g @) -~ (100 to 240 VAC)

SV

O

o

EDC34/35

Schnittstellenkabel BDC61B
(7.2 VDC,13.6Ah)
Y K
Fur Zigarettenanziinder
EDC211 % im Auto
%/ EDC115
(12 VDC)

N

Stromkabel

EDC213

* Die speziellen Stromkabel unterscheiden sich je nach Land oder Bereich, in dem das Gerat verwendet wird.
Weitere Informationen erhalten Sie bei Ihrem Handler vor Ort.

« Mithilfe des Y-Kabels kann das Instrument die RS232C-Kommunikation (D-Sub 9-polig) gleichzeitig mit dem
Anschluss an eine externe Stromquelle durchfiihren.
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24 ZIELSYSTEM

Wahlen Sie je nach Zweck ein Prisma oder ein Ziel aus. Im Folgenden finden Sie alle Sonderzubehorteile
(separat erhaltlich).

%

* Wenn Sie ein Spiegelprisma verwenden, das mit einem Ziel fur Entfernungs- und Winkelmessungen
ausgestattet ist, achten Sie darauf, das Spiegelprisma korrekt auszurichten und die Mitte des Prismenziels
genau anzuvisieren.

 Jedes Spiegelprisma hat einen eigenen Prismenkonstantenwert. Achten Sie beim Wechseln des Prismas
darauf, den Korrekturwert fur die Prismenkonstante zu andern.

@ Spiegelprismen-System (AP-Serie)
Verwenden Sie ein fir das FX geeignetes System.
Die Abbildung rechts ist ein Beispiel.
Da alle Spiegelprismen und Zubehorteile Gber standardisierte
Schrauben verfligen, kdnnen diese Prismen, Zubehdrteile usw. nach
Bedarf miteinander kombiniert werden.
Korrekturwert Prismenkonstante :-40 mm (allein verwendet)
Strahlblende 158 mm

@ Stabprisma (OR1PA)
Korrekturwert Prismenkonstante :-30 mm (allein verwendet)
Strahlblende 125 mm

@ Reflexionsfolienziel (RS-Serie)
Korrekturwert Prismenkonstante :0mm
Strahlblende : ZielgroRe

@ 2-Punkt-Ziel (2RT500-K)

Dieses Ziel wird fir Offset-Messungen mit zwei Entfernungen f
verwendet. \,f\--/
Korrekturwert Prismenkonstante :0mm ,\\‘
Strahlblende 150 mm "

@ Adapter Instrumentenhéhe (AP41)
Mit diesem Gerat wird die Hohe des Ziels eingestellt.

Stellen Sie sicher, dass die Instrumentenhdhe im Fenster zur
Einstellung der Instrumentenhdéhe mit 239 (mm) angezeigt wird.

1. Installieren Sie den Dreifull am Instrumentenhéhenadapter.

2. Nivellieren Sie das Instrument, und Uberprifen Sie die Position der
Luftblase auf der Zieltafel.
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24, ZIELSYSTEM

. Verdrehen Sie den oberen Teil um 180 Grad, und Uberprifen Sie die
Luftblasenposition.

Wenn die Luftblase noch zentriert ist, ist keine Einstellung
erforderlich.

Wenn die Luftblase nicht mittig steht, passen Sie sie wie folgt an.

. Korrigieren Sie die Halfte der Luftblasenverschiebung mit der
NivellierfuBschraube C.

. Korrigieren Sie die verbleibende Halfte der Verschiebung, indem Sie
die Zieltafel-Einstellschraube mit dem Einstellstift drehen.

Wenn die Zieltafel-Einstellschraube gegen den Uhrzeigersinn
gedreht wird, bewegt sich die Luftblase in die gleiche Richtung.

. Verdrehen Sie die Oberseite des Instruments, und fahren Sie mit den
Einstellungen fort, bis die Luftblase in einer beliebigen Position des
oberen Teils zentriert bleibt.

Wenn sich die Luftblase auch nach der Wiederholung nicht in die
Mitte bewegt, bitten Sie lhren Handler vor Ort, sie einzustellen.

» Passen Sie das optische Lot des Instrumentenhéhenadapters AP41
entsprechend den Priif- und Einstellverfahren fiir das optische Lot
an.

I3 ,22.5 Optisches Lot"

Grundplatte (Serie TR-101/102)

Die Dosenlibelle an der Grundplatte fiir das Prisma muss auf die
gleiche Weise wie die Dosenlibelle am Hauptgehause eingestellt
werden.

7 ,22.1 Dosenlibelle"
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25.0PTIONALES ZUBEHOR

Im Folgenden wird die Verwendung von Standardzubehor (nicht alles) und optionalem Zubehér beschrieben.

Die folgenden Punkte werden in anderen Kapiteln erlautert.
I3 Netzteil und optionales Zubehér fiir das Ziel: ,23. STROMQUELLE", ,24. ZIELSYSTEM".

@ Senklot
Das Senklot kann an Tagen mit wenig Wind verwendet werden, um
das Instrument einzurichten und zu zentrieren. Um das Senklot zu
verwenden, wickeln Sie es ab, flihren es wie in der Abbildung durch
das Seilgriffstlick, um die Lange einzustellen, und hangen es dann an
den Haken an der Zentrierschraube.

@ Rohrenkompass (CP7)
Schieben Sie den Réhrenkompass in den Steckplatz, I6sen Sie die
Klemmschraube, und verdrehen Sie dann den oberen Teil des
Instruments, bis die Kompassnadel die Indexlinien kreuzt. Die
Visierrichtung von Display 1 des Teleskops zeigt in dieser Position auf
magnetisch Nord. Ziehen Sie nach der Verwendung die Klemme fest,
und entfernen Sie den Kompass aus dem Steckplatz.

%

» Der Rohrenkompass reagiert empfindlich auf Magnete oder Metall in
der Nahe. Ein solcher Einfluss kdnnte dazu flhren, dass der
magnetische Nordpol nicht genau angezeigt wird. Benutzen Sie den
von diesem Kompass angezeigten
magnetischen Nordpol nicht zur Beobachtung der Basislinie.

Rohrenkompass-
Steckplatz

@ Teleskopokularlinse (EL7)
VergréfRerung: 40x
Sichtfeld: 1° 20'

@ Diagonales Okular (DE27)
Das diagonale Okular ist praktisch flir Beobachtungen in der Nahe
des Nadir und an engen Stellen.
Vergrofierung: 30x

Ldsen Sie nach dem Entfernen des Griffs vom Instrument die
Befestigungsschraube, um das Teleskopokular zu entfernen.
Schrauben Sie dann die Diagonallinse fest.

[CF Methode zum Entfernen des Griffs: ,4.1 Komponenten des
Instruments" ,, Griff"

%

* Bei der Verwendung des diagonalen Okulars darf das Teleskop nicht
vertikal verdreht werden. Das diagonale Okular kann gegen das
Instrument schlagen und Schaden verursachen.
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25. OPTIONALES ZUBEHOR

@ Sonnenfilter (OF3A)

Befestigen Sie ihn bei der Sonnenbeobachtung an der Objektivlinse f \\\\
des Instruments, um das Gerateinnere und die Augen des Bedieners \\\ \,\,\\,
zu schitzen. Das Filterteil kann ohne Ausbau umgedreht werden. \\J\ Il

%

vertikal verdreht werden. Der Sonnenfilter kann gegen das Gerat
schlagen und Schaden verursachen.

@ Netzkabel/Schnittstellenkabel
Schlieen Sie das Instrument Gber host computer die folgenden
Kabel an einen Host-Computer an.

* Bei der Verwendung des Sonnenfilters darf das Teleskop nicht ﬁ \‘

Kabel

Anmerkungen

DOC210

EDC211 (Y-Kabel)

EDC212 (Y-Kabel)

Pinnummer und Signalpegel
D-Sub-Steckverbinder

RS232C-kompatibel
9-polig (Buchse)

* Mithilfe des Y-Kabels kann das Instrument die RS232C-Kommunikation (D-Sub 9-polig) gleichzeitig mit

dem Anschluss an eine externe Stromquelle durchfihren.
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26. TECHNISCHE DATEN

Sofern nicht anders angegeben, gelten die folgenden technischen Daten fir alle Ausfiihrungen des FX.

Teleskop
Lange 171 mm
Strahlblende 45 mm (EDM: 48 mm)
Vergroflerung 30x
Bild Aufrecht
Auflésung 2,5"
Sichtfeld 1°30" (26 m / 1.000 m)
Kirzeste Fokussierung 1,3m
Fadenkreuzbeleuchtung 5 Helligkeitsstufen

Winkelmessung

Horizontale und vertikale Kreistypen Absolutdrehwertgeber
Abgriff
FX-201/202/203: 2 Seiten
FX-205: 1 Seite
Winkeleinheiten Grad/gon/mil (wahlbar)
Minimale Anzeige
FX-201/202: 0,5"(0,0001 gon/0,002 mil)/1" (0,0002 gon/0,005 mil)
(wahlbar)
FX-203/205: 1" (0,0002 gon/0,005 mil)/5" (0,0010 gon/0,020 mil)
(wahlbar)
Genauigkeit
FX-201: 1" (0,0003 gon/0,005 mil)
FX-202: 2" (0,0006 gon/0,010 mil)
FX-203: 3" (0,0001 gon/0,015 mil)
FX-205: 5" (0,0015 gon/0,025 mil)
(1ISO 17123-3 : 2001)
Kollimationskompensation EIN/AUS (wahlbar)
Messmodus
Horizontalwinkel: Rechts/links (wahlbar)
Vertikalwinkel: Zenit/Horizontal/Horizontal £90°/% (wahlbar)

Neigungswinkelkompensation

Typ 2-Achsen-Neigungssensor (liquid)
Korrektureinheit 1 Zoll

Kompensationsbereich 16' (£0,1111 gon)

Automatischer Kompensator EIN (V & H/V)/AUS (wahlbar)
Ausgleichskonstante Anderbar
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26. TECHNISCHE DATEN

Entfernungsmessung
Messmethode
Signalquelle

Messbereich

Stabprisma Prism-5"3:

Standardprisma Prism-2 X 173
Reflexionsfolie RS9ON-K4:
Reflexionsfolie RS50N-K4:

Reflexionsfolie RS10N-K™:
Reflektorlos (weil}):

Prisma (Tracking)*3:
Reflexionsfolienziel (Tracking):

Reflektorlos (weilR) (Tracking, Stral3e):

Minimale Anzeige
Fein-/Schnellmessung:

Tracking-/Stralenmessung:

Koaxiales Phasenkontrast-Messsystem

Rote Laserdiode (690 nm) Klasse 3R

(IEC60825-1 Ed. 3.0: 2014/FDA CDRH 21CFR Tell
1040.10 und 1040.11 (gemal FDA-Leistungsstandards fir
Laser-produkte mit Ausnahme von Abweichungen geman
Laser Notice No. 56, vom 8. Mai 2019.))

(Wenn das Ziel (Reflektor) auf Prisma oder Reflexionsfolie
eingestellt ist, entspricht die Leistung der Klasse 1)

(Mit folgendem Ziel mit Spiegelprisma/Reflexionsfolie bei

normalen atmosphérischen Bedingungen*“*2 sind gute
atmosphérische Bedingungen)

1,3 bis 500 m (1640 FuR)
1,3 bis 5000 m (16.400 FuR)

(1,3 bis 6000 m (19.680 FuR))2
1,3 bis 500 m (1640 FuR)

1,3 bis 300 m (980 FuR)™ 6

1,3 bis 300 m (980 FuR)

1,3 bis 180 m (590 FuR)™ 6

1,3 bis 100 m (320 FuR)

1,3 bis 60 m (190 FuR)™ "

0,3 bis 800 m (2620 FuR)"”

(0,3 bis 1000 m (3280 FuR))2 8 "9
1,3 bis 1000 m (3280 FuR)

1,3 bis 350 m (1140 FuR)
1,3 bis 210 m (680 FuR)™ 6

0,3 bis 300 m (980 FuR)7

0,0001 m (0,001 Fuf / 1/16 Zoll) / 0,001 m (0,005 Fuld / 1/
8 Zoll) (wahlbar)

0,001 m (0,005 Fuz / 1/8 Zoll) / 0,01 m (0,1 Fuk / 1/2 Zoll)
(wahlbar)

Anzeige maximale Schragstrecke (Aufder bei Tracking)

Mit Prisma oder Reflexionsfolie:
Reflektorlos:
(Tracking)
Mit Prisma oder Reflexionsfolienziel:
Reflektorlos:

Entfernungseinheit

9.600,000 m (31.490 FuR)
1200,000 m (3930 FuR)

1280,000 m (4200 Fuf)
768,000 m (2520 Ful)
m/Fuld/Zoll (wahlbar)

Genauigkeit (D: Messentfernung; Einheit: mm) (unter normalen atmospharischen Bedingungen”')

(Mit Prisma) 3
Feinmessung:
Schnellmessung:

(Mit Reﬂexionsfolienziel)*4

Feinmessung:
Schnellmessung:

(1,5 + 2 ppm X D) mm 10 12713
(5 + 2 ppm X D) mm"12

(2 + 2 ppm X D) mm
(5+2ppm X D) mm
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26. TECHNISCHE DATEN

(Reflektorlos (WeiR))7

Feinmessung: (2 + 2 ppm X D) mm (0,3 bis 200 m) 1 12
(5+ 10 ppm X D) mm (lber 200 bis 350 m)
(10 + 10 ppm X D) mm (Uber 350 bis 1.000 m)

Schnellmessung: (6 + 2 ppm X D) mm (0,3 bis 200 m)*11 12
(8 + 10 ppm X D) mm (Uber 200 bis 350 m)
(15 + 10 ppm X D) mm (Uber 350 bis 1.000 m)

Messmodus Feinmessung (einfach/wiederholt/gemittelt)/
Schnellmessung (einfach/wiederholt)/Tracking/Strale
(reflektorlos) (wahlbar)

Messzeit (schnellste Zeit bei guten atmospharischen

Bedingungen*z, keine Kompensation, EDM ALC bei
geeigneter Einstellung, Schragstrecke)

Feinmessung: weniger als 1,5 s + alle 0,9 s oder weniger
Schnellmessung: weniger als 1,3 s + alle 0,6 s oder weniger
Tracking-Messung: weniger als 1,3 s + alle 0,4 s oder weniger
Atmospharische Korrektur
Eingabebereich Temperatur: - 35 bis 60 °C (in Schritten von 0,1 °C) / -31 bis 140 °F (in
Schritten von 0,1 °F)
Eingabebereich Druck: 500 bis 1.400 hPa (in Schritten von 0,1 hPa)

375 bis 1.050 mmHg (in Schritten von 0,1 mmHg)
14,8 bis 41,3 inHg (in Schritten von 0,01 inHg)

Eingabebereich Luftfeuchtigkeit: 0 bis 100 % (in Schritten von 0,1 %)
Eingabebereich ppm: -499 bis 499 ppm (in Schritten von 0,1 ppm)
Korrektur Prismenkonstante -99 bis 99 mm (in Schritten von 0,1 mm)
0 mm fest fir reflektorlose Messung
Erdkrimmung und Brechungskorrektur Nein/Ja K=0,142/Ja K=0,20 (wahlbar)
Meeresspiegelkorrektur Nein/Ja (wahlbar)

*1: Leichter Nebel, Sicht ca. 20 km, sonnige Abschnitte, schwache Szintillation.

*2: Kein Nebel, Sicht ca. 40 km, bedeckt, keine Szintillation.

*3: Prisma bei der Messung mit maximal 10 m Abstand zum Instrument ausrichten.
*4: Werte, wenn Laserstrahl innerhalb von 30° auf das Reflexionsfolienziel trifft.

*5: Messung bei -30 bis -20 °C (-22 bis -4 °F) (Niedrigtemperaturmodell) / 50 bis 60 °C (122 bis 140 °F)
(Standardmodell).

*6: Unterer Temperaturgrenzwert 30 °C (22 °F) mit Reflexionsfolienziel (Niedrigtemperaturmodell).

*7: Werte bei Verwendung der weilden Seite der Kodak Grey Card (Reflexionsfaktor 90%), Helligkeit
weniger als 5.000 Ix, Laserstrahl trifft rechtwinklig auf weil3e Seite.

*8: Werte bei Verwendung der weil3en Seite der Kodak Grey Card (Reflexionsfaktor 90%), Helligkeit
weniger als 500 Ix, Laserstrahl trifft rechtwinklig auf weiRe Seite. (800 m oder mehr)

*7, *8: Bei reflektorlosen Messungen andern sich der mogliche Messbereich und die Prazision je nach
Zielreflexionsfaktor, Wetterbedingungen und Standortbedingungen.

*9:Zahlen kénnen je nach Land oder Region abweichen.

*10: Genauigkeit (2 + 2 ppm X D) mm flr den Entfernungsbereich von 1,3 bis 2 m.

*11: Genauigkeit (5 + 2 ppm X D) mm fur den Entfernungsbereich von 0,3 bis 0,66 m oder weniger.
*12: Werte entsprechen 4 ppm statt 2 ppm bei -35 bis 30 °C (-31 bis 22 °F).

*13: 1ISO 17123-4: 2012
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26. TECHNISCHE DATEN

Richtstrahl
Lichtquelle
Entfernung

Sichtbarer Bereich
Auflésung im mittleren Bereich (Breite)
Helligkeit

Interner Speicher
Kapazitat

Externer Speicher

Dateniibertragung
Dateneingang/-ausgang
USB

Bluetooth-Drahtloskommunikation™!
Ubertragungsmethode

Modulation

Frequenzband

Bluetooth-Profil

Leistungsklasse

Nutzbarer Bereich

4

LED (rot 626 nm, griin 524 nm)

1,3 bis 150 m™!

Rechts und links/aufwarts und abwarts: + 4° (7 m/100 m)
4' (ca. 0,12 m/100 m)

3 Stufen (hell/normal/gedimmt)

1 GB (einschl. Speicher fiir Programmdateien)

USB-Stick

Asynchron seriell, RS232C-kompatibel
USB Vers. 2.0, Host (Typ A) und Client (Typ miniB)

FHSS

GFSK

2,402 bis 2,48 GHz
SPP

Klasse 1

ca. 10 m (bei Kommunikation mit SHC500) 15 *16

*14: Je nach Telekommunikationsvorschriften des Landes oder Verkaufsgebiets ist mdglicherweise keine
Bluetooth-Funktion integriert. Weitere Informationen erhalten Sie bei Inrem Handler vor Ort.

*15: Keine Hindernisse, wenige Fahrzeuge oder Quellen von Funkstérungen in der Nahe des

Instruments, kein Regen.

*16: Nutzungsbereich kann je nach technischen Daten des Bluetooth-Geréts fir die Kommunikation

geringer sein.

Stromversorgung
Stromquelle
Arbeitsdauer bei 20 °C

Lithium-lonen-Akku BDC72

Entfernungsmessung (Feinmessung (einfach) alle 30 Sekunden wiederholt)

BDC72:

BT-73QB (externer Akku,
optionales Zubehor):

Ladeanzeige
Automatische Abschaltung
Externe Stromquelle

Akku (BDC72)
Nennspannung:
Kapazitat:
Abmessungen:

ca. 20 Stunden
ca. 49 Stunden

4-stufig
5-stufig (5/10/15/30 min/nicht eingestellt) (wéhlbar)
6,7 bis 12V

72V
5.986 mAh
BxTxH: 40x70x40 mm
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26. TECHNISCHE DATEN

Gewicht:
Ladegerat (CDC77)
Eingangsspannung:

ca.220 g

100 bis 240 VAC

Ladezeit (bei 25 °C, wenn zwei Akkus gleichzeitig geladen werden):

BDC72:

Ladetemperaturbereich:
Lagertemperaturbereich:
Abmessungen:

Gewicht:

Allgemein
Betriebssystem
Display
Hinterleuchtung:
Touchpanel:
Tastatur
Tastenbeleuchtung:
Ausléser
Empfindlichkeit der Stufen
Dosenlibelle:

Zieltafel (nur
Niedrigtemperaturmodell):

Elektronische Dosenlibellen:

Grafischer Anzeigebereich:

Digitaler Anzeigebereich:
Optisches Lot
Bild:
VergroéRerung:
Kirzester Brennpunkt:
Laser-Lot 17
Signalquelle:

Strahlgenauigkeit:
Punktdurchmesser:
Helligkeitsregelung:
Automatische Abschaltung
Kalender-/Uhrfunktion
Laserpointer
Betriebstemperatur
Standardmodelle:

Niedrigtemperaturmodelle:

ca. 8 Stunden (Ladevorgang kann bei besonders hohen
oder niedrigen Temperaturen langer dauern als oben
angegeben.)

0 bis 40 °C

-20 bis 65 °C

94 mm (B) x 102 mm (T) x 36 mm (H)
ca.250¢g

Windows Embedded Compact 7
TFT-Farb-LCD, 3,5-Zoll, QVGA, transmissiv
LED: 9 Helligkeitsstufen (0 bis 8) (wahlbar)
bertihrungsempfindlich, analog

29 Tasten

Ja

Ja (rechte Seite)

10/ 2 mm
30"/2 mm

6' (innerer Kreis)
16' 30"

Aufrecht
3x
0,3m

Rote Laserdiode 635 +10 nm (Klasse 2 IEC60825-1 Ed.
3.0:2014/FDA CDRH 21CFR Teil 1040.10 und 1040.11
(entspricht den FDA-Leistungsstandards fir
Laserprodukte mit Ausnahme von Abweichungen gemaf
Laser Notice No. 56 vom 8. Mai 2019.))

1 mm oder weniger (bei Stativkopfhéhe 1,3 m).
@3 mm oder weniger

5-stufig

Vorhanden (Abschaltung nach 5 Minuten)

Ja

EIN/AUS (wahlbar)

-20 bis 60 °C (-4 bis 140 °F) (nicht kondensierend) 18
-30 bis 50 °C (-22 bis 122 °F) (nicht kondensierend)
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26. TECHNISCHE DATEN

Lagertemperaturbereich -30 bis 70 °C (-22 bis 158 °F) (nicht kondensierend)
Staub- und Wasserdichtigkeit: IP65 (IEC 60529:2001)
Instrumentenhdhe: 192,5 mm zur Dreiful3-Montageflache

236 mm +5/-3 mm zum unteren Teil des Dreifulles
Abmessungen (mit Griff)

Anzeige auf einer Seite: 191 (B) x 174 (T) x 348 (H) mm
Anzeige auf beiden Seiten: 191 (B) x 190 (T) x 348 (H) mm
Gewicht (mit Akku und Dreiful3) 5,7kg (12,3 Ib)

*17: Laser-Lot ist abhangig vom Land oder Gebiet, in dem das Instrument erworben wurde, als
Werksoption erhaltlich.

*18: Keine direkte Sonneneinstrahlung bei hohen Temperaturen von 50 bis 60 °C (122 bis 140 °F).
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27.ERLAUTERUNGEN

27.1 Manuelle Indexierung des vertikalen Kreises durch Messung von Display 1/2

Der 0-Index des vertikalen Kreises lhres Instruments ist fast zu 100 % genau, aber wenn es notwendig ist,
besonders genaue Vertikalwinkelmessungen durchzufiihren, kdnnen Sie etwaige Ungenauigkeiten des 0-
Indexes wie folgt beseitigen.

* Wenn die Stromversorgung unterbrochen wird, ist die vertikale Kreisindexierung nicht effektiv. Wiederholen
Sie den Vorgang bei jedem Einschalten.

VERFAHREN

1. Wabhlen Sie ,Instrument® unter ,Inst. config.. Stellen
Sie ,V manual“ (vertikale Kreisindexierung) auf ,JA*
(YES) ein.

3 ,20.1 Beobachtungsbedingungen*
,V manuell 0 gesetzt* (V manual 0 set) wird angezeigt.

¥ manual D set
Take F1 i
B 0
FIFIE
e
X
7 vi |20
HAR 91049'24" | =!
[ [ T x
2. Horizontieren Sie das Instrument so gut wie mdglich.
3. Visieren Sie mit dem Teleskop auf Display 1 ein
klares Ziel auf eine Entfernung von 30 m oder mehr
in horizontaler Richtung genau an.
Driicken Sie [OK]. Der Vertikalwinkel V2 wird auf
Display F2 angezeigt.
4. Verdrehen Sie den oberen Teil um 180 Grad, und
T ) Y manual 0 set
klemmen Sie ihn fest. Stellen Sie dann das Teleskop
in die Position ,Display 2“, und visieren Sie genau Take F2 L
dasselbe Ziel an. @ O
Driicken Sie [OK]. =

Vertikal- und Horizontalwinkel werden angezeigt.
Damit ist der vertikale Indexierungsvorgang
abgeschlossen.

¥e

ZA V2
HA-R. 288°32'42"

ii I I =

0
— to
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27. ERLAUTERUNGEN

27.2 Korrektur fur Brechung und Erdkrimmung

Das Instrument misst die Entfernung unter Berticksichtigung der Korrektur fir Brechung und Erdkrimmung.

Formel fiir die Entfernungsberechnung

Formel fiir die Entfernungsberechnung unter Berlicksichtigung der Korrektur fiir Brechung und Erdkriimmung.
Verwenden Sie die Formel unten, um horizontale und vertikale Entfernungen umzurechnen.

Horizontalstrecke D =
Vertikalstrecke Z =
D=

Z=

0 =L.cosa/2R

vy = K.Lcosa/2R

K =0,142 oder 0,2
R =6371km

(04

L

AC(a)
BC(a)
L{cosa - (26 - y) sina}
L{sina + (6 - y) cosa}

: Element fur die Korrektur der Erdkrimmung

. Element fir die Korrektur der atmospharischen Brechung
. Brechungskoeffizient (Ref.index)

: Radius der Erde

: Hoéhenlagenwinkel

. Schragstrecke

Radius der Erde
R=6371km

[C3 Veranderlicher Brechungskoeffizient K (Ref.index): ,20.1 Beobachtungsbedingungen*
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28.VORSCHRIFTEN

Region/
Land

Richtlinien/
Verordnungen

Beschreibung

USA

FCC-Klasse B

FCC-Konformitat

WARNUNG:

Anderungen oder Modifikationen an diesem Gerét, die nicht ausdriicklich
von der fir die Einhaltung der Vorschriften verantwortlichen Partei
genehmigt wurden, kdnnen zum Erléschen der Betriebserlaubnis fir diese
Gerate fihren.

HINWEIS:

Das Produkt wurde gepruft und erflllt die Grenzwerte fur Digitalgerate der
Klasse B gemal Teil 15 der Richtlinien der amerikanischen
Bundesbehorde fiir das Fernmeldewesen FCC (Federal Communications
Commission). Diese Grenzwerte stellen einen angemessenen Schutz
gegen Funkstérungen innerhalb von Wohngebauden sicher. Das Gerat
arbeitet mit Hochfrequenzwellen, die bei unsachgemaler, nicht der
Herstelleranleitung entsprechender Installation und Verwendung
Stérungen im Rundfunkempfang verursachen.

Es gibt jedoch keine Garantie, dass bei einer bestimmten Installation keine
Stérungen auftreten. Kommt es durch das Gerat zu Stérungen im Radio-
oder Fernsehempfang (was sich durch Ein- und Ausschalten des Gerats
Uberprufen Iasst), versuchen Sie, die Stdrung durch folgende Malinahmen
zu beheben:

- Richten Sie die Empfangsantenne neu aus, oder stellen Sie sie an einem
anderen Ort auf.

- VergrofRern Sie die Entfernung zwischen Gerat und Empfanger.

- SchlieRen Sie das Gerat an eine Steckdose an, die Uber einen anderen
Stromkreis versorgt wird als der Empfanger.

- Wenden Sie sich an lhren Handler oder einen erfahrenen Radio-/
Fernsehtechniker.

Konformitaten

Dieses Gerat erflllt die Anforderungen von Teil 15 der FCC-Vorschriften.
Der Betrieb unterliegt den folgenden zwei Bedingungen: (1) Durch dieses
Gerat kommt es zu keinen Stdérungen, und (2) dieses Gerat muss alle
empfangenen Stérungen akzeptieren, einschliel3lich der Stérungen, die zu
einem unbeabsichtigten Betrieb fuhren.

Dieser Sender darf nicht in der Nahe von anderen Antennen oder Sendern
angebracht oder betrieben werden.

Dieses Gerat erflllt die FCC-Grenzwerte zur Strahlenexposition bei nicht
kontrollierten Umgebungen sowie die FCC-Strahlenschutzrichtlinien. Das
Gerat arbeitet mit sehr niedriger HF-Energie, die den maximal zulassigen
Expositionsgrenzwerten entspricht. Es ist jedoch wiinschenswert, das
Gerat so zu montieren und zu betreiben, dass es mindestens 20 cm vom
menschlichen Kérper entfernt ist.

Kalifornien,
USA

Proposition 65

A\ WARNUNG:

Dieses Produkt kann Chemikalien wie Blei freisetzen, die im US-
Bundesstaat Kalifornien als Ursache flir Geburtsfehler oder andere
Fortpflanzungsschaden bekannt sind.

Weitere Informationen finden Sie unter www.P65Warnings.ca.gov.
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28. VORSCHRIFTEN

Region/ Richtlinien/ Beschreibung
Land Verordnungen
Kalifornien, | Perchlorat ) — . . -
USA (CR-Lithium- Das Produkt ist mit einer CR-Lithium-Batterie ausgestattet, die ein
Batterie) Perchlorat enthalt. Besondere Handhabung kann erforderlich sein.

Siehe http://www.dtsc.ca.gov/hazardouswaste/perchlorate/
Hinweis: Gilt nur fur Kalifornien, USA

Kalifomien | Recycling WERFEN SIE WIEDERAUFLADBARE BATTERIEN NICHT WEG, SONDERN

und NY, Akkus RECYCELN SIE SIE.

USA

Topcon Positioning Systems Inc. in den USA: Riickgabeverfahren fiir
gebrauchte wiederaufladbare Nickel-Metallhydrid-, Nickel-Cadmium-,
kleine versiegelte Bleisdure- und Lithium-lonen-Batterien

In den Vereinigten Staaten hat Topcon Positioning Systems Inc. ein
Verfahren eingerichtet, mit dem Topcon-Kunden gebrauchte
wiederaufladbare Nickel-Metallhydrid- (Ni-MH), Nickel-Cadmium- (Ni-Cd),
kleine versiegelte Bleisaure- (Pb) und Lithium-lonen-Batterien (Li-lon) an
Topcon zum ordnungsgemafen Recycling und zur Entsorgung
zuriickgeben kénnen. In diesem Prozess werden nur Topcon-Batterien
akzeptiert.

PDer ordnungsgemalfe Versand setzt voraus, dass die Batterien oder
Batteriepakete intakt sind und keine Anzeichen von Auslaufen aufweisen.
Die Metallpole der einzelnen Batterien missen mit Klebeband abgedeckt
werden, um Kurzschlisse und Warmestau zu verhindern, oder die
Batterien kdnnen in einzelne Plastiktiten verpackt werden. Die Akkus
sollten vor der Riickgabe nicht zerlegt werden.

Topcon-Kunden sind fiir die Einhaltung aller bundes-, landes- und
ortsrechtlichen Vorschriften in Bezug auf Verpackung, Kennzeichnung und
Versand von Batterien verantwortlich. Die Pakete missen eine ausgefillte
Ricksendeadresse enthalten, vom Versender im Voraus bezahlt werden
und auf dem Landweg versendet werden. Unter keinen Umstanden diirfen
gebrauchte/recycelbare Batterien auf dem Luftweg verschickt werden.

Die Nichteinhaltung der oben genannten Anforderungen fihrt zur
Zurtickweisung des Pakets auf Kosten des Versenders.

Bitte senden Sie die Pakete an: Topcon Positioning Systems, Inc.
C/0 Battery Return Abt. 150
7400 National Dr.
Livermore, CA 94551

WERFEN SIE WIEDERAUFLADBARE BATTERIEN NICHT WEG,
SONDERN RECYCELN SIE SIE.
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28. VORSCHRIFTEN

Region/
Land

Richtlinien/
Verordnungen

Beschreibung

Kanada

ICES-Klasse B

Dieses Digitalgerat der Klasse B erfllt alle Anforderungen der
kanadischen EMV-Bestimmungen.

Cet appareil numérique de la class B respecte toutes les exigences du
Réglement sur le matérique brouilleur du Canada.

Dieses Digitalgerat der Klasse B entspricht der kanadischen ICES-003.
Cet appareil numerique de la Class B est conforme a la norme NMB-003
du Canada.

Fir den Betrieb des Gerats gelten zwei Bedingungen: (1) Das Gerat darf
keine Stérungen verursachen, und (2) das Gerat muss Interferenzen
vertragen konnen, darunter auch Storsignale, die unerwiinschte
Reaktionen im Gerat hervorrufen kénnen.

Dieses Gerat erflillt die IC-Grenzwerte zur Strahlenexposition bei nicht
kontrollierten Umgebungen sowie die Norm RSS-102 der IC-
Strahlenschutzrichtlinien. Das Gerat arbeitet mit sehr niedriger HF-Energie,
die den maximal zulassigen Expositionsgrenzwerten entspricht. Es ist
jedoch wiinschenswert, das Gerat so zu montieren und zu betreiben, dass
es mindestens 20 cm vom menschlichen Kérper entfernt ist.

EU

EMV-Klasse B
RE

HINWEIS ZU EMV

In industriellen Umgebungen oder in der Nahe von industriellen
Stromversorgungsanlagen kann dieses Gerat durch elektromagnetische
Stérungen beeintrachtigt werden. Unter solchen Bedingungen muss die
Gerateleistung vor der Verwendung getestet werden.

Dieses Produkt erflllt die Anforderungen an elektromagnetische
Umgebungstests an Industriestandorten.

Hiermit erklart TOPCON CORPORATION, dass der Funkgeratetyp dieses
Produkts der Richtlinie 2014/53/EU entspricht.

Die EU-Konformitatserklarung ist auf Anfrage erhaltlich.
Wenden Sie sich an Ihren Handler vor Ort.

Hersteller
Name: TOPCON CORPORATION
Anschrift:  75-1, Hasunuma-cho, Itabashi-ku, Tokio, 174-8580 JAPAN

Vertreter und Importeur fiir Europa
Name: Topcon Europe Positioning B.V.
Anschrift: Essebaan 11, 2908 LJ Capelle a/d IJssel, Niederlande

EU

WEEE
Richtlinie

E WEEE-Richtlinie

Dieses Symbol gilt nur fur EU-Mitgliedstaaten.
|

Die folgenden Informationen gelten nur fir EU-Mitgliedsstaaten:

Die Verwendung des Symbols bedeutet, dass dieses Produkt nicht als
Haushaltsabfall behandelt werden darf. Indem Sie sicherstellen, dass
dieses Produkt ordnungsgemal entsorgt wird, tragen Sie dazu bei,
mdgliche negative Folgen fur die Umwelt und die menschliche Gesundheit
zu vermeiden, die andernfalls durch eine unsachgemafRe Abfallbehandlung
dieses Produkts verursacht werden kdnnten. Ausfihrlichere Informationen
Uber die Ricknahme und das Recycling dieses Produkts erhalten Sie bei
lhrem Handler, bei dem Sie das Produkt erworben haben.
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28. VORSCHRIFTEN

Region/ Richtlinien/ Beschreibun
Land Verordnungen g
EU EU-

Batterierichtlinie

v EU Battery Directive
Dieses Symbol gilt nur fir EU-Mitgliedstaaten.

Benutzer von Batterien dirfen diese nicht als unsortierten Abfall entsorgen,
sondern mussen sie ordnungsgemaf behandeln.

Wenn unter dem oben abgebildeten Symbol ein chemisches Symbol
aufgedruckt ist, bedeutet dies, dass die Batterie oder der Akkumulator ein
Schwermetall in einer bestimmten Konzentration enthalt. Dies wird wie
folgt angegeben:

Hg: Quecksilber(0,0005%), Cd: Cadmium(0,002%), Pb: Blei(0,004%)

Diese Inhaltsstoffe kénnen ernsthaft gefahrlich fir den Menschen und
die Umwelt sein.

Dieses Produkt enthalt eine Knopfzelle.

Sie kdénnen die Batterien nicht selbst austauschen. Wenn Sie Batterien
ersetzen und/oder entsorgen missen, wenden Sie sich an Ihren Handler
vor Ort.
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TOPCON CORPORATION (vanufacturer)

75-1 Hasunuma-cho, Itabashi-ku, Tokyo 174-8580, Japan https://www.topcon.co.jp
Please see the following website for contact addresses.

GLOBAL GATEWAY https://global.topcon.com

© 2021 TOPCON CORPORATION
ALLE RECHTE VORBEHALTEN
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