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JAK KORZYSTAC Z NINIEJSZEGO

Dziekujemy za wybor urzgdzenia serii IM-100.

* Przed uzyciem tego produktu nalezy uwaznie przeczytaé niniejszg instrukcje obstugi.

» Urzadzenie iM dysponuje funkcjg wysytania danych do podtgczonego komputera. Mozna réwniez wydawac
polecenia za pomocg komputera Informacje szczegétowe znajdujg sie w dokumencie ,Communication
manual” (Podrecznik komunikacji) lub mozna je uzyska¢ od przedstawiciela lokalnego.

» Specyfikacje i ogélny wyglad przyrzadu mogg ulec zmianie bez wczesniejszego powiadomienia ze strony
TOPCON CORPORATION i moga roznic sie od pokazanych w niniejszej instrukciji.

 Tres¢ niniejszej instrukcji moze ulec zmianie bez powiadomienia.

* Niektore z diagraméw przedstawionych w tej instrukcji mogg by¢ uproszczone w celu utatwienia zrozumienia.

» Zawsze nalezy zachowac te instrukcje w dogodnej lokalizacji i zapoznaé sie z nig w razie potrzeby.

* Niniejsza instrukcja jest chroniona prawem autorskim, a wszystkie prawa sg zastrzezone przez firme
TOPCON CORPORATION.

» Z wyjatkiem przypadkoéw dozwolonych prawem autorskim, niniejsza instrukcja nie moze by¢ kopiowana, a
zadna jego cze$¢ nie moze by¢ powielana w jakiejkolwiek formie ani w jakikolwiek sposob.

* Niniejsza instrukcja nie moze by¢é modyfikowana, adaptowana ani w inny spos6b wykorzystywana do
produkcji dziet pochodnych.

Symbole
W instrukcji zastosowano nastepujgce konwencje:
ﬁ : Srodki ostroznosci i wazne informacie, ktére nalezy przeczytaé przed obstuga.
= . Tytut rozdziatu, w ktérym znajdujg sie informacje dodatkowe.
: Dodatkowe objasnienia.
: Objasnienie terminu lub czynnosci.
[MEAS] itp. : lkona czynnosci na ekranie i przyciski na ekranie.
{ESC} itp. : Przycisk na panelu urzgdzenia.

<Screen title> itp.: Tytut ekranu.

Uwagi dotyczace stylu instrukcji

» Z wyjgtkiem miejsc, w ktérych to wyraznie zaznaczono, pojecie ,iM” obejmuje urzadzenia serii iM-100.

« Z wyjgtkiem miejsc, w ktdrych to wyraznie zaznaczono, na ilustracjach pokazano instrument z wyswietlaczem
z obu stron.

» Urzadzenia serii iM sg dostepne w wersjach standardowej i niskotemperaturowej. Uzytkownicy modelu
niskotemperaturowego powinni zapozna¢ sie z dodatkowymi uwagami, dotyczgcymi pracy w niskich
temperaturach.

* Model niskotemperaturowy
W modelach niskotemperaturowych wystepuje uszczelnienie ekranu
pokazane po prawej stronie.
4 Uszczelnienie
« Nie mozna usuwaé uszczelnienia z urzadzenia niskotemperaturowego. pietdel temperatiry
Uszczelnienie to stuzy do rozpoznania modelu przez serwisanta podczas
konserwacji urzadzenia.

» Ekrany pokazane w niniejszym dokumencie sg oparte na ustawieniu ,Dist. reso: 1 mm”. Gdy jest wybrana
opcja ,Dist. reso: 0.1 mm”, liczba miejsc dziesietnych w miarach odlegtosci i warunkéw atmosferycznych
zwiekszy sie o jedno.

5 ,33. ZMIANA KONFIGURACJI”



* Rozmieszczenie ikon obstugi na ekranach pokazanych w procedurach jest zgodne z ustawieniami
fabrycznymi. Mozna zmienié przypisanie wszystkich ikon.

27 ,33. ZMIANA KONFIGURACJI”
« Z wyjatkiem miejsc, w ktérych to wyraznie zaznaczono, na ilustracjach pokazano instrument z uchwytem RC.

* Przed przystapieniem do zapoznawania sie z procedurami pomiaréw nalezy pozna¢ podstawowe operacje
przyciskami, opisane w rozdziatach ,4. OMOWIENIE PRODUKTU” i ,5. PODSTAWY OBSt.UGI
URZADZENIA”. Informacje o wyborze opcji i wpisywaniu wartosci znajdujg sie w rozdziale ,5.1 Podstawowa
obstuga przyciskami”.

» Procedury pomiaréw sg oparte na pomiarach ciggtych. Niektére informacje na temat procedur po wybraniu
innych opcji pomiardéw znajdujg sie w Uwagach ([v==)).

* Nazwa KODAK jest zastrzezonym znakiem towarowym firmy Eastman Kodak Company.

« Nazwa Bluetooth® jest zastrzezonym znakiem towarowym firmy Bluetooth SIG, Inc.

» Wszystkie inne nazwy firm i produktow opisane w tej instrukcji sg znakami towarowymi lub zastrzezonymi
znakami towarowymi kazdej z odpowiednich organizaciji.

ZAWIERA AKUMULATOR LITOWO-JONOWY
% Li-ion WYMAGA RECYKLINGU LUB ODPOWIEDNIEJ
UTYLIZACJI.

JSIMA To jest znak Japan Surveying Instruments Manufacturers Association.
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1. SRODKI OSTROZNOSCI PODC

Celem zapewnienia bezpiecznej eksploataciji i zapobiezenia mozliwosci zranienia operatora lub innych oséb,
a takze uszkodzenia sprzetu, elementy wymagajgce szczegodlnej uwagi oznaczono znakiem wykrzyknika w
trojkacie, a w instrukgcji obstugi opisano hastem OSTRZEZENIE lub PRZESTROGA.

Definicje oznaczen opisano ponizej. Nalezy zrozumie¢ je przed lekturg instrukcji obstugi.

Definicje oznaczen

. Zignorowanie tego ostrzezenia w potgczeniu z btedem operatora
A OSTRZEZENIE moze doprowadzi¢ do sytuacii, w ktorej operator jest zagrozony
Smiercig lub powaznym urazem.

Zignorowanie tego ostrzezenia w potgczeniu z btedem operatora
A PRZESTROGA moze doprowadzi¢ do sytuacji, w ktérej operator jest zagrozony
powaznym urazem lub moze doj$¢ do zniszczenia mienia.

Ten symbol oznacza elementy wymagajgce szczegolnej ostroznosci (oznaczone tez
znakami niebezpieczenstwa). Informacje szczegdtowe sg nadrukowane na symbolu lub
w jego poblizu.

>

Symbol oznacza zakaz. Informacje szczegétowe sg nadrukowane na symbolu lub w jego
poblizu.

Symbol oznacza czynnosé, kidrg trzeba wykonac. Informacije szczegdtowe sg nadrukowane
na symbolu lub w jego poblizu.

® O

Ogodlne

Ostrzezenie

Nie uzywac urzadzenia w miejscach narazonych na duze zapylenie lub wysokg obecnosé
popiotu, w miejscach o ograniczonej wentylacji lub w poblizu materiatéw tatwopalnych.
Zagrozenie wybuchem.

Nie rozmontowywac ani nie modyfikowa¢ urzgdzenia. Zagrozenie pozarem, porazeniem
pradem elektrycznym, oparzeniem lub oddziatywaniem szkodliwego promieniowania.
Nigdy nie spoglada¢ na stonce przez lunete. Grozi to utratg wzroku.

Nie spogladaé przez lunete w Swiatto stoneczne odbite w pryzmacie lub przez inng
blyszczaca powierzchnie. Grozi to utratg wzroku.

Spogladanie w tarcze stoneczng podczas pomiaréw moze by¢ przyczyng utraty wzroku. Do
obserwacji Stonca nalezy zastosowac filtr stoneczny (wyposazenie opcjonalne).

Po wtozeniu instrumentu do walizki trzeba zapigé wszystkie zamki. Zignorowanie tego
zalecenia moze by¢ przyczyng wypadniecia instrumentu i zagrozenia urazem.

Przestroga

Nie uzywac walizki jako podndzka. Jej powierzchnia jest $liska i niestabilna, mozna sie
poslizgnac i spasc.

Nie wkfadac¢ instrumentu do uszkodzonej walizki lub do walizki z uszkodzonym paskiem.
Walizka lub instrument moze upas¢ i spowodowac uraz.

Nie bawi¢ sie ciezarkiem pionu ani nie rzucaé¢ nim. Trafiona osoba moze odnie$¢ obrazenia.
Umocowac¢ uchwyt do urzgdzenia. Zignorowanie konieczno$ci umocowania uchwytu moze
by¢ przyczyng wypadnigcia instrumentu i obrazen.

Bezpiecznie dokreci¢ zacisk regulacyjny spodarki. Zignorowanie koniecznosci

odpowiedniego umocowania zacisku moze by¢ przyczyng wypadniecia spodarki i
spowodowania obrazen.

S LV VP @O VLB © B



1. Srodki ostroznosci podczas pracy

Zasilanie

Statyw

P00 0 @ ® 0 @ VO WV v & P>

Ostrzezenie

Nie rozmontowywac ani nie modyfikowa¢ akumulatora lub tadowarki, unikac¢ silnych
wstrzgséw lub wibracji. Zagrozenie iskrzeniem, pozarem, porazeniem prgdem elektrycznym
lub oparzeniami.

Nie zwieraé biegundw. Zagrozenie oparzeniem lub zaptonem.

Nie przykrywac tadowarki zadnymi przedmiotami (na przykfad ubraniem) podczas tadowania
akumulatora. Moze wystgpi¢ iskrzenie prowadzgce do pozaru.

Nie uzywac napiecia o wartosci innej niz wartos¢ podana. Zagrozenie pozarem lub
porazeniem prgdem elektrycznym.

Nie stosowa¢ akumulatoréw innych niz dopuszczone. Zagrozenie wybuchem lub
nadmiernym nagrzewaniem, prowadzgcym do pozaru.

Nie korzysta¢ z uszkodzonych przewodéw zasilania, wtykéw lub poluzowanych gniazd
elektrycznych. Zagrozenie porazeniem prgdem elektrycznym.

Nie stosowac¢ przewodow zasilania innych niz dopuszczone. Zagrozenie pozarem.

Do tadowania akumulatora stosowa¢ wytgcznie dostarczong tadowarke. Inne tadowarki
moga dysponowaé innym napieciem lub inng polaryzacjg, co moze powodowac iskrzenie
prowadzgce lub pozaru lub oparzen.

Nie stosowa¢ akumulatora ani tadowarki z innym sprzetem ani do zadnego innego celu.
Zagrozenie pozarem lub oparzeniami.

Nie nagrzewac¢ akumulatoréw ani tadowarki ani nie wrzucac ich do ognia. Zagrozenie
wybuchem i obrazeniami.

Aby zapobiec zwarciu akumulatora w czasie przechowywania, nalezy zaklei¢ jej bieguny
tasmga izolacyjng lub zabezpieczy¢ w inny sposob. Zwarcie moze by¢ przyczyng pozaru
lub oparzen.

Nie korzysta¢ z akumulatora lub tadowarki, jezeli ich ztgcza sg mokre. Staby kontakt lub
zwarcie mogg byc¢ przyczyng pozaru lub oparzen.

Nie podtgczac ani nie roztgczaé wtyku zasilania elektrycznego mokrymi rekami.
Zagrozeniem porazeniem prgdem elektrycznym.

Przestroga

Nie dotykac cieczy wyptywajgcej z uszkodzonych akumulatoréw. Niebezpieczne zwigzki
chemiczne mogg powodowac oparzenia lub pecherze.

e e e P

Przestroga

W czasie montowania instrumentu na statywie trzeba zadbac¢ o mocne dokrecenie $ruby
centrujgcej. Niestaranne dokrecenie sruby moze spowodowaé upadek instrumentu i
obrazenia ciata.

Mocno dokreci¢ sruby zaciskéw ndg statywu, na ktérym jest montowany instrument. Zbyt
stabe dokrecenie srub moze spowodowac ztozenie sie statywu i obrazenia ciata.

Nie przenosi¢ statywu z ostrymi zakonczeniami nég skierowanymi w strone innych oséb.
Przypadkowe uderzenie moze spowodowac obrazenia.

Podczas montazu statywu w terenie odsungc¢ dtonie i stopy od ostrych zakonczen nog
statywu. Nieostrozno$¢ moze by¢ przyczyng zranienia.

Przed przenoszeniem statywu mocno dokreci¢ sruby zaciskéw ndg. Zbyt stabe dokrecenie
Srub moze spowodowac ztozenie sie statywu i obrazenia ciata.



1. Srodki ostroznosci podczas pracy

Bezprzewodowa technologia Bluetooth / bezprzewodowa sie¢ LAN

O 0 @ Ok

Ostrzezenie

Nie uzywac poblizu szpitali. Mozliwe wystepowanie zakidcen pracy sprzetu medycznego.

Urzadzenia uzywac¢ w odlegtosci co najmniej 22 cm od oséb z wszczepionym
kardiowerterem/stymulatorem. W przeciwnym razie emitowane fale elektromagnetyczne
moga negatywnie wptywac na prace kardiowertera/stymulatora.

Nie uzywac na poktadzie samolotu. Moze to spowodowac¢ wadliwe dziatanie urzadzen
nawigacyjnych.

Nie uzywac w poblizu drzwi automatycznych, alarméw przeciwpozarowych i innych
urzgdzen sterowanych automatycznie, poniewaz emitowane fale elektromagnetyczne mogg
powodowac¢ wadliwe dziatanie, grozgce wypadkiem.

Praca w niskich temperaturach (tylko modele niskotemperaturowe)

© B

Przestroga

W temperaturach zblizonych do -35°C nie mozna dotyka¢ niezabezpieczonymi rekami
metalowych elementéw urzadzenia, akcesoriow ani walizki. Gota skéra moze przywieraé do
takich elementow, co wigze sie z ryzykiem odmrozen i utraty naskoérka.
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tadowanie akumulatora

» Upewnij sie, akumulator jest fadowany w temperaturze mieszczgcej sie w granicach dopuszczalne;j
temperatury tadowania.
Zakres temperatur tadowania: 0 do 40°C
* Mozna uzywac tylko fadowarki i akumulatora okreslonego typu. Uszkodzenia spowodowane korzystaniem z
akumulatoréw lub tadowarek innego typu nie sg objete gwarancja.

Gwarancja na akumulator

» Akumulator jest wyposazeniem podlegajgcym zuzyciu. Zmniejszanie sie jego pojemnosci podczas cykli
tadowania/roztadowania nie jest objete gwarancjg producenta.

Bezprzewodowa technologia Bluetooth / bezprzewodowa sie¢ LAN

* Funkcja Bluetooth moze by¢ niedostepna zaleznie od przepiséw telekomunikacyjnych w kraju lub regionie,
gdzie zakupiono instrument. Informacje szczegétowe mozna uzyskac u lokalnego sprzedawcy.

Luneta

» Wycelowanie lunety na stonce spowoduje uszkodzenie wewnetrznych elementéw instrumentu. W przypadku
koniecznosci obserwacji Stoiica trzeba stosowac filtr stoneczny.
¥ ,39.AKCESORIA”

Zacisk spodarki i uchwyt

» W dostarczonym instrumencie zacisk spodarki jest utrzymywany na miejscu
za pomocg sruby, aby unikng¢ przesuwania sie instrumentu. Przed $ruba utrzymujaca spodarke.
pierwszym uzyciem instrumentu trzeba poluzowac¢ srubokretem Srube
mocujgca. Przed transportem nalezy dokreci¢ srube mocujgca, aby

) ; . T — —
umocowaé zacisk spodarki. I / |
J—
. . . . . < [S)
Uchwyt instrumentu mozna zdemontow_ac’. Podcza's' pl_'acy z mstr_umentem Z o Nt @
zatozonym uchwytem zawsze trzeba mie¢ pewnos$¢, ze uchwyt jest o 7\

bezpiecznie przytwierdzony do korpusu urzgadzenia.

Srodki ostroznosci dotyczace odpornosci na wode i kurz

Instrument spetnia wymagania normy IP66 wzgledem odpornosci na wnikanie wody i kurzu, gdy pokrywa

akumulatora, ostona ztgcza i gniazdo interfejsu zewnetrznego sg zamkniete.

» Nalezy pamieta¢ o prawidtowym przymocowaniu ostony ztgcza, aby zabezpieczyé instrument przed wilgocig
i kurzem, kiedy ztgcze nie jest uzywane. Wodoodporno$c¢ i pytoszczelnosc¢ instrumentu nie jest zachowana
podczas korzystania ze ztgcza USB.

* Nalezy zadba¢ o to, aby wilgo¢ ani pyt nie miaty dostepu do stykow ani ztgcz.

Obstuga instrumenty z mokrymi stykami lub ztgczami noze doprowadzi¢ do jego uszkodzenia.

* Przed zamknieciem walizki z instrumentem upewnij sie, ze jej wnetrze jest suche. Jezeli w walizce znajduje
sie wilgo¢, instrument moze zardzewied.

« Jezeli gumowa uszczelka pokrywy akumulatora lub klapka ztgcza interfejsu jest wgnieciona lub peknieta,
nalezy zaprzesta¢ pracy z urzagdzeniem i wymieni¢ wadliwy element.

* Aby zapewni¢ nalezytg wodoodporno$c¢, nalezy wymieniaé uszczelke gumowag co dwa lata. W celu wymiany
uszczelki nalezy skontaktowac sie ze sprzedawca.

Bateria litowa

» W urzgdzeniu znajduje sie bateria litowa, ktorej zadaniem jest utrzymywanie funkcji kalendarza i zegara.
Moze ona stuzy¢ do podtrzymywania danych przez okotfo 5 lat w warunkach normalnego uzytkowania i
przechowywania (temperatura = 20°C, wilgotnos¢ = okoto 50%), ale czas ten moze ulec skréceniu zaleznie
od okolicznosci.
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Zaciski kot pionowego i poziomego

» Przed obracaniem kota pionowego lub poziomego zawsze trzeba catkowicie odblokowac zaciski. Obroty przy
zaciskach zacisnietych uniemozliwiajg uzyskanie doktadnego odczytu.

Spodarka

* Nalezy korzystac tylko z dostarczonej spodarki. W pomiarach poziomych zaleca sie stosowanie tego samego
typu spodarki na statywie z celem, aby uzyskac doktadne wyniki.

Kopia zapasowa danych

» Nalezy regularnie sporzgdzac kopie zapasowg danych (przesyta¢ je na urzgdzenie zewnetrzne), aby unikngé
utraty danych.

Praca w niskich temperaturach (tylko modele niskotemperaturowe)

* Nie zeskrobywac¢ szronu z soczewki obiektywu ani z ekranu. Szron jest twardy i moze zarysowac instrument.

« Jesli do urzadzenia przywrze 16d lub $nieg, nalezy go zgarngé miekka szmatkg lub ustawi¢ urzgdzenie w

cieptym pomieszczeniu, az 16d stopnieje, a nastepnie zetrze¢ wilgoé. Praca urzgdzenia ze sniegiem lub

lodem moze by¢ przyczyng btedow.

Zetrzyj wilgo¢ przed korzystaniem z instrumentu. Zaniedbanie tej koniecznosci moze byé przyczyna

probleméw z obstuga.

Przy uzywaniu przyrzadu w niskich temperaturach -35°C (-31°F) zaleca sie korzystanie z akumulatora

zewnetrznego (wyposazenie opcjonalne).

Niska temperatura wptywa na wydajnos¢ akumulatora BDC70 (czas pracy szybko skraca sie).

Jesli jednak nie da sie unikng¢ uzywania akumulatora BDC70 do pomiaréw w temperaturze zblizonej do

-35°C (-31°F), nalezy natadowaé¢ akumulator w cieptym pomieszczeniu i przechowywac¢ go w cieptym

miejscu, takim jak kieszen.

Zatozenie dekielka lub ostony na obiektyw w niskiej temperaturze moze by¢ utrudnione. Do czasu uzycia

nalezy przechowywac je w cieptym miejscu, na przyktad w kieszeni.

Jesli urzadzenie jest przewozone pomiedzy lokalizacjami, w ktérych wystepujg znaczne réznice temperatur,

nalezy zabezpieczy¢ je przed szybkg zmiang temperatury, umieszczajgc w walizce.

* Nalezy standardowo korzystac z dostarczonej spodarki. Jezeli jest stosowana inna spodarka, mogg wystgpic
btedy pomiaru katow.

Pozostate srodki ostroznosci

* Przed uruchomieniem instrumentu zamknij klapke interfejsu zewnetrznego. W przeciwnym razie Swiatto
dzienne, ktére wpada do gniazda USB, moze utrudni¢ odczyty.

» Gdy urzadzenie iM zostanie przeniesione z cieptego pomieszczenia w miejsce bardzo zimne, elementy
wewnetrzne mogg skurczy¢ sie i obstuga bedzie utrudniona. Powodem jest schtodzenie powietrza
zamknietego wewnatrz hermetycznej obudowy. Jezeli nie mozna nacisng¢ przyciskow, otwérz pokrywe
komory akumulatora, aby przywréci¢ normalne dziatanie. Aby uniknaé sytuacji, w ktorej nie mozna wcisngé
przyciskéw, nalezy zdjgé ostony ztgcz przed ustawieniem urzadzenia iM w zimnym miejscu.

 Nigdy nie stawiaj urzgdzenia bezposrednio na ziemi. Piach i pyt mogg wnikngé do otworéw na $ruby lub do
Sruby centrujgcej w podstawie.

* Nie kieruj lunety w strone Storica. Kiedy luneta nie jest uzywana, zatéz na nig dekielek. Korzystaj z filtra
stonecznego, aby unikng¢ uszkodzenia instrumentu podczas obserwacji Stohca.

I’ ,39.AKCESORIA”

* Nie korzystaj z obrotéw pionowych lunety, kiedy jest zatozona ostona przeciwstoneczna, wizjer kgtowy lub
filtr stoneczny. Akcesoria te mogg uderzy¢ w instrument i spowodowacé uszkodzenia.

» Chron urzgdzenie przed silnymi wstrzgsami i wibracjami.

* Nigdy nie przeno$ urzgdzenia na statywie w inne miejsce.

* Przed wyjeciem akumulatora wytgcz zasilanie.

* Przed wtozeniem urzadzenia iM do walizki wyjmij akumulator i umie$¢é go w miejscu wskazanym na diagramie.

* Przed zamknieciem walizki upewnij sie, ze instrument i wnetrze walizki sg suche. Walizka jest zamykana
hermetycznie i jezeli znajdzie sie w niej wilgo¢, instrument moze zardzewieé.

* Przed uzywaniem urzgdzenia w warunkach specjalnych, takich jak dtugi czas pracy ciggtej lub praca w
warunkach duzej wilgotnosci, nalezy skontaktowac sie ze sprzedawca. Warunki specjalne w zasadzie nie sg
objete gwarancja.
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Konserwacja

» Wytrzyj doktadnie wilgoé¢, jezeli instrument zmoknie podczas pracy w terenie.

» Zawsze oczys¢ instrument przed wlozeniem do walizki. Obiektyw lunety wymaga szczegolnej troski.
Najpierw nalezy oczysci¢ go z drobnych pytkéw pedzelkiem do obiektywu. Nastepnie nalezy delikatnie
chuchnaé na obiektyw i przetrze¢ go szmatka silikonowa.

» Jezeli ekran wyswietlacza jest brudny, przetrzyj go miekka szmatkg. Aby oczysci¢ inne elementy instrumentu
lub walizke, zwilz szmatke delikatnym detergentem. Wycisnij ze szmatki nadmiar wody i ostroznie przetrzyj
powierzchnie urzgdzenia. Nie mozna stosowac alkalicznych srodkéw czyszczacych, alkoholu ani
rozpuszczalnikdw organicznych na powierzchni instrumentu ani ekranu.

* Instrument nalezy przechowywa¢ w suchym pomieszczeniu, w ktérym temperatura jest w miare stabilna.

» Sprawdz, czy statyw nie jest luzny i czy jego $ruby nie sg poluzowane.

* W razie stwierdzenia problemoéw z czescig obracang instrumentu, ze Srubami lub z wyposazeniem
optycznym (np. obiektywem) nalezy skontaktowac sie ze sprzedawca.

« Jezeli instrument nie jest uzywany przez dtuzszy czas, nalezy go kontrolowaé co najmniej raz na kwartat.
I’ ,35.Sprawdziany i regulacje”

» Urzgdzenia nie mozna na site wyszarpywaé z walizki. Walizka bez urzgdzenia powinna by¢ zamknieta, aby
nie dostata sie do niej wilgo¢.

» Okresowo nalezy kontrolowaé prawidtowos$¢ wyregulowania urzadzenia, aby zachowac¢ duzg doktadnosé
pomiaréw.

Eksport urzadzenia (ograniczenia nakladane przez EAR)

 Ten produkt jest wyposazony w czesci/elementy oraz oprogramowanie/technologie, kiére podlegajg

ograniczeniom EAR (Export Administration Regulations). Zaleznie od krajow docelowych eksportu moze by¢
wymagana licencja na wywo6z wydana przez wtadze USA. W takim przypadku obowigzek uzyskania licencji
lezy po stronie uzytkownika. Kraje, ktére wymagaijg takie licencji (stan na maj 2013 roku) sg wymienione
ponizej. Aktualne informacje nalezy uzyskac z urzedu EAR, poniewaz lista moze ulec zmianie.

Korea Pétnocna

Iran

Syria

Sudan

Kuba

Adres internetowy EAR w USA: http://www.bis.doc.gov/policiesandregulations/ear/index.htm

Eksport urzadzenia (ograniczenia nakladane przepisami telekomunikacyjnymi)

* W urzgdzeniu jest wbudowany modut komunikacji bezprzewodowej. Korzystanie z tej technologii musi by¢
zgodne z przepisami prawa w kraju, w ktorym instrument jest uzywany. Juz sam eksport modutu komunikaciji
bezprzewodowej moze wymagac zgodnosci z przepisami. W tej sprawie nalezy skontaktowac sie ze
sprzedawca.

Wyltaczenie odpowiedzialnosci

» Uzytkownik tego produktu powinien postepowac zgodnie ze wszystkimi instrukcjami obstugi i okresowo
kontrolowa¢ wydajnos¢ produktu (ten wymaog dotyczy sprzetu).

* Producent ani jego przedstawiciele nie ponosza odpowiedzialnosci za skutki nieprawidtowego lub celowego
uzycia, nieznajomosci obstugi, w tym za szkody bezposrednie, posrednie, szkody wynikowe czy utrate
zyskow.

» Producent ani jego przedstawiciele nie ponoszg zadnej odpowiedzialnosci za szkody wynikowe lub utrate
zyskow na skutek kleski zywiotowej (trzesienia ziemi, burze, powodzie itp.), pozaru, wypadku lub dziatania
osoby trzeciej i/lub uzytkowania w warunkach nietypowych.

» Producent ani jego przedstawiciele nie ponosza zadnej odpowiedzialnosci za szkody (zmiany danych, utrate
danych, utrate zyskow, przerwy w prowadzeniu dziatalnosci gospodarczej itp.) spowodowane uzywaniem
produktu lub niemoznoscig uzywania produktu.

» Producent ani jego przedstawiciele nie ponoszg zadnej odpowiedzialnosci za szkody i straty spowodowane
uzywaniem urzgdzenia w sposob odbiegajgcy od opiséw zamieszczonych w instrukcji obstugi.

» Producent ani jego przedstawiciele nie ponoszg odpowiedzialnosci za szkody spowodowane niewtasciwg
obstugg ani za skutki potgczenia urzgdzenia z innymi produktami.

6
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PRACY Z LASEREM

Urzagdzenie GM jest sklasyfikowane jako produkt laserowy ponizszej klasy zgodnie z normg IEC 60825-1
wyd.3.0: 2014 i United States Government Code of Federal Regulation FDA CDRH 21CFR czesci 1040.10 i
1040.11 (zgodne z normami FDA dotyczgcymi produktéw laserowych z wyjatkiem odstepstw przewidzianych
w Laser Notice No. 50 z dnia 24 czerwca 2007 r.)

Urzadzenie Klasa lasera

Wigzka laserowa uzyta do pomiaru Klasa 3R

(Gdy jako cel (lustro) wybrano ustawienie N-prism).
Urzadzenie EDM w Wigzka laserowa uzyta do pomiaru Klasa 1
obiektywie (Gdy jako cel (lustro) wybrano pryzmat lub folig

odblaskowa).

Wskaznik laserowy Klasa 3R
Pionownik laserowy " Class2

*1: Pionownik laserowy jest dostepny jako opcjonalne wyposazenie fabryczne zaleznie od kraju lub miejsca
zakupu instrumentu.

A -rrouwn
& AVOID EXPOSURE-Laser radiation
is emitted from this aperture.

s,
TOPCON CORP

@CE?

Wiazka Iaserowa
emitowana
z tego miejsca*
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z tego miejsca*
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B~OEEHECERITHIE
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%

» Urzadzenie EDM jest klasyfikowane jako produkt laserowy klasy 3R, kiedy wybrano pomiar bezlustrowy. Gdy
jako cel (lustro) wybrano pryzmat lub folie odblaskowa, moc wyjsciowa lasera odpowiada bezpieczniejszej
klasie 1.

/\Ostrzezenie

» Uzywanie elementow sterujgcych, przeprowadzanie regulacji lub procedur innych niz okreslone w niniejszym
dokumencie moze powodowac niebezpieczne narazenie na promieniowanie.

» Postepuj zgodnie z instrukcjami dotyczgcymi bezpieczenstwa opisanymi na etykietach dotgczonych do
przyrzadu oraz w niniejszej instrukcji, aby zapewnic¢ bezpieczne uzytkowanie tego produktu laserowego.

 Nigdy nie kieruj celowo lasera w strone innej osoby. Wigzka laserowa moze zrani¢ skére lub oczy. Je$li
wigzka Swiatta laserowego spowoduje uszkodzenie oczu, nalezy natychmiast zasiegna¢ porady lekarza
okulisty.

* Nie spogladaj bezposrednio w zrédto wigzki laserowej ani w zrodto Swiatta oswietlenia pomocniczego. Moze
to by¢ przyczyng trwatego uszkodzenia oka.

* Nie patrz w wigzke swiatta laserowego. Moze to by¢ przyczyng trwatego uszkodzenia oka.

+ Nigdy nie patrz w swiatto lasera przez lunete, lornetke ani zaden inny przyrzad optyczny. Moze to by¢
przyczyna trwatego uszkodzenia oka.

* Wyceluj lunete w taki sposob, aby wigzka laserowa nie zgubita celu.
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AUwagi

» Wykonaj kontrole na poczatku pracy z urzgdzeniem, a takze kontrole okresowe oraz ustawienia za pomocg
wigzki lasera emitowanej w normalnych warunkach.

» Gdy instrument nie jest uzywany, wytgcz zasilanie i zat6z dekielek na obiektyw lunety.

* Przed utylizacjg instrumentu zniszcz ztgcze akumulatora, aby wigczenie lasera byto niemozliwe.

» Obstuguj instrument z nalezytg uwagg, aby aby unikngé obrazen, ktére mogg by¢ spowodowane przez
wigzke lasera, nieumysinie skierowang w oczy oséb postronnych. Unikaj ustawiania instrumentu na
wysokosci, z ktérej wigzka lasera mogtaby trafi¢ w przechodniéw lub kierowcéw na wysokosci gtowy.

+ Nigdy nie kieruj lasera w strone luster, okien ani powierzchni silnie odbijajgcych swiatto. Odbita wigzka swiatta
laserowego moze by¢ przyczyng powaznych urazéw.

» Obstugg urzgdzenia mogg zajmowac sie wylgcznie osoby, ktére odbyty szkolenie w zakresie
opisanym ponizej.

» Zapoznaj sie z niniejsza instrukcjg obstugi i opisanymi w niej procedurami obstugi urzadzenia.

* Procedury zabezpieczenia przed zagrozeniami (niniejszy rozdziat).

* Niezbedne zabezpieczenia (niniejszy rozdziat).

* Procedury zgtaszania zdarzen (ustali¢ procedury dotyczgce przewozu poszkodowanych i kontaktu
z lekarzem w przypadku urazéw spowodowanych laserem).

» Osoby pracujgce w zasiegu lasera powinny nosic¢ okulary ochronne pasujgce do diugosci fali lasera
uzywanego w urzgdzeniu. (OD2)

 Obszar, na ktérym jest uzywany laser, powinien by¢ oznaczony standardowym znakiem ostrzegajgcym przez
zagrozeniem.

« Jezeli jest uzywana funkcja wskaznika laserowego, trzeba pamieta¢ o wytgczeniu lasera po zakonczeniu
pomiaru odlegtosci. Nawet jezeli pomiar odlegtosci zostanie anulowany, funkcja wskaznika nadal jest
aktywna i jest wtgczona wigzka swiatta laserowego.
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41 Elementy instrumentu

Elementy i funkcje instrumentu

1 Uchwyt
15 2 Znacznik wysoko$ci osi celowej lunety

3 Pokrywa akumulatora

4 Panel obstugowy

5 Zigcze szeregowe

6 Libella pudetkowa

7  Sruby do reguladii libelli kotowej

8 Podstawa

9 Sruba rektyfikacyjna

10 Pierscien regulacji ostrosci pionownika optycznego

11 Okular pionownika optycznego
(10, 11: nie sg dotgczone do instrumentéw z
pionownikiem laserowym)

12 Wyswietlacz

13 Oswietlenie pomocnicze

14 Obiektyw lunety (z funkcjg wskaznika laserowego)

15 Sruba do mocowania uchwytu

16 Szczelina na kompas rurkowy

17 Sruba zaciskowa kota pionowego

18 Sruba ruchu leniwego kota pionowego

19 Przycisk uruchomienia

20 Zigcze interfejsu zewnetrznego
(gniazdo USB / przycisk resetowania)

21 Sruba ruchu leniwego kota poziomego

22 Sruba zaciskowa kota poziomego

23 Zacisk mocowania spodarki

24 Sruba regulacji okularu lunety

25 Pierécien regulacji ostrosci lunety

26 Celownik kolimatorowy

27 Znacznik linii Srodkowej instrumentu

28 ITibeIIa pudetkowa
29 Sruba do regulacji libelli pudetkowej
30 Zigcze komunikacji i zasilania i zasilania

28
29

30

* Moga znajdowac sie w modelu standardowym
zaleznie od kraju lub regionu zakupu instrumentu.



4. OMOWIENIE PRODUKTU

Znacznik wysokosci osi celowej instrumentu
Wysokos¢ osi celowej instrumentu jest nastepujaca:
* 192,5 mm (od powierzchni montazowej spodarki do tego znaku)
+ 236 mm (od spodarki do tego znaku)
Wartos¢ ,Wysokos¢ instrumentu” nalezy wprowadzi¢ podczas definiowania danych punktu ustawienia i
jest to wysokos¢ od punktu geodezyjnego (na ktérym jest ustawiony instrument) do tego znaku.

Przycisk uruchomienia
Nacisnij przycisk uruchomienia, kiedy urzgdzenie iM jest w trybie OBS lub kiedy na wyswietlaczu wida¢
wskaznik [MEAS]/[STOP]. Pozwala rozpoczac¢/zatrzymac pomiar.

Kiedy na ekranie jest wyswietlany tekst [AUTO], nacisnij przycisk uruchomienia, aby wykonaé¢ czynnosci
automatycznie — od pomiaru odlegtosci do zapisania danych.

Funkcja wskaznika laserowego

Cel znajdujacy sie w ciemnych miejscach mozna oswietli¢ wigzka lasera czerwonego bez koniecznosci
uzywania lunety.

Celownik kolimatorowy

Celownik kolimatorowy utatwia skierowanie instrumentu iM w strone punktu pomiarowego. Nalezy obrécié¢
instrument, az tréjkat w kolimatorze zréwna sie z celem.

Oswietlenie pomocnicze

Pomiary i tyczenie mozna utatwic, korzystajgc z oswietlenia pomocniczego. Oswietlenie to sklada sie z
pol czerwonego i zielonego. Pomocnik moze ustali¢ aktualne potozenie, sprawdzajgc kolor oswietlenia
pomocniczego.

Oswietlenie pomocnicze

ZielonylCzenvonys

(Patrzagc od strony obiektywu lunety,
kiedy instrument jest w stanie Face 1)

@Stan oswietlenia pomocniczego

Stan oswietlenia Znaczenie
Czerwone (Od strony pomocnika) przesun tyczke w lewo
Zielone (Od strony pomocnika) przesun tyczke w prawo
Czerwone i zielone Tyczka jest w prawidtowym potozeniu poziomym

Kiedy oswietlenie pomocnicze jest wigczone, na ekranie jest wyswietlany symbol.
[’ ,5.2Ekran urzadzenia”
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4. OMOWIENIE PRODUKTU

Zdejmowanie i zakladanie uchwytu

Uchwyt do przenoszenia mozna usung¢ z instrumentu, kiedy pryzmat jest ulokowany w zenicie lub w

podobnych sytuacjach.

1. W celu zdemontowania uchwytu nalezy odkreci¢ sruby mocujace.

2. Aby zatozy¢ uchwyt, nalezy ustawi¢ go w sposob pokazany na rysunku i dokreci¢ dwie Sruby mocujgce.

Zdejmowanie instrumentu ze spodarki

1. Przesun dzwignie zaciskowg w lewo, aby jg
poluzowac.

2. Podnies instrument.

Mocowanie instrumentu na spodarce

1. Dopasuj wystep (1) do wgtebienia (2) i postaw
instrument na spodarce.

2. Przesun dzwignie zaciskowg w prawo, aby jg
zacisngc¢.

3. Przekre¢ srubg (3) w prawo, aby jg dokrecic.

11




4. OMOWIENIE PRODUKTU

4.2 Schemat menu trybéw pracy

Na schemacie ponizej pokazano rézne tryby pracy instrumentu i czynno$ci konieczne do nawigacji
miedzy nimi.

Tryb gwiazdki

Laser plum

Dist+Coord 2
Note

HO | 2

Laser lev ] View
lllum.hold :Laser B Peletion
L-pointer :Off TOPO JOB1 P2
Tiltorn NG [ToPO) | S
Contrast 10 Angle data
Reticle lev :3 E Dist data
Reflector Prism
Coord data 3| P 1
Yes(V) No ¥ "TOPO"
{ESC}
{ %} 2
Traverse '
0BS PC 0 Road_ e
<o ppm @2 {ESC} Xsection
. 4
ZA 89°59'50" I Area calc. _op2 P.3
HA-R 0°00'00" S-O Line IL
=EN|MEASH SHV | OSET COORD S-0 A_rC ﬂl ...... ap1
SPYVENU T J-SETJLEDM E'TPS’JI?:; .
SR\ [(Viv JorrsET L ToP0 I S-0 U P.2
Tryb OBS [MENU]
Offset @
Topography
{ESC}
[OBS] MLM I P 1
Ekran stanu MENU
iM-103 rec49999 iM-103 rec499994 iM-103 rec4999942
S/N XX123456 S/N XX123456 S/N XX123456
Ver. X.XXXX_XX Date Jan/01/2017 Internal Pt. :50000
X. XXX Time 12:00:00 Bluetooth
Job.JOB1 ¥ 3
DATA JICNFG DATA JICNFG DATA JICNFG
P.1 P.2 P.3
{ESC}
[USB] [DATA] [CNFG]
[ Quick format 2 Data Config
USB
Code" 2@ Koy fumton
Load known PT Comms setup
Save code P.2 Instr.const
Load code - —
File status ¥/ P.1  Tryb danych Tryb konfiguracji
Tryb USB

* Ustugi TSshield i CloudOAF moga nie by¢ zainstalowane zaleznie od modelu urzadzenia lub moga by¢
niedostepne zaleznie od kraju lub regionu sprzedazy.
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4. OMOWIENIE PRODUKTU

4.3 Bezprzewodowa technologia Bluetooth/WLAN
%

* Funkcja Bluetooth moze by¢ niedostepna zaleznie od przepiséw telekomunikacyjnych w kraju lub regionie,
gdzie zakupiono instrument. Informacje szczegétowe mozna uzyskac u lokalnego sprzedawcy.

» Korzystanie z tej technologii musi by¢ dozwolone przepisami prawa w kraju, w ktorym instrument jest
uzywany. W tej sprawie nalezy skontaktowac sie ze sprzedawca.

7,42 PRZEPISY”

* Firma TOPCON CORPORATION nie ponosi odpowiedzialnosci za zawartosc¢ jakiejkolwiek transmisji ani
tredci z nig zwigzanych. Podczas przekazywania waznych danych nalezy najpierw przeprowadzi¢ testy, aby
upewni¢ sie, ze komunikacja dziata prawidtowo.

* Nie ujawniaj tresci jakichkolwiek przekazéw stronom trzecim.

Zaklécenia radiowe podczas korzystania z Bluetooth/WLAN

Komunikacja Bluetooth/WLAN w urzgdzeniu iM korzysta z pasma 2,4 GHz. Jest to to samo pasmo, z ktérego
korzystajg urzadzenia opisane ponizej.

» Urzadzenia przemystowe, naukowe, medyczne (ISM), takie jak kuchenki mikrofalowe i kardiowertery/
stymulatory.

* Przenos$ne urzadzenia fgcznosci (wymagana licencja) uzywane na liniach produkcyjnych itp.

* Przeno$ne urzadzenia tacznosci o niskiej mocy (nie wymagaja licenciji).

» Urzadzenia WLAN IEEE802.11b/IEEE802.11g/IEEE802.11n (kiedy jest uzywana funkcja Bluetooth).

* Powyzsze urzadzenia korzystajg z tego samego pasma czestotliwosci, ktére jest stosowane w
komunikacji Bluetooth. W rezultacie uzycie urzadzenia iM w poblizu powyzszych urzgdzeh moze
powodowac zaktécenia powodujgce problemy w komunikacji lub zmniejszenie predkosci transmis;ji.

» Urzadzenia Bluetooth (z aktywng funkcjg WLAN).

Mimo Ze nie jest wymagana licencja radiowa na korzystanie z tego urzadzenia, nalezy pamieta¢ o ponizszych
sprawach podczas korzystania z komunikacji Bluetooth.

@ Zagadnienia dotyczace urzadzen radiokomunikacyjnych w urzadzeniach przenosnych i
przenosnych urzadzen radiowych o matej mocy:

* Przed rozpoczeciem transmisji upewnij sie, ze operacja nie odbywa sie w poblizu urzgdzen radiowych w
urzadzeniach przenosnych lub urzgdzeh radiowych o matej mocy.

« Jezeli instrument powoduje zakiécenia radiowe w urzgdzeniach radiowych w urzgdzeniach przenosnych,
nalezy przerwaé transmisje i podjaé dziatania, zmierzajgce do zapobiezenia takiej sytuacji w przysztosci
(np. zastosowac¢ potgczenie przewodowe).

+ Jezeli instrument powoduje zaktdcenia w tgcznosci przenosnych urzadzeh radiowych o niskiej mocy,
nalezy skontaktowac sie z lokalnym sprzedawcg.

@ W przypadku korzystania z komunikacji Bluetooth w poblizu pracujacych urzadzen WLAN
IEEE802.11b / IEEE802.11g / IEEE802.11n nalezy wytaczy¢ wszystkie urzadzenia WLAN, ktére nie sa
uzywane.

* Moga one powodowaé zaktécenia, powodujgce obnizenie szybkosci transmisji lub nawet catkowicie jg
uniemozliwiajgce. Wylgcz urzgdzenia, ktoére nei sg uzywane.

@ Nie uzywac urzadzenia iM w poblizu kuchenek mikrofalowych.
» Kuchenki mikrofalowe powodujg silne zakidcenia, uniemozliwiajgce komunikacje. Komunikacje nalezy
nawigzywac w odlegtosci nie mniejszej niz 3 metry od kuchenek mikrofalowych.
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4. OMOWIENIE PRODUKTU

@ Unikac¢ korzystania z urzagdzenia iM w poblizu odbiornikéw telewizyjnych i radiowych.

+ Odbiorniki radiowe i telewizyjne korzystajg z innego pasma czestotliwosci do komunikacji Bluetooth/
WLAN. Jezeli nawet urzgdzenie iM jest uzywane w poblizu sprzetu wymienionego powyzej bez
negatywnego wptywu na komunikacje Bluetooth/WLAN, to przestawienie urzadzenia Bluetooth/WLAN (w
tym urzgdzenia GM) blizej tego sprzetu moze spowodowac wystgpienie szumow w kanale dzwiekowym
lub zaktdcen w kanale wizyjnym, co negatywnie wptywa na odbior programow telewizyjnych i radiowych.

Srodki ostroznosci zwigzane z transmisja

@ Aby uzyskac¢ najlepsze wyniki

» Uzyteczny zakres odlegtosci staje sie krotszy, gdy na linii widzenia znajdujg sie przeszkody lub urzgdzenia
takie jak PDA lub komputery. Drewno, szkto i tworzywa sztuczne nie utrudniajg komunikaciji, ale
negatywnie wptywajg na zasieg. Drewno, szkfo i tworzywa sztuczne zawierajgce metalowe ramki, ptytki
lub folie albo inne elementy ekranujgce, takze farby zawierajgce proszki metaliczne mogg negatywnie
wptywacé na komunikacje Bluetooth, a beton, beton zbrojony i metal mogg jg uniemozliwic.

* Do ochrony instrumentu przed deszczem i wilgocig nalezy stosowac ostony winylowe lub z innego
tworzywa. Nie nalezy uzywac oston metalowych.

* Kierunek ustawienia anteny Bluetooth moze mie¢ negatywny wptyw na uzyteczny zasieg komunikaciji.

@ Skrocenie zasiegu z powodu warunkow atmosferycznych
« Fale radiowe uzywane przez urzadzenie iM mogg by¢ pochtaniane lub rozpraszane przez deszcz, mgte i
wilgo¢ z ciata cztowieka, powodujgc zmniejszenie zasiegu nadajnika. Zasieg ten moze tez by¢é mniejszy
podczas pracy w obszarach lesnych. Z uwagi na fakt, ze urzadzenia bezprzewodowe tracg site sygnatu w
poblizu gruntu, nalezy komunikacje przeprowadza¢ mozliwie jak najwyze;.

%

* Firma TOPCON CORPORATION nie gwarantuje petnej zgodnos$ci ze wszystkimi urzgdzeniami Bluetooth/
WLAN dostepnymi na rynku.
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5. PODSTAWY OBStUGI URZADZE

Przed przystgpieniem do lektury opiséw procedur pomiaréw nalezy zapoznac sie z podstawami obstugi

urzgdzenia za pomoca przyciskow.

5.1

Podstawowa obstuga przyciskami

91 Przycisk oswietlenia

Gwiazdka {x}

Q

© L N | . I
®» ® (@= {oN} Wytgcznik zasilania
Ekran wys$wietlacza =, {1} do {9}
®
@ & @ || ot
Przyciski programowe NG )
L J ENTj @= ITYSYNTL
@ @ @ FleC k )
o} A A o
|
{B.S.} {FUNC}
{Esc} {SHIFT} {ENT}
@ Wylacznik zasilania
1’7 ,8.WEACZANIE/WYLACZANIE ZASILANIA”
@ Oswietlenie siatki celowniczej / przyciskow
Stuzy do wtgczania/wytgczania oswietlenia siatki i przyciskow

{2}

@ Wiaczenie trybu gwiazdki

{*}

Stuzy do przejscia w tryb gwiazdki lub do wyswietlenia poprzedniego

ekranu

I ,5.3Tryb gwiazdki”

@ Przelaczanie typu celu

Typ celu mozna zmieni¢ tylko na ekranie, na ktérym jest wyswietlany symbol celu (np. ).

{SHIFT} @

Stuzy do zmiany typu celu (Prism/Sheet/N-Prism (pryzmat/folia/bez
pryzmatu (tryb bezlustrowy)))

IC= Wyswietlany symbol celu: ,5.2Ekran urzgdzenia”, Przetgczanie typdw celu w trybie gwiazdki: ,5.3Tryb

gwiazdki”, Przetgczanie typow celu w trybie konfiguracji’: ,33.2Warunki obserwacji — odlegtos¢”

@ Wiaczanie/wytaczanie wskaznika laserowego / oswietlenia pomocniczego

{:%:} (Naciénij i przytrzymaij,
az ustyszysz sygnat
dzwiekowy)

pomocniczego

Stuzy do witgczania i wytgczania wskaznika laserowego / oswietlenia

Uwaga

ICF ,Przetaczanie funkgji {3%:}: ,33.7Praca instrumentu — instrument

99y

» Po wigczeniu (ON) wskaznika laserowego / oswietlenia pomocniczego wigzka laserowa jest wigczona

przez 5 minut, a nastepnie wylgcza sie automatycznie. Jezeli jest wiaczony ekran stanu i symbol celu (np
Er) nie jest wyswietlany w trybie OBS, wiazka laserowa nie wylgczy sie automatycznie.
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5. PODSTAWY OBSLUGI URZADZENIA

@ Obstuga przyciskéw programowych
Przyciski programowe sg wy$wietlane w dolnym wierszu ekranu.

@ Wpisywanie liter/cyfr

{F1} do {F4}

Stuzg do wyboru funkcji odpowiadajgcej przyciskowi

{FUNC}

Stuzy do przetgczania stron trybu OBS (jezeli przypisano wiecej niz
4 przyciski)

{SHIFT} © Do przetgczania miedzy cyframi i literami.
Podczas wpisywania liczb przyciski te umozliwiajg wpisanie cyfry,
{0} do {9} bedacej oznaczeniem przycisku.
Podczas wpisywania tekstu umozliwiajg wpisanie znakéw
wyswietlanych powyzej przycisku w kolejnosci ich wystgpienia.
Podczas wpisywania liczb pozwala zastosowac¢ znak kropki dziesietnej
(M) oraz znak plus/minus.
e Podczas wpisywania tekstu umozliwia wpisanie znakéw wyswietlanych
powyzej przycisku w kolejnosci ich wystagpienia.
(€1} Do przesuwania kursora w lewo i prawo.
B.S. Stuzy do skasowania znaku po lewej stronie kursora.
{B.S.}
{ESC} Anulowanie wprowadzania danych.
{ENT} Umozliwia wybor/akceptacje wprowadzonego tekstu lub wartosci.

Przyktad: wpisa¢ tekst ,JOB M” w polu nazwy JOB
Nacisnij {SHIFT}, aby przejs¢ w tryb wpisywania liter.
Tryb wpisywania liter jest oznaczony symbolem ,A” na ekranie.

1.

. Nacisnij {4}.

Pojawi sie litera ,,J”.

. Nacisnij {5} trzy razy.

Pojawi sie litera ,O”.

. Nacisnij {7} dwa razy.

Pojawi sie litera ,B”.

. Nacisnij {p} dwa razy.

Pojawi sie spacja.

. Nacisnij {5}.

Pojawi sie litera ,M”. Nacisnij {ENT}, aby zakonczyé wpisywanie.

JOB details
JOB name
JOB M
SCALE: 1.00000000

16



5. PODSTAWY OBSLUGI URZADZENIA

@ Przyciski wyboru

{AY{"} Do przesuwania kursora w gore lub w dot

Umozliwia przesuwanie kursora / pola wyboru w lewo/prawo lub
€/} wybér innej opciji
{ENT} Stuzy do zaakceptowania opcji

Przyktad: Wybierz typ lustra
1. Nacisnij [EDM] na 2. stronie trybu OBS.

2. Przyciskami {a}/{w} ustaw kursor na opcji ,Reflector”.
3. Przyciskami (P} {4} wybierz zgdane ustawienie.

Mozna wybra¢ jedno z nastepujacych ustawien: ,Prism” (Pryzmat), ,Sheet” (Folia) i ,N-prism” (Tryb
bezlustrowy).

EDM
Mode :Fine"r"
Rgf Iect8r:_ i sm

P oo
lllum.hold: Laser

4. Nacisnij przycisk {ENT} or {w}, aby przej$¢ do nastepnej opcji.
Wybrana opcja zostanie zapamietana i mozna przejs¢ do nastawiania kolejne;.

@ Zmiana trybow

[ %] Z trybu OBS (tryb obserwaciji) do trybu gwiazdki
[CNFG] Z trybu Status (Stan) do trybu Config (tryb konfiguracji)
[OBS] Z trybu Status (Stan) do trybu OBS (tryb obserwacji)
[USB] Z trybu Status (Stan) do trybu USB

[DATA] Z trybu Status (Stan) do trybu Data (Dane)

{ESC} Powrdét do trybu Status (Stan) z kazdego innego trybu

7 ,4.2Schemat menu trybéw pracy”

@ Inne
‘ {ESC} Powrét do poprzedniego ekranu
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5. PODSTAWY OBSLUGI URZADZENIA

5.2 Ekran urzadzenia

Ekran stanu urzadzenia

Wersja Ver. X.XXXX_XX
oprogramowania X XXX
JoB — Job.JOB1

Nazwa instrumentu

|
iM-103 rec49999
S/N XX123456

v
DATA JICNFG

iM-103 rec499994]
SIN XX123456

Data Date Jan/01/2017
Czas—{- Time 12:00:00
v
DATA JICNFC]
iM-103 rec499994]
S/N XX123456
Funkcije Internal Pt. :50000
instrumentu Bluetooth
DATA JICNFG]
Ekran trybu OBS
’7Ce| *5
OBS PC O} Stata pryzmatu
p pm 0 Wspotczynnik korekcji atmosfery
Odlegtosé *1 —SD —— & Byl I— Pozostata moc akumulatora *4
Kat pionowy *2 —Z A # ["1— Kompensacja kata pochylenia *6
Kat poziomy *3 tHA-R Nr strony

Ekran pomiaréw

MEAS OSET JICOORD

Funkcja wskaznika laserowego / o$wietlenie prowadzgce wigczone *7

Stan komunikacji Bluetooth *8

Menu giéwne

Dist
Fine"r" PC 8
m
Pp 8
—¥ STOP

Swieci $wiatto lasera *9

CD 2 Poprzednia strona
Tryb wprowadzania *10

Oﬁerator: i

v Nastepna strona
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5. PODSTAWY OBSLUGI URZADZENIA

* Ustugi TSshield i CloudOAF mogg nie by¢ zainstalowane zaleznie od modelu urzadzenia lub moga by¢
niedostepne zaleznie od kraju lub regionu sprzedazy.

(1) Odlegtosc¢
SD: Odlegtos¢ skosna
HD: Odlegto$¢ pozioma
VD: Réznica wysokosci
7 Przetgczanie wyswietlanej odlegtosci: ,33.1Warunki obserwaciji - Kat/pochylenie”

(2) Kat pionowy
ZA: Kat w zenicie (Z=0)
VA: Kat pionowy (H = 0/ H = +£90)

Aby przetgczac wyswietlanie kgta pionowego / nachylenia w %, nalezy uzy¢ przycisku [ZAl%]
7 Przetgczanie wyswietlanego kata pionowego: ,33.1Warunki obserwaciji - Kat/pochylenie”

(3) Kat poziomy
Nacisnij [R/L], aby zmieni¢ informacje na ekranie.
HA-R: Kat poziomy prawy
HA-L: Kat poziomy lewy

(1) (2)(3)
Aby zastgpi¢ wyswietlane informacje ,SD, ZA, HA-R” na ,SD, HD, VD”, nacisnij [SHV].

(4) Poziom zasilania (temperatura = 25°C, EDM wt.)

AkBuI;n(l:JI;:)tor Akumutlator Poziom zasilania
zewnetrzn
i f . Poziom 3 — petna moc
g n Poziom 2 — zasilanie wystarczajgce
i g Poziom 1 — poftowa lub mniej energii w akumulatorze
i 4 Poziom 0 - zasilanie niewystarczajgce
Natadowac akumulator.

Brak zasilania.

(Symbol ten jest wyswietlany Przerwij pomiar i zmien akumulator.
co 3 sekundy).
I[C7,6.1kLadowanie akumulatora”

(5) Symbol celu
Przyciskiem {SHIFT} mozna zmienia¢ wybrany cel. Ta funkcja przycisku jest dostepna tylko na ekranach,
na ktérych jest wyswietlany symbol celu.
E :pryzmat
B :folia odblaskowa
+ :bez lustra

(6) Kompensacja pochylenia
Gdy jest wyswietlany ten symbol, jest wigczona kompensacja nieznacznych btedéw katéw pionowego i
poziomego za pomocg 2-0siowego czujnika pochylenia.
I’ Konfiguracja kompensaciji pochylenia: ,33.1Warunki obserwaciji - Kgt/pochylenie”
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5. PODSTAWY OBSLUGI URZADZENIA

(7) Symbol wskaznika laserowego / oswietlenia pomocniczego
I Wybor wskaznika laserowego / o$wietlenia pomocniczego: ,33.7Praca instrumentu — instrument”,
Wigczanie i wytgczanie wskaznika laserowego / o$wietlenia pomocniczego: ,5.1Podstawowa obstuga
przyciskami”

# Wybrano wskaznik laserowy i jest on wtgczony
£ :Wybrano oswietlenie pomocnicze i jest ono wigczone

(8) Stan komunikacji Bluetooth
[ Nawigzano potgczenie

[¢ (miga):  Trwa tgczenie

[ (miga):  Oczekiwanie

[, (miga):  Rozigczanie

[+ Urzgdzenie Bluetooth jest wylgczone.
(9) Pojawia sie, kiedy jest wigczona wigzka $wiatta laserowego do pomiaru odlegtosci.
(10) Tryb wprowadzania

BA: Wprowadzanie wielkich liter i cyfr.

B: Wprowadzanie matych liter i cyfr.
H: Wprowadzanie liczb.

5.3 Tryb gwiazdki

Przycisk gwiazdki { %} powoduje wyswietlenie menu trybu gwiazdki.
W tym trybie mozna zmieni¢ najcze$ciej uzywane ustawienia pomiaréw.

Tilt crn {Yes(H, V) Laser plum :[¥fd 2
Contrast 10 Laser lev. :3

Reticle lev :3 E [llum.hold :Laser E
Reflector :Prism L-pointer :Off

Yes(V) No ¥ On

W trybie gwiazdki mozna:

Wiaczyé/wylgczy¢ korekcje kagta ze wzgledu na pochylenie instrumentu.

Regulowa¢ kontrast ekranu wyswietlacza urzgdzenia (wartosci 0 do 15).

Regulowac intensywnos¢ oswietlenia siatki celowniczej (wartosci od 0 do 5).

Zmieniac typ celu.

Wigczaé/wytgczaé pionownik laserowy (w urzgdzeniu z funkcjg centrowania laserowego).
Konfigurowa¢ efekt nacisniecia i przytrzymania przycisku oswietlenia.

Wiaczac/wytgczaé wskaznik laserowy.

Wiagczac/wytgczaé oswietlenie pomocnicze.

©ON>OAWN =

* W tryb gwiazdki mozna przejsc¢ tylko z trybu OBS.

20



6. KORZYSTANIE Z AKUMULATO

6.1 tadowanie akumulatora

Nataduj akumulator do petna przed pierwszym uzyciem lub po dtuzszym okresie przerwy w pracy.

L/

» Ladowarka nagrzewa sie znacznie podczas pracy. Jest to zjawisko normalne.

* Nie stosowa¢ akumulatoréw innych niz przeznaczone do urzgdzenia.

» Ladowarka jest przystosowana tylko do pracy w pomieszczeniach. Nie uzywaj jej na zewnatrz.

* Akumulatoréw nie mozna natadowa¢ pomimo migajgcego wskaznika tadowania, kiedy temperatura
otoczenia jest poza dopuszczalnym zakresem temperatury tadowania.

* Nie tadowa¢ akumulatora tuz po zakonczeniu poprzedniego tadowania. Moze to Zle wptynaé na
wydajnos¢ akumulatora.

* Wyjmij akumulator z tadowarki przed odtozeniem go do magazynu.

« Jezeli fadowarka nie jest uzywana, odtgcz przewdd zasilania od gniazda elektrycznego.

» Akumulator nalezy przechowywaé w suchym pomieszczeniu, w ktérym temperatura miesci sie w
przedziatach podanych ponizej. W przypadku dtuzszego przechowywania akumulator trzeba tadowaé co
najmniej raz na pot roku.

Okres przechowywania Przedziat temperatury
Tydzien lub krocej -20 do 50°C
1 tydzien do 1 miesigca -20 do 45°C
1 miesigc do pot roku -20 do 40°C
Pt roku do roku -20 do 35°C

» Akumulator dysponuje energig dzieki reakcji chemicznej i w efekcie ma ograniczong zywotnos¢. Akumulatory
magazynowane i nieuzywane przez diuzszy czas tracg powoli swojg pojemnos¢. W efekcie czas pracy
akumulatora jest krétszy, mimo ze akumulator jest prawidtowo natadowany. W takim przypadku nalezy uzy¢
nowego akumulatora.

PROCEDURA

1. Podtacz przewdd zasilania do tadowarki i podtgcz
tadowarke do gniazda elektrycznego.

2. Wi6z akumulator do tadowarki, dopasowujgc rowki w
akumulatorze do prowadnic w tadowarce.

Prowadnice

Gniazdo 1

Gniazdo 2

3. Rozpoczecie tadowania jest sygnalizowane miganiem
lampki wskaznikowe;.

4. Po zakonczeniu tadowania wskaznik swieci Swiattem

ciggtym.
5. Wyjmij akumulator i odtgcz przewdd tadowarki.

21



6. KORZYSTANIE Z AKUMULATORA

* Gniazda 1i 2:
tadowanie rozpoczyna sie od akumulatora wiozonego jako pierwszy. Jezeli wtozysz do tadowarki dwa
akumulatory, najpierw bedzie tadowany akumulator w gniezdzie 1, nastepnie w gniezdzie 2. (I3 krok 2)

» Wskaznik tadowania:
Wskaznik tadowania jest wytaczony, kiedy temperatura tadowarki przekracza zakres dopuszczalnej
temperatury tadowania lub gdy akumulator jest wiozony nieprawidtowo. Jezeli wskaznik jest wytgczony
pomimo prawidtowej temperatury tadowarki i pomimo wyjecia i ponownego wiozenia akumulatora, skontaktuj
sie ze sprzedawca. (L3 kroki 2 i 3)

 Czas tadowania akumulatora:
BDC70: ok. 5,5 godziny (w temp. 25°C) (tadowanie moze trwa¢ dtuzej, gdy temperatura otoczenia jest bardzo
wysoka lub bardzo niska).

6.2 Wkiadanie i wyjmowanie akumulatora

W16z natadowany akumulator.
[ Typy zasilania: ,37.ZASILANIE”

%

» Uzyj akumulatora dotgczonego do zestawu (BDC70).

* Przed wyjsciem akumulatora wytgcz zasilanie instrumentu.

* Nie otwieraj pokrywy komory akumulatora, kiedy zasilanie jest wigczone.

» Podczas wktadania/wyjmowania akumulatora trzeba upewnic¢ sie, ze wilgo¢ ani pyt nie dostang sie do
wnetrza instrumentu.

* Warunkiem zachowania wodoodpornosci instrumentu jest zamknieta pokrywa komory akumulatora,
zamknieta klapka zlgcza interfejsu i prawidtowe podigczenie ztgczy. Nie mozna z nich korzystac, jezeli sg
roztgczone lub poluzowane, w warunkach, w ktérych woda lub inne ptyny moga rozlaé sie na instrument.
Wodoodpornos¢ i pytoszczelnosc¢ instrumentu nie jest zachowana podczas korzystania ze ztgcza USB.

» Wyjmij akumulatory z instrumentu przed odtozeniem go do magazynu.

PROCEDURA Wktadanie akumulatora

1. Przesun w dot zaczep na pokrywie akumulatora, aby jg U ‘ I/ 'L

otworzyc. Pokrywa akumulatora |/l Ol

d

Ly

2. Sprawdzi¢ strone ze zigczami akumulatora i wiozy¢ go w
sposob pokazany na rysunku.

%

+ Nie wciskaj akumulatora ustawionego skosnie. Moze to
doprowadzi¢ do uszkodzenia instrumentu lub stykéw
akumulatora.

3. Zamknij pokrywe akumulatora. Kiedy pokrywa jest
prawidtowo zamknieta, bedzie styszalne klikniecie.
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7. USTAWIANIE INSTRUMENTU

%

» Wi6z akumulator do instrumentu przed poziomowaniem, poniewaz witozenie akumulatora po
wypoziomowaniu spowoduje nieznaczne przechylenie.

71 Centrowanie

PROCEDURA Centrowanie za pomocg wizjera pionownika optycznego

1. Upewnij sie, ze nogi statywu sg rozstawione w
réwnych odlegtosciach i jego gtowica jest w miare
poziomo.

Ustaw statyw w taki sposéb, aby gtowica znalazta
sie nad punktem pomiarowym.

Upewnij sie, ze kolce nég statywu sg solidnie
osadzone w gruncie.

Poziom
™~

2. Ustaw instrument na gtowicy statywu.
Podtrzymujgc urzadzenie jedng reka, wkrec srube
centrujgcg od dotu, zapewniajgc solidne potgczenie
urzgdzenia ze statywem.

” Sruba centrujgca

3. Spojrz przez wizjer pionownika optycznego i ustaw

ostrosc¢ skali. Ustawianie ostrosci na punkcie pomiarowym
Pokrettem ustawiania ostrosci pionownika Sruba ostrosci
optycznego ustaw ostro$¢ na punkcie pomiarowym. krzyza

4. Srubg stopek poziomujgcych ustaw centralnie
punkt pomiarowy na skali pionownika optycznego.

Sruby poziomujace

5. Kontynuuj poziomowanie.
= ,7.2Poziomowanie”
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7. USTAWIANIE INSTRUMENTU

PROCEDURA Centrowanie za pomocg pionownika Iaserowego*1

*1:  Pionownik laserowy jest dostepny jako opcjonalne wyposazenie fabryczne zaleznie od kraju lub miejsca
zakupu instrumentu.

1. Ustaw statyw i przymocuj instrument do jego gtowicy.
I ,7.1Centrowanie”

2. Wigcz instrument.
I3 ,8.WELACZANIE/WYLACZANIE ZASILANIA”
Na ekranie <Tilt> zostanie wySwietlona elektroniczna
libella kotowa.

3. Nacisnij [L-ON].
Wiagzka laserowa pionownika bedzie emitowana z dolnej
czesci instrumentu.

* Przyciskami {«€}/{p>} na nastepne;j stronie ustaw
jasnosc lasera.

4. Za pomocg Srub do poziomowania ustaw instrument na
statywie w taki sposob, aby swiatto lasera padato na srodek
punktu pomiarowego.

5. Nacisnij [L-OFF], aby wylgczy¢ pionownik laserowy.
Mozna tez nacisng¢ {ESC}, aby wréci¢ do poprzedniego
ekranu. Pionownik laserowy wylgczy sie automatycznie.

» Widocznos¢ punktu Swiatta lasera moze by¢ gorsza w bezposrednim oswietleniu stonecznym. W takim
przypadku nalezy zadba¢ o cien.

7.2 Poziomowanie

PROCEDURA

1. Wykonaj procedure centrowania.
I’ ,7.1Centrowanie”
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7. USTAWIANIE INSTRUMENTU

2. Zgrubnie ustaw libelle pudetkowa, skracajgc noge statywu
umieszczong najblizej bagbelka lub wydtuzajgc noge
umieszczong najdalej od bgbelka. Ustaw nastepng noge
statywu, aby wycentrowa¢ bagbelek.

3. Wigcz instrument.
I’ ,8.WEACZANIE/WYLACZANIE ZASILANIA”
Na ekranie <Tilt> zostanie wySwietlona elektroniczna
libella kotowa.
Symbol ,®” symbolizuje pecherzyk w libelli pudetkowe;.
Zakres okregu wewnetrznego wynosi t 4', a zakres
okregu wewnetrznego wynosi £ 6'.
Na ekranie sg tez wyswietlane wartosci pochylenia X i Y.

* Symbol ,®” nie jest wyswietlany, kiedy pochylenie
instrumentu przekracza zakres czujnika pochylenia.
Wypoziomuj instrument, kontrolujgc potozenie pecherzyka
w libelli pudetkowej, az na ekranie pojawi sie symbol ,®”.

« Jezeli podczas wykonywania programu pomiaréw pomiary
rozpoczng sie przy pochylonym instrumencie, na ekranie
bedzie wyswietlona libella pudetkowa.

4. Za pomocg srub poziomujgcych nalezy ustawi¢ symbol ,®”
posrodku libelli.
Najpierw obrdc¢ instrument, aby luneta byta réwnolegta do
linii miedzy srubami Ai B. Nastepnie ustaw kat pochylenia 0°
za pomocg Srub Ai B, regulujgcych kierunek X oraz za
pomocg sruby C, regulujgcej kierunek Y.

* Kiedy pecherzyk libelli bedzie posrodku, przejdz do kroku
5 procedury.

5. Nieznacznie poluzuj Srube centrujgca.
Patrzgc przez wizjer pionownika optycznego przesun
instrument na gtowicy, az punkt pomiarowy znajdzie sie
dokfadnie posrodku skali.
Dokrec¢ srube centrujgca.

Jezeli instrument zostat wypoziomowany za pomocag

pionownika laserowego, wtgcz $wiatto lasera i ponownie

sprawdz pion.

[C7,7.2 Poziomowanie PROCEDURA Centrowanie za
pomocg pionownika laserowego*1”

6. Upewnij sie ponownie, ze symbol libelli elektronicznej jest
wycentrowany.
Jezeli nie, powtdrz procedure od kroku 4.

7. Nacisnij przycisk {ESC}, aby wroci¢ do trybu obserwacji.
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8. WLACZANIE/WYLACZANIE ZAS

%

* Gdy nie mozna wigczy¢ zasilania lub zasilanie wylgcza sie szybko po wtgczeniu, poziom energii w
akumulatorze moze by¢ bardzo niski. Wymien akumulator na natadowany.
5 ,34.0STRZEZENIA | KOMUNIKATY O BLEDACH”

PROCEDURA Wiaczanie zasilania

1. Nacisnij i przytrzymaj wytgcznik zasilania na panelu
przez ok. 1 s.
Po wigczeniu zasilania zostanie uruchomiona procedura
autokontroli, aby mie¢ pewnos$é¢, ze instrument pracuje
prawidiowo.

« Jezeli jest witgczona ochrona hastem, po prawej stronie

pojawi sie pole do wpisania hasta. Wpisz hasto i nacisnij
przycisk {ENT}. Password: mﬂ

Nastepnie na ekranie pojawi sie elektroniczna libella kotowa.

Po wypoziomowaniu instrumentu nacisnij przycisk [OK], aby Ti )l(t )
przejs¢ do trybu OBS. Y
5 ,7.2Poziomowanie”
LOK |
(oBS
SD
ZA
HA-R
(MEAS
[0 Set
« Jezeli w opcji ,V manual” (V recznie) wybrano ustawienie
»Yes” (Tak), zostanie wyswietlony ekran taki, jak po prawej Take F1
stronie po wypoziomowaniu instrumentu; nalezy ZA VA1 . .
nacisnaé [OK]. HA-R 0°00'00
I’F Reczne indeksowanie kota pionowego w pomiarach Face L

1/2: ,41.0BJASNIENIA”

+ Jezeli zostanie wyswietlony ekran z komunikatem ,Out of
range” (Poza zakresem) lub ekran pochylen, nalezy ponownie wypoziomowac¢ instrument.

« Jezeli ekran jest niestabilny z powodu wibraciji lub wietrznej pogody nalezy w opc;ji , Tilt crn” (Kompensacja
przechylenia) w menu ,Obs. condition” (Warunki obserwacji) wybra¢ ustawienie ,No”.

I’ ,33.1Warunki obserwac;ji - Kat/pochylenie”

« Jezeli opcja ,Resume” (Wznowienie) w menu ,Instr. config” (Konfiguracja instrumentu) ma ustawienie ,On”,
zostanie wyswietlony ekran poprzedzajgcy wylgczenie zasilania (z wyjatkiem sytuacji, w ktérej dokonywano
pomiaru odcinka niedostepnego).

I’ ,33.1Warunki obserwac;ji - Kat/pochylenie”

Funkcja wznowienia
Funkcja Resume (Wznowienie) powoduje po wigczeniu zasilania ponowne wyswietlenie ekranu, ktory jest
wyswietlany bezposrednio przed wytgczeniem zasilania instrumentu. Zostang tez zapisane wszystkie
ustawienia parametréw. Nawet jezeli akumulator jest zupetnie wytadowany, funkcja pozostanie aktywna
przez minute, a nastepnie zostanie anulowana. Wytadowany akumulator nalezy wymienic jak najszybciej.
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8. WLACZANIE/WYLACZANIE ZASILANIA

PROCEDURA Wytlaczanie zasilania

1.

%

Nacisnij i przytrzymaj wytgcznik zasilania na panelu
przez ok. 1 s.

L/

« Jezeli akumulator jest prawie wytadowany, ikona stanu
zasilania zacznie migaé. Nalezy wowczas przerwac
pomiar, wytaczy¢ zasilanie i natadowac lub wymienic
akumulator.

* Aby zaoszczedzi¢ energie, urzadzenie automatycznie
wytgcza sie po okreslonym czasie bezczynnosci. Czas ten
mozna zdefiniowaé w ustawieniach ,Power off”
(Wytaczenie zasilania) w menu <Instr.config.>
(Konfiguracja instrumentu).

I3 ,33.1Warunki obserwaciji - Kat/pochylenie”

Przycisk resetowania

W razie problemdw z dziataniem oprogramowania nalezy nacisng¢ przycisk resetowania, aby wymusic
ponowne uruchomienie programu. Do nacisniecia przycisku resetowana mozna uzy¢ dostarczonego

klucza szesciokgtnego (1,3 mm / 1,5 mm) lub waskiego precika.

* Po nacisnieciu przycisku resetowania moze dojs¢ do utraty danych w folderach lub plikach.
 Unikac¢ stosowania ostrych przedmiotéw, na przyktad szpilki. Skutkiem moze by¢ uszkodzenie urzgdzenia.
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9. tACZENIE Z URZADZENIAMI Z

Instrument dysponuje technologig tgcznosci Bluetooth oraz RS232C do przesytania danych. Wczytywanie i
zapisywanie danych jest tez mozliwe po podigczeniu pamieci USB lub urzgdzenia USB. Nalezy zapozna¢ sie
Z niniejszg instrukcjg oraz z instrukcjg podtgczanego urzadzenia zewnetrznego.

%

* W przypadku komunikacji Bluetooth nalezy zapozna¢ sie z rozdziatem ,4.3Bezprzewodowa technologia
Bluetooth/WLAN".

9.1 Komunikacja bezprzewodowa za pomocg potaczenia Bluetooth

Modut fgcznosci Bluetooth uzyty w urzgdzeniu moze stuzy¢ do komunikacji z innymi urzgdzeniami Bluetooth,
takimi jak magazyny danych.

Tryb potaczenia Bluetooth
Komunikacja miedzy dwoma urzadzeniami Bluetooth wymaga, aby jedno z nich miato status urzgdzenia
,Master”, a drugie ,Slave”. Instrument iM zawsze petni funkcje urzadzenia ,Slave”, a potgczony z nim
magazyn danych bedzie petni¢ funkcje ,Master” podczas pomiaréw i przesytania danych.

./

* W przypadku koniecznosci przywrdcenia ustawien fabrycznych trzeba ponownie skonfigurowa¢ ustawienia
potgczenia Bluetooth.

PROCEDURA Konfiguracja komunikacji Bluetooth

1. Wybierz ,Comms setup” (Konfiguracja komunikacji) w menu

Config (Konfiguracja). Config

Obs.condition
Instr.config
Key function
0,
Instr.const

2. Wybierz opcje ,Comms mode” (Tryb komunikacji) w menu

»,Communication Setup” (Konfiguracja komunikacji). C

Comms type
RS232C
Bluetooth

3. W menu ,Comms mode” (Tryb komunikacji) wybierz ,
Bluetooth” Comms mode
’ ' 4 Bluetooth

4. Wybierz opcje ,Comms type” (Typ komunikacji) w menu

~,Communication Setup” (Konfiguracja komunikaciji). Comms setup

Comms mode
RS232C
Bluetooth
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9. LACZENIE Z URZADZENIAMI ZEWNETRZNYMI

5. Wybierz opcje ,S-Type” (Typ S).

Comms setup
T type
* Opcja , T-Type” (Typ T) jest przeznaczona dla instrumentow
korzystajgcych z polecen GTS.

6. Wprowadz ustawienia komunikacji typu S. , -
Ustawienia i opcje (*: ustawienie fabryczne) Check sum : [N
(1) Check sum (Suma kontrolna):Yes/No*

L/

* Zmiana ustawien komunikacji przy aktywnym potgczeniu
Bluetooth spowoduje przerwanie potgczenia.

* Zmiany w ustawieniach fabrycznych nie sg potrzebne, jezeli potaczenie dotyczy zalecanego
oprogramowania w magazynie danych. Jezeli potgczenia nie mozna nawigzaé, sprawdz ustawienia
komunikacji w urzadzeniu iM i w magazynie danych.

7. W menu <Communication Setup> (Konfiguracja C
komunikacji) wybierz opcje ,Bluetooth”. (OZr(?rljr?rflsserTJ[]l:)%e
Zarejestruj wyswietlany tu adres Bluetooth (BD_ADDR.) w Comms type
urzadzeniu sparowanym ustawionym jako ,Master”. RS232C

Bluetooth

(BD_ADDR
:ABCDEF012345

8. Nacisnij {ENT}, aby zakonczy¢ konfiguracje. Przejdz do
komunikacji Bluetooth.
I’ ,9.2Komunikacja miedzy urzagdzeniem iM i
urzgdzeniem zewnetrznym”

Adres urzadzenia Bluetooth
Jest to unikatowy numer urzgdzenia Bluetooth, stuzgcy do identyfikacji urzgdzenia w czasie komunikac;ji.
Numer sktada sie z 12 znakdéw (cyfry od 0 do 9 i litery od A do F).
Niektore urzadzenia mogg by¢ okredlane przez ich adres Bluetooth.

« Z urzadzeniem iM sg zgodne nastepujgce formaty komunikaciji:

Typ T GTS (Obs / Coord), SSS (Obs / Coord)
Typ S SDR33, SDR2X

Zaleznie od uzytego formatu komunikacji nalezy wybra¢ Typ T lub Typ S.

« Jezeli w kroku 3 wybrano Typ T, zostang wyswietlone nastepujgce pozycje:
(1) CR, LF

Yes/No*
(2) ACK mode
Standard*/Omitted
(3) ACK/NAK
Yes/No*
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9. LACZENIE Z URZADZENIAMI ZEWNETRZNYMI

CR, LF

Wybierz ustawienie Off lub On w opcji CR/LF, jezeli dane pomiarowe bedg gromadzone na komputerze.

Tryb ACK

Podczas komunikacji z urzagdzeniem zewnetrznym protokét uzgadniania moze pomija¢ informacje [ACK]
z urzadzenia zewnetrznego, aby dane nie byty wysytane ponownie.

ACKINAK

Parametry ACK/NAK dotyczg komunikacji w formacie GTS.

9.2 Komunikacja miedzy urzagdzeniem iM i urzagdzeniem zewnetrznym

%

» Komunikacja Bluetooth powoduje szybsze wyczerpanie akumulatora urzgdzenia.

» Sprawdz, czy urzadzenie zewnetrzne (magazyn danych, komputer, telefon komérkowy itp.) jest wigczone i
czy sg ustawione odpowiednie opcje komunikacji Bluetooth.

» Wszystkie ustawienia komunikacji zostang przywrécone do wartosci fabrycznych w przypadku zresetowania
urzgdzenia. Konieczne bedzie ponowne wprowadzenie ustawien komunikaciji.
I3 ,9.1Komunikacja bezprzewodowa za pomocg potgczenia Bluetooth”

Jezeli w menu ,Comms setup” (Konfiguracja komunikacji) w trybie konfiguracji wybrano opcje ,Bluetooth”, na
ekranie w trybie OBS bedzie widoczny symbol [ YIn V[ Y_ 1

* Przyciski programowe (w trybie OBS)

Przycisk Znaczenie
[ Tln 1 Rozpoczecie oczekiwania

[ T_ 1 | Anulowanie potgczenia / zakonczenie oczekiwania

» Sygnaty dzwiekowe
(podczas tgczenia/rozigczania)
Poczatek oczekiwania: sygnat krotki
Nawigzano potgczenie: sygnat diugi
Potgczenie anulowane: dwa krétkie sygnaty
PROCEDURA

1. Wprowadz konieczne ustawienia komunikacji Bluetooth.
= ,9.1 Komunikacja bezprzewodowa za pomoca
potgczenia Bluetooth PROCEDURA Konfiguracja
komunikacji Bluetooth”

2. Sprawdz, czy urzgdzenie iM jest w trybie oczekiwania

(symbol Bluetooth [ (miga)) i wigcz komunikacje po stronie OBS

magazynu danych. SD

I’ Instrukcja obstugi programu zainstalowanego w ZA
magazynie danych HA-R

I’ Ikona Bluetooth: ,,5.2Ekran urzadzenia”

« Jezeli iM nie jest w trybie oczekiwania ([.), nacisnij przycisk
[ Yl ]na 4. stronie ekranu trybu OBS.
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9. LACZENIE Z URZADZENIAMI ZEWNETRZNYMI

Eo nawigzaniu potgczenia symbol Bluetooth zmieni OBS PC 0
sie na ([é).

ppm 0

sSD ER

ZA 80°30'15" L

HA-R 120°10'00"

3. Zakoncz potgczenie po stronie magazynu danych.

31



9. LACZENIE Z URZADZENIAMI ZEWNETRZNYMI

9.3 Potaczenie za pomocg kabla RS232C

Urzadzenie umozliwia komunikacje RS232C po potgczeniu odpowiednim przewodem z magazynem danych.

PROCEDURA Podstawowe ustawienia potaczenia kablowego

1.

Wytacz urzgdzenie i podtgcz magazyn danych, uzywajgc
przewodu interfejsu RS232C.
I3 Przewody: ,39.AKCESORIA”

%

*» Podtgcz przewdd interfejsu do ztgcza interfejsu
zewnetrznego / zasilania i przekrec.

. Wybierz opcje ,Comms setup” (Konfiguracja komunikacji) w

menu Config (Konfiguracja).

(Config

Obs.condition
Instr.config

Comms setup
D

Instr.const

3. Wybierz opcje ,Comms mode” (Tryb komunikaciji) w T n
menu ,Communication Setup” (Konfiguracja komunikacji).
Comms type
RS232C
Bluetooth

. W opcji ,Comms mode” (Tryb komunikacji)

wybierz ,RS232C".

. W menu <Communication Setup> (Konfiguracja

komunikacji) wybierz opcje ,RS232C".

. Wprowadz ustawienia komunikacji RS232S.

Ustawienia i opcje (*: ustawienie fabryczne)

[Comms mode

4 RS232C

([Comms setup

Comms mode
Comms type

RS232C
Bluetooth

[Baud rate  EIITN

Data bits : 8bit

(1) Szybkos¢ transmisji : 1200/ 2400/ 4800/ 9600* / 19200 / Parity - None
38400 b/s Stop bit . 1bit

(2) Bity danych : 7/8* bitow

(3) Parzystosé : Brak* / Nieparzyste / Parzyste

(4) Bit stopu : 1%/2 bit

. Nacisnij {ENT}, aby zakonczy¢ konfiguracje.
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10. CELOWANIE | POMIARY

10.1 Celowanie reczne

L/

« Silne swiatto Swiecgce bezposrednio w obiektyw lunety podczas namierzania celu moze spowodowaé
nieprawidtowe dziatanie instrumentu. Nalezy chroni¢ obiektyw przed silnym Swiattem, uzywajgc ostony
przeciwstoneczne;.

Obserwuj ten sam punkt podziatki po zatozeniu ostony.

PROCEDURA

1. Ustaw ostrosc¢ krzyza.
Spojrz przez okular lunety na jasng powierzchnig pozbawiong
szczegotow.
Przekre¢ okular w prawo, a nastepnie stopniowo w lewo,
az do uzyskania ostrosci obrazu podziafki.
Po takiej procedurze nie jest konieczne czeste ustawianie
ostrosci podziafki, poniewaz oko ma ustawiong ostros¢ na
nieskonczonos$e.

2. Skieruj lunete na cel.
Poluzuj zacisk ruchu pionowego i poziomego, a
nastepnie uzywajgc kolimatora ustaw cel w polu widzenia.
Zacisnij oba zaciski.

3. Ustaw ostrosé celu.
Pokrettem ostrosci lunety ustaw ostros¢ celu.
Leniwkami ruchu pionowego i poziomego ustaw cel na
podziaice.
Ostatni ruch kazdego ruchu leniwego musi odbywac
sie w prawo.

4. Wyreguluj ostros¢, az zaniknie zjawisko paralaksy
Ponownie ustaw ostrosé pokrettem ostrosci, aby usungé
paralakse miedzy obrazem celu i obrazem podziatki.

Eliminowanie paralaksy
Zjawisko to oznacza wzgledne przesuniecie obrazu celu wzgledem obrazu podziatki, kiedy gltowa
obserwatora przesunie sie przed okularem.
Paralaksa wprowadza btedu odczytu i trzeba jg usung¢ przed pomiarami. Paralakse usuwa sie, ponownie
ustawiajgc ostros¢ podziatki.
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11. POMIARY KATOW

W tym rozdziale opisano podstawowe procedury pomiaru katow w trybie obserwaciji.

11.1 Pomiar kata poziomego miedzy dwoma punktami (kat poziomy 0°)

Za pomocg funkcji ,0SET” mozna zmierzy¢ kat miedzy dwoma punktami. Warto$¢ zerowg kata poziomego
mozna ustawi¢ w dowolnym miejscu.

PROCEDURA
1. Wyceluj na pierwszy cel po prawej stronie.
[’ ,10.CELOWANIE | POMIARY” CeCI> 1.

Stanowisko instrumentu

2. Na pierwszej stronie ekranu trybu OBS nacisnij przycisk

o I : . ppm 0
Zacznie miga¢ symbol [0SET], naci$nij ponownie przycisk SD Y |
[OSET]. ZA 89°59'50" i
Kat poziomy pierwszego celu zostanie ustawiony jako 0°. HA-R 0°00'00"

MEAS O0SET WCOORD

3. Skieruj lunete na drugi cel.

Cel 2.
O
O, ?/
Wyswietlany kat pozi HA-R) jest kat iedzy d
yowietiany ka poziomy (HA-R) jest katem migdzy dwoma == PC 0
punktami.
ppm 0
SD Bl
ZA 89°59'50" I

HA-R 117°32'20" [l
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11. POMIARY KATOW

11.2 Zadanie okreslonej wartosci kata poziomego (zablokowanie kata poziomego)

Mozna ustawi¢ zgdang warto$¢ kata poziomego i na jej podstawie wyznaczy¢ potozenie nowego celu.

PROCEDURA Wprowadzanie zadanego kata poziomego

1. Skieruj lunete na pierwszy cel.

2. Nacisnij przycisk [H-SET] na drugiej stronie trybu OBS i

. / . Set H angle
wybierz opcje ,Angle” (Kat).
Coord
3. Wpisz kat i nacisnij [OK]. VS T |
. ’ . e . . e ang e
Zostanie wyswietlona wartos¢ wpisanego kata poziomego. Take BS | "
ZA 89°59 ' 50
+ Naci$nij [REC], aby zatwierdzi¢ i zapisaé kat poziomy. HQ-E 347° 23 "' 46"
IC7,28.2Rejestrowanie punktu wstecznego” -
: P ? [REC _OK ]
(OBS PC 0)
ppm 0
SD E] |
ZA 89°59'50" I
HA-R 125°32'20"
[MENU EDM |

4. Skieruj lunete na drugi cel.
Zostanie wyswietlony kat poziomy zawarty miedzy drugim
celem i zadang wartoscig kata poziomego.

* Nacisniecie przycisku [HOLD] ma takie same dziatanie, jak opisano powyze;.

» Nacisnij [HOLD], aby zatwierdzi¢ wyswietlony kgt poziomy. Nastepnie ustaw zablokowany kat w wybranym
kierunku.
ICF Przypisywanie funkcji [HOLD]: ,33.12Przypisywanie przyciskow”

PROCEDURA Wpisywanie wspotrzednych

1. Nacisnij przycisk [H-SET] na drugiej stronie trybu OBS i

wybierz opcje ,Coord.” (Wspotrzedne). Set H angle

Coor
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11. POMIARY KATOW

2. Wpisz wspoétrzedne znanego punktu. Wpisz wspétrzedne
pierwszego punktu i nacisnij [OK].

Nacisnij [YES], aby ustawi¢ kat poziomy.

+ Nacisnij [REC], aby zatwierdzi¢ i zapisa¢ kat poziomy.
¥ ,28.2Rejestrowanie punktu wstecznego”

3. Skieruj lunete na drugi cel.
Zostanie wyswietlony kat poziomy od ustawionych
wspétrzednych.
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NBS: 100.000
EBS: 100.000
ZBS: <Null>
[LOAD | OK J
rSetH angle

Take BS

ZA 89°59'50"

HA-R 125°32'20"
Azmth 45°00'00"

| NO_| YES J
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11. POMIARY KATOW

11.3 Pomiar kata i wysytanie danych

Ponizej wyjasniono pomiar kata oraz funkcje umozliwiajgce wystanie danych pomiarowych do komputera lub
innego urzgdzenia zewnetrznego.
I’ Komunikacja Bluetooth: ,10.CELOWANIE | POMIARY”

Przewody komunikacyjne: ,39.AKCESORIA”

Format danych wyjsciowych i polecenia ,Podrecznik komunikacji’

PROCEDURA

1. Potgcz urzadzenie iM z komputerem.

2. Przypisz przycisk programowy [HVOUT-T] lub [HVOUT-S]
do ekranu trybu OBS.
IC7,33.12Przypisywanie przyciskow”

* Nacisniecie przycisku spowoduje wystanie danych w
nastepujgcym formacie.
[HVOUT-T] : Format GTS
[HVOUT-S] : Format SET

3. Wyceluj na punkt celu

4. Nacisnij [HVOUT-T] lub [HVOUT-S].
Dane zostang przestane do urzgdzenia zewnetrznego.
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12. POMIARY ODLEGLOSCI

W celu przygotowania do pomiaru odlegtosci nalezy wykona¢ ponizsze ustawienia.
* Tryb pomiaru odlegtosci

* Typ celu

» Wartos¢ korekgciji statej pryzmatu.

* Wsp. kompensacji atmosferyczne;j

+ EDMALC

1’7 ,33.1Warunki obserwacji - Kat/pochylenie”/,33.2Warunki obserwacji — odlegtos¢”

A Uwaga

« Jezeli jest uzywana funkcja wskaznika laserowego, trzeba pamieta¢ o wytgczeniu lasera po zakonczeniu
pomiaru odlegtosci. Nawet jezeli pomiar odlegto$ci zostanie anulowany, funkcja wskaznika nadal jest
aktywna i jest wigczona wigzka Swiatta laserowego. (Po wigczeniu (ON) wskaznika laserowego wigzka
laserowa jest wigczona przez 5 minut, a nastepnie wytgcza sie automatycznie. Jezeli na ekranie stanu
symbol celu (np. E) nie jest wyswietlany w trybie OBS, wigzka laserowa nie wytgczy sie automatycznie).

%

» Upewnij sie, ze typ celu wybrany w instrumencie jest zgodny z uzywanym celem. iM automatycznie mierzy
intensywnos¢ wigzki odbitej i przetgcza zakres wyswietlanego pomiaru odlegtosci, aby byt zgodny z typem
uzywanego celu. Jezeli typ celu nie jest zgodny z ustawieniami, uzyskanie prawidtowych wynikéw moze by¢
niemozliwe.

* Nie mozna uzyskaé dokfadnych wynikéw, jezeli soczewka obiektywu lunety jest brudna. Nalezy jg oczyscié¢
z drobnych pytkéw szczoteczkg do obiektywu. Nastepnie nalezy delikatnie chuchngé na obiektyw i przetrzeé
go szmatkg silikonowa.

« Jezeli podczas pomiaréw w trybie bezlustrowym obiekt przestoni wigzke uzywang w pomiarze lub obiekt jest
umieszczony na bardzo btyszczacym tle (powierzchnia metalowa lub biata), uzyskanie doktadnych wynikéw
pomiaréw moze by¢ niemozliwe.

» Odblaski moga wptywac na doktadnos¢ wynikéw pomiaru odlegtosci. W takiej sytuacji nalezy kilka razy
powtdrzy pomiar i uzy¢ wartosci srednie;.

12.1 Kontrola sygnatu zwrotnego

Upewnij sie, ze od pryzmatu, na ktory jest wycelowana luneta, odbija sie odpowiednia ilo$¢ swiatta. Kontrola
sygnatu zwrotnego jest szczegdlnie korzystna w przypadku pomiaréw na duze odlegtosci.

A Uwaga

» Podczas kontroli sygnatu zwrotnego jest wigczona wigzka lasera.

%

« Jezeli intensywno$¢ swiatta odbitego jest wystarczajgca, nawet gdy srodek pryzmatu i sSrodek krzyza sg
nieznacznie niedopasowane (niewielka odlegtos¢ itp.), w niektérych przypadkach moze pojawié sie symbol

., ale mozliwe jest przeprowadzenie doktadnego pomiaru. Nalezy upewni¢ sie, ze srodek celu jest
prawidotowo ustawiony w lunecie.

PROCEDURA

1. Przypisz przycisk [S-LEV] do ekranu trybu OBS.
7 ,33.12Przypisywanie przyciskow”

2. Skieruj lunete doktadnie na cel.
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12. POMIARY ODLEGLOSCI

3. Nacisnij [S-LEV].
Pojawi sie komunikat <Aiming> (Celowanie).
Intensywnos¢ odbitego sygnatu swietlnego zostanie
wyswietlona na ekranie.

+Im dtuzszy pasek I, tym wiecej $wiatta odbitego.

« Jezeli pojawi sie symbol ,*”, intensywnos$¢ jest ledwo
wystarczajgca do przeprowadzenia pomiaru.

* Jezeli nie pojawi sie symbol ,*”, popraw ustawienie lunety
na cel.

+ Nacisnij przycisk [BEEP], aby wigczy¢ sygnalizacje
dzwiekowa, kiedy jest mozliwe przeprowadzenie pomiaru.
Nacisnij [OFF], aby wytgczy¢ brzeczyk.

* Nacisnij przycisk [MEAS], aby rozpoczaé pomiar
odlegtosci.

4. Nacisnij {ESC}, aby zakonczy¢ kontrole sygnatu i wrdci¢ do
trybu OBS.

Aiming

) xI
E

BEEP —*

+ Gdy przez caly czas jest wy$wietlany symbol |IIIIll, naleZy skontaktowaé sie ze sprzedawca.
« Jezeli przez dwie minuty nie instrument nie bedzie obstugiwany, ekran wréci automatycznie do trybu OBS.

12.2 Pomiar odlegtosci i katéow

Kat i odlegtos¢ mozna mierzy¢ jednoczes$nie.

PROCEDURA

1. Skieruj lunete na cel.

2. Na pierwszej stronie ekranu trybu OBS nacisnij przycisk
[MEAS], aby rozpocza¢ pomiar odlegtosci.

Kiedy pomiar rozpocznie sig, informacje EDM (tryb pomiaru
odlegtosci, wartos¢ korekcji statej pryzmatu, wspoétczynnik
kompensaciji atmosferycznej) sg reprezentowane przez
migajgcy wskaznik.

Rozlegnie sie krotki sygnat dzwiekowy i zostang
wyswietlone: zmierzona odlegtos¢ (SD), kat pionowy
(ZA) i kat poziomy (HA-R).
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m
SD PP Y |
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(OBS PC 0]
ppm 0
SD 525.450m ©&d
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12. POMIARY ODLEGLOSCI

3. Nacisnij przycisk [STOP], aby zakonczy¢ pomiar odlegtosci.

* Po kazdym nacisnieciu przycisku [SHV] sg kolejno

wy$wietlane wartosci SD (odlegtos¢ skosna), HD OBS PCm 8
(odlegtos¢ pozioma) i VD (réznica wysokosci). sSD 525.450%'0 Bl
HD 518.248m I
VD 86.699m

MEAS OSET JCOORD

» Sygnaty dzwiekowe rdznig sie zaleznie od typu celu — pryzmat lub inny.

« Jezeli wybrano tryb pomiaru pojedynczego, pomiar zatrzyma sie automatycznie po zmierzeniu pierwszej
odlegtosci.

» Podczas doktadnego pomiaru warto$ci srednich odlegtosci sg wyswietlane jako S-1, S-2, ... az do S-9. Po
przeprowadzeniu zadanej liczby pomiaréw zostanie wyswietlona usredniona warto$¢ odlegtosci w wierszu
[S-A].

» Odlegtos¢ i kgt zmierzone jako ostatnie pozostajg w pamieci do czasu wytgczenia zasilania i mozna je w
kazdej chwili wyswietlic.

I’ ,12.3Przywolywanie zmierzonych wartosci”

« Jezeli pomiar ze sledzeniem jest wykonywany przy uzyciu celu bez lustra, zmierzona odlegtosc,

przekraczajgca 250 metrow nie bedzie wyswietlana.

12.3 Przywotywanie zmierzonych wartosci

Odlegto$c¢ i kat zmierzone jako ostatnie pozostajg w pamieci do czasu wytgczenia zasilania i mozna je w kazdej
chwili wyswietlié.

Mozna wyswietli¢ zmierzone wartosci odlegto$ci, kata pionowego, kata poziomego i wspoirzedne. Mozna tez
wyswietli¢ odlegtosci przeliczone na odlegtos¢ pozioma, réznice wysokosci i odlegtos¢ skosng.

PROCEDURA

1. Przypisz przycisk programowy [CALL] do ekranu
trybu OBS.
7 ,33.12Przypisywanie przyciskow”

2. Naciénij [CALL].

. : - : SD 525.450m
Zostang wyswietlone zapisane dane zmierzone ostatnio. HD 5718 248m
VD 86.699m
« Jezeli wezesniej zostat naci$niety przycisk [SHV], N -128.045
odlegtosci zostang przeliczone na odlegtosci poziome, E B 2%8 . %gg

réznice wysokosci i odlegtosé skosng.

3. Nacisnij przycisk {ESC}, aby wroci¢ do ekranu trybu OBS.

12.4 Pomiar odlegtosci i wysylanie danych

Ponizej wyjasniono pomiar odlegto$ci oraz funkcje umozliwiajgce wystanie danych pomiarowych do komputera
lub innego urzadzenia zewnetrznego.
I’ Konfiguracja: ,9.tACZENIE Z URZADZENIAMI ZEWNETRZNYMI”

Przewody komunikacyjne: ,39.AKCESORIA”

Format danych wyj$ciowych i polecenia ,Podrecznik komunikacji”
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12. POMIARY ODLEGLOSCI

PROCEDURA

1. Potgcz urzadzenie iM z komputerem.

2. Przypisz przycisk programowy [HVDOUT-T] lub
[HVDOUT-S] do ekranu trybu OBS.
7 ,33.12Przypisywanie przyciskow”

* Nacisniecie przycisku spowoduje wystanie danych w
nastepujgcym formacie.
[HVDOUT-T]: Format GTS
[HVDOUT-S]: Format SET

3. Wyceluj na punkt celu

4. Nacisnij przycisk [HVDOUT-T] lub [HYDOUT-S], aby
zmierzy¢ odlegtos¢ i wysta¢ dane do urzgdzenia
zewnetrznego.

5. Nacisnij [STOP], aby zatrzymac¢ wysytanie danych i wrécic¢
do trybu OBS.

12.5 Pomiar wspétrzednych i wysytanie danych

Ponizej wyjasniono pomiar wspétrzednych oraz funkcje umozliwiajgce wystanie danych pomiarowych do
komputera lub innego urzadzenia zewnetrznego.

= Konfiguracja: ,9.£tACZENIE Z URZADZENIAMI ZEWNETRZNYMI”
Przewody komunikacyjne: ,39.AKCESORIA”
Format danych wyjsciowych i polecenia ,Podrecznik komunikac;ji’

PROCEDURA

1. Potgcz urzadzenie iM z komputerem.

2. Przypisz przycisk programowy [NEZOUT-T] lub [NEZOUT-
S] do ekranu trybu OBS.
7 ,33.12Przypisywanie przyciskow”

* Nacisniecie przycisku spowoduje wystanie danych w
nastepujgcym formacie.
[NEZOUT-T]: Format GTS
[NEZOUT-S]: Format SET

3. Wyceluj na punkt celu

4. Nacisnij przycisk [NEZOUT-T] lub [NEZOUT-S], aby
zmierzy¢ odlegtosc¢ i wysta¢ dane do urzgdzenia
zewnetrznego.

%

* Kiedy odlegtosc¢ jest mierzone w trybie Sledzenia ustawionym
w menu ustawien EDM, dane pomiarowe nie bedg wysytane
po nacisnieciu przycisku [NEZOUT-T].
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12. POMIARY ODLEGLOSCI

5. Nacisnij [STOP], aby zatrzymac¢ wysytanie danych i wrocic¢
do trybu OBS.

12.6 Pomiar REM

Pomiar REM dotyczy punktu niedostepnego, takiego jak stupy linii wysokiego napiecia, kable napowietrzne,
mosty itp.

Wysokos¢ celu jest wyliczana za pomocg wzoru:
Ht=h1+ h2
h2 =Ssin®z1xctgbz2-S cos 6 z1

Obiekt

Kat zenitu obiektu :

Kat zenitu pryzmatu Wysokos¢ obiektu nad gruntem

=

Wysokos¢ celu

%

* Pozycje oznaczone w wartosciach wspotrzednych jako <Null> nie sg brane pod uwage w obliczeniach
(wartos¢ Null jest rézna od 0).

PROCEDURA
1. Ustaw cel bezposrednio pod lub nad obiektem, a nastepnie Obiekt
zmierz wysokos¢ celu tasmag lub w inny sposaéb. P—

Wysoko$é celu y

Cel
2. Po wpisaniu wysokosci celu dokfadnie wyceluj na niego
lunete.
l]?,,"
Nacisnij [MEAS] na 1. stronie trybu OBS, aby przeprowadzi¢ pomiar.
Zostang wyswietlone: zmierzona odlegtos¢ (SD), kat
pionowy (ZA) i kgt poziomy (HA-R).
Nacisnij przycisk [STOP], aby zatrzyma¢ pomiar.
3. Na drugiej stronie trybu OBS nacisnij przycisk [MENU], a r— —
. . . ” [REM | 2
nastepnie wybierz opcje ,REM”. Area calc. -
S-O Line ST
S-0 Arc i
P-Project IR
PT to line A 4
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12. POMIARY ODLEGLOSCI

4. Przejdz do menu REM. Wybierz opcje ,REM”.

[REM 2
Qcc.Orien.
;A
5. Skieruj lunete na cel.
Nacisnigecie przycisku [REM] rozpocznie pomiary REM. ﬁFM
Wysokos¢ obiektu nad terenem jest wyswietlana jako ,Ht.”. Slj
ZA
HA-R
6. Nacisnij przycisk [STOP], aby zatrzyma¢ pomiar. REM
o : R Ht. 6.255m
» Aby ponownie zmierzy¢ cel, wyceluj lunete i nacisnij SD 13.120m i
przycisk [MEAS]. ZA 89°59'50" B
HA-R 117°32'20"

LREC] MEAS

J

* Nacisnij [HT], aby wpisa¢ wysokos¢ instrumentu (HI) i
celu (HR).

* Dane REM zostang zapisane po nacisnieciu [REC].
I’ ,28.REJESTROWANIE DANYCH — MENU TOPO -”

[Height

HI
HR

0.000m
0.000]

[OK |

* Nacisnij [HT/Z] na drugiej stronie pomiarow REM, aby
wyswietli¢ wspétrzedng Z wysokosci celu nad gruntem.
Ponowne nacisniecie [HT/Z] spowoduje powrét do
wyswietlania wysokosci.

7. Nacisnij {ESC}, aby zakonczy¢ pomiar i wréci¢ do ekranu
trybu OBS.

* Pomiar REM mozna tez przeprowadzi¢ po nacisnieciu przycisku [REM] po przypisaniu go do ekranu trybu

OBS.
7 ,33.12Przypisywanie przyciskow”

* Wpisywanie wysokosci instrumentu i celu: Nacisnij [HT], aby ustawi¢ wysoko$¢ instrumentu i celu. Mozna jg

tez ustawi¢ w opcji ,Occ. Orientation” w pomiarach wspotrzednych.
I’ ,13.1Wpisywanie danych punktu ustawienia i azymutu”

43



13. POMIARY WSPOLRZEDNYCH

Wykonujgc szereg pomiaréw mozna ustali¢ wspotrzedne punktu ustawienia na podstawie pomiaréw kgtéw do
punktow wstecznych.

Dane punktu ustawienia

» Wpisz na klawiaturze
I’ ,13.1Wpisywanie danych punktu ustawienia i azymutu” krok 3
» Odczytywanie zapisanych wspétrzednych
I’ ,13.1Wpisywanie danych punktu ustawienia i azymutu”
PROCEDURA Odczytywanie zapisanych wartosci wspotrzednych

* Obliczanie danych na podstawie wciecia wstecz
7 ,13.2Ustalanie wspotrzednych punktu ustawienia na podstawie wciecia wstecz”

Kat punktu wstecznego
* Wpisywanie kgtoéw do punktéw wstecznych
7 ,13.1Wpisywanie danych punktu ustawienia i azymutu” krok 3

« Obliczenia na podstawie wspdtrzednych punktéw wstecznych
7 ,13.1Wpisywanie danych punktu ustawienia i azymutu” krok 3

* Obliczenia kata kierunku przy zatozeniu, ze znany punkt (punkt pierwszy) w
pomiarach wciecia wstecz jest punktem wstecznym.

I ,13.2Ustalanie wspotrzednych punktu ustawienia na podstawie wciecia wstecz”
krok 9

L/

* W przypadku pomiaréw, z ktérych sg wysytane dane zredukowane, nalezy przed pomiarem zapisa¢ dane
punktu ustawienia. Jezeli prawidtowe dane punktu ustawienia nie zostang zapisane, moze nastgpic¢ wystanie
niezamierzonych wynikow pomiarow.

I’ Dane zredukowane: ,31.1Wysylanie danych zadania do komputera”

13.1 Wpisywanie danych punktu ustawienia i azymutu

Przed pomiarem wspétrzednych wpisz wspotrzedne punktu ustawienia, wysokos$¢ instrumentu, wysokosc¢ celu
i azymut.

PROCEDURA

1. Zmierz wysokosc¢ celu i wysoko$¢ instrumentu tasma
mierniczg lub w inny sposob.

2. W menu obserwaciji wybierz program obliczen. (Ponizszy

opis dotyczy sytuacji, w ktoérej wybrano opcje pomiaru
wspotrzednych).
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13. POMIARY WSPOLRZEDNYCH

3. Wybierz opcje ,Occ.orien.”.

Wopisz ponizsze dane: Coord.
[Occ. Orien
(1) Wspoirzedne punktu ustawienia (wspotrzedne Oervn
punktu biezgcego) EDM
(2) Nazwe punktu (PT)
(3) Wysokos¢ instrumentu (HI)
(4) Kod (CD) ,
: 0.000
(5) Operator Eg 0.000
(6) Data Z0: <Null> &
(7) Godzina PT AUTO100000
(8) Pogoda HI 1.200m ¥
©9) Wiat LOADEBS AZ@BS NEZE RESEC
iatr \ /

(10) Temperatura

(11) Cisnienie powietrza

(12) Wilgotnos¢

(13) Wspotczynnik kompensacji atmosferycznej

* Jezeli trzeba wczytaé zapisane wartosci wspotrzednych,
nacisnij przycisk [LOAD].
I’s ,PROCEDURA Odczytywanie zapisanych wartosci
wspotrzednych”

« Naciénij [RESEC], aby zmierzy¢ wspotrzedne punktu
ustawienia metoda wciecia wstecz.

I’ ,13.2Ustalanie wspotrzednych punktu ustawienia na
podstawie wciecia wstecz”

. Nacisnij [BS AZ] na ekranie pokazanym w kroku 3, aby
przej$¢ do wpisywania azymutu.

* Nacisnij [BS NEZ], aby obliczy¢ azymut na podstawie
wspoétrzednych punktu wstecznego.
I’=,13.1.1 Wyznaczanie azymutu na podstawie
wspotrzednych punktu wstecznego”

. Wpisz azymut i nacisnij [OK], aby zapisa¢ wpisane

. . . C Backsight
warto$ci. Ponownie zostanie wyswietlony ekran <Coord>. Take BS
ZA 40°23'13"
- Nacis$nij [REC], aby zapisa¢ ponizsze dane. Hﬁ-g 40°42"'15"
Dane punktu ustawienia, dane RED (Reduced), dane N I
punktu pomiaru wstecz i warto§¢ zmierzonego kata

Nacisnij [OK], aby zatwierdzi¢ wpisane wartosci i wrdci¢ do
ekranu <Coord>.

» Maksymalna dtugo$¢ nazwy punktu: 14 znakéw alfanumerycznych

+ Zakres wysokosci instrumentu: -9999,999 do 9999,999 (m)

* Maks. dtugo$¢ kodu / nazwy operatora: 16 znakéw alfanumerycznych
« Pogoda: Fine, Cloudy, Light rain, Rain, Snow (Dobra, Pochmurno, Lekki deszcz, Deszcz, Snieg)
» Wiatr: Calm, Gentle, Light, Strong, Very strong (Bezwietrznie, Lekki, Nieznaczny, Silny, Bardzo silny)

» Temperatura: -35 do 60 (°C) (co 1°C) / -31 do 140 (°F) (co 1°F)

+ Cisnienie powietrza: 500 do 1400 (hPa) (co 1 hPa) /375 do 1050 (mm Hg) (co 1 mm Hg) / 14,8 do 41,3 (cale
Hg) (co 1 cal Hg)
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» Zakres wartosci wspotczynnika kompensacji atmosferycznej (ppm) -499 do 499

*+ Wilgotnosc¢ (%): 0 do 100

« Symbol ,Humid. (Humidity)” jet wyswietlany, tylko gdy w opcji ,Humid.inp” wybrano ustawienie ,Yes”.

» Powyzsze zakresy obowigzujg, gdy w opciji ,,Dist.reso” wybrano ustawienie 1 mm. Jezeli wybrano ustawienie
0,1 mm, wartosci majg doktadnos¢ do pierwszego miejsca dziesietnego.

PROCEDURA Odczytywanie zapisanych wartosci wspoétrzednych

W biezgcym zadaniu (JOB) oraz w zadaniu wyszukiwania wspétrzednych mozna wczyta¢ dane znanego
punktu, wartosci wspotrzednych oraz dane punktu ustawienia.

Upewnij sie, ze zadanie ze wspétrzednymi, ktére majg by¢ wczytane, jest juz wybrane w zadaniu wyszukiwania
wspotrzednych w trybie danych.

7 ,29.1Wybor zadania”, ,30.1Rejestrowanie/kasowanie danych znanego punktu”

1. Nacisnij [LOAD] podczas ustawiania danych punktu
ustawienia.
Zostanie wyswietlona lista zapisanych wspétrzednych.

1111111 2

PT :Dane znanego punktu sg zapisane w biezgcym 8CC 1 2345 679 v
zadaniu lub w zadaniu wyszukiwania cc_ 123
wspoirzednych. FlRS LAST

Crd./ Occ :Wartosci wspéirzednych sg zapisane w
biezgcym zadaniu lub w zadaniu wyszukiwania
wspotrzednych.

2. Ustaw kursor na nazwie zgdanego punktu i nacisnij {ENT}.

NO: 0.000

Nazwa punktu zostanie wczytana i wyswietlg sie EO- 0.000
wspotrzedne. Z0: <Null> &
PT AUTO100000
1 200m v

BS AZ RESEC

* [[I¥MZ] = Przyciski {a}/{w} stuzg do zmiany stron.

* [TN...P] = Przyciski {a}/{w} stuzg do wyboru punktu.

* Nacisnij [FIRST], aby przejs¢ do pierwszej nazwy punktu
na pierwszej stronie.

« Naciénij [LAST], aby przejs¢ do ostatniej nazwy punktu na
ostatniej stronie.

* Nacisnij [SRCH], aby przejs¢ do ekranu ,Coordinate Data
Search” (Wyszukiwanie wspoirzednych).

= ,13.1.1 Wyznaczanie azymutu na podstawie

wspoétrzednych punktu wstecznego”

* Mozna edytowaé¢ wczytane dane. Edycja nie powoduje
zmiany oryginalnych warto$ci wspotrzednych. Po edycji
nazwa punktu nie bedzie wyswietlana.

* Nazwa wczytanego punktu jest wyswietlana do czasu wprowadzenia zmiany w biezgcym zadaniu.
* Po nacisnieciu przycisku [SRCH] instrument iM wyszukuje najpierw dane w biezacym zadaniu, a nastepnie
w zadaniu wyszukiwania wspotrzednych.

« Jezeli w biezgcym zadaniu istnieje kilka punktéw o takiej samej nazwie, zostang wyszukane tylko najnowsze
dane.
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PROCEDURA Wyszukiwanie wartosci wspoétrzednych (petna zgodnos¢)

1.

. Whpisz kryteria wyszukiwania.

Nacisnij przycisk [Search] na ekranie z listg zapisanych
wartosci wspotrzednych.

PT 100

Wpisz ponizsze inform?cje: Criteria:

(1) Nazwa punktu wspotrzednych Direct.: 2

(2) Warunek wyszukiwania (petna zgodnos¢)

(3) Kierunek wyszukiwania

. Nacisnij [OK], aby wyswietli¢ szczegdty wyszukiwanych

danych.

Wyszukiwanie nazwy punktu wspoétrzednych

Dane sg zapisywane zgodnie z godzing ich rejestracji. Jezeli do kryteridw wyszukiwania pasuje kilka nazw
punktow wspétrzednych, zostanie wybrany punkt ,najblizszy aktualnie wybranym danym”. W uwadze
ponizej zamieszczono informacje na temat opcji wyszukiwania.

» Opcje wyboru pozycji sg nastepujace: (* oznacza ustawienie obowigzujgce po wigczeniu zasilania).

* Metoda wyszukiwania: ¥ (wstecz od nazwy punktu biezgcego) */
4 (do przodu od nazwy punktu biezgcego)

PROCEDURA Wyszukiwanie wartosci wspoétrzednych (czesciowa zgodnosc¢)

1.

Nacisnij przycisk [Search] na ekranie z listg zapisanych
wartosci wspétrzednych.

Sa wyswietlane wszystkie dane wspoétrzednych, ktore
zawierajg litery i liczby wpisane w kroku 2.

Wohisz kryteria wyszukiwania.
pisz Krytena wy PT 100

Wopisz ponizsze informacje: Criteria:
(1) Fragment nazwy punktu wspétrzednych

(2) Warunek wyszukiwania (czesciowa zgodnosc)

Nacisnij [OK], aby wyswietli¢ dane pasujgce do kryteriow
wyszukiwania.

. Wybierz dane i nacisnij {ENT}, aby wyswietli¢ szczegoty.

13.1.1 Wyznaczanie azymutu na podstawie wspoétrzednych punktu wstecznego

Zadanie polega na wyznaczeniu azymutu punktu celowej wstecznej na podstawie jego wspotrzednych.

Stanowisko
N wsteczne

Stanowisko

Kat azymutu instrumentu

E
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PROCEDURA

1.

Wopisz dane punktu ustawienia.
I’ ,13.1Wpisywanie danych punktu ustawienia i azymutu”

. Nacisnij [BS NEZ] po wpisaniu danych punktu ustawienia,

aby wpisa¢ wspotrzedne punktu pomiaru wstecz.

* Jezeli trzeba wczytaé zapisane wartosci wspotrzednych,
nacisnij przycisk [LOAD].

7 ,,13.1Wpisywanie danych punktu ustawienia i
azymutu” PROCEDURA Odczytywanie zapisanych
wartosci wspétrzednych”

. Wpisz wspotrzedne punktu wstecznego i nacisnij [OK].

. Wyznaczony kat bedzie wyswietlany w polu ,Azmth”.

Nacisnij [YES], aby zatwierdzi¢ azymut i wréci¢ do ekranu

<Coord>.

* Nacisniecie przycisku [NO] spowoduje powrét do ekranu
z kroku 2.

+ Nacisnij [MEAS] po wycelowaniu na punkt wsteczny, aby
rozpoczg¢ pomiar. Po zakonczeniu pomiaru zostanie
wyswietlony ekran z odlegtoscig do punktu wstecznego.
Zostanie wyswietlona réznica miedzy obliczong i
zmierzong odlegtoscig celu.

Nacisnij [OK], aby zatwierdzi¢.

+ Nacisnij [HT], aby ustawi¢ wysoko$¢ instrumentu i celu.

+ Nacisnij [REC], aby zapisa¢ dane kontrolne w biezgcym
zadaniu.

« Naciénij [REC], aby zapisa¢ ponizsze dane.

Dane punktu ustawienia, dane punktu pomiaru wstecz,
dane punktu znanego i dane pomiaru kata (dane pomiaru
odlegtosci, jezeli nacisnieto przycisk [MEAS]).

* W celu zapisania azymutu w biezgcym zadaniu nacisnij

przycisk [REC].
7 ,28.2Rejestrowanie punktu wstecznego”,

48

Backsight
NBS: 100.000

EBS: 100.000
ZBS: <Null>
VBacksight

Take BS

ZA 89°59'55" i
HA-R 117°32'20" B
Azmth 45°00'00"

LReC HIMEAS | VES |

[BS Hdist check

calc HD 15.000m
obs HD 13.000m
dHD 2.000m

\ J
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13.2 Ustalanie wspétrzednych punktu ustawienia na podstawie wciecia wstecz

Metoda wciecia wstecz umozliwia wyznaczenie wspotrzednych punktu ustawienia instrumentu na podstawie
pomiaréw kilku punktow, ktérych wspotrzedne sg znane. Zapisane dane wspotrzednych mozna przywotac i
uznac¢ za znane dane punktu. W razie potrzeby mozna sprawdzi¢ wartosci resztkowe kazdego punktu.

Wejscie Wynik

Wspotrzedne znanego punktu : (Xi, Yi, Zi) Wspotrzedne stanowiska pomiarowego : (X0,YO0, Z0)
Zmierzony kat poziomy : Hi

Zmierzony kat pionowy 2 Vi

Zmierzona odlegtos¢ : Di

P2

Punkt stanowiska
(PO)

P4

P3

* Wszystkie wspotrzedne N, E, Z lub tylko Z punktu ustawienia sg wyliczane na podstawie pomiardow
znanych punktéw.

» Pomiar wspotrzednych metodg wciecia wstecz powoduje zastgpienie danych N, E i Z punktu ustawienia
instrumentu, jednak pomiar wysokosci tg metoda nie powoduje zastgpienia danych N i E. Pomiar metodg
wciecia wstecz zawsze trzeba przeprowadzaé w kolejnosci opisanej w rozdziatach ,13.2.2 Pomiar
wspotrzednych metoda wciecia wstecz” i ,13.2.4 Pomiar wysoko$ci metodg wciecia wstecz”.

» Wpisane znane dane wspétrzednych oraz obliczone dane punktu ustawienia mozna zapisa¢ w biezgcym
zadaniu.

7 ,29.WYBOR/SKASOWANIE ZADANIA”

13.2.1 Konfiguracja obserwacji

Przed pomiarem metodg wciecia wstecz nalezy przeprowadzi¢ konfiguracje obserwaciji.

1. Wybierz opcje ,,Occ. Orien.”. g
Coord.
Observation
EDM

2. Naciénij przycisk [RESEC].

(NO: 0.000
EO: 0.000

Z0: <Null> 1§
PT PNT-001

HI 1.200m ¥
[LOAD] [RESEC]
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3. Wybierz ,Setting”.

[Resection.
Elevation
Setting
4. Ustaw pomiar metodg wciecia wstecz. r -
Zdefiniuj ponizsze parametry: %?}EggObs *No |
(1) Obserwacja RL (F1/F2 Obs): b - 0n
Obserwuj kazdy punkt w kierunku Face 1 2.
I’,13.2.3 Obserwacja RL w pomiarach metodg wciecia
wstecz”

W opcji ,F1/F2 Obs” wybierz ustawienie ,Yes” na czas
obserwacji RL.

(2) Wyswietlanie 6Z (Z)
W opcji ,Z” wybierz ustawienie ,On”, aby wyswietli¢
odchylenie standardowe ¢Z na ekranie obliczania
wspotrzednych punktu ustawienia instrumentu oraz
ekran wyniku (odchylenia standardowego) w pomiarze wspotrzednych metodg wciecia wstecz.

+ Nacisnij [cNEZ], aby wyswietli¢ odchylenie standardowe,
ktore informuje o doktadnosci pomiaréw. Nacisnij [NEZ],

aby wréci¢ do ekranu wspétrzednych punktu ustawienia E -1| 88 882)
instrumentu. Z 9.999
[RESULT] [ OK |
oN 0.0014m
coE 0.0007m
c”Z 0.0022m
[RESULT] [ OK ]

* cWartos¢ Z mozna wyswietli¢ po nacidnieciu {p} na ekranie g
c cE »

wynikow, na ktérym widaé symbol PP . 1st HOB 01 K
2nd 0.005 0.010

3rd -0.001 0.001
LOMIT JRE CALCIRE MEASI ADD |

« cZ
1st
2nd 0.005
3rd -0.001
(OMIT | | ADD |
Mozliwe ustawienia sg nastepujace (* jest ustawieniem
domysinym):

* Obserwacja RL: Yes / No *
* Wyswietlanie 6Z: On* / Off
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13.2.2 Pomiar wspoétrzednych metoda wciecia wstecz

Obserwuj punkty o znanych wspétrzednych, aby obliczy¢é wspoétrzedne punktu ustawienia instrumentu.

* W przypadku pomiaru odlegto$ci mozna pomierzy¢ od 2 do 10 znanych punktéw, w przypadku pomiaru kgtow

mozna pomierzy¢ od 3 do 10 punktow.

PROCEDURA

1. W menu pomiaru wspétrzednych wybierz opcje
,occ.orien.”.

2. Naciénij przycisk [RESEC].

3. Wybierz ,NEZ".

4. Wyceluj lunete na pierwszy punkt i nacisnij [MEAS], aby
rozpoczg¢ pomiar.
Wynik pomiaru zostanie wyswietlony na ekranie.

« Jezeli wybrano opcje [BS AZ], odlegtos¢ nie zostanie
wyswietlona.

5. Nacisnij [YES], aby zastosowa¢ wyniki pomiarow
pierwszego punktu.

* Na tym ekranie mozna wpisa¢ wysokos¢ celu.

6. Wpisz wspétrzedne pierwszego znanego punktu i nacisnij
przycisk [NEXT], aby przejs¢ do nastepnego punktu.

* Po nacisnieciu przycisku [LOAD] mozna przywotac i
ponownie wykorzysta¢ zapisane wspoétrzedne.

I’ ,13.1 Wpisywanie danych punktu ustawienia i azymutu

PROCEDURA Odczytywanie zapisanych wartosci
wspotrzednych”

+ Nacisnij {ESC}, aby wrdci¢ do poprzedniego znanego
punktu.
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rCoord.

Observation
EDM

(NO: 0.000

EO: 0.000
Z0: <Null> #&
PT PNT-001

1200m v

BS AZ RESEC

'Resection.
Elevation
Setting
[Resection 1st PT
SD
ZA 80°30'10" (]
HA-R 120°10'00" Er
[MEAS]
[Resection 1st PT
SD 525.450m
ZA 80°30'10"

HA-R 120°10'00"
HR 1.400[n!

REE
1st PT
Np : 20.000
Ep: 30.000
Zp : 40.000
HR 10. OOOm
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7. Powtdrz czynnosci opisane w punktach 4 do 6 w
odniesieniu do drugiego punktu.
Gdy zostanie zebrane minimum danych potrzebnych do
przeprowadzenia obliczen, na ekranie pojawi sie przycisk

[CALC].
8. Nacisnij [CALC], aby automatycznie rozpocza¢ obliczenia
po zakonczeniu pomiaréw wszystkich znanych punktéw. Np :
Zostang wyswietlone wspotrzedne punktu ustawienia Ep 30.000
instrumentu oraz odchylenie standardowe, bedace miarg ZD: 40.000
doktadnosci pomiardw. H% 10.000m
LOAD

9. Nacisnij przycisk [RESULT], aby sprawdzi¢ wyniki.

IEI 1 00.001
* Nacisniecie przycisku {ESC} spowoduje powrét do 7 08 : 888
poprzedniego ekranu. oN 0.0014m
cE 0.0007m
* Nacisnij przycisk [ADD], jezeli istnieje znany punkt, ktory RELT 4
nie zostat zmierzony lub taki punkt zostat dodany.
N oE
0]
* 0

t

d O. .

d -0.001 0.001
h

10.Jezeli wyniki pomiaréw punktu sg zrédtem problemow,
najedz kursorem na taki punkt i naciénij [OMIT]. Po lewej 1
stronie punktu zostanie wyswietlony symbol ,*”. Powtorz 2
pomiary wszystkich punktéw, ktére sg zrodtem problemow. 3
4

11.Nacisnij przycisk [RE_CALC], aby ponownie
przeprowadzi¢ obliczenia z pominigciem wyznaczania
punktu w kroku 10. Zostanie wyswietlony wynik obliczeh.
Jezeli wynik jest do zaakceptowania, przejdz do kroku 12.
Jezeli obliczenia sg prawidtowe, przeprowadzi¢ pomiar
metodg wciecia wstecz od kroku 4.
* Nacisnij [RE_MEAS], aby zmierzy¢ punkt wyznaczony w r -
kroku 10 procedury. R
Jezeli w kroku 10 nie wyznaczono zadnych punktow, Last point
mozna ponownie przeprowadzi¢ pomiary wszystkich
punktoéw lub tylko punktu ostatniego.

12.Nacisnij [OK] na ekranie widocznym w kroku 9, aby
zakonczy¢ pomiar metodg wciecia wstecz. Wspétrzedne
punktu ustawienia instrumentu sg ustawione. Set azimuth
Nacisnij [YES], jezeli chcesz ustawi¢ azymut pierwszego
znanego punktu jako punktu pomiaru wstecz (z wyjatkiem
punktéw pominietych). Tachimetr wréci do ekranu L 4
definiowania punktu ustawienia instrumentu.

Resection

52



13. POMIARY WSPOLRZEDNYCH

Nacisnij [OK], aby ustawi¢ kat i dane punktu ustawienia, a
nastepnie nastgpi powrét do menu <Coord.>.

* Nacisnij [REC], aby wys$wietli¢ ekran rejestracji punktu
pomiaru wstecz. Nacisnij [REC], aby zapisa¢ ponizsze
dane.

Dane punktu ustawienia instrumentu, dane punktu pomiaru
wstecz, dane punktu znanego i dane pomiaru kata (dane
pomiaru odlegtosci, jezeli nacisnieto przycisk [MEAS]).

Po nacisnieciu przycisku [NO] nastgpi powrét do ekranu
konfiguracji punktu ustawienia instrumentu z pominieciem
ustawiania kagta. Mozna w tym miejscu ponownie ustawi¢
punkt pomiaru wstecz .

» Odchylenie standardowe jest wyswietlane w jednostkach ,feet” lub ,US feet”, nawet gdy w konfigurac;ji

13.2.3 Obserwacja RL w pomiarach metodg wciecia wstecz

wybrano jednostki ,inch”.

NO: 100.001
EOQ: 100.009
Z0: 9.999 1
PT PNT-001

1.200m ¥
[LOAD) [ OK ]
ZA 80°30'10"

HA-R 120°10'00"
HR 1.400(g!

CD 4
[ OK ]
NO: 100.001
EO: 100.009
Z0: 9.999 i
PT PNT-001 E
1 200m v

BS AZ RESEC

1.

W opcji ,F1/F2 Obs” wybierz ustawienie ,Yes”.
I’ ,13.2.1 Konfiguracja obserwac;ji”’

Nacisnij przycisk [RESEC].

Wybierz ,NEZ".

Zmierz pierwszy punkt w ustawieniu Face 1.

W tytule ekranu pojawi sie znak ,R”.

Nacisnij przycisk [MEAS], aby rozpoczgé pomiar. Wynik
pomiaru zostanie wyswietlony na ekranie.
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'Setting
F1/F2 Obs d Yes |
Z :On

(NO: 0.000

EO: 0.000
Z0: <Null> |
PT PNT-001

1200m v

BS AZ RESEC)

Resection.

Elevation
Setting

[Resection 1st R

SD
ZA 80°30'10" i
HA-R 120°10'00" B

ANGLEgIMEAS]
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5. Nacisnij [YES], aby uzy¢ wynikow pomiaréw pierwszego , -
Resection 1st R

znanego punktu. sSD 525 450m
ZA 80°30'10"
+ Na tym ekranie mozna wpisaé wysoko$¢ celu. HA-R 120°10'00"
HR [ 1.4000y!
[YES |

6. Zmierz pierwszy znany punkt w ustawieniu Face 2. , -
Resection 1st L

W tytule ekranu pojawi sie znak ,L”". SD
Nacisnij przycisk [MEAS], aby rozpoczgé¢ pomiar. Wynik ZA 80°30'10" i
pomiaru zostanie wyswietlony na ekranie. HA-R 120°10'00" B

ANGLEIMEAS|

7. Nacisnij [YES], aby uzy¢ wynikow pomiaréw pierwszego , -
Resection 1st L

znanego punktu w ustawieniu Face 2. sSD 525 450m

ZA 80°30'10"

HA-R 120°10'00"

HR 1.400m

| YES J
8. Wpisz wspodtrzedne pierwszego znanego punktu i nacisnij .
przycisk [NEXT], aby przejs¢ do nastepnego punktu. 200
* Po nacisnieciu przycisku [LOAD] mozna przywotac i EB 28 888
ponownie wykorzystac¢ zapisane wspétrzedne. 10.000m

= ,13.1 Wpisywanie danych punktu ustawienia i azymutu
PROCEDURA Odczytywanie zapisanych wartosci
wspotrzednych”
* Nacisnij {ESC}, aby wréci¢ do poprzedniego
znanego punktu.

9. Powtdrz czynnosci opisane w punktach 4 do 8 w , -
Resection 2nd L

odniesieniu do drugiego punktu. sSD
ZA 80°30'10" |
HA-R 120°10'00" Er

ANGLEgMEAS]

Gdy zostanie zebrane niezbedne minimum danych

potrzebnych do przeprowadzenia obliczen, na ekranie Np : 3 rd T 00
pojawi sie przycisk [CALC]. Ep 20.000
Z p ?8 .00 0
Wykonaj procedure obejmujaca kroki od 8 do 12 w rozdziale
»,13.2.2 Pomiar wspdtrzednych metodg wciecia wstecz”. NEXT CALC

» Kolejnos¢ obserwacji RL w pomiarach metodg wciecia wstecz jest nastepujgca:
(1) 1. punkt (R1 - L1 — wpisanie wspotrzednych)
(2) 2. punkt (L2— R2 — wpisanie wspotrzednych)
(3) 1. punkt (R3 — L3 — wpisanie wspotrzednych)

Podczas ponownej obserwacji punktu 1. kolejnos$¢ jest nastepujgca:
(1) 1. punkt (R1 - L1 — nacisnij {ESC}, aby anulowac¢ wynik)
(2) 1. punkt (L1 — R1 — wpisanie wspotrzednych)
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13. POMIARY WSPOLRZEDNYCH

13.2.4 Pomiar wysokosci metodg wciecia wstecz

W pomiarze ustala sie tylko wspétrzedng Z (wysokos$c) punktu ustawienia instrumentu.

* Punkty znane trzeba zmierzy¢ tylko na podstawie pomiaru odlegtosci.
* Mozna zmierzy¢ od 1 do 10 znanych punktow.

PROCEDURA

1. W menu pomiaru wspétrzednych wybierz opcje
,Occ.orien.”.

2. Nacisnij [RESEC] na ekranie ,,Occ.orien.”.

3. Wybierz opcje ,Elevation”. . -
Resection.
NEZ

« Jezeli instrument jest pochylony, zostanie wyswietlony
ekran pochylenia. Setting

Wypoziomuj instrument.
I ,7.2Poziomowanie”

4. Wyceluj lunete na pierwszy punkt i nacisnij [MEAS], aby

rozpoczaé pomiar. Nacisnij [STOP]. ggsection 1st PT
Wynik pomiaru zostanie wyswietlony na ekranie. ZA 80°42'15" i
HA-R 140°49'15" B

MEAS

J

5. Nacisnij [YES], aby zastosowac¢ wyniki pomiaréw
pierwszego punktu.

6. Wpisz znany punkt. Po ustawieniu rzednej pierwszego
znanego punktu nacisnij przycisk [NEXT], aby przejs¢ do
nastepnego punktu.

1st PT

Zp: 11.891
0.100m

HR
LOAD NEXT | CALC

7. W przypadku pomiaru kilku znanych punktéw przejdz do
nastepnego punktu i powt6rz czynnosci opisane w krokach
od 4 do 6.

+ Nacisnij {ESC}, aby wrdci¢ do poprzedniego znanego
punktu.

8. Nacisnij [CALC], aby automatycznie rozpocza¢ obliczenia
po zakonczeniu pomiaréw wszystkich znanych punktéw.
Zostang wyswietlone: rzedna punktu ustawienia oraz
odchylenie standardowe, bedace miarg doktadnosci
pomiarow.

9. Nacisnij przycisk [RESULT], aby sprawdzi¢ wyniki.
Jezeli wynik jest do zaakceptowania, nacisnij {ESC} i

przejdz do kroku 10. Z 10.000
cZ 0.0022m
RESULT]
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13. POMIARY WSPOLRZEDNYCH

10.Jezeli wyniki pomiaréw punktu sg zrédtem problemow,

najedz kursorem na taki punkt i nacisnij [OMIT]. Po lewej -0.003 | 0 3
stronie punktu zostanie wyswietlony symbol ,*”. ; ﬁtj -0.003
3rd 0.000
4th 0.002 A4

OMIT MRE_CALC IRE_MEAS

11.Nacisnij przycisk [RE_CALC], aby ponownie
przeprowadzi¢ obliczenia z pominieciem wyznaczania
punktu w kroku 10. Zostanie wyswietlony wynik obliczeh.
Jezeli wynik jest do zaakceptowania, przejdz do kroku 12.
Jezeli obliczenia sg prawidtowe, przeprowadzi¢ pomiar
metodg wciecia wstecz od kroku 4.

12.Nacisnij [OK], aby zakonczy¢ pomiar metodg wciecia
wstecz. Zostanie ustalona tylko wspétrzedna Z punktu
ustawienia (rzedna). Wartosci N i E nie zostang zmienione.

Proces obliczen w metodzie wciecia wstecz
Wspotrzedne NE uzyskuje sie z obliczen na podstawie kata i odlegtosci, a wspotrzedne punktu ustawienia
wylicza sie metodg najmniejszych kwadratoéw. Wspétrzedna Z jest obliczana w taki sposob, ze warto$¢
Srednia jest traktowana jako wspétrzedne punktu ustawienia instrumentu.

| Poczatek obliczen |
v

|Znalezi0no wspotrzedne hipotetyczne |
v -

Przygotowano réwnanie
obserwacji kata

v

Obliczone wspotrzedne

Przygotowano réwnanie . ;
Y9 stanowiska instrumentu

obserwacji odlegtosci przyjeto jako wspotrzedne
v hipotetyczne
Przygotowano réwnanie normalne Repeated 3 times
v

B , Powtérzono 3 razy
Obliczono wspotrzedne

stanowiska instrumentu
v

Roznica od wspotrzednych Nie
hipotetycznych mniejsza od 0,5 mm

v Tak

| Obliczanie wspotrzednej Z |
v

| Zakonczono obliczenia |
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13. POMIARY WSPOLRZEDNYCH

Uwagi dotyczace metody wciecia wstecz

%

* Nie mozna wyliczy¢ danych punktu ustawienia instrumentu, gdy katy miedzy punktami znanymi i
punktem ustawienia sg zbyt ostre. Jezeli punkt ustawienia i punkty znane sg odlegte od siebie, jest
szczegolnie trudno zorientowac sie, ze katy sg zbyt ostre.

W przypadku pomiaréw metodg wciecia wstecz opartych tylko na katach i gdy punkt ustawienia
instrumentu oraz co najmniej trzy punkty znane znajdujg sie na obwodzie jednego okregu, obliczenie
wspoitrzednych punktu ustawienia instrumentu moze by¢ niemozliwe.

Preferowane jest ustawienie zobrazowane ponize;j:
A : Nieznany punkt

® (Stanowisko instrumentu)
: Znany punkt

>

W niektérych przypadkach nie jest mozliwe przeprowadzenie prawidtowych obliczen w nastepujgcym
przypadku:

@

Gdy punkty znajdujg sie na obwodzie okregu, nalezy wykonac¢ jedng z ponizszych czynnosci:

(1) Przesun punkt ustawienia jak najblizej srodka trojkata.

&)

(2) Zmierz dodatkowy znany punkt, ktory nie znajduje sie na okregu.

(&

(3) Wykonaj pomiar odlegtosci do co najmniej jednego z trzech punktéw.

@
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14. POMIARY WSPOLRZEDNYCH

Pomiary wspoétrzednych pozwalajg poznac¢ trojwymiarowe wspétrzedne celu na podstawie wspotrzednych
punktu pomiarowego, wysokos$ci instrumentu, wysokosci celu oraz azymutéw stanowiska wstecznego, ktore
nalezy wczesniej wpisac.

N
Wysoko$¢ celu
Z
A N
Wysoko$é ' Punkt docelowy
yinstrumenty
"""""""" 7 Stanowisko
/instrumentu
> E

» Konfiguracje EDM mozna wprowadzi¢ w menu pomiaru wspotrzednych.
I Konfiguracja: ,33.2Warunki obserwacji — odlegtos$¢”

PROCEDURA Pomiar wspotrzednych 3-D

Wartosci wspotrzednych mozna znalez¢ na podstawie pomiaru celu oraz w oparciu o konfiguracje punktu
ustawienia instrumentu i punktu pomiaru wstecz.

Wspdétrzedne celu sg wyliczane za pomocg wzoru:
Wspoétrzedna N1 = NO + S x sinZ x cosAz
Wspétrzedna E1 = EO + S x sinZ x sinAz
Wspdtrzedna Z1 = Z0 + S x cosZ + ih - th

NO: Wspétrzedna N punktu pomiarowego S: Odlegtosé skosna ih: Wysokos$¢ instrumentu
EO: Wspotrzedna N punktu pomiarowego Z: Kat zenitalny th: Wysokos¢ celu
Z0: Wspodtrzedna Z punktu pomiarowego Az: Kat kierunku

%

» Kat Z (kat zenitalny) jest obliczany ze wzoru 360° — Z, kiedy luneta jest w potozeniu Face 1.

' ——
L

~
S~

_—"
|

-
—_—
—
—
-
—

| T !
Stanowisko instrumentu (NO, EO, Z0)

] |

I

|

|

E

\\

E1

« Jezeli kat nie jest zmierzony lub pole zostanie puste, bedzie wyswietlana informacja ,Null”.
Jezeli wspotrzedna Z punktu pomiarowego ma wartos¢ ,Null”, wynik pomiaru wspotrzednej Z automatycznie
uzyskuje wartosé ,Null”.

PROCEDURA

1. Wyceluj na tarcze celowniczg w puncie celu.
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14. POMIARY WSPOLRZEDNYCH

2. Na trzeciej stronie trybu OBS nacisnij przycisk [MENU], a
nastepnie wybierz opcje ,Coordinate” (Wspotrzedne).

3. Wybierz opcje ,Occ.orien.”, aby okresli¢ dane punktu

ustawienia oraz azymut punktu pomiaru wstecz. C
Observation
EDM

4. Na ekranie <Coord> wybierz opcje ,Observation”. Nacisnij

[MEAS], aby rozpoczaé pomiar, po ktéorym zostang C%%';? Orien
wyé\ln’/ieflone vs{spc’ﬂrzedne celu. o .
Nacisnij przycisk [STOP], aby zakohczy¢ pomiar. EDM

« Jezeli instrument jest pochylony, zostanie wyswietlony
ekran pochylenia.
Wypoziomuj instrument.
7 ,7.2Poziomowanie”

» Wpisz wysokos$¢ celu, nazwe punktu i kod.

« [REC]: zapisanie wynikéw pomiard N 240.490
[REC]: zapisanie W}/nIkOW. po,m|e.1row o E 540 550

* [AUTO]: rozpoczecie pomiaréw i automatyczne zapisanie Z 305.740 i
wynikéw po naciénieciu [STOP]. E'IR o] 0. 00 Olgglu.=:
= mgtﬁj?_ja _I_rgjgztri?p: »28.REJESTROWANIE DANYCH - SresEn U] [VREE

5. Wyceluj na nastepny cel i nacisnij [MEAS] lub [AUTO], aby
rozpocza¢ pomiar. Kontynuuj, az zostang zmierzone
wszystkie cele.

» Po zakonhczeniu pomiaru wspétrzednych nacisnij {ESC},
aby wréci¢ do ekranu <Coord>.

« Kiedy na ekranie jest wyswietlany tekst [AUTO], nacisnij przycisk uruchomienia, aby wykona¢ czynnosci
automatycznie — od pomiaru odlegtosci do zapisania danych.
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15. POMIARY W TYCZENIU

Pomiary tego typu sg stosowane do tyczenia nowych punktéw.

Réznica miedzy wczesniej wpisanymi do urzadzenia danymi (dane tyczenia) oraz warto$ciami zmierzonymi
jest wyswietlana podczas pomiaréw kata poziomego, odlegtosci lub wspdétrzednych celu.

Réznice wartosci kgta poziomego i odlegtosci sg wyliczane na postawie nastepujacego wzoru:

Roéznica kata poziomego
dHA = tyczony kat poziomy — zmierzony kat poziomy

Roéznica odlegtosci
Odlegtos¢ Wyswietlana wartos$¢
Sdist: S-O S = zmierzona odlegtos¢ skosna - odlegtosé sko$na w danych tyczenia
Hdist: S-O H = zmierzona odlegto$¢ pozioma - odlegtos¢ pozioma w danych tyczenia
Vdist: S-O V = zmierzona réznica wysokosci - réznica wysokosc w danych tyczenia

» Dane tyczenia mozna importowa¢ w réznych trybach: wspoétrzedne, odlegtos¢ pozioma, odlegtos¢ skosna,
réznica wysokosci i pomiar REM.

* W przypadku odlegtosci skosnej, odlegtosci poziomej, roznicy wysokosci i trybu wspotrzednych mozna
przywotac zapisane wspotrzedne i uzy¢ jako wspotrzedne tyczenia. W przypadku odlegtosci skosnej,
odlegtosci poziomej i roznicy wysokosci odlegtosci S/H/V sg obliczane na podstawie wczytanych
wspoitrzednych tyczenia, danych punktu ustawienia, wysokosci instrumentu i wysokosci celu.

* Pomiary zwigzane z tyczeniem mozna utatwi¢, korzystajgc z oswietlenia pomocniczego.

I’ ,4.1Elementy instrumentu” i ,5.1Podstawowa obstuga przyciskami”
» Konfiguracje EDM mozna wprowadzi¢ w menu tyczenia.
« Jezeli kat nie jest zmierzony lub pole zostanie puste, bedzie wyswietlana informacja ,Null”.

Jezeli odlegtosc¢ lub kat danych tyczenia ma wartos¢ ,Null”, wéwczas rdéznica odlegtosci automatycznie
przyjmuje wartos¢ ,Null”.

%

« Jezeli dane tyczenia (S-O) sg definiowane na ekranie innym niz <S-O Coord>, wéwczas po ponownym
wyswietleniu ekranu <S-O Coord> wprowadzone dane zostang skasowane.

15.1 Pomiary w tyczeniu wspoéirzednych

Po ustaleniu wspotrzednych tyczonego punktu urzgdzenie iM obliczy tyczony kat poziomy i odlegto$¢ pozioma.
Poprzez wybranie funkcji tyczenia kata poziomego, a nastepnie odlegtosci mozna wytyczyé zagdang
lokalizacje.

4 0 A Odlegtosé

Stanowisko :
wsteczne Aktualne
potozenie celu

Punkt do
wytyczenia

Stanowisko instrumentu

> E

* Aby znalez¢ wspoétrzedng Z nalezy umocowac tarcze na tyczce o takiej samej wysokosci.
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15. POMIARY W TYCZENIU

PROCEDURA

1.

Nacisnij przycisk [S-0O] na trzeciej stronie trybu OBS, aby
wyswietli¢ ekran <S-O>.

Wybierz opcje ,Occ.orien.”, aby okresli¢ dane punktu

ustawienia oraz azymut punktu pomiaru wstecz.

= ,13.1 Wpisywanie danych punktu ustawienia i azymutu
PROCEDURA Odczytywanie zapisanych wartosci
wspotrzednych”

. Wybierz opcje ,.S-O data”. Zostanie wyswietlony ekran

<S-0O Coord>.

. Wprowadz wspotrzedne tyczonego punktu.

* Po nacisnieciu przycisku [LOAD] mozna przywotac i
wykorzysta¢ zapisane wspotrzedne jako wspotrzedne
tyczenia.

I’ ,13.1 Wpisywanie danych punktu ustawienia i azymutu
PROCEDURA Odczytywanie zapisanych wartosci
wspotrzednych”

* Przycisk [DISP] stuzy do przetgczania trybédw wpisywania
odlegtosci.

. Nacisnij [OK], aby zatwierdzi¢ dane do tyczenia.

« Jezeli instrument jest pochylony, zostanie wyswietlony
ekran pochylenia.
Wypoziomuj instrument.
I’ ,7.2Poziomowanie”

Zostanie wyswietlona réznica odlegtosci i kata obliczona
miedzy punktem ustawienia i punktem celu.

Obré¢ gorng czesc¢ instrumentu, az ,dHA” osiggnie wartos¢
0° i umiesc tarcze na linii celowania.

. Nacisnij przycisk [MEAS], aby rozpoczg¢ tyczenie.

Jest wyswietlana wartos¢ docelowa i odlegtos¢ zmierzona
tyczonego punktu (S-OA HD).
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[s-0

Occ.Orien
S-O datal
Observation
EDM

S-O HD
Hdist: 3.300m
H ang: 40.0000
S-OAHD 0.820m

A 0°09'40"
HD 2.480m
ZA 75°20'30" B
HA-R 39°05'20"
[REC | MEAS]
S-OAHD 0.820m
dHA 0°09'40"
HD 2.480m [
ZA 75°20'30" B
HA-R 39°05'20"
— STOP]




15. POMIARY W TYCZENIU

8. Przesun tarcze do przodu lub do tytu, aby réznica wyniosta
0 m. Jezeli wartos¢ S-OAHD jest dodatnia (,+”), przesun
tarcze do siebie, jezeli uiemna, przesun jg od siebie.

* Po nacisnieciu [« —] strzatka pokaze kierunek

przesuniecia tarczy w lewo lub w prawo. T_) EaCk - ; - g?gm
2 Cut -1.051m |
« : Przesun tarcze w lewo. ﬁﬁ\\ R 1 88 © ?% ' ?8 " B
o 1 n

— : Przesun tarcze w prawo. o S

1 : Przesun tarcze do przodu. DISP Bl VIEAS

T : Przesun tarcze do tyhu.

4 : Podnies tarcze do gory.

¥ : Opusc tarcze w dot.

Kiedy tarcza jest w zakresie pomiaru, zostang wyswietlone

wszystkie cztery strzatki.

9. Nacisnij przycisk {ESC}, aby wroci¢ do kroku 4.
T 1 0.010
L , . — = 0°00'30"

* Jezeli w kroku 4 procedury uzyto przycisku [LOAD], HD 2 .290m i
zostanie zatadowana lista zapisanych wspétrzednych. ZA 75°20'30" B
Kontynuuj tyczenie. HA-R 39°59'30"

yn =l IS — — WES

+ [REC]: zapisanie wynikéw pomiaréw

I’ Metoda rejestraciji: ,28.REJESTROWANIE DANYCH —
MENU TOPO -~

15.2 Pomiary w tyczeniu odlegtosci

Metoda pozwala wyznaczy¢ punkt na podstawie kata poziomego odmierzonego od kierunku odniesienia oraz
odlegtosci od punktu ustawienia instrumentu.

A odlegtosci Potozenie do wytyczenia

Kierunek odniesienia

Aktualne
potozenie celu

Stanowisko instrumentu

PROCEDURA

1. Nacisnij przycisk [S-O] na trzeciej stronie trybu OBS, aby
wyswietli¢ ekran <S-0>.

2. Wybierz opcje ,Occ.orien.”, aby okresli¢ dane punktu
ustawienia oraz azymut punktu pomiaru wstecz.
I’ ,13.1 Wpisywanie danych punktu ustawienia i azymutu
PROCEDURA Odczytywanie zapisanych wartosci
wspétrzednych”
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15. POMIARY W TYCZENIU

. Wybierz opcje ,.S-O data”.

. Nacisnij [DISP], aby zmieni¢ tryb wpisywania odlegtosci na

<S-O H>. S-O HD
* Po kazdym nacisnieciu [DISP] nastepuje zmiana: S-O Hdist: [ 0.000[8
Coord (wspétrzedne), S-O HD (odlegtos¢ pozioma), S-O H ang: 0°00'00"
SD (odlegtos¢ skosna), S-O VD (réznica wysokosci), S-O
Ht. (pomiar REM).
I’ 15.1 Pomiary w tyczeniu wspotrzednych, 15.3 Pomiary
w tyczeniu REM
* Po nacisnieciu przycisku [LOAD] mozna przywotac i
ponownie wykorzystac zapisane wspotrzedne. Odlegtosé i
kat sg obliczane na podstawie wartosci wspétrzednych.
7 ,13.1 Wpisywanie danych punktu ustawienia i azymutu
PROCEDURA Odczytywanie zapisanych wartosci
wspétrzednych”
. Zdefiniuj ponizsze parametry: ,
(1) Sdist/Hdist/Vdist: odlegtosé od punktu ustawienia do S-O HD
tyczonego punktu. Hdist: 3.300m
(2) H ang: kat miedzy kierunkiem odniesienia a tyczonym H ang:
punktem.
(LOAD] | OK_|
* Przycisk [COORD] na drugiej stronie umozliwia wpisanie ,
S-O HD

wspétrzednych tyczonego punktu.

Hdist:
H ang: 40°00' 00"
A

COORDI

. Nacisnij [OK], aby zatwierdzi¢ wpisane dane.

« Jezeli instrument jest pochylony, zostanie wy$wietlony
ekran pochylenia.
Wypoziomuj instrument.
¥ ,7.2Poziomowanie”

. Obré¢ gérng czesé instrumentu, az ,dHA” osiggnie wartos¢
0° i umiesc tarcze na linii celowania.

. Nacisnij przycisk [MEAS], aby rozpoczg¢ pomiar

odlegtosci. Jest wySwietlana wartos¢ docelowa i odlegtosé (‘Qj"[_'%AH D 0° 892.3 %?{P

zmierzona tyczonego punktu (S-OA HD). HD 2.480m i
ZA 75°20'30" E
HA-R 39°05'20"

DISP MEAS

. Przesun pryzmat, aby odszukac tyczony punkt.
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15. POMIARY W TYCZENIU

10.Nacisnij przycisk {ESC}, aby wroci¢ do ekranu <S-O>.

+ Jezeli w kroku 4 procedury uzyto przycisku [LOAD],
zostanie zatadowana lista zapisanych wspotrzednych.
Kontynuuj tyczenie.

* [REC]: zapisanie wynikéw pomiaréow
I’s Metoda rejestracji: ,28.REJESTROWANIE DANYCH

— MENU TOPO -

15.3 Pomiary w tyczeniu REM

Pomiar REM umozliwia wyznaczenie punktu, gdzie nie mozna ustawic tarczy.
I ,12.6Pomiar REM”

PROCEDURA

1.

Ustaw tarcze bezposrednio pod lub nad tyczonym punktem,

a nastepnie zmierz wysokos¢ tarczy (wysokos¢ od punktu
pomiarowego do tarczy).

. Nacisnij przycisk [S$-0] na ekranie trybu OBS, aby

wyswietli¢ ekran <S-0>.

. Wpisz dane punktu ustawienia.
I’ ,13.1 Wpisywanie danych punktu ustawienia i azymutu ”

. Wybierz opcje ,S-O data” i nacisnij [DISP], az pojawi sie

ekran <S-O Ht.>.

. W polu ,SO dist” wpisz wysokos¢ miedzy punktem

pomiarowym i punktem tyczonym.

. Po wpisaniu danych nacisnij [OK].

« Jezeli instrument jest pochylony, zostanie wyswietlony
ekran pochylenia.
Wypoziomuj instrument.
¥ ,7.2Poziomowanie”

. Nacisnij przycisk [REM], aby rozpoczg¢ tyczenie w trybie

REM.
Przestaw lunete, aby znalez¢ tyczony punkt.
IC7,15.2Pomiary w tyczeniu odlegtosci” kroki 9 do 10

4 Przestaw lunete w strone pionu.

¥ Przestaw lunete w strone poziomu.

. Kiedy pomiar jest zakonczony, nacisnij [STOP]. Po

nacisnieciu przycisku [ESC] nastgpi powr6t do kroku
5 procedury.
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S-0O Ht.

Height: 3.300/n
HR 1.000m
¥ Cutl 1.051m

SD 1.051m
ZA 89°52'55" I
HAR 150716'10"

DISP i




16. LINIA POMOCNICZA

Linia pomocnicza stuzy do wytyczenia punktu w zadanej odlegtosci od linii bazowej oraz do zmierzenia
odlegtosci od linii bazowej do mierzonego punktu..

Punkt 2.
Z O

16.1 Definiowanie linii bazowej

W celu przeprowadzenia pomiarow z linig pomocniczg najpierw nalezy zdefiniowac linie bazowa. Linie bazowg
mozna zdefiniowa¢ za pomoca wpisanych wspotrzednych lub na podstawie pomiaru dwéch punktéw. Warto$¢
wspotczynnika skali jest roznicg miedzy wspotrzednych wpisanymi i zmierzonymi.

Hdist’ (odlegto$¢ pozioma obliczona na podstawie pomiarow)
Hdist (odlegto$¢ pozioma obliczona na podstawie wpisanych wspotrzednych)

Skala (X, Y) =

« Jezeli nie jest namierzany pierwszy lub drugi punkt, wspoétczynnik skali przyjmuje sie jako ,17.
» Zdefiniowang linie bazowg mozna zastosowaé w pomiarach z linig pomocniczag, jak i w przypadku rzutowania
punktu.

PROCEDURA Definiowanie poprzez wprowadzenie wspétrzednych

1. Na drugiej stronie ekranu trybu OBS naci$nij przycisk

. . . A [ima? REM
[MENU], a nastepnie wybierz opcje ,.S-O line”. Area calc. .

S-0O Arc P~
P-Project @

PT to line 3

»

2. Whpisz dane punktu ustawienia.
I’ ,13.1Wpisywanie danych punktu ustawienia i azymutu”

3. Wybierz opcje ,Define baseline” na ekranie <Set-out line>. -
Set-out line
Occ.Orien.

Define baseline

Set-out line
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16. LINIA POMOCNICZA

4. Wpisz dane pierwszego punktu i nacisnij [OK].

Define 1st PT
Np: 113.464

* Po nacisnigciu przycisku [LOAD] mozna przywotac i Ep: 91.088 i
ponownie wykorzystac¢ zapisane wspoétrzedne. Zp: 12.122 Er
= ,13.1 Wpisywanie danych punktu ustawienia i azymutu

PROCEDURA Odczytywanie zapisanych wartosci
wspétrzednych”

5. Wpisz dane drugi ktu.
pisz dane drugiego punktu Define 2nd PT

Np: 112.706
Zp: 11.775 B

(LOAD MEAS

6. Nacisnij {FUNC}.
Pojawi sie komunikat [OBS].

Np: 12.706
Ep: 104.069 |
- Jezeli nie jest namierzany pierwszy ani drugi punkt, przejdz Zp: 11.775 B
do kroku 11.
OBS
7. Nacisnij [OBS] na ekranie w kroku 6, aby przejs¢ do
namierzania pierwszego punktu.
8. Wpisz dane pierwszego punktu i nacisnij [MEAS]. W TSI PT
Wynik pomiaru zostanie wyswietlony na ekranie. N S asure 1 183 464
« Naciénij przycisk [STOP], aby zatrzymac¢ pomiar. E P ? ; EI) g g EI>
* Na tym ekranie mozna wpisa¢ wysokos¢ celu. P
MEAS
« Jezeli instrument jest pochylony, zostanie wyswietlony
ekran pochylenia.
Wypoziomuj instrument.
I ,7.2Poziomowanie”
9. Nacisnij [YES], aby zastosowac¢ wyniki pomiaréw Measure 1stPT
pierwszego punktu. sD 525 . 450m
* Nacisnij [NO], aby ponownie zmierzy¢ pierwszy punkt. ZA 80°30 : 15 ::
JINO], aby p yG plerwszy p HA-R 120°10'00
HR 1.400}y

10.Wpisz dane drugiego punktu i nacisnij [MEAS].

11.Nacisnij [YES], aby zastosowa¢ wyniki pomiaréw drugiego r
J [YES], aby ynikip gieg Azmth 93°20 ' 31"

punktu: o o Hcalc 13.003m
Zostanie wyswietlona odlegtos¢ miedzy dwoma Hmeas 17.294m
zmierzonymi punktami, odlegto$¢ obliczona na podstawie ScaleX KNIk
wpisanych wspoétrzednych oraz wspdtczynniki skali. ScaleY 1.000091 ¥

Sy=1] | OK ]
(Grade EEPEIE 2

| 1< % N OK ]
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16. LINIA POMOCNICZA

12.Nacisnij [OK] na ekranie widocznym w kroku 11, aby

zdefiniowac linie bazowg. Zostanie wyswietlony ekran <Set-

out line>. PrzejdZ do pomiaru linii pomocnicze;.
7 ,16.2Pomiar punktu wzgledem linii”/,16.3Pomiar linii
wzgledem linii”

« Naciénij [Sy=1], aby ustawi¢ wspétczynnik skali y réwny
”1 ”‘

* Nacisnij [1 : **], aby zmieni¢ tryb wyswietlania nachylenia

na,1:** =rzedna : odlegtos¢ pozioma”.

» Pomiar linii pomocniczej mozna tez przeprowadzié po nacisnieciu przycisku [S-O LINE] po przypisaniu go do
ekranu trybu OBS.

Set-out line

Line

IZF Przypisanie przycisku [S-O LINE]: ,33.12Przypisywanie przyciskow”.

PROCEDURA Definiowanie przez pomiar

1.

Na drugiej stronie ekranu trybu OBS nacisnij przycisk
[MENU], a nastepnie wybierz opcje ,S-O line”.

. Wpisz dane punktu ustawienia.

I’ ,13.1Wpisywanie danych punktu ustawienia i azymutu

. Wybierz opcje ,Define baseline” na ekranie <Set-out line>.

. Wpisz dane pierwszego punktu i nacisnij [MEAS].

* Nacisnij przycisk [STOP], aby zatrzymaé pomiar.

« Jezeli instrument jest pochylony, zostanie wyswietlony
ekran pochylenia.
Wypoziomuj instrument.
I ,7.2Poziomowanie”

. Nacisnij [OK], aby zastosowa¢ wyniki pomiarow

pierwszego punktu.

* Nacisnij [MEAS], aby ponownie zmierzy¢ pierwszy punkt.

* Nacisnij [HT], aby wpisa¢ wysokosci instrumentu i celu.

. Wpisz dane drugiego punktu i nacisnij [MEAS].

. Nacisnij [OK], aby zastosowa¢ wyniki pomiaréw drugiego

punktu.

* Nacisnij [MEAS], aby ponownie zmierzy¢ drugi punkt.
* Nacisnij [HT], aby wpisa¢ wysokosci instrumentu i celu.
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Define 1st PT
Np: 0.000
p: 0.000 i
Zp: 0.000 B

LOAD MEAS

Np: 113.464
Ep: 91.088
Zp: 12.122 |
ZA 90° 00 ' 00" E
HA-R 120°10' 00"

LREC] MEASH OK |

Define 2nd PT
Np:
Ep: 0.000
Zp: 0.000

[LOAD MEASH OK ]

Np 113.464
Ep: 145.874
Zp: 13.212 |
ZA 90°00"' 00" B
HA-R 120°10'00"

LREC. meAS OK |




16. LINIA POMOCNICZA

* Wspétczynniki skali mozna wprowadzi¢ na ekranie

f (o) 1 n
pokazanym po prawe;. Azmth 93°20 " 31

Hcalc 13.003m
Hmeas 17.294m

ScaleX KNDLILEEE

ScaleY 1.000091 4
Sy=1] | OK |

(Grade EVEXE 2

[ 1+ % N OK ]

8. Nacisnij [OK] na trzecim ekranie w kroku 7, aby Sei-ouiline

zdefiniowaé linie bazowga. Zostanie wyswietlony ekran <Set-
out line>. Przejdz do pomiaru linii pomocnicze;. Line

7 ,16.2Pomiar punktu wzgledem linii"/,16.3Pomiar linii
wzgledem linii”

+ Nacisnij [Sy=1], aby ustawi¢ wspoétczynnik skali y réwny
!11”-

+» Nacisnij [1 : **], aby zmienic¢ tryb wyswietlania nachylenia
na,1:**=rzedna : odlegtos¢ pozioma”.

 Pomiar linii pomocniczej mozna tez przeprowadzi¢ po nacisnieciu przycisku [S-O LINE] po przypisaniu go do
ekranu trybu OBS.
[Z= Przypisanie przycisku [S-O LINE]: ,33.12Przypisywanie przyciskow”.

16.2 Pomiar punktu wzgledem linii

Pomiar taki mozna zastosowac do wytyczenia wspotrzednych punktu po wpisaniu odlegtosci i offsetu
wzgledem linii bazowe.
* Przed pomiarem trzeba zdefiniowac linie bazowa.
Kierunek Y
Kierunek X |

Punkt 1. ® l Linia bazowa o Punkt 2.

Dtugos¢ Przesuniecie

O
Zadany punkt

PROCEDURA

1. Wybierz opcje ,Point” na ekranie <Set-out line>. -
Set-out line

Line
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16. LINIA POMOCNICZA

2. Zdefiniuj ponizsze parametry:

(1) Incr:  Przyrost, o jaki zmienia sie dtugos¢ i offset po
nacisnieciu przyciskdw programowych ze
strzatkami.

Odlegtos¢ wzdtuz linii bazowej od pierwszego
punktu do miejsca przeciecia linii
poprowadzonej przez tyczony punkt z linig
bazowag pod katem prostym (kierunek X).
Odlegtos¢ od tyczonego punktu do miejsca
przeciecia linii poprowadzonej przez tyczony
punkt z linig bazowa pod katem prostym
(kierunek X).

Nacisnij, aby zmniejszy¢/zwiekszy¢ o wartosé
ustawiong w opcji ,Incr”.

(2) Line:

(3) Offset:

- [V1/I41:

3. Nacisnij [OK] na ekranie widocznym w kroku 2. Zostanie
obliczona i wyswietlona warto$¢ wspotrzednej tyczonego
punktu.

* [REC]: rejestruje wartos¢ wspétrzednej jako dane znanego
punktu.

I’ Metoda rejestraciji: ,30.1Rejestrowanie/kasowanie
danych znanego punktu”
* Nacisnij [S-0], aby przejs¢ do tyczenia zagdanego punktu.
I ,15.POMIARY W TYCZENIU”

4. Nacisnij przycisk {ESC}. Kontynuuj pomiary (powtorz
czynno$ci od kroku 2 procedury).

PROCEDURA Offset linii bazowej

Set-out line

Incr 1.000m
Line 0.000/n
Offset 0.000m

OFFSET

Set-out line

N 111.796
E 94.675
Z 12.024
REC S-0

Linie bazowa mozna przesungé w trzech kierunkach za pomocg czterech metod: przesuniecie wzdtuzne,
przesuniecie poprzeczne, przesunigcie rzednej i przesuniecie katowe.

Przesuniecie
poprzeczne

z
z
‘

Przesuniecie
diugosci

i S
z

1. Wybierz opcje ,Point” na ekranie <Set-out line>.
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Przesuniecie
wysoKkosci

Rotacja
offset kata

Set-out line
Line




16. LINIA POMOCNICZA

2. Nacisnij [OFFSET], aby wyswietli¢ ekran <Baseline offset>. - -
Set-out line

e
Line 0.000/n
Offset 0.000m
loFrsETl v | [ OK |

3. Zdefiniuj ponizsze parametry: Baseline offset

(1) Incr:  Przyrost, o jaki zmienia sie offset po nacisnieciu Incr 1.000m
przyciskow programowych ze strzatkami. Length 0.000[%
(2) Length: Przesuniecie wzdtuzne ha te rha I 0.000m <
) o ight 0.000m
(3) Lateral: Przesuniecie poprzeczne e
(0]
(4) Height: Przesuniecie rzednej \ -‘

(5) Rt.ang: Przesuniecie katowe
« [¥1/[4]: Naciénij, aby zmniejszyé/zwiekszyé o wartosé
ustawiong w opcji ,Incr”.

Rt.ang 00000l

[MOVE oK ]

4. Nacisnij [OK], aby wréci¢ do ekranu widocznego w kroku
2 procedury.
* [MOVE]: Trwale przenosi wspoétrzedne linii bazowej o
wartos¢ okreslong w opcji <Baseline offset>.

5. Nacisnij [OK] na ekranie widocznym w kroku 2. Zostang -
Set-out line

obliczone i wyswietlone wartosci wspétrzednych punktu z N 185 675
uwzglednieniem przesuniecia linii bazowej. E 102.482
Z 9.662

REC S-0O

16.3 Pomiar linii wzgledem linii

Pomiar tego typu pozwala okre$li¢ odlegtos¢ poziomg mierzonego punktu od linii bazowej oraz odlegtos¢
pionowa mierzonego punktu od linii tgczacej. W razie koniecznosci mozna przesungg linie bazowg poziomo.
* Przed przystapieniem do tyczenia linii trzeba zdefiniowa¢ linie bazowa.

Zmierzony punkt

Offline (-)
Dtugosc¢
Przesuniecie (w kierunku poziomym)

Widok profil
a0k proniu Zmierzony punkt

O
Y\Wyciecie Punkt 2.

Punkt 1.

70



16. LINIA POMOCNICZA

PROCEDURA

1. Wybierz opcje ,Line” na ekranie <Set-out line>. , -
Set-out line

Point

2. Wpisz wartos¢ przesuniecia. , -
Set-out line

« Offset: Warto$¢ przesuniecia linii bazowe;j. Offset 0.000[ i
Wartosci dodatnie powodujg przesuniecie w prawo, E
ujemne w lewo.

« Jezeli wartos¢ przesuniecia nie bedzie wprowadzana, \ MEAS]
przejdz do kroku 3.

3. Wyceluj na cel i nacisnij przycisk [MEAS] na ekranie
widocznym w kroku 2.
Wynik pomiaru zostanie wy$wietlony na ekranie.
Nacisnij przycisk [STOP], aby zatrzyma¢ pomiar.

« Jezeli instrument jest pochylony, zostanie wyswietlony
ekran pochylenia.
Wypoziomuj instrument.
7 ,7.2Poziomowanie”

4. Naciénij przycisk [YES], aby zastosowac¢ wyniki pomiaréw.
Zostanie wyswietlona réznica migdzy zmierzonym punktem sSD

. } 52
a linig bazowa; ZA 38

« Offline: wartos¢ dodatnia oznacza punkt po prawej stronie HR L 1.400y
linii bazowej, wartos¢ ujemna oznacza punkt po lewej
stronie.

« ,Cut” oznacza, ze punkt jest ponizej linii bazowe;j.

« ,Fill” oznacza, ze punkt jest powyzej linii bazowe;j.

* Length: odlegtos¢ wzdtuz linii bazowej od pierwszego
punktu do punktu zmierzonego.

+ Naciénij [NO], aby ponownie zmierzy¢ cel.

5. Wyceluj na nastepny cel i nacisnij [MEAS], aby

kontynuowa¢ pomiar. Set-out line

Offline -0.004m
Cut 0.006m
* Nacis$nij [REC], aby zapisa¢ wyniki pomiaréw. Length 12.917m 5]

I’ Metoda rejestracii: ,28.REJESTROWANIE DANYCH —
MENU TOPO -~ REC MEAS
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17. TYCZENIE tUKU

W tym trybie pracy operator moze zdefiniowac tuk na postawie réoznych jego parametréw, takich jak
wspoétrzedne punktu poczatkowego ,From Pt.” oraz wytyczy¢ tuk i punkty na nim lezgce (offsety).

Punkt przeciecia Dlugos¢ stycznej

Styczna wstecz

Do punktu

Kierunek

Kat

Punkt srodkowy

17.1 Definiowanie tuku

tuk mozna zdefiniowaé poprzez wpisanie jego parametrow, takich jak promien, kat,
wspotrzedne punktu poczatkowego, punktu srodkowego, punktu kohcowego itp. Luk mozna zdefiniowac
poprzez wskazanie punktu poczatkowego, punktu sSrodkowego, punktu koncowego itp.

PROCEDURA Definiowanie poprzez wprowadzenie wspoétrzednych

1. Na drugiej stronie ekranu trybu OBS nacisnij przycisk
[MENU], a nastepnie wybierz opcje ,S-O arc”.

2. Wpisz dane punktu ustawienia.
1’ ,13.1Wpisywanie danych punktu ustawienia i azymutu”

3. Wybierz opcje ,Define arc” na ekranie <Set-out arc>.

* Po nacisnigciu przycisku [LOAD] mozna przywotac i
ponownie wykorzystac¢ zapisane wspétrzedne.

7 ,13.1 Wpisywanie danych punktu ustawienia i azymutu
PROCEDURA Odczytywanie zapisanych wartosci
wspotrzednych”
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REM 2

Area calc. Pz

S-O Line ™,

P-Project ®.

PT to line ¥
Set-out arc

Stn.Orien.

Set-out arc

From Pt.

Np: 0.000
Ep: 0.000 H
Zp: 0.000 B
(LOAD] | OK J




17. TYCZENIE LUKU

4. Wopisz dane punktu poczatkowego tuku i nacisnij [OK].

5. Nacisnij {pr}/ {4}, aby wybraé wspétrzedne i nacisnij [OK].

Select Pt.
To : wpisz punkt koricowy tuku.
To/Center : wpisz punkty koncowy i srodkowy tuku.
To/Intersect : wpisz punkt koncowy i punkt przeciecia
(miejsce przeciecia stycznych).
Center : wpisz punkt srodkowy tuku.
Intersect : wpisz punkt przeciecia.
Center/Intersect: wpisz punkt srodkowy i punkt przeciecia
(miejsce przeciecia stycznych).
6. Wpisz wspodtrzedne okreslone w kroku 5 procedury. To PI
o . , , , Np:
7. Nacisnij [OK], aby przej$¢ do wpisywania parametréw tuku. Ep: 0.000 |
Zp: 0.000 B

LOAD MEAS

* W przypadku wpisywania kilku wspotrzednych jest
wyswietlany przycisk [NEXT] zamiast przycisku [OK].
Nacisnij [NEXT], aby wpisaé dane pierwszego punktu.

8. Wpisz pozostate parametry tuku.

(1) Direction (Kierunek) (tuk skreca w lewo lub w prawo od Direction:[EKH

Radius: <Null>

punktu poczgtkowego) Angle : <Null>

(2) Radius (Promien) (promien tuku) Arc : <Null>
(3) Angle (Kat) (kat oparty) Chord : 141.421m 3
(4) Arc (Luk) (odlegtos¢ mierzona wzdtuz tuku) 4
(5) Chord (Cieciwa) (odlegtos¢é miedzy punktami . ‘
poczatkowym i koncowym mierzona w linii proste;j) ET;i nt ; 2 2

(6) Tan In (dlugos¢ stycznej)
(7) Bk tan (dtugo$c¢ stycznej wstecznej)

g . )

* Wpisywane parametry mogg mie¢ ograniczone wartosci w
zalezno$ci od wspétrzednych okreslonych w kroku 5
procedury.

I’ /0] Okres$lanie wspotrzednych i parametrow tuku”

9. Wpisz parametry tuku i nacis$nij {ENT}. Pozostate parametry

zostang obliczone. g iar(?i%tsio_ n :0 om

* [TO]: mozna zapisa¢ obliczone wspdirzedne punktu Angle - 90°00°00"
koncowego. Arc : 157.080m
[CENTER]: mozna zapisaé obliczone wspoétrzedne punktu Chord : 141.421m ¥
grodkowego. CENTERJ INTSCT
[INTSCT]: mozna zapisa¢ obliczone wspotrzedne punktu
przeciecia.

10.Nacisnij [OK] na ekranie widocznym w kroku 9, aby
zdefiniowac¢ tuk. Zostanie wyswietlony ekran <Set-out arc>.
Przejdz do pomiaréw tyczenia tuku.
I’ ,17.2Tyczenie tuku” krok 2

73



17. TYCZENIE LUKU

» Pomiar tuku mozna tez przeprowadzi¢ po nacisnieciu przycisku [S-O ARC] po przypisaniu go do ekranu trybu
OBS.
IC= Przypisanie [S-O ARC]: ,33.12Przypisywanie przyciskow”

PROCEDURA Definiowanie przez pomiar

1. Na drugiej stronie ekranu trybu OBS nacisnij przycisk
[MENU], a nastepnie wybierz opcje ,Set-out arc”.

2. Wpisz dane punktu ustawienia.
I’ ,13.1Wpisywanie danych punktu ustawienia i azymutu

3. Wybierz opcje ,Define arc” na ekranie <Set-out arc>.

4. Wopisz dane punktu poczatkowego i nacisnij [MEAS].

From Pt.
;
* Nacisnij przycisk [STOP], aby zatrzyma¢ pomiar. EB . ] i
Zp: 0.000 B

LOAD MEAS

« Jezeli instrument jest pochylony, zostanie wy$wietlony
ekran pochylenia.
Wypoziomuj instrument.
I ,7.2Poziomowanie”

5. Nacisnij [OK], aby zastosowa¢ wyniki pomiaréw punktu

Np 113.464
poczatkowego. Ep: 91088

Zp: 12.122 i
+ Naci$nij [MEAS], aby ponownie zmierzy¢ pierwszy punkt. ZA 90°00"' 00" B

HA-R 120°10' 00"

» Nacisnij [HT], aby wpisa¢ wysokosci instrumentu i celu.

LREC MEAS OK ]

6. Nacisnij (P} {4}, aby wybraé wspétrzedne i nacisnij [OK].

[Select Pt.
[ OK |
7. Wyceluj na punkt docelowy/srodkowy/przeciecia i nacisnij To PL.
0

[MEAS].

8. Nacisnij [OK], aby zastosowaé¢ wyniki pomiaréw punktu

poczatkowego/Srodkowego/przeciecia. Eg 1 233; %%‘;’3
Zp: 12.122 |

+ Naci$nij [MEAS], aby ponownie zmierzyé drugi punkt. ZA 90° 00"'00" B
HA-R 120°10'00"

* Nacisnij [HT], aby wpisa¢ wysokosci instrumentu i celu.

* W przypadku wpisywania kilku punktow jest wyswietlany
przycisk [NEXT] zamiast przycisku [OK]. Nacisnij [NEXT],
aby zmierzy¢ dane pierwszego punktu.

LREC MEAS OK ]
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17. TYCZENIE LUKU

9. Wpisz pozostate parametry tuku.
(1) Direction (Kierunek) (tuk skreca w lewo lub w prawo

Direction: A

Radius: <Null>

od punktu poczatkowego) Angle : <Null>

(2) Radius (Promien) (promien tuku) Arc : <Null>
(3) Angle (Kat) (kat oparty) Chord : 141.421
(4) Arc (Luk) (odlegto$¢ mierzona wzdtuz tuku) /
(5) Chord (Cieciwa) (odlegtos¢é miedzy punktami . : ‘
poczgtkowym i koncowym mierzona w linii prostej) ;ak nt e: 2 : 2

(6) Tan In (dtugosé¢ stycznej)
(7) Bk tan (kat stycznej wstecznej)

# . )

* Wpisywane parametry mogg mie¢ ograniczone wartosci w
zaleznosci od wspotrzednych okreslonych w kroku 5
procedury.

I’ /0] Okres$lanie wspotrzednych i parametrow tuku”

10.Wpisz parametry tuku i nacisnij {ENT}. Pozostate parametry

zostang obliczone. Directi on dRight
) i L , Radius: 100.000m
* [TO]: mozna zapisa¢ zmierzone dane punktu korncowego. Angle : 90°00°00"
Arc . 157.080m
Chord : 141.421m h 4
CENTERIINTSCT
[CENTER]: mozna zapisa¢ zmierzone dane punktu
srodkowego.
[INTSCT]: mozna zapisa¢ zmierzone dane punktu
przeciecia.

11.Nacisnij [OK] na ekranie widocznym w kroku 10, aby
zdefiniowacé tuk. Zostanie wyswietlony ekran <Set-out arc>.
Przejdz do pomiaréw tyczenia tuku.
7 ,17.2Tyczenie tuku” krok 2

» Pomiar tuku mozna tez przeprowadzi¢ po nacisnieciu przycisku [S-O ARC] po przypisaniu go do ekranu
trybu OBS.

IC= Przypisanie [S-O ARC]: ,33.12Przypisywanie przyciskow”
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17. TYCZENIE LUKU

Okreslanie parametrow punktow i krzywej

Wpisywane parametry mogg mie¢ ograniczone wartosci w zaleznosci od punktéw okreslonych w kroku 5/6
procedury. Parametry, ktére mozna wprowadzi¢, sg zaznaczone kétkiem ( O ). Te, ktérych nie mozna, sg
zaznaczone krzyzykiem (X).

Parametry

Set Radius Angle Arc Chord Tan In Bk tan Direction
coord
To pt

X X X X X X O
Center pt
To pt

X X X X X X O
Intersect pt
Center pt

X X X X X X O
Intersect pt
To pt O O O X O O O
Center pt X O O O O X O
Intersect pt O O X O X X O

Uwagi dotyczace tyczenia tuku
W nastepujgcych sytuacjach nie mozna obliczy¢é parametréw:

gdy promien < %
gdy tuk < Chord (cieciwa)

gdy Tan In (styczna) X2 < Chord (cieciwa)

Jezeli kat do stycznej stycznej wstecznej i azymut miedzy punktem poczgtkowym i kohcowym wynosi 0° lub
przekracza 180°.
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17. TYCZENIE LUKU

17.2 Tyczenie tuku

Pomiary zwigzane z tyczeniem tuku pozwalajg znalez¢é wspétrzedne punktéw lezgcych na tuku na podstawie
wpisanej dtugosci tuku (lub cieciwy) oraz offsetu.

/ tuk

Cieciwa
* Przed przystagpieniem do tyczenia tuku trzeba zdefiniowac tuk.

PROCEDURA

1. Wybierz opcje ,Set-out arc” na ekranie <Set-out arc>. ,
Set-out arc

Stn.Orien.
Define arc

2. Zdefiniuj ponizsze parametry:
(1) Incr:  Przyrost, o jaki zmieniajg sie wartosci po

[Set-out arc

e . Incr 1.000m
nacisnieciu przyciskéw programowych ze Arc : 20.000m
strzatkami. Offset: 5.000
(2)Arc:  Odlegtosé wzdtuz zdefiniowanego tuku od P1
punktu poczgtkowego do punktu zgdanego. ‘ 4
(2) Chord: Odlegto$¢ wzdtuz cieciwy zdefiniowanego tuku
od punktu poczgtkowego do punktu zgdanego.
(3) Offset: Odlegtos¢ miedzy zadanym punktem a
pofozeniem na krzywej rownolegtej do
oryginalnego zdefiniowanego tuku. Wartosé
dodatnia oznacza przesuniecie tuku w prawo,
wartos¢ ujemna w lewo.
* Nacisnij [CHORD], aby przej$¢ do opcji wpisywania .
danych cigciwy. el At oom
« [¥)/[41: Naciénij, aby zmniejszyé/zwiekszyé o wartosé Chord : 0.000/k8
ustawiong w opcji ,Incr”. Offset: 0.000m

[aRcH v B+ N ok

3. Nacisnij [OK] na ekranie widocznym w kroku 2. Zostanie
obliczona i wyswietlona warto$¢ wspétrzednej tyczonego
punktu.

Set-out a
N
E
Z

* [REC]: rejestruje warto$¢ wspétrzednej jako dane znanego

punktu. REC S-O
Metoda rejestraciji: ,30.1Rejestrowanie/kasowanie danych ) ’
znanego punktu”

* Nacisnij [S-0], aby przejs¢ do tyczenia zagdanego punktu.
= ,15.POMIARY W TYCZENIU”

4. Nacisnij przycisk {ESC}. Kontynuuj pomiary (powtorz
czynnosci od kroku 2 procedury).
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17. TYCZENIE LUKU

PROCEDURA Offset tuku

tuk przesung¢ w trzech kierunkach za pomocg czterech metod: przesuniecie poprzeczne, przesuniecie
katowe, przesunigcie wzdtuzne i przesunigcie rzednej.

Rotacja

Przesuniecie boczne .
przesunigcia kata

Przesuniecie
dtugosci

Przesunigcie
wysokosci

1. Wybierz opcje ,Set-out arc” na ekranie <Set-out arc>.

2. Nacisnij {FUNC}, a nastepnie nacisnij [OFFSET], aby

wyswietli¢ ekran <Arcline offset>. Set-out arc

Incr : 1.000
Arc : 20.000
Offset:

OFFSET

3. Zdefiniuj ponizsze parametry: (Arcli ffset
(1) Incr:  Przyrost, o jaki zmienia sig¢ offset po nacisnieciu | reline oftse 000
przyciskow programowych ze strzatkami. Lnecnrg th 0.000 m

(2) Length: Przesuniecie wzdtuzne Later a I 0.000m

(3) Lateral: Przesuniecie poprzeczne Hei 0.000m
(4) Height: Przesunigcie rzedne; M[ﬁ | ¥ -

)
)

(5) Rt.ang: Przesuniecie katowe , )
- [#1/[4]: Nacisnij, aby zmniejszyé/zwiekszyé o wartosé Rt.ang

ustawiong w opciji ,Incr”.

4

MOVE | OK |
4. Nacisnij [OK], aby wrdci¢ do ekranu widocznego w kroku 2

procedury.

* [MOVE]: Trwale przenosi wspoétrzedne linii bazowej o

wartos¢ okreslong w opcji <Arcline offset>.

5. Nacisnij [OK] na ekranie widocznym w kroku 2. Zostang

obliczone i wyswietlone warto$ci wspétrzednych punktu z ﬁe t-out a r1c1 8 874

uwzglednieniem przesuniecia fuku. E 106 894

Z 12.546
REC S-0
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18. RZUTOWANIE PUNKTU

Funkcja rzutowania punktu stuzy do rzutowania punktu na linie bazowa. Punkt rzutowany moze by¢
wyznaczony pomiarami lub wpisany z klawiatury. Wyswietla odlegto$¢ miedzy pierwszym punktem a miejscem
przeciecia linii przechodzacej przez punkt rzutowany z linig bazowg pod katem prostym.

Kierunek Y

Kierunek X

Linia b
Punkt 1. e O Inia bazowa e Punkt 2.

Dlugos¢ | Przesuniecie

Rzutowany punkt

18.1 Definiowanie linii bazowej

» Zdefiniowang linie bazowg mozna zastosowaé w pomiarach z linig pomocniczg, jak i w przypadku rzutowania
punktu.

PROCEDURA

1. Na drugiej stronie trybu OBS naci$nij przycisk [MENU], a

nastepnie wybi je ,P-Project” REM P~
ybierz opcje ,, roject”. Area calc
- PE
S-O Line N
S-O Arc Pl
©
PT to line R4
2. Wpisz dane punktu ustawienia i zdefiniuj linie bazowa.
7 ,16.1Definiowanie linii bazowej” kroki od 2 do 12
3. Nacisnij przycisk OK, aby zdefiniowac linie bazowa. Boint ool
Zostanie wyswietlony ekran <Point projection>. Przejdz do N 0 |_n %
pomiaréw rzutowania punktu. E 8 101.423 i
7 ,18.2Rzutowanie punktu” Zp: 12.152 B

LOAD MEAS

» Pomiar rzutowania punktu mozna tez przeprowadzi¢ po nacisnieciu przycisku [P-PROJ] po przypisaniu go
do ekranu trybu OBS.
[C3 Przypisywanie przycisku funkcyjnego: ,33.12Przypisywanie przyciskow”

18.2 Rzutowanie punktu

Przed przystgpieniem do rzutowania punktu trzeba zdefiniowac¢ linie bazowa.

PROCEDURA

1. Zdefiniuj linie bazowa.
1’7 ,18.1Definiowanie linii bazowej”
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18. RZUTOWANIE PUNKTU

. Wybierz opcje ,Point Projection” na ekranie <Point —— —
Projection> Point projection
' Stn. Orien.

Define baseline

Point projection

. Wpisz wspoitrzedne punktu. -
P potrze P Point projection

+ Nacisnij [MEAS], aby zmierzy¢ punkt. E g 101.423 i

« Jezeli instrument jest pochylony, zostanie wyswietlony Zp: 12.152 E

ekran pochylenia.
po- [LOAD MEASH OK |

Wypoziomuj instrument.
¥ ,7.2Poziomowanie”

* Nacisnij [REC], aby zapisa¢ dane jako dane punktu
znanego.

I’ Metoda rejestraciji: ,30.1Rejestrowanie/kasowanie
danych znanego punktu”

. Nacisnij [OK] na ekranie widocznym w kroku 3.

Zostang obliczone i wyswietlone nastepujgce dane: Point projection

Length 10.879m

Offset 9.340m

* Length: odlegtos¢ wzdtuz linii bazowej od pierwszego d.Elev 0.321m
punktu do punktu rzutowanego (w kierunku X). S0

* Offset: odlegto$¢é miedzy rzutowanym punktem a miejscem
przeciecia linii przechodzgcej przez punkt rzutowany z linig
bazowg pod kgtem prostym. (kierunek Y).

+ d.Elev: réznica rzednej linii bazowej i rzutowanego punktu.

* Nacisnij [XYZ], aby wyswietli¢ ekran z warto$ciami
wspotrzednych.

+ Naciénij [OFFSET], aby wyswietli¢ ekran z wartosciami
odlegtosci.

* Nacisnij [REC], aby zapisa¢ wartosci wspétrzednych
punktu.

[’ Metoda rejestraciji: ,30.1Rejestrowanie/kasowanie
danych znanego punktu”

* Nacisnij [S-0], aby przejs¢ do pomiaréw rzutowanego
punktu.
= ,15.POMIARY W TYCZENIU”

. Nacisnij przycisk {ESC}. Kontynuuj pomiary (powtorz
czynno$ci od kroku 3 procedury).
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19. POMIARY PUNKTOW TOPOGRAFI

W pomiarach topograficznych instrument wykonuje jednorazowy pomiar kazdego punktu topograficznego w
prawo od kierunku wstecznego i rejestruje zmierzone dane. Jest tez mozliwe przeprowadzenie pomiaréw
topograficznych RL, w ktérych kazdy punkt topograficzny jest rejestrowany w prawym i lewym zakresie.

Cel

Pomiary topograficzne T1 (kierunek wsteczny)

Kierunek pomiaréw
(1) R1
(2) R2
(3)R3

(1)R1

Instrument S
stanowisko

Pomiary topograficzne RL

Kierunek pomiaréw Cel
(1) R1 T1 (kierunek wsteczny)
(2) L1
(3) R2
(4)L2
(5) R3 (1R
(6) L3 (2)L1

Stanowisko S
instrumentu

Kolejnos¢ w pomiarach topograficznych jest nastepujgca:

Konfiguracja Ustalenie szablonu pomiaréw, wybor pomiaréw RL (opcja Yes
pomiaréw lub No), rejestracja punktu pomiarowego i punktu kolimac;ji.
l
Zdefiniowanie punktu
ustawienia
l

Ustalenie punktu Pozwala ustali¢ wspotrzedne punktu pomiaru wstecz po
pomiaru wstecznego | Wybraniu ,Yes” w opcji ,Backsight distance check” (Kontrola
odlegtosci celowej wstecznej) w konfiguracji pomiaréw.

!
Rejestracja punktu | Pozwala ustali¢ punkt kolimacji, jezeli w opcji ,Pre-entered
kolimagiji point registration” (Zapisanie punktu wpisanego wczesniej) w
konfiguracji pomiaréw wybrano ustawienie Yes.
l
‘ Pomiary ‘
!

| Koniec pomiaréw |
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19. POMIARY PUNKTOW TOPOGRAFICZNYCH

19.1 Konfiguracja pomiarow

Przed przystgpieniem do pomiaréw topograficznych nalezy przeprowadzi¢ konfiguracje pomiaréw.

* Mozna zarejestrowa¢ maksymalnie 40 punktéw kolimaciji.

* Mozna zarejestrowa¢ maksymalnie 8 kombinacji szablonéw dla kilku zestawdw odlegtosci, kilku odczytéw
odlegtosci, ustawien Yes/No pomiaréow RL, zapisania punktéw wpisanych wczesniej, pomiaréow odlegtosci
wstecznej i kontroli odlegto$ci wsteczne;.

PROCEDURA
1. Przejdz do ekranu menu pomiaréw topograficznych. -
Na drugiej stronie trybu OBS nacisnij przycisk [Menu], a MENU
. . . , Coordinate .
nastepnie wybierz opcje ,Topography”. S-0 .
L)
Offset .
| MLM
2. Skonfiguruj pomiary topograficzne. , _
Zdefiniuj ponizsze parametry: EEEI?I\SIEHI'S L_J12
(1) Liczba mierzonych odlegtosci (No. of SETs) No of Obs -1
(2) Liczba odczytow odlegtosci (No. of SETs) F1/F2 Obs :No
(3) Pomiary RL (F1/F2 Obs) tefPt ‘Yes
(4) Zapisanie punktu wpisanego wczesniej (PreenterPt) . ’
(5) Pomiar odlegtosci wstecznej (BS Obs-Dist) , - PR
o ) . BS Obs-Dist :Yes 2
(6) Kontrola odlegtosci wstecznej (BS DistCheck) BS HDistChec :Yes
(PTTRN 4
* Nacisnij [PTTRN], ab isa¢ kombinacj tawien jak (
acisnij [ l.a yz’apls?c ombinacje ustawien jako Select Obs pattern
szablon lub aby wczytaé zapisane szablony. 01: HOU?2
» Ustaw kursor i nacisnij [REC], aby zapisa¢ aktualnie 02: RL1
zdefiniowany szablon. 03:
04: ¥
REC _OK_J
3. Nacisnij przycisk OK, aby zatwierdzi¢ ustawienia.
4. Wpisz dane punktu ustawienia. -
Nacisnij [OK], aby zatwierdzi¢ wpisane dane. Eg 8888
I’ ,28.1Rejestrowanie danych punktu ustawienia Z0: 0.000
instrumentu” PT T2
HI 0.000m v
LOAD RESEC

* Przycisk [RESEC] umozliwia ustawienie tylko punktu
ustawienia instrumentu metodg wcigcia wstecz.

I’ ,13.2Ustalanie wspotrzednych punktu ustawienia na
podstawie wciecia wstecz”
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19. POMIARY PUNKTOW TOPOGRAFICZNYCH

5. Wpisz wspétrzedne punktu pomiaru wstecz.

Wpisz wspdtrzedne punktu pomiaru wstecz i nacisnij [OK]. g%pggg?ghy

Jezeli w opcji (5) Pomiar odlegtosci wstecznej (BS Obs-Dist) NBS: 0.000

lub (6) Kontrola odlegtos$ci wstecznej (BS DistCheck) w EBS: 0.000

konfiguracji pomiaréw wybrano ustawienie ,No”, wéwczas PT _AUTO1000

ten ekran nie wyswietli sie. LLOAD 4

6. Zapisz punkt kolimac;ji ,

Weczesniej wpisz nazwe punktu kolimacji. Nacisnij [ADD], E’;?e{_‘ﬁerpt

wpisz nazwe punktu i nacisnij [OK], aby zapisac¢. 02; T-3

Po zapisaniu mierzonego punktu nacisnij [OK], aby przej$¢ 03:

do pomiaréw. 04: v

L7 19.2Pomiary” LADD_ EDITY OK |
[PreenterPt

Ekran ten nie zostanie wyswietlony, jezeli w opcji zapisania

punktu wpisanego wczesniej (PreenterPt) w konfigurac;ji PT
pomiaréw wybrano ustawienie ,No”.

* Przyciskiem [DEL] mozna usung¢ wybrany punkt.
* Przycisk [EDIT] umozliwia zmiane nazwy wybranego
punktu.

* Przycisk [TOPO II] w trybie OBS umozliwia wykonanie takiej samej procedury.
IC> Przypisanie [TOPO Il]: ,33.12Przypisywanie przyciskéw”
* Liczba znakéw, zakres wyboru ustawien sg nastepujgce (* oznacza ustawienie domysine):
* Liczba zestawow odlegtosci: 1 * /2
* Liczba odczytéw odlegtosci: 1 * (wartos¢ stata)
* Obserwacja RL: Yes / No *
* Zapisanie punktu wpisanego wczesniej: Yes / No *
» Pomiar odlegtosci wstecznej (BS Obs-Dist): Yes (odlegtosé bedzie mierzona w kierunku wstecznym) / No
(tylko kat bedzie mierzony w kierunku wstecznym) *
« Kontrola odlegtosci wstecznej (BS DistCheck): Yes (zostang poréwnane wspétrzedne punktu wstecznego
z wartosciami zmierzonymi) / No *
« Jezeli w opcji ,RL observation” wybrano ustawienie ,No”, wéwczas parametr ,Number of distance sets”
przyjmuje statg wartos¢ ,1”.
« Jezeli w opcji ,RL observation” wybrano ustawienie ,Yes”, wowczas parametr ,Number of distance sets”
moze przyjgc¢ wartosc ,1* / 2”.
» Parametr ,BS DistCheck” mozna okresli¢ tylko wtedy, gdy w parametrze ,BS Obs-Dist” wybrano ,Yes”.

19.2 Pomiary

Rozpocznij pomiary topograficzne zgodnie z konfiguracjg okreslong w rozdziale ,19.1Konfiguracja pomiarow”.

PROCEDURA Pomiary topograficzne

1. Wykonaj pomiary zgodnie z procedurg opisang w krokach
od 1 do 6 w rozdziale ,,19.1Konfiguracja pomiaréw”.
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19. POMIARY PUNKTOW TOPOGRAFICZNYCH

2. Zmierz pierwszy kierunek.

Skieruj lunete na pierwszy cel. Naci$nij [ANGLE] lub
[MEAS], aby rozpoczg¢ pomiar. W polu ,D=" jest
wyswietlana nastawa opcji ,Number of distance readings”
(No. of Obs) (Liczba odczytow odlegtosci).

* Przed pomiarem mozna wpisac¢ wysoko$c¢ celu, nazwe i
kod punktu.

« Jezeli w opcji (5) ,Backsight distance measurement” (BS
Obs-Dist) wybrano ustawienie No, przycisk [MEAS] nie
bedzie wyswietlany na ekranie pomiaréw topograficznych.

« Jezeli w opcji (6) Backsight distance check (BS DistCheck)
wybrano ustawienie Yes, woéwczas po zakonczeniu
pomiaru pierwszego punktu zostanie wyswietlona réznica
odlegtosci poziomej miedzy wartoscig obliczong i wartoscig
zmierzona.

* Przycisk {ESC} pozwala anulowac pomiary topograficzne
po zakonczeniu kontroli.

. Zapisz zmierzone dane.

Jezeli wysokos¢ celu ani jego kod nie zostaty zdefiniowane,
nalezy teraz wpisac te dane.

Nacisnij [OK], aby zapisa¢ dane. Zostanie wyswietlony
ekran pokazany w kroku 2. procedury, aby przeprowadzi¢
pomiar nastepnego punktu.

Jezeli podczas pomiaru drugiego i nastepnych punktéw: (1)
opcja ,Number of distance sets” (No. of SETs) ma wartos¢
»17; (2) opcja ,Number of distance readings” (No. of Obs) na
wartos¢ ,1” oraz opcja (3) ,RL observation” (F1/F2 Obs) ma
wartos¢ ,No”, zostanie wyswietlony przycisk [OFFSET].
Przycisk [OFFSET] umozliwia przeprowadzenie pomiaru
offsetowego mierzonego punktu.

5 ,20.POMIARY OFFSETOWE”

. Zakoncz pomiary topograficzne.

Nacisnij przycisk {ESC} po zakonczeniu pomiaréw; pojawi

sie komunikat z zgdaniem potwierdzenia. Nacisnij [YES],

aby zapisa¢ pomiary topograficzne.

» Komunikat nie pojawia sie, gdy punkt kolimac;ji jest
zapisany.
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19. POMIARY PUNKTOW TOPOGRAFICZNYCH

PROCEDURA Pomiary topograficzne RL

1. Wykonaj pomiary zgodnie z procedurg opisang w krokach
od 1 do 6 w rozdziale ,19.1Konfiguracja pomiarow”.
W opciji ,RL observation” wybierz Yes.

2. Zmierz punkt celu w kierunku prawym (R).

Obok tytutu ekranu ,, Topography observation (Topography)” Topography = R = D=2

o . ZA 89°59"'59"
pojawi sie symbol ,R”. HA-R 0°10' 00" i
> ,PROCEDURA Pomiary topograficzne” krok 2 HR 0.000[ga "

PT AUTO0011

3. Zapisz zmierzone dane.
I’= ,PROCEDURA Pomiary topograficzne” krok 3

4. Zmierz punkt celu w kierunku lewym (L).

Obok tytutu ekranu ,, Topography observation (Topography)” Topography L D=2

ZA 270°00'00"

pojawi sie symbol ,L”. Zapisz zmierzone dane po HA-R 180°10'00" i
zakonczeniu pomiarow. HR [ 0.000/NE
IC7 kroki 2 do 3 PT AUTOO0011

5. Zakoncz pomiary topograficzne.
I ,PROCEDURA Pomiary topograficzne” krok 4

« Jezeli na ekranie jest wyswietlany przycisk [MEAS], to nacisniecie {ENT} lub przycisku uruchomienia ma taki
sam skutek, jak nacisniecie [MEAS]. Nacisniecie przycisku uruchomienia podczas kolejnych pomiaréw
powoduje przerwanie pomiaru. Nacisniecie przycisku uruchomienia, kiedy jest wyswietlany ekran
zapisywania wynikow, ma taki sam skutek, jak nacisnigcie [OK].

« Jezeli w opciji ,Pre-entered point registration (PreenterPt)” wybrano ,No”, to nazwe punktu trzeba wpisac na
ekranie zapisywania zmierzonych danych.

* Na ekranie zapisywania zmierzonych danych wyswietlane elementy zalezg od ustawieh pomiardw.
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20. POMIARY OFFSETOWE

Pomiary offsetowe wykonuje sie w celu wyznaczenia punktu, w ktérym nie mozna ustawi¢ tarczy lub w celu
wyznaczenia odlegtosci i namiaru na punkt, ktory jest niewidoczny.

* Mozna znalez¢ odlegtosé i kat do punktu celu poprzez ustawienie tarczy w miejscu (punkt offsetowy)
odsunietym od punktu celu i zmierzenie odlegtosci i namiaru z punktu pomiarowego na punkt offsetowy.
* Punkt celu mozna zmierzyc¢ pigcioma metodami opisanymi ponizej.

20.1 Pomiar offsetowy z jedna odlegtoscia

Opiera sie na jednej odlegtosci poziomej miedzy punktem celu i punktem offsetowym.

Punkt docelowy

przesuniecia
(Cel)

Stanowisko instrumentu

« Jezeli punkt offsetowy znajduje sie po lewej lub prawej stronie punktu celu, nalezy upewni¢ sie, ze kat
utworzony przez linie tgczgce punkt offsetowy z punktem celu i punktem ustawienia instrumentu jest zblizony
do 90°.

» Gdy punkt offsetowy znajduje sie przed lub za punktem celu, zalezy punkt offsetowy umiesci¢ na linii fgczace;j
punktu ustawienia z punktem celu.

PROCEDURA

1. Umies¢ punkt offsetowy blisko punktu celu i zmierz
odlegtos¢ miedzy tymi punktami, a nastepnie ustaw pryzmat
na punkcie offsetowym.

2. Wpisz dane punktu ustawienia.
I’ ,13.1Wpisywanie danych punktu ustawienia i azymutu”

3. Nacisnij [OFFSET] na 3. stronie trybu OBS, aby wyswietli¢
ekran <Offset>.

4. Wybierz opcje ,Offset/Dis”. g
Offset

s . . . Occ.Orien. L. oot
« Jezeli instrument jest pochylony, zostanie wys$wietlony OffsetDist ;

ekran pochylenia. OffsetAng.
Wypoziomuj instrument. Offset2D

IC7,7.2Poziomowanie” | Offset Plan ¥

5. Wyceluj na punkt offsetowy i nacisnij przycisk [MEAS] na
pierwszej stronie trybu OBS, aby rozpoczg¢ pomiar.

Wyniki pomiaru zostang wyswietlone. Nacisnij przycisk i
[STOP], aby zatrzymac pomiar. B
MEAS OK |
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20. POMIARY OFFSETOWE

6. Wopisz ponizsze dane:
(1) Odlegtosc¢ pozioma od punktu celu do punktu offsetowego.
(2) Kierunek punktu offsetowego.

« Kierunek punktu offsetowego.
« . Polewej od punktu celu.
— : Po prawej od punktu celu.
l : Blizej niz punkt celu.
T : Dalej niz punkt celu.
* Nacisnij [MEAS], aby ponownie zmierzy¢ punkt offsetowy.

7. Nacisnij [OK] na ekranie kroku 5 procedury, aby obliczy¢ i

o i . Of fsetDist
wyswietli¢ odlegtos¢ oraz namiar na punkt celu. SD 34 .980m
ZA 85°50'30"

HA-R  125°30'20"

8. Nacisnij [YES], aby wroci¢ do ekranu <Offset>.

* Nacisnij [XYZ], aby przetgczac wartosci na ekranie miedzy
wartosciami odlegtosci i wartosciami wspétrzednych.
Nacisnij [HVD], aby wréci¢ do wartosci odlegtosci.

* Nacisnij [NO], aby wréci¢ do poprzedniej odlegtosci i kata.

* Aby zapisa¢ wyniki obliczen, nacisnij [REC].

I’z ,28.REJESTROWANIE DANYCH — MENU TOPO -”

20.2 Pomiar offsetowy na podstawie kata

Polega na wycelowaniu w strone punktu celu i wyznaczeniu tego punktu na podstawie odczytanego kata.

Ustaw punkt offsetowy po prawej i lewej stronie jak najblizej punktu celu i zmierz odlegtos¢ do punktu
offsetowego oraz kgt poziomy do punktu celu.

Punkt przesuniecia (Cel)

Wysokos¢ celu

Stanowisko instrumentu

» Podczas kolimacji na punkt mierzony A0 kat pionowy mozna ustali¢ w potozeniu pryzmatu lub okreéli¢, aby
zmieniat sie zgodnie z ruchem lunety w gére / w dét.

« Jezeli kat pionowy zmienia sie zgodnie z ruchem lunety, wartosci odlegtos¢ skosna (SD), kierunek pionowy
(VD), wspoétrzedna Z (Z) zmieniajg sie zaleznie od wysokosci kolimac;ji.
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20. POMIARY OFFSETOWE

PROCEDURA

1. Ustaw punkty offsetowe blisko punktu celu (upewnij sie, ze
odlegto$¢ miedzy punktem ustawienia instrumentu a
punktem celu oraz wysoko$¢ punktéw offsetowych i punktu
celu sg takie same), a nastepnie uzyj punktow offsetowych
jako punktow celu.

2. Wpisz dane punktu ustawienia.
7 ,13.1Wpisywanie danych punktu ustawienia i azymutu”

* W przypadku bezposrednich obliczeh A1, wspodtrzednych
na poziomie gruntu zmierzonego punktu AO:
ustaw wysokosc¢ instrumentu i wysoko$¢ kolimaciji.

* W przypadku obliczer wspotrzednych zmierzonego
punktu AO:
Ustaw tylko wysokos$¢ instrumentu. (Wysokos¢ kolimacii
réwna 0).

3. Nacisnij [OFFSET] na 3. stronie trybu OBS, aby wys$wietli¢
ekran <Offset>.

4. Wybierz opcje ,OffsetAng.” na ekranie <Offset>.

« Jezeli instrument jest pochylony, zostanie wyswietlony
ekran pochylenia.
Wypoziomuj instrument.
I’z ,7.2Poziomowanie”

5. Wyceluj na punkt offsetowy i nacisnij przycisk [MEAS] na
pierwszej stronie trybu OBS, aby rozpoczg¢ pomiar.
Wyniki pomiaru zostang wyswietlone. Nacisnij przycisk
[STOP], aby zatrzymac pomiar.

6. Precyzyjnie wyceluj na punkt celu i nacisnij [OK].
Zostang wyswietlone odlegtosé i namiar na punkt celu.

7. Po zakohczeniu pomiaréw nacisnij [YES], aby wrécic¢ do
ekranu <Offset>.

Offset
Occ.Orien.
OffsetDist
g7
Offset2D =
Offset Plan ¥
SD 34.770
ZA 80°30'10"
HA-R 120°10'00" EI>
2nd meas. OK ?
XYZ JMEAS|] OK |
'OffsetAng.
SD 34 .980m
ZA 85°50'30"
HA-R 125°30'20"
LREC =

20.3 Pomiar offsetowy z dwiema odlegtosciami

Polega na zastosowaniu dwéch odlegto$ci miedzy punktem celu i punktami offsetowymi (punktami

posrednimi).

Ustaw dwa punkty offsetowe (cel 1 i cel 2) wspétliniowo z punktem celu, zmierz punkt 1, nastepnie punkt 2, a
nastepnie wpisz odlegtos¢ miedzy punktem 2 i punktem celu, aby znalez¢ potozenie punktu celu.

88



20. POMIARY OFFSETOWE

» Wykonanie pomiaru utatwia wyposazenie dodatkowe: cel z 2 punktami (2RT500-K). Podczas pracy z celem

Jak korzysta¢ z celu 2-punktowego (2RT500-K)

2-punktowym stata pryzmatu musi wynosi¢ 0.
7 ,7.2Poziomowanie”

Punkt docelowy

Punkt przesuniecia (Cel)

Punkt
przesuniecia
(Cel)

Stanowisko instrumentu

Punkty docelowe C

Punkty przesuniecia

« Zamontuj cel 2-punktowy wierzchotkiem w punkcie celu.

Skieruj tarcze w strone instrumentu.
Zmierz odlegtos¢ od punktu celu do 2. tarczy.
Ustaw typ lustra ,Sheet” (folia).

PROCEDURA

1.

Ustaw dwa punktu offsetowe (1 i 2 tarcza) na jednej linii

przechodzacej przez punkt celu i uzyj punktow offsetowych

jako celu.

. Nacisnij [OFFSET] na 3. stronie trybu OBS,

ekran <Offset>.

. Wpisz dane punktu ustawienia.

aby wyswietli¢

I’ ,13.1Wpisywanie danych punktu ustawienia i azymutu”

Wybierz opcje ,Offset/2D” na ekranie <Offset>.

Offset
Occ.Orien.

« Jezeli instrument jest pochylony, zostanie wyswietlony OffsetDist

ekran pochylenia.
Wypoziomuj instrument.
¥ ,7.2Poziomowanie”

Wyceluj na 1 cel i nacisnij [MEAS].

Rozpocznie sie pomiar i zostanie wyswietlony jego wynik.

Nacisnij [YES]. Zostanie wyswietlony ekran
drugiego celu.

Of‘fsetAni;.
| Offset Plan

F1

pomiaréw

Measure 1st pt

ZA 73°18'00" B
HA-R 250°12'00"

MEAS

J
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20. POMIARY OFFSETOWE

6. Wyceluj na 2 cel i nacisnij [MEAS].
Zostang wyswietlone wyniki pomiaru Nacisnij [YES].

N 10.480
E 20.693
Z 15.277
Confirm?
| YES |

7. Wpisz odlegtos¢ miedzy 2. celem i punktem celu i nacisnij
{ENT}. Zostang wyswietlone wspotrzedne punktu celu.

B-C: 1. 200 0fal

(Of fset2D
N 1
E 2
Z 1
LREC | | YES |

O'IOO
I\)O)-b

8
9
7

NWOo

8. Nacisnij [YES]. Zostanie wyswietlony ekran <Offset>.

* Przycisk [HVD] stuzy do zmiany trybu wyswietlania ze
wspotrzednych na SD, ZA, HA-R.

20.4 Pomiar offsetowy ptaszczyzny

Umozliwia pomiar odlegtosci i wspétrzednych krawedzi ptaszczyzny w miejscu, w ktérym nie mozna
przeprowadzi¢ pomiaru bezposredniego.

Zmierz trzy dowolne ustawienia pryzmatu, aby wyznaczy¢ ptaszczyzne, a nastepnie wyceluj na punkt celu
(P0), aby obliczy¢ odlegtos¢ i wspoirzedne przeciecia linii celowej lunety z tak zdefiniowang ptaszczyzna.

PO

;
.
.
.
.
.
.
.
.
.
.
.
.
.
.
P3y

» Wysokosci punktéw od P1 do P3 sg automatycznie zerowane.
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20. POMIARY OFFSETOWE

PROCEDURA

1.

Wopisz dane punktu ustawienia.

I’ ,13.1Wpisywanie danych punktu ustawienia i azymutu”

. Nacisnij [OFFSET] na 3. stronie trybu OBS, aby wyswietli¢

ekran <Offset>.

. Wybierz opcje ,Offset Plan” na ekranie <Offset>.

. Wyceluj lunete na pierwszy punkt (P1) i nacisnij [MEAS],

aby rozpoczg¢ pomiar.
Zostang wyswietlone wyniki pomiaru Nacisnij [YES].

. Wyceluj na 2. punkt (P2) i 3. punkt (P3) na ptaszczyznie i

nacisnij [MEAS].
Zostang wyswietlone wyniki pomiaru Nacisnij [YES], aby
zdefiniowaé ptaszczyzne.

. Precyzyjnie wyceluj na punkt celu.

Zostang wyswietlone odlegtos¢ i namiar na punkt celu.

* Przycisk [HVD] stuzy do zmiany trybu wyswietlania ze
wspétrzednych na SD, ZA, HA-R.

* Aby zapisac¢ wyniki obliczen, nacisnij [REC].
= ,28.REJESTROWANIE DANYCH — MENU TOPO -~

Wyceluj na nastepny punkt celu

. Po zakonczeniu pomiaréw nacisnij [OK] na ekranie

pokazanym w kroku 6, aby wréci¢ do ekranu <Offset>.
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(Offset
Occ.Orien.
OffsetDist
OffsetAng.
Offset2D
3
Measure 1st pt i
ZA 73°18'00" B
HA-R 250°12'00"
MEAS]
N 10.480
E 20.693
Z 15.277
Confirm?
| YES |
Measure 3rd pt i
ZA 73°18'00" B
HA-R 250°12'00"
MEAS]
(Offset Plane
N 10.480
E 20.693
Z 15.277
4th meas. OK ?
[REC W HVD [ OK |




20. POMIARY OFFSETOWE

20.5 Pomiar offsetowy kolumny

Pomiar taki umozliwia wyznaczenie odlegtosci i wspotrzednych osi kolumny.
Jezeli punkt lezgcy na obwodzie (P1) oraz dwa punkty (P2, P3) tez lezgce na obwodzie mozna zmierzy¢
bezposrednio, zostang wyswietlone: odlegto$¢ do osi kolumny (PO) oraz jej wspotrzedne i azymut.

» Azymut srodka kolumny jest réwny potowie kgta miedzy punktami okregu (P2) i (P3).

PROCEDURA

1. Wpisz dane punktu ustawienia.
7= ,13.1Wpisywanie danych punktu ustawienia i azymutu”

2. Naciénij [OFFSET] na 3. stronie trybu OBS, aby wys$wietli¢
ekran <Offset>.

3. Wybierz opcje ,,Offset Clum” na ekranie <Offset>.

fCtiset Clu 2]
4. Wyceluj lunete na pierwszy punkt (P1) i naci$nij [MEAS], ,
aby rozpoczg¢ pomiar. E
Zostang wyswietlone wyniki pomiaru Nacisnij [YES]. 7 l
M 1st Pt ’
* Przycisk [HVD] stuzy do zmiany trybu wy$wietlania ze easure 1S .
wspbirzednych na SD, ZA, HA-R. L L}
N 10.480
E 20.693
Z 15.277
Confirm?
| NO H YES ]
5. Wpisz dane lewego punktu na obwodzie (P2) i
nacisnij [OK]. ZA 73°18'00"
HA-R 250°12'00" |
Er
Meas. Left Pt.OK?
[ OK |

92



20. POMIARY OFFSETOWE

6. Wpisz dane prawego punktu na obwodzie (P3) i

nacisnij [OK]. ZA 73°18'00"

HA-R 250°12'00" |

E

Meas. Right Pt. OK?
[ OK |
7. Zostang wyswietlone wspdtrzedne punktu celu (osi kolumny ,

P0). Naciénij [REC], aby zapisa¢ wyniki obliczen. ﬁffset Clu M o 480
Nacisnij [OK] na ekranie zapisywania, aby wrdci¢ do ekranu E 20 693
<Offset>. Z 15.277

* Nacisnij [YES], aby wrdci¢ do ekranu <Offset> bez L 4

zapisywania wynikow obliczeh.
+ Nacisnij [NO], aby wrdci¢ do kroku 3 procedury.
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21. POMIAR ODCINKA NIEDOSTE

Pomiar tego typu polega na zmierzeniu z punktu odniesienia (punktu poczatkowego) odlegtosci skosnej,
odlegtosci poziomej i kata poziomego do celu bez koniecznosci przenoszenia instrumentu.

* Mozna zamieni¢ ostatni zmierzony punkt na nastepne potozenie poczgtkowe.
* Wynik pomiaréw mozna wyswietli¢ jako gradient miedzy dwoma punktami.

Cel (P2)

Potozenie poczgtkowe

Stanowisko instrumentu

21.1 Pomiar odlegtosci miedzy co najmniej 2 punktami

Odlegtos¢ miedzy co najmniej dwoma punktami mozna zmierzy¢ za pomoca tarcz i pomiaréw lub obliczy¢ na
podstawie wpisanych wspoétrzednych. Jest tez mozliwe potagczenie tych dwoch metod (np. pomiar jednego
punktu i wpisanie wspotrzednych drugiego).

PROCEDURA Pomiary podczas obserwacji

1. Na trzeciej stronie trybu OBS nacisnij przycisk [MLM], a

94

MOVE MEAS

nastepnie wybierz opcje ,MLM”. MLM .
Occ.Orien.
2. Wyceluj na 1 cel i nacisnij [MEAS]. r
MLM
« Jezeli pozostang dane z pomiaru odlegtosci, ostatnio Set PT1 i
zmierzona odlegto$¢ zostanie ustalona jako punkt ZA 80°42'15"
poczatkowy i zostanie wy$wietlony ekran pokazany w HA-R 140°42'15" 1
kroku 3. procedury. (MOVE MEASH MLM J
« Jezeli instrument jest pochylony, zostanie wyswietlony
ekran pochylenia.
Wypoziomuj instrument.
7 ,7.2Poziomowanie”
3. Wyceluj na drugi cel i nacisnij przycisk [MLM], aby MLM
rozpocza¢ pomiar. Set PT?2
D 0.123m i
« [REC]: zapisanie wynikéw pomiarow 1. celu. ZA 80°42'15" B
HA-R 140°42'15"




21. POMIAR ODCINKA NIEDOSTEPNEGO

Zostang wyswietlone nastepujgce wartosci:

SD: Odlegto$¢ skosna miedzy punktem startowym i 2.

celem.

HD: Odlegtos¢ pozioma miedzy punktem startowym i 2.
celem.

VD: Réznica wysoko$ci miedzy punktem startowym i 2.
celem.

* Mozna wpisa¢ wysoko$¢ tarczy punktu poczatkowego i
punktu 2.
Nacisnij [Tgt.h] na drugiej stronie.
Wopisz wysokosci celéw i nacisnij [OK].

* Nacisnij [COORD], aby wpisa¢ wspétrzedne.
[’ ,PROCEDURA Obliczenia na podstawie wpisanych
wspétrzednych”

* Nacisnij [REC], aby wyswietli¢ ekran pokazany po prawej
stronie. Przycisk [OK] umozliwia zapisanie zmierzonych
wynikéw drugiego punktu.

Nacisnij [OK], aby zapisa¢ wyniki pomiaru odcinka
niedostepnego i wyswietli¢c ekran wynikéw.

Nacisnij {ESC}, aby kontynuowaé pomiary bez zapisywanie
drugiego celu ani wynikdw pomiaréw odcinka
niedostepnego.

* Nie mozna zapisa¢ wynikow pomiaréw odcinka
niedostepnego, jezeli nie podano nazw punktéw 1.i2. celu.
Zawsze trzeba wpisywac nazwy punktow celéw.

. Wyceluj na nastepny cel i nacisnij przycisk [MLM], aby
rozpocza¢ pomiar. W ten sposéb mozna pomierzy¢
odlegto$¢ skosng, odlegtos¢ poziomg i réznice wysokosci
miedzy kilkoma punktami i punktem poczatkowym.

* Po nacisnieciu przycisku [S/%] zostanie wyswietlona
odlegto$¢ miedzy dwoma punktami (S).

* Nacisnij [MEAS], aby ponownie zmierzy¢ punkt

poczatkowy. Wyceluj na punkt poczatkowy i
nacisnij [MEAS].
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MLM

SD 20.757m

HD 27.345m i
VD 1.012m

MOVE MEAS

MLM

SD 20.757m

HD 27.345m i
VD 1.012m Er
[COORD Tgth |

Target height
PT1 N M

PT2 1.500m
[OK

N 10.000

E 20.000

Z 30.000

HR 1.500 [og!

PT 1010 p 4
| OK |

HD 27.345m

VD 1.012m

PT1 2

PT2 3

lo1s) 1010

(LADD | [ OK ]

MLM

SD 20.757m

HD 27.345m i

VD 1.012m B

(MOVE MEASE MLM

J




21. POMIAR ODCINKA NIEDOSTEPNEGO

5.

* Po nacisnieciu przycisku [MOVE] ostatni zmierzony cel
stanie sie nowym potozeniem poczgtkowym, aby
przeprowadzi¢ pomiar odcinka niedostepnego z
nastepnym celem.

7 ,21.2Zmiana punktu poczatkowego”

Nacisnij {ESC}, aby zakonczy¢ pomiar odcinka
niedostepnego.

PROCEDURA Obliczenia na podstawie wpisanych wspétrzednych

1.

Na trzeciej stronie trybu OBS nacis$nij przycisk [MLM], a
nastepnie wybierz opcje ,MLM”.

. Nacisnij [COORD] na drugiej stronie.

. Wpisz wspoétrzedne pierwszego punktu i nacisnij [OK].

« Jezeli trzeba wczyta¢ wartosci wspotrzednych z pamieci i
ustawic¢ je, nacisnij przycisk [LOAD].
= ,13.1 Wpisywanie danych punktu ustawienia i azymutu
PROCEDURA Odczytywanie zapisanych wartosci
wspétrzednych”

Wybierz opcje ,PT2” i nacisnij {ENT}, aby przej$¢ do
wpisywania 2. celu.

. Wpisz wspéirzedne 2. celu i nacisnij [OK].

Zostang wyswietlone nastepujgce wartosci:

SD: Odlegtos¢ skosna miedzy punktem startowym i 2. celem.

HD: Odlegtos¢ pozioma miedzy punktem startowym i 2.
celem.
VD: Réznica wysoko$ci miedzy punktem startowym i 2.
celem.

* Mozna wpisa¢ wysoko$¢ tarczy punktu poczatkowego i
punktu 2.

Nacisnij [Tgt.h] na drugiej stronie.

Wpisz wysokosci celdw i nacisnij [OK].

* Nacisnij [COORD], aby ponownie wpisa¢ wspoétrzedne 1.
lub 2. celu.

* Przycisk [REC] powoduje wyswietlenie ekranu
zapisywania wynikow w pomiarach odcinka
niedostepnego. Nacisnij [OK], aby zapisa¢ wyniki.
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(MLM

Occ.Orien.
(MLM

Set PT1
SD i
ZA 80°42'15" B
HA-R 140°42'15"
(COORD) Tgth |
PT1

N 20.000
E 30.000
Y4 40.000
[LOAD | OK |
rlnput Coord

PT1

[PT2)
(MLM
SD 20.757m
HD 27.345m Ig’
VD 1.012m

[MOVE MEAS ML

Target height

PT1 1.5000y!
PT2 1.500m




21. POMIAR ODCINKA NIEDOSTEPNEGO

* Po nacisnieciu przycisku [S/%] zostanie wyswietlona
odlegto$¢ miedzy dwoma punktami (S).

+» Nacisnij [MEAS], aby zmierzy¢ punkt poczatkowy.
[’ ,PROCEDURA Pomiary podczas obserwacji”

* Po nacisnieciu przycisku [MOVE] ostatni zmierzony cel
stanie sie nowym potozeniem poczgtkowym, aby
przeprowadzi¢ pomiar odcinka niedostepnego z
nastepnym celem.

I3 ,21.2Zmiana punktu poczatkowego”

6. Nacisnij {ESC}, aby zakonczy¢ pomiar odcinka
niedostepnego.

%

» Nie mozna zapisa¢ wynikéw pomiaréw odcinka niedostepnego, jezeli nie podano nazw punktéw 1. i 2. celu.
Zawsze trzeba wpisywa¢ nazwy punktow celow.

21.2 Zmiana punktu poczatkowego

Mozna zamieni¢ ostatni zmierzony punkt na nastepne potozenie poczgtkowe.

Cel (P2)
d

Nowe potozenie poczagtkowe

Potozenie poczgtkowe

Stanowisko instrumentu

PROCEDURA

1. Obserwuj punkt poczatkowy i punkt celu.
= ,21.1Pomiar odlegtosci miedzy co najmniej 2 punktami”

2. Po pomiarach punktéw celu nacisnij [MOVE].

Nacisnij [YES]. g/”ESM 20.757m
+ Nacisnij przycisk [NO], aby anulowa¢ pomiar. UB Zzgf;’gm [g
'
(MOVE] [ MLM |
(MLM
Move 1st meas ?
SD 34.980m

ZA 85°50'30"
HA-R 125°30'20"

REEL
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21. POMIAR ODCINKA NIEDOSTEPNEGO

3. Ostatni zmierzony punkt celu zostanie zmieniony w nowe
potozenie poczgtkowe.

Wykonaj pomiar odcinka niedostepnego.
I ,21.1Pomiar odlegtosci miedzy co najmniej 2 punktami”.
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22. OBLICZENIA POLA POWIERZCH

Mozliwe jest obliczenie pola powierzchni terenu (powierzchnia stoku i powierzchni rzutu poziomego)
ograniczonego co najmniej trzema znanymi punktami, ktérych wspétrzedne nalezy wprowadzié.

Dane wejsciowe Wynik
Wspoétrzedne : P1(N1,E1,Z1) Pole powierzchni: S (powierzchnia stoku i
powierzchnia rzutu poziomego)

P5 (N5, E5, Z5)
N

P3
P2

P1 P4

P5

0

* Liczba punktéw wspoétrzednych: min. 3, maks. 50

* Pole powierzchni jest obliczane poprzez pomiary punktow lezgcych na linii famanej ograniczajgce obszar w
kolejnosci zgodnej z kolejnoscig wczesniej zarejestrowanych wspotrzednych.

%

« Jezeli do pomiaru zostang uzyte dwa punkty, wystgpi btad.

» Punkty lezgce na granicy obszaru nalezy namierza¢ w kierunku lewym lub prawym. Na przyktad wpisanie
(lub wezytanie) punktéw o nazwach 1, 2, 3,4, 51ub 5, 4, 3, 2, 1 wymusza pomiary w takiej samej kolejnosci.
Jezeli punkty nie sg wprowadzone w kolejnosci numerycznej, pole powierzchni nie bedzie policzone
prawidtowo.

Powierzchnia stoku

Pierwsze trzy zdefiniowane punkty (zmierzone lub wpisane) stuzg do ograniczenia powierzchni stoku.
Kolejne punkty sg rzutowane pionowo na te powierzchnig i jest obliczana powierzchnia stoku.

PROCEDURA Obliczenie pola powierzchni na podstawie obserwacji punktow

1. Na drugiej stronie ekranu trybu OBS nacisnij przycisk
. . . » REM
[MENU], a nastepnie wybierz opcje ,Area calc.”. Area calc

S-O Line
S-O Arc

P-Project
PT to Line L 4

»

2. Wpisz dane punktu ustawienia.
I’ ,13.1Wpisywanie danych punktu ustawienia i azymutu”

3. Wybierz opcje ,Area calculation” na ekranie <Area -
calculation> Area calculation
' Occ.Orien.

Area calculation
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22. OBLICZENIA POLA POWIERZCHNI

4. Wyceluj na pierwszy punkt i nacisnij [OBS].

« Jezeli instrument jest pochylony, zostanie wyswietlony 03:
ekran pochylenia. 04
Wypoziomuj instrument. 05:
7 ,7.2Poziomowanie” (LOAD OBS |
5. Nacisnij [MEAS], aby rozpocza¢ pomiary. E 1%%113‘8}2 0
Zostang wyswietlone zmierzone wartoSci. 7 1 '234 ol
ZA 90°01"'25" I
HA-R 109°32'00"
|LREC MEAS ‘
6. Nacisnij [OK], aby wpisa¢ warto$¢ pierwszego punktu w -
” 01:Pt_01
polu ,01”. 028
* Nacisnij [REC] na drugim ekranie kroku 5 procedury, aby 03
zapisac kod, wysokos$¢ celu i nazwe punktu. Zapisana tu 04 :
nazwa punktu bedzie wyswietlana w polu ,,01”. 05: oS
B

7. Powtdrz czynnosci opisane w krokach od 4 do 6, aby
zmierzy¢ wszystkie punkty. Punkty lezgce na granicy
obszaru nalezy namierzac konsekwentnie w prawo lub
w lewo.

Na przyktad wpisanie punktow o nazwach 1, 2, 3, 4, 5lub 5,
4, 3, 2, 1 wymusza pomiary w takiej samej kolejnosci.

Po zmierzeniu wszystkich punktéw potrzebnych do
obliczenia pola powierzchni zostanie wyswietlony przycisk
[CALC].

8. Naciénij [CALC], aby wyswietli¢ wyniki obliczeh.

PT : liczba punktéw 8; EE-g;
SArea : pole powierzchni stoku 03 Pt:03
HArea : pole powierzchni rzutu poziomego 04 : Pt_04
: Pt_05

CALC OBS |

PT 5

SArea 468.064m?2

0.0468ha

HArea 431.055m?2

0.0431ha

LREC [ OK |

9. Nacisnij [REC] na ekranie kroku 8 procedury, aby zapisa¢
wyniki i wréci¢ do ekranu <Menu>.
Nacisnij [OK], aby wréci¢ do ekranu <Menu> bez
zapisywania wynikow obliczen.

PROCEDURA Obliczenie pola powierzchni na podstawie punktéw o wczytanych wspétrzednych

1. Na drugiej stronie ekranu trybu OBS nacisnij przycisk
[MENU], a nastepnie wybierz opcje ,Area calc.”.

2. Wpisz dane punktu ustawienia.

3. Wybierz opcje ,,Area calculation” na ekranie <Area
calculation>.
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22. OBLICZENIA POLA POWIERZCHNI

4. Naciénij [LOAD], aby wyswietli¢ liste danych

wspoétrzednych. [8]2] Pt 01

PT :dane znanych punktéw sg zapisywane w 03
biezgcym zadaniu lub w zadaniu wyszukiwania 04 :
wspotrzednych. 05:

Crd./ Occ :dane wspotrzednych zapisane w biezagcym LOAD OBS
zadaniu lub w zadaniu wyszukiwania
wspotrzednych.

5. Wybierz pierwszy punkt z listy i nacisnij {ENT}. (

. . . Pt. Pt.001
Wspdétrzedne pierwszego punktu zostang ustalone jako Pt Pt.002
,Pt.001". Pt. Pt.004

Pt. Pt.101
Pt. Pt.102

Ul -PFIRST LAST JISRCH]|

6. Powtdrz czynnosci opisane w krokach od 4 do 5, aby

wezytaé wszystkie punkty. :Pt.004
Punkty lezgce na granicy obszaru nalezy wczytywac 03
konsekwentnie w prawo lub w lewo. 04 :
Po zmierzeniu wszystkich punktéw potrzebnych do 05
obliczenia pola powierzchni zostanie wyswietlony przycisk LLOAD
[CALC].
7. Nacisnij [CALC], aby wyswietli¢ wyniki obliczen. BT 3
SArea 468.064m?2
0.0468ha
HArea 431.055m?
0.0431ha
REC

8. Nacisnij [REC] na ekranie kroku 7 procedury, aby zapisa¢
wyniki i wroci¢ do ekranu <Menu>.
Nacisnij [OK], aby wréci¢ do ekranu <Menu> bez
zapisywania wynikéw obliczen.

» Pomiary pola powierzchni mozna tez przeprowadzi¢, naciskajgc [AREA] po przypisaniu go do ekranu trybu
OGBS.

I’ Przypisywanie przycisku [AREA]: ,33.12Przypisywanie przyciskow”
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23.PRZECIECIA

Mozliwe jest przeprowadzenie nastepujgcych dwdch typdw obliczen przeciec.
Typ przeciecia nalezy wybra¢ przed pomiarem.
IZF Wybor typu przeciecia: ,33.5Warunki obserwacji — pozostate”

Typ A
Mozna wybra¢ nastepujgce metody obliczeh.
; * 1 punkt, azymut wo. Przedtuzenie
310 = ,23.1.11 punkt, azymut’ 2/ 7 ,23.1.5Przedtuzenie”
. * 2 punkty, kat At Podziat
"/ IC7,23.1.22 punkty, kat’ i I’ ,23.1.6Podziat”
noLr "t 4 punkty, przeciecie L * Modut
=, [C7,23.1.34 punkty, przeciecie” v~ I07,23.1.7Moduf”
ne . * 2 O0Kregi
7 ,23.1.42 okregi”

Typ B
Mozliwe jest wyznaczenie punktu przeciecia lezgcego miedzy 2 punktami odniesienia, podajgc odlegtosc
lub azymut na dowolny punkt.

23.1 Przeciecia (Typ A)

Ta funkcja umozliwia obliczenie kilku typow przeciec¢: 1 punkt i azymut; 2 punkty i kat; przeciecie 4 punktow; 2
okregi; przedtuzenie; podziat; modut.

+ Zdefiniuj punkt ustawienia instrumentu i punkt pomiaru wstecz.
I Definiowanie punktu ustawienia instrumentu i punktu pomiaru wstecz:,13.1Wpisywanie danych punktu
ustawienia i azymutu”
» Konfiguracje EDM mozna wprowadzi¢ w menu pomiaru przecie¢.
IC> Konfiguracja: ,33.2Warunki obserwacji — odlegto$¢”
* Nacisniecie przycisku {FUNC} w dowolnym ekranie (poza ekranami wpisywania danych) spowoduje
wyswietlenie schematy graficznego wybranego typu przeciecia.

%

» Schemat ten ma charakter pogladowy i nie odzwierciedla wpisanych wartosci.

1pt, Azimuth

B
s
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23. PRZECIECIA

» Na ekranie pomiaréw przeciecia znajdujg sie przyciski programowe [REC] i [S-O].

N
E

REC

1pt, Azimuth
345.678
-876.543

IhE

S-0 ] OK|

+ Nacisnij [REC], aby zapisa¢ w zadaniu wyniki pomiaru jako dane znanego punktu.

TONMZ

rec3000 |
45.678 A
76.543
Null> :
1]

ANooOWw

J

 Nacisnij [S-0], aby przeprowadzi¢ tyczenie przy wykorzystaniu obliczonych danych przeciecia.

= ,15.POMIARY W TYCZENIU”

23.1.1 1 punkt, azymut

Ta funkcja pozwala wyznaczy¢ wspétrzedne punktu na podstawie azymutu i odlegtosci od znanego punktu.

' 2: Azymut
1: Wspotrzedne

3: Odlegtosc¢

Przeciecie

1. Na drugiej stronie trybu OBS nacisnij przycisk [MENU], a

nastepnie wybierz opcje ,Intersect”.

2. Wybierz opcje ,1pt. Azimu”.

3. Wpisz wspoitrzedne znanego punktu i nacisnij [OK].

* Po nacisnieciu przycisku [LOAD] mozna przywotac i
ponownie wykorzysta¢ zapisane wspoétrzedne.
I’ ,13.1 Wpisywanie danych punktu ustawienia i azymutu”

* Nacisnij przycisk [MEAS], aby rozpocza¢ pomiar.
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E1: 0.000 W
[LOAD MEASH OK_J




23. PRZECIECIA

4. Wpisz azymut i odlegto$¢ od znanego punktu, a nastepnie

(& it S - , 2:Azimuth
nacisnij [OK]. Zostang wyswietlone wspotrzedne punktu 0.0000
celu. 3:Dist
0.000m
| OK|
5. Nacisnij [OK], aby wréci¢ do ekranu widocznego w kroku 3 -
procedury i kontynuuj pomiary. Tpt, Azimuth
N 345.678
E -876.543
» Aby zakonczy¢ pomiary, nacisnij {ESC} na ekranie
widocznym w kroku 3.
REC s-0 ] OK|

» Zakres wartosci azymutu: 0°00'00" do 359°59’59"
 Zakres wartosci odlegtosci: 0,000 do 999 999,999 (m)

23.1.2 2 punkty, kat

Ta funkcja wymaga znajomosci danych punktu ustawienia instrumentu i punktu pomiaru wstecz. Do
wyznaczenia wspotrzednych punktu celu wymagana jest znajomosc¢ kata poziomego miedzy punktem
wstecznym i odlegtosci od instrumentu.

1: Wstecz

4: Odlegtos¢
__-~""" 2: Stanowisko instrumentu

3: Kat
Przeciecie

1. Na drugiej stronie trybu OBS nacisnij przycisk [MENU], a
nastepnie wybierz opcje ,Intersect”.

2. Wybierz opcje ,2pt, Angle”.

intersections

Occ.Orien. .

1 pt, AZ| mu P1 L%

2pt, Angle

4pt [

2Circle A\

3. Wpisz wspétrzedne punktu wstecznego i nacisnij [OK]. (1 BS
* Po nacisnieciu przycisku [LOAD] mozna przywotac i E? _ |

ponownie wykorzysta¢ zapisane wspoétrzedne. >
1’7 ,13.1 Wpisywanie danych punktu ustawienia i azymutu” LOAD S

* Nacisnij przycisk [MEAS], aby rozpoczaé pomiar. . J

4. Wpisz wspoitrzedne punktu ustawienia instrumentu i
nacisnij [OK].
I’ krok 3
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23. PRZECIECIA

5. Wpisz kat poziomy i odlegto$é od punktu ustawienia, a

nastepnie naci$nij [OK]. Zostang wy$wietlone wspétrzedne 3:Angle 0.0000
punktu celu. 4-Dist i
0.000m
[OK]]
6. Nacisnij [OK], aby wréci¢ do ekranu widocznego w kroku 3
procedury i kontynuuj pomiary. 2pt, Angle
N 345.678
E -876.543
* Aby zakonczy¢ pomiary, nacisnij {ESC} na ekranie
widocznym w kroku 3.
LREC S-0 ‘
» Zakres wartosci azymutu: 0°00'00" do 359°59’59"
+ Zakres wartosci odlegtosci: 0,001 do 999999,999 (m)
23.1.3 4 punkty, przeciecie
Ta funkcja oblicza miejsce przeciecia dwdch linii wyznaczonych przez 4 punkty.
1: Linia A-1 4: Linia B-2 1: Linia A-1
Przeciecie \2: Linia A-2

\\ g
7 . .
_#_ _Przecigcie

- So

2: Linia A-2 4: Linia B-2

3: Linia B-1 3: Linia B-1

%

* Linie sg wyznaczone przez punkty ,Line A-1”, ,Line A-2”, ,Line B-1"i ,Line B-2". Utworzone linie Ai B muszg
by¢ zbiezne. Nie jest mozliwe wykonanie obliczen, gdy linie A i B sg rownolegte.

1. Na drugiej stronie trybu OBS naci$nij przycisk [MENU], a
nastepnie wybierz opcje ,Intersect”.

2. Wybierz opcje ,4pt”.

intersections
Occ.Orien. m pz
1pt, Azimu .-, O
28t| Angle o e
N - -
2Circle ¥4
3. Wpisz wspodtrzedne 1. punktu ,Line A-1” i nacisnij [OK]. r -
1: LineA-1
e . . L N1: 0.000
* Po nacisnigciu przycisku [LOAD] mozna przywotac i E1: 0.000 ]
ponownie wykorzysta¢ zapisane wspétrzedne.
I’ ,13.1 Wpisywanie danych punktu ustawienia i azymutu” LOAD MEAS

* Nacisnij przycisk [MEAS], aby rozpoczaé pomiar. \ )
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23. PRZECIECIA

4.

23.

Wpisz wspotrzedne drugiego, trzeciego i czwartego punktu
(,Line A-2”, ,Line B-1”i ,Line B-2").
= krok 3

Nacisnij [OK], aby wrdci¢ do ekranu widocznego w kroku 3
procedury i kontynuuj pomiary.

*» Aby zakonczy¢ pomiary, nacisnij {ESC} na ekranie
widocznym w kroku 3.

1.4 2 okregi

4pt
N 345.678
E -876.543
REC S-0

Ta funkcja umozliwia obliczenie wspotrzednych punktéw przecigcia dwdch okregdéw zdefiniowanych za
pomocg promieni od znanych dwdch punktow.

%

\ Przeciecie

L
1: Srodek 1

*4: Promien &
AY

\

3:\Srodek 2

Przeciecie

» Dwa okregi sg tworzone poprzez podanie punktéw srodkowych ,Center1” i ,Center2”, srednic lub promieni
,Radius1” i ,Radius2”. Utworzone okregi musza przecinac sie. Jezeli okregi nie przecinajg sie, nie mozna

wykonac obliczen.

. Na drugiej stronie trybu OBS nacisnij przycisk [MENU], a

nastepnie wybierz opcje ,Intersect”.

. Wybierz opcje ,2Circles”.

. Wpisz wspoétrzedne 1. srodka ,Center1” i nacisnij [OK].

* Po nacisnieciu przycisku [LOAD] mozna przywotac i
ponownie wykorzystac¢ zapisane wspotrzedne.
I’ ,13.1 Wpisywanie danych punktu ustawienia i azymutu
* Nacisnij przycisk [MEAS], aby rozpocza¢ pomiar.
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23. PRZECIECIA

4. Wpisz promien pierwszego okregu ,R1” i nacisnij [OK].

2: R1
100.000]gl
i
E
5. Wpisz wspodtrzedne drugiego $rodka i promienh drugiego
okregu (,Center2” i ,R2").
I’ kroki 3 do 4
6. Dwa przecinajgce sie okregi utworzg dwa punkty -
2Circle »

przeciecia. Aby zmienia¢ wyniki obliczen, naciénij P}/ {<€}.

o "y . N 345.678
Nacisnij [OK], aby wréci¢ do ekranu widocznego w kroku 3 E -876.543
procedury i kontynuuj pomiary. )

1/2 [
REC

* Aby zakonczy¢ pomiary, nacisnij {ESC} na ekranie
widocznym w kroku 3.

» Zakres wartosci promienia: 0,000 do 999 999,999 (m)

23.1.5 Przedluzenie

Ta funkcja umozliwia obliczenie wspotrzednych punktu lezgcego na przedtuzeniu odcinka poza jego punkt
koncowy.

- Przeciecie
-7 (punkt przedtuzony)

2: Wsp. punktu 2

1: Wsp. punktu 1

1. Na drugiej stronie trybu OBS nacisnij przycisk [MENU], a
nastepnie wybierz opcje ,Intersect”.

2. Wybierz opcje ,Extend”.

fExtend :‘
Divide
Pitch
EDM
3. Wpisz wspotrzedne 1. punktu i nacisnij [OK]. TP
. . . N N1 0.000
* Po nacisnieciu przycisku [LOAD] mozna przywotac i E1: 0.000 ]
ponownie wykorzystac¢ zapisane wspétrzedne.
7 ,13.1 Wpisywanie danych punktu ustawienia i azymutu” LOAD MEAS

* Nacisnij przycisk [MEAS], aby rozpocza¢ pomiar.
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23. PRZECIECIA

4. Wpisz wspoitrzedne 2. punktu.

I krok 3
5. Wpisz odlegtos¢é miedzy 2. punktem i punktem celu, a r -
. - 3: Dist
nastepnie nacisnij [OK]. 280 000
oK
6. Nacisnij [OK], aby wroci¢ do ekranu widocznego w kroku 3
procedury i kontynuuj pomiary. Extend
N 345.678
E -876.543
7. Aby zakonczy¢ pomiary, nacisnij {ESC} na ekranie
widocznym w kroku 3.
LREC S0 i OK |

+ Zakres wartosci odlegtosci: -999 999,999 do 999 999,999 (m)

23.1.6 Podziat

Ta funkcja umozliwia dokonanie podziatu odcinka wyznaczonego dwoma znanymi punktami na zadang liczbe
segmentow oraz obliczenie wspotrzednych kazdego punktu wyznaczajgcego te segmenty.

1: Wsp. punktu 1

Linia segmentowana, gdy
w ,3: Divide” ustawiono ,5”

2: Wsp. punktu 2

1. Na drugiej stronie trybu OBS nacisnij przycisk [MENU], a
nastepnie wybierz opcje ,Intersect”.

2. Wybierz opcje ,Divide”.

' Extend :‘
o
Pitch Mo s
EDM 1
3. Wpisz wspotrzedne 1. punktu i nacisnij [OK]. TP
o . _ N N1 0.000
* Po nacisnieciu przycisku [LOAD] mozna przywotac i E1: 0.000 ]
ponownie wykorzystac¢ zapisane wspétrzedne.
= ,13.1 Wpisywanie danych punktu ustawienia i azymutu” LOAD MEAS

* Nacisnij przycisk [MEAS], aby rozpoczaé pomiar.

4. Wpisz wspoitrzedne 2. punktu.
= krok 3
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23. PRZECIECIA

5. Wpisz liczbe segmentdw, na ktére ma by¢ podzielony

odcinek i nacisnij [OK]. 3: Divide s
__OK |
6. Na kolejnych ekranach sg wyswietlane wspétrzedne — ~
kazdego punktu granicznego. Aby zmieniaé wyniki «  Divide »
obliczen, naciénij P}{€ N 345.678
eeth ) WIS _ E -876.543
Nacisnij [OK], aby wréci¢ do ekranu widocznego w kroku 3
procedury i kontynuuj pomiary. 2/5
REC SO i oK ]

7. Aby zakonhczy¢ pomiary, nacisnij {ESC} na ekranie
widocznym w kroku 3.

» Zakres liczby segmentéw: 2 do 100

23.1.7 Modut

Ta funkcja umozliwia obliczenie wspétrzednych punktow lezgcych w zadanych rownych odlegtosciach wzdtuz
linii przechodzacej przez dwa wskazane punkty.

1: Wspotrzedne

3: Kat nachylenia
punktu 1 2 yien

< 2: Wspbtrzedne
4th - povze

punktu 2
1. Na drugiej stronie trybu OBS nacisnij przycisk [MENU], a
nastepnie wybierz opcje ,Intersect”.
2. Wybierz opcje ,Pitch”.
Extend 2
Divide o
0 R
EDM 7w,
3. Wpisz wspodtrzedne 1. punktu i nacisnij [OK]. 1 Pr1
L _ _ N N1 Il 0.000
* Po nacisnieciu przycisku [LOAD] mozna przywotac i E1: 0.000 |
ponownie wykorzysta¢ zapisane wspétrzedne.
= ,13.1 Wpisywanie danych punktu ustawienia i azymutu” LOAD MEAS

* Nacisnij przycisk [MEAS], aby rozpoczaé pomiar.

4. Wpisz wspéirzedne 2. punktu.
I krok 3
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23. PRZECIECIA

5. Wpisz wartos¢ modutu i nacisnij [OK].

[ 3: Pitch
30.000/y
0K
6. Na kolejnych ekranach sg wyswietlane wspétrzedne , - ~
kazdego obliczonego punktu. Aby zmieniaé wyniki obliczen, «N Pitch 345 678 »
Nacisnij [OK], aby wréci¢ do ekranu widocznego w kroku 3

procedury i kontynuuj pomiary. 2/5
LREC sOo N OK]J

* Aby zakonczy¢ pomiary, nacisnij {ESC} na ekranie
widocznym w kroku 3.

 Zakres wartosci modutu: 0,001 do 999 999,999 (m)

23.2 Przeciecia (Typ B)

Mozliwe jest wyznaczenie punktu przeciecia lezagcego miedzy 2 punktami odniesienia, podajgc odlegtosé lub

azymut dowolnego punktu.

Punkt przeciecia 1

Odl. pozioma 2
Azymut 1

Punkt 1. Punkt przeciecia 2

Punkt przeciecia 2

Odl. pozioma 2

Punkt przeciecia 1
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23. PRZECIECIA

PROCEDURA
1. Na drugiej stronie ekranu trybu OBS nacisnij przycisk (I . 0
. . . » ntersect. a
[MENU], a nastepnie wybierz opcje ,Intersect”. Traverse
Road *xgqf
Xsection ./
2. Wopisz dane pierwszego punktu i nacisnij [NEXT].
P P aop I ] Define 1st PT
Np: 113.464
Ep: 91.088 i
Zp: 12.122 E:
(LOAD MEAS NEXT]|

* Po nacisnieciu przycisku [LOAD] mozna przywotac i
ponownie wykorzysta¢ zapisane wspoétrzedne.
1’7 ,13.1 Wpisywanie danych punktu ustawienia i azymutu
PROCEDURA Odczytywanie zapisanych wartosci

wspotrzednych”
* [REC]: rejestruje wartos¢ wspétrzednej jako dane znanego
punktu rec 3991
' N
E
Z
PT 5
* Nacisnij [MEAS], aby zmierzy¢ dane wybranego punktu.
« Jezeli instrument jest pochylony, zostanie wyswietlony
ekran pochylenia.
Wypoziomuj instrument.
=, 7.2Poziomowanie”
3. Wpisz dane drugiego punktu i nacisnij [OK].
P giegop JOK] Define 2nd PT
o ) ] Np: 112.706
* Nacisnij [MEAS], aby zmierzy¢ dane wybranego punktu. Ep: 104.069 i
Zp: 11.775 Er

[LOAD MEASH OK |

4. Wpi t (lub odlegtosé i ktu pi -
pisz azymut (lub odlegto$¢ pozioma) punktu pierwszego AZmind - 45°00°00°

| drugiego. H.dist1: <Null>
Azmth2:
% H.dist2: 50.000m
* Nie mozna wpisa¢ jednoczesnie azymutu i odlegtosci
poziomej punktu pierwszego (lub drugiego). (COORD A
* Gdy kursor jest w polu ,Azmth1” lub ,Azmth2”, jest
wyswietlany przycisk [COORD]. Naciénij [COORD], Np: (R
aby wyznaczy¢ azymut na kazdy punkt poprzez wpisanie Ep 0.000 i
wspotrzednych. Zp: <Null> E

* Nacisnij [MEAS], aby zmierzy¢ dane wybranego punktu. LLOAD MEASENEXT)
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23. PRZECIECIA

5. Nacisnij przycisk OK. Zostanie obliczona i wyswietlona
wartos¢ wspoitrzednej punktu przeciecia.

([Azmth1: 45°00°00"

H.dist1 : <Null>
Azmth2: <Null>
H.dist2 : 50.000/m

[ OK |
[Intersection1
N 176.458
E 176.458
Y4 <Null>
OTHER S-0 |

\

« Jezeli sg dwa punkty przeciecia, pojawi sie przycisk
[OTHER].
I’ /0| Dwa przeciecia”

* Nacisnij [S-0], aby przejs¢ do tyczenia zgdanego punktu.
= ,15.POMIARY W TYCZENIU”

6. Nacisnij przycisk {ESC}. Kontynuuj pomiary (powtérz
czynnosci od kroku 2 procedury).

» Pomiar przeciecia mozna tez przeprowadzi¢ po nacisnieciu przycisku [INTSCT] po przypisaniu go do ekranu
trybu OBS.

IC7 Przypisywanie [INTSCT]: ,33.12Przypisywanie przyciskow”

Dwa przeciecia
Dwa przecigcia definiuje sie na podstawie pierwszego i drugiego punktu, jak pokazano ponizej.
Przeciecia utworzone z wartosci Azmth 1 i odlegtosci H.dist 2 (lub odlegtosci H.dist 1 i wartosci Azmth 2):
Azymut punktu zostat juz okreslony. Najdalszy punkt od tego punktu jest ustalany jako ,Intersection Pt. 17,
a punkt najblizszy jako ,Intersection Pt. 2”.

* Przeciecia utworzone z odlegtosci ,H.dist 1” i , H.dist 2"
Przeciecie po prawej stronie linii miedzy punktami pierwszym i drugim jest ustalane jako ,Intersection Pt.”,
a po lewej jako ,Intersection Pt. 2”.

Uwagi dotyczace pomiaréw punktoéw przeciecia
W nastepujgcych sytuacjach nie mozna obliczyé wspotrzednych punktdéw przeciecia.

Azymut 1 = azymut 2

Azymut 1 —azymut 2 = £180°.

H.dist 1 =0 lub H.dist 2 = 0.

Gdy wspoétrzedne punktéw 1. i 2. sg takie same.
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24. WYROWNANIE CIAGU POLIGO

Pomiar ciggu poligonowego zaczyna sie od obserwacji celowej wstecz i celowej w przod. Punktu ustawienia
instrumentu przenosi sie nastepnie do punktu pomiaru w przéd i automatycznie poprzedni punkt ustawienia
staje sie punktem pomiaru wstecz. Pomiary przeprowadza sie ponownie w nowym miejscu. Proces nalezy
powtarza¢ na catej dtugosci ciggu poligonowego.
Funkcja wyréwnania ciggu poligonowego stuzy do obliczenia wspotrzednych kolejnych punktéw ciggu (punkty
zatamania i punkty obserwowane z punktéw zatamania (zobacz P3-1 do P3-3 ponizej)). Po zakonczeniu
obliczen instrument wyswietli doktadno$c¢ ciggu i w razie potrzeby mozna przeprowadzi¢ proces wyréwnania.
IC7 Typy ciggdéw poligonowych, ktére mozna oblicza¢ w instrumencie iM opisano w /| Typy ciggow
poligonowych”.

P3-1 :

H
Stanowisko:
wsteczne

Kat

Punkt koncowy
azymutu

Punkt poczatkowy

PROCEDURA

1. Przed rozpoczeciem obliczen ciggu nalezy wykonac
pomiary punktéw zatamania i zapisa¢ wyniki.

I ,28.4Rejestrowanie danych pomiaru odlegtosci”/

,28.6Rejestrowanie odlegtosci i wspétrzednych”

2. Na drugiej stronie ekranu trybu OBS nacisnij przycisk

[MENU], a nastepnie wybierz opcje , Traverse”. 2
Road
Xsection
3. Wpisz nazwe punktu startowego i nacisnij {ENT}. ,
Traverse start pt.
Occ: IS
Bs :
Azmth: <Null>
[LIST | OK |
* Po nacisnieciu [LIST] zostanie wyswietlona lista . \
zapisanych punktéw ustawienia instrumentu w biezgcym 822 _
zadaniu. Dowolny punkt z tej listy mozna uzy¢ do obliczen. Occ T-0003
Occ T-0004
Occ T-0005 ¥
R FIRST LAST A

IZ= Informacje na temat korzystania z przyciskow
funkcyjnych: "13.1 Wpisywanie danych punktu
ustawienia i azymutu PROCEDURA Odczytywanie
zapisanych warto$ci wspotrzednych”
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24. WYROWNANIE CIAGU POLIGONOWEGO

* Wpisz warto$ci recznie, jezeli dla danego punktu -
ustawienia instrumentu nie ma zapisanych wspétrzednych. Occ:

Nacisnij [OK], aby przej$¢ do kroku 4. E 0 OO
Z <Null>
PT T-0001
(LOAD REC ‘

4. Wpisz nazwe punktu celowej wstecznej, ktéry bedzie

punktem startowym i naciénij {ENT}. Traverse start pt.

Occ:T-0001

Bs : BRI
Azmth: <Null>

LLIST | | OK_J

Jezeli punkt celowej wstecznej ma zapisane wspétrzedne,

zostanie wyswietlony obliczony azymut. Traverse start pt.

Occ:T-0001

» Wpisz wartosci recznie, jezeli dla punktu startowego Bs :T-000Z e
celowej wstecznej nie ma zapisanych wspotrzednych. Azmth: EERRNAVYSEY

[OK |

Nacisnij [OK], aby wyswietli¢ obliczony azymut.

+» Aby wpisa¢ azymut bez wpisywania wspétrzednych punktu
wstecznego, nacisnij { W'}, aby przenies¢ kursor w dét do
pola ,Azmth”, a nastepnie wpisz wartosc¢ kata.

5. Jezeli na ekranie w kroku 4 zostanie nacisniety przycisk
[OK], instrument iM rozpocznie wyszukiwanie trasy ciagu
poligonowego. Punkty z kroku 1 bedg wyswietlane w 001:T-0001
kolejnosci ich obserwaciji.

Searching

» Wyszukiwanie mozna przerwacé przyciskiem {ESC}. Jezeli
zostanie nacisniety przycisk {ESC}, trase mozna obliczy¢
tylko na podstawie punktéw znalezionych przed confirm?
zatrzymaniem wyszukiwania.

[Exit Searching

| NO_ | YES |

« Jezeli zostanie znaleziony punkt zatamania o znanych
wspotrzednych lub jezeli jeden punkt jest opisany wieloma
pomiarami w przod, automatyczne wyszukiwanie trasy
zostanie zatrzymane. Nacisnij [LIST] i wybierz punkt
celowe w przdod, ktéry bedzie uzyty jako nastepny punkt
ciggu. I’ /0] Automatyczne wyszukiwanie trasy”

6. Nacisnij [OK], aby zatwierdzi¢ trase ciggu poligonowego.

»

LIST
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24. WYROWNANIE CIAGU POLIGONOWEGO

7. Wpisz nazwe punktu celowej wstecznej, ktéry bedzie
punktem kohcowym i nacisnij {ENT}.

[Traverse end pt.

Zostanie wyswietlony obliczony azymut. Occ:T-0001

R T-0002 |
Wpisz azymut, jezeli nie ma zapisanych wspétrzednych Azmth: 335°27°46"
punktu koncowego (celowej wstecznej). LLIST A

8. Jezeli na ekranie w kroku 7 zostanie nacisniety przycisk
[OK], instrument iM wyswietli doktadnos$¢ ciggu.

Traverse precision

d.Ang: 0o°o00'20"
d.Dist: 0.013
Precision: 42714 +
loPTion ADJUST)

Traverse precision 2

d.North: 0.013
d.East : 0.000
d.Elev : -0.002
lopTioN AD.UST]
d.Ang: odchytka katowa
d.Dist: odchytka zamkniecia

Doktadnosc¢: doktadnosc ciggu jako stosunek catkowitej
dtugosci ciggu do odchytki zamkniecia

d.North: odchytka zamkniecia skladowej odcietej
wspoirzednych

d.East: odchytka zamkniecia skltadowej rzednej
wspotrzednych

d.Elev: odchytka rzednej

* Nacisnij [OPTION], aby zmieni¢ metode dystrybuc;ji

Adjustment options

odchytek ciggu.
Method [ IUIERH
(*:Ustawienie fabryczne) Angular :Weighted
Metoda (wyréwnanie wspoétrzednych): Compass*, Transit Elev :Weighted
Katowe: Weighted*, Linear, None
Rzedne: Weighted*, Linear, None

I’ Dla wszystkich opcji nalezy zapozna¢ sie z rozdziatem
/0] Metody wyréwnywania”

9. Najpierw jest wykonywanie wyréwnanie kgtéw. Nacisnij
przycisk [ADJUST], aby rozpocza¢ wyréwnywanie metoda

After angle adjust

wybrang w opcji ,(2) Angular” w kroku 8. d.Ang : 0°00°00"
d.Dist: 0.006
« Jezeli w opcji ,(2) Angular” w kroku 8 wybrano ustawienie &eﬁm‘ sion. 89 7

.None”, zostanie przeprowadzone tylko wyréwnanie
wspotrzednych i rzedne;.

10.Po potwierdzeniu wynikdéw nacidnij ponownie przycisk
[ADJUST], aby rozpoczg¢ wyréwnywanie wspotrzednych
metodg wybrang odpowiednio w opcji ,(1) Method” i ,(3)
Elev”. Wszystkie wyréwnane dane zostang zapisane w Recording... 7
aktualnie wybranym zadaniu i wyréwnywanie ciggu bedzie
zakoncznone.

Traverse adjustment
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24. WYROWNANIE CIAGU POLIGONOWEGO

» Wyréwnanie ciggu mozna tez przeprowadzi¢ po nacisnieciu przycisku [TRAV] po przypisaniu go do ekranu
trybu OBS.
IC> Przypisywanie przycisku [TRAV]: ,33.12Przypisywanie przyciskow”

* Wyniki wyréwnania punktoéw ciggu poligonowego, punktéw obserwowanych z punktéow ciggu oraz dane
wyréwnania zostang zapisane w aktualnie wybranym zadaniu jako dane typu Notes. W aktualnym zadaniu
jako zwykte dane wspotrzednych zostang tez zapisane dane zawierajgce odchyiki.

Rekord danych ciggu poligonowego (3): 1. nazwy punktéw startowego i koricowego
2. nazwa punktu celowej wstecznej i azymut tego punktu
3. nazwa punktu celowej w przéd i azymut tego punktu
Rekord danych wyréwnania ciggu (1): Wybrana metoda dystrybucji odchyiki zamkniecia.
Rekord danych btedéw zamkniecia ciggu (2x2): 1. doktadnosc¢ i blgd zamkniecia kata/odlegtosci
2. btad zamkniecia wspotrzednych
Rekord danych wyréwnania wspétrzednych
(Liczba punktow miedzy punktami startowym i kohcowym): Wspotrzedne

Typy ciagéw poligonowych
Instrument iM moze oblicza¢ ciggi otwarte i zamkniete. W obu przypadkach trzeba zmierzy¢ azymut

punktu startowego (oraz punktu koncowego w przypadku ciggu otwartego).

Ciag poligonowy zamkniety
jednostronnie nawigzany

Ciag poligonowy otwarty dwustronnie nawigzany

utomatyczne wyszukiwanie ciggu poligonowego

Automat kiwanie ci I
Ta funkcja stuzy do wyszukiwania kolejno obserwowanych punktéw zapisanych w instrumencie iM i
prezentowania ich jako potencjalnych punktéw zatamania ciggu poligonowego.

Funkcja jest aktywowana po spetnieniu warunkéw podanych ponizej. Gdy punkt byt obserwowany kilka
razy, do wyszukiwania beda uzyte najnowsze dane.

» Z punktu ustawienia instrumentu przeprowadzono pomiar co najmniej jednego punktu wstecz i jednego
punktu w przod.

» Punkt pomiaru w przéd bedzie w nastepnym pomiarze punktem ustawienia instrumentu.

* Punkt ustawienia instrumentu bedzie w nastepnym pomiarze punktem pomiaru wstecz.

Jezeli jest spetniony jeden z ponizszych warunkdw, automatyczne wyszukiwanie ciggu zostanie
przerwane. To samo wyszukiwanie mozna wznowi¢, podajgc nazwe nastepnego punktu ciggu.

+ Z punktu ustawienia instrumentu wyznaczono kilka potencjalnych punktéw pomiaréw w przéd.
(Wyszukiwanie ciggu zakonczy sie, gdy w ciggu wystapi potgczenie).

» Punktem celowej w przéd w poprzednim pomiarze byt aktualny punkt startowy (wyszukiwanie ciggu
zakonczy sie, poniewaz uznaje sie, ze taki pomiar powoduje zamkniecie ciggu poligonowego).

+ Ostatnio zmierzony punkt ma takg samg nazwe, jak zapisany znany punkt. (Wyszukiwanie ciggu
zakonczy sie, poniewaz uznaje sig, ze jest to punkt kohcowy).
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24. WYROWNANIE CIAGU POLIGONOWEGO

Funkcji automatycznego wyszukiwania nie mozna uzy¢ w ponizszym przypadku.
+ Ostatni pomiar dotyczy punktu zalamania innego niz punkt startowy.

Metody wyréwnania

Wyréwnanie jest wprowadzane do wynikéw pomiaréw punktow zatamania i punktéw obserwowanych z
punktéw zatamania.

Ponizej opisano metody wyréwnania i opcje dystrybucji wybrane w kroku 8.

Metoda

Compass: Metoda kompasu powoduje dystrybucje odchyiki wspotrzednych proporcjonalnie do diugosci
odcinkow ciggu.

Wyréwnanie skltadowej odcietej = T_LL x btagd sktadowej odcietej zamkniecia

Wyréwnanie sktadowej rzednej = _ﬁ x btad sktadowej rzednej zamkniecia
Gdzie: L = dtugos¢ odcinka ciggu do punktu
TL = suma dtugosci odcinkdw ciggu

Transit: Metoda ta powoduje dystrybucje btedu wspdtrzednych proporcjonalnie do odcietych i rzednych

kazdego odcinka ciggu.

[AN]
Z|AN|

Wyréwnanie sktadowej odcietej = | x btad sktadowej odcietej zamkniecia

Wyrdéwnanie sktadowej rzednej = ZJJ_IAA—EELI % btgd sktadowej rzednej zamkniecia
Gdzie: AN = zmiana wartosci odcietej odcinka ciggu

AN = zmiana wartosci rzednej odcinka ciggu

2| AN| = suma wartosci bezwzglednych poprawek skladowych odcietych wszystkich
odcinkdéw ciggu

> | AE| = suma wartosci bezwzglednych poprawek sktadowych rzednych wszystkich
odcinkow ciggu

Wyréwnanie katowe

Weighted (Wazone): Bigd katowy zamkniecia jest dystrybuowany na pozostate wartosci kgtowe w ciggu
poligonowym na podstawie sumy odwrotnosci dtugosci odcinkdw nastepnego i poprzedniego przy

kazdym kgcie. Na potrzeby obliczeh wag zaktada sie, ze odcinki poprzedni i nastepny majg nieskorczong
dtugosé.

(it * fromar
. todist fromdist
Zadjustment= x Zclosure

1 1
T +
(todist fromdist)

Linear (Liniowe): Btad katowy zamkniecia jest rozktadany rownomiernie na pozostate katy ciggu
poligonowego.

None (Brak): Wyréwnanie katowe nie jest wykonywane.
Wyrownanie rzednych

Weighted (Wazone): Btedy rzednych sg dystrybuowane proporcjonalnie do dlugosci odcinka ciggu
prowadzgcego do punktu (jak w metodzie kompasu w wyréwnaniu wspoétrzednych).

Linear (Liniowe): Btedy sg dystrybuowane rownomiernie w kazdym odcinku ciggu.

None (Brak): Wyréwnanie rzednych nie jest wykonywane.
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25. POMIARY TRASY

W tym trybie jest dostepnych wiele opcji pomiaréw trasy uzywanych w pomiarach inzynieryjnych. W kazdym
menu mozna zainicjowac szereg kolejnych operacji konfigurowania/obliczen/rejestrowania/tyczenia.

* W razie koniecznosci mozna tez okresli¢ orientacje punktu ustawienia instrumentu i punktu pomiaru
wstecznego.
7 Informacje o konfigurowaniu punktéw pomiaréw wstecznych znajdujg sie w rozdziale ,13.1Wpisywanie

danych punktu ustawienia i azymutu”.

+ Ustawienia EDM mozna wprowadzi¢ w menu Route Surveying.
5 ,,33.2Warunki obserwacji — odlegtos¢”

* Nazwy punktow i kody ustalone podczas rejestrowania wynikéw pomiaréw mozna uzy¢ tylko w menu Route
Surveying.

%

» Wspotrzedna Z we wszystkich pracach typu Route Surveying zawsze ma warto$¢ ,Null” (wartosé Null
(nieokreslona) nie jest tym samym, co ,0”).

Symbole i terminy uzywane w pomiarach trasy

Krzywa 2

BP IP
BP Point: poczatek trasy EP Point: koniec trasy
KA Point: poczatek klotoidy KE Point: koniec klotoidy
BC Point: poczatek tuku EC Point: koniec tuku
IP Point: punkt przeciecia SP Point: punkt srodkowy tuku

Offset:  odlegtosé przesuniecia punktu odniesienia
Odlegtos¢ przesuniecia: odlegtos¢ przesuniecia punktu celu

25.1 Konfiguracja punktu ustawienia instrumentu

W razie potrzeby przed rozpoczeciem pomiaréw nalezy zapisac potozenie punktu ustawienia instrumentu jako

punktu odniesienia.

IF Informacje o konfigurowaniu punktu ustawienia instrumentu: ,13.1Wpisywanie danych punktu ustawienia
i azymutu”
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25. POMIARY TRASY

25.2 Obliczanie linii prostej

Wspotrzedne punktu na osi oraz punktéw szerokosci na linii prostej mozna wyznaczy¢ na podstawie
wspétrzednych punktu odniesienia i punktu IP.

Nastepnie mozna przejs¢ do tyczenia punktu srodkowego i punktéw szerokosci.

AZ  Punkt odniesienia (P1)
2 Punkt IP (P2)
Odlegtos¢ przesuniecia (DL)
Szerokos¢ drogi (BL)
Punkt celu (Q)
Punkt szerokos$ci (QR, QL)

Znakowanie - T,
poczatku e

Przesuniecie

PROCEDURA

1. Na drugiej stronie ekranu trybu OBS nacisnij przycisk
[MENU], a nastepnie wybierz opcje ,ROAD”.

2. W menu Straight Line wybierz opcje ,Line”.

Road

Occ.Orien. Pz

L
Circ.Curve P

Spiral

| Parabola \

3. Wpisz wspodtrzedne punktu odniesienia i nacisnij [OK]. —
Line/BP
Np:
* Nacisnij [LOAD], aby wczytac¢ zapisane dane E 8 . 1 ] 0
wspétrzednych i ustawic je jako wspotrzedne punktu
odniesienia.

(LOAD | OK |

= ,13.1 Wpisywanie danych punktu ustawienia i azymutu
PROCEDURA Odczytywanie zapisanych wartosci
wspotrzednych”

* Wspétrzedne punktu odniesienia mozna zapisac jako
wspoirzedne punktu znanego w biezgcym zadaniu,
naciskajgc przycisk [REC].

I3 ,30.1Rejestrowanie/kasowanie danych znanego
punktu”
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25. POMIARY TRASY

4. Wpisz wspotrzedne punktu IP i nacisnij [OK].

* Azymut do punktu IP mozna ustawi¢ przyciskiem [AZMTH]
na drugiej stronie. Nacisnij [COORD], aby wréci¢ do
wpisywania wspoétrzednych.

5. Wpisz wartos$¢ przesuniecia punktu odniesienia w polu
»ot. ofs”. Wpisz warto$¢ przesuniecia punktu celu w polu
»Sta..ing”.

6. Nacisnij [OK] na ekranie pokazanym w kroku 5 procedury,
aby obliczy¢ wspoétrzedne punktu na osi. Na ekranie
zostang wyswietlone wspotrzedne i kat azymutu.

7. Nacisnij dwa razy przycisk {ESC}, aby zakonczy¢
obliczenia linii prostej i wroci¢ do menu <Road>.

* Nacisnij [WIDTH], aby przej$¢ do ekranu konfigurac;ji
punktow szerokosci. Wspotrzedne punktu szerokosci
mozna znalez¢, wpisujgc szerokos¢ drogi i naciskajgc
przycisk [OK].

* Punkt na osi mozna zapisac¢ jako punkt znany w biezgcym
zadaniu, naciskajgc przycisk [REC].
7, 30.1Rejestrowanie/kasowanie danych znanego
punktu”

* Punkt na osi mozna wytyczy¢, naciskajgc [S-O].
= ,15.POMIARY W TYCZENIU”

* Nacisnij [CENTER], aby wréci¢ do ekranu konfiguracji
punktu srodkowego.

Line/lP

Np: 200.000

Ep 200.000

[Line/IP

Azmth 45.0005

|COORD) | OK |

Line/CL peg

St. ofs 0.000]

Sta..ing 25.000m
| OK ]

Line/CL peg
1

[WIDTH CENTER)

N 17.
E 117.
Azmth 45°00

[Line/WidthPeg

Sta..ing 25.000m

CL ofs 5.000 gyl
[ OK |

[Line/WidthPeg

N 114.142

E 121.213

(WIDTH CENTER]

+ Jezeli kat azymutu jest ustalany po wpisaniu wspotrzednych w kroku 4, wéwczas w razie skasowania

wspotrzednych, kat azymutu uzyskuje priorytet.

+ Zakres wartosci przesunie¢: 0,000 do 99 999,999 (m)
+ Zakres wartosci szerokosci drogi: 999,999 do 999,999 (m)
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25.3 Obliczanie tuku

Wspétrzedne punktu na osi oraz punktéw szeroko$ci na tuku kotowym mozna wyznaczy¢ na podstawie
wspotrzednych punktu BC i punktu IP.
Nastepnie mozna przejs¢ do tyczenia punktu srodkowego i punktéw szerokosci.

QL

Punkt BC (P1)

Punkt IP (P2)

Promien tuku (R)

Odlegtos¢ przesuniecia (DL)
Szerokos¢ drogi (BL)

Punkt celu (Q)

Punkt szerokosci (QR, QL)

Przesunigcie

> I
Znakowanie poczatku DL 2 Przesunigcie

PROCEDURA

1. Na drugiej stronie ekranu trybu OBS nacisnij przycisk
[MENU], a nastepnie wybierz opcje ,ROAD”.

2. Wybierz opcje ,Circ.Curve”, aby przej$¢ do menu

Circular Curve. Road

Occ.Orien.

Line
Spiral
Parabola L 4

3. Wpisz wspodirzedne punktu BC (punktu odniesienia), a
nastepnie nacisnij [OK].

4. Wpisz wspotrzedne punktu IP i nacisnij [OK].
* Azymut do punktu IP mozna ustawi¢ przyciskiem [AZMTH]

na drugiej stronie. Nacisnij [COORD], aby wrécic¢ do
wpisywania wspoétrzednych.

5. Wpisz kierunek tuku, promien tuku, offset i odlegtos¢

przesuniecia. (D:il :gc? urv e/gi hpte g
Radius 85.000]nl
St. ofs 0.000m
Sta..ing 90.000m

[ OK |
6. Nacisnij [OK] na ekranie pokazanym w kroku 5 procedury, —

aby obliczy¢ wspoétrzedne punktu na osi. Na ekranie ﬁ' rc.Curve/ C6L5 p7e7gg

zostang wyswietlone wspotrzedne i kat azymutu. E 178 7 39
Azmth 00°00" 00"
[WDTH CENTER]
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25. POMIARY TRASY

7. Nacisnij dwa razy przycisk {ESC}, aby zakonczy¢
obliczenia tuku i wréci¢ do menu <Road>.

* Nacisnij [WIDTH], aby przejs¢ do ekranu konfigurac;ji
punktéw szerokosci.
Iz ,25.20bliczanie linii prostej”

 Punkt na osi mozna wytyczy¢, naciskajgc [S-O].
¥ ,15.POMIARY W TYCZENIU”

* Kierunek tuku: prawy/lewy
+ Zakres wartosci promienia: 0,000 do 9999,999 (m)

25.4 Spirala

Wspodirzedne punktu na osi oraz punktdéw szerokosci na klotoidzie mozna wyznaczy¢ na podstawie
wspoétrzednych punktu odniesienia i wtasciwosci krzywe;j.
Nastepnie mozna przejs¢ do tyczenia punktu na osi i punktéw szeroko$ci.
» Wybierz menu obliczen zgodnego z czescig obliczanej spirali.
* Klotoida jest opisana réwnaniem
A2=RL

Obliczenia przy uzyciu punktu KA jako punktu odniesienia: ,KA—KE Calculation 1”

Punkt KA (P1)

Punkt IP (P2)

Parametr A klotoidy
Odlegtos¢ przesuniecia (DL)

Pikietaz Szerokos$¢ drogi (BL)
stanowisk

KA

Przesuniecie

|

|

|

l
BP

Obliczenia przy uzyciu punktu arbitralnego potozonego miedzy KA1 i KE1 jako punktu odniesienia:
.KA—KE Calculation 2”

172 Punkt odniesienia (P1)
Q Punkt na linii stycznej do P1 (P2)
Parametr A klotoidy
Diugosé krzywej Q Dtugo$c¢ krzywej od KA do P1 (L)

P1 do punktu celu (QR, QL)
Dtugos$c¢ krzywej (DL1, DL2)
Szerokosé drogi (BL)
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Obliczenia przy uzyciu punktu KE2 jako punktu odniesienia: ,KE—~KA Calculation”

IAZ
KA

Punkt KE (P1)

Kat stycznej KE (AZ)

Parametr A klotoidy

Eg_?(fé krzywej Diugos¢ krzywej od KE do KA (L)
Odlegto$¢ przesuniecia KE (DL1)

Odlegtos¢ przesuniecia punktu celu (DL2)

Szerokos$¢ drogi (BL)

Pikietaz stanowisk Q

Pikietaz stanowisk

%
+ Jezeli nie sg spetnione ponizsze warunki, nie mozna przeprowadzi¢ obliczen wspoirzednych:
+,KA—KE Calculation 1”: 0 = dtugos$c¢ krzywej = 2A
-KA—KE Calculation 2”: 0 = KA - dlugos¢ krzywej punktu odniesienia = 3A
0 = KA - dlugos¢ krzywej punktu celu = 2A
+KE—KA Calculation”: 0 = KA - dtugosc¢ krzywej KE = 3A
0 = KA - dlugos¢ krzywej punktu celu = 2A

PROCEDURA Obliczenia przy uzyciu punktu KA jako punktu odniesienia

1. Na drugiej stronie ekranu trybu OBS naci$nij przycisk
[MENU], a nastepnie wybierz opcje ,ROAD”.

2. Wybierz opcje ,Spiral”, aby wyswietli¢ menu spirali i wybierz rR r
; ” oa
opcje KAKE 1. Occ.Orien.
Line
Circ.Curve R
e
| Parabola \

rS iral
KASKE 1]
KA-KE 2
KE-KA

3. Wpisz wspoirzedne punktu KA (punktu odniesienia).
Nacisnij [OK], aby zatwierdzi¢ wpisane dane.

4. Wpisz wspétrzedne punktu IP i nacisnij [OK]. -
iral/lP

ﬁp
ng

[
O =)
O =)
O (=)
O =)
(@)

* Azymut do punktu IP mozna ustawic przyciskiem [AZNTH]
na drugiej stronie. Nacisnij [COORD], aby wréci¢ do
wpisywania wspoétrzednych.

LOADM REC
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5. Wpisz kierunek krzywej, parametr A, offset i odlegto$¢
przesuniecia.

[Spiral/CL peg

Direct. Right
Para A 80.000(m

St. ofs 0.000m
Sta..ing 25.000m
OK

6. Nacisnij [OK] na ekranie pokazanym w kroku 5 procedury, S oiral/CL pe

aby obliczy¢ wspoirzedne punktu na osi. Na ekranie N 1 290 859
zostang wyswietlone wspotrzedne i kat azymutu. E 113 _'7 55

Azmth 00°00” 00"
[WDTH] CENTER)

7. Nacisnij trzy razy przycisk {ESC}, aby zakonczy¢ obliczenia
tuku i wréci¢ do menu <Road>.

+ Naciénij [WIDTH], aby przejs¢ do ekranu konfiguracji
punktow szerokosci.
I’ ,25.20bliczanie linii prostej”

* Punkt na osi mozna wytyczy¢, naciskajgc [S-O].
= ,15.POMIARY W TYCZENIU”

* Kierunek tuku: prawy/lewy
» Zakres wpisywanych wartosci parametru A: 0,000 do 9999,999 (m)
* Zakres offsetu stanowiska / pikietazu:0,000 do 99 999,999 (m)

PROCEDURA Obliczenia przy uzyciu punktu arbitralnego miedzy KA1 i KE1 jako punktu
odniesienia

1. Na drugiej stronie ekranu trybu OBS nacisnij przycisk
[MENU], a nastepnie wybierz opcje ,ROAD”.

2. Wybierz opcje ,Spiral”, aby wyswietli¢ menu spirali i wybierz

opcje ,KA-KE 2”. £ Ar_aKIE 1
KA-KE 2
KE-KA
3. Wpisz wspétrzedne punktu P (punktu odniesienia). Nacisnij -
[OK], aby zatwierdzi¢ wpisane dane. ﬁ%’_r al/Ref O P 00
Ep: 100.000
(LOAD O K|

4. Wpisz wspoitrzedne punktu arbitralnego na linii stycznej do
punktu P i nacisnij [OK].

* Azymut do punktu P mozna ustawié przyciskiem [AZMTH]

na drugiej stronie. Nacisnij [COORD], aby wréci¢ do
wpisywania wspotrzednych.
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5. Wpisz kierunek krzywej, parametr A, dtugos¢ krzywej KA-P

(dhugosc od punktu KA do P), offset oraz dtugosé krzywe;j Spiral/CL peg

celu P (dlugos¢ krzywej od punktu P do punktu celu). Blarreack hRI ._000
KA-P length
50.000m¥
[ OK |
rSt. ofs :‘
0.000/
P-SetOutPTlength
25.000m
[OK |

6. Nacisnij [OK] na ekranie pokazanym w kroku 5 procedury, —
aby obliczy¢ wspdtrzedne punktu na osi. Na ekranie ls\lp iral/CL p$1gg 37
zostang wyswietlone wspotrzedne. E 115 70

Azmth 58°59’ 1
LWIDTH] CENTER

1
6
8

7. Nacisnij trzy razy przycisk {ESC}, aby zakonczy¢ obliczenia
spirali i wrécié do menu <Road>.

» Zakres wartosci diugosci krzywej KA-P / krzywej punktu celu P: 0,000 do 99 999,999 (m)

PROCEDURA Obliczenia przy uzyciu punktu KE2 jako punktu odniesienia

1. Na drugiej stronie ekranu trybu OBS nacisnij przycisk
[MENU], a nastepnie wybierz opcje ,ROAD”.

2. Wybierz opcje ,Spiral”, aby wyswietli¢ menu spirali i wybierz

opcje ,KE-KA”. SPQ)'J_?(IE ]
KA-KE 2
KE-KA
3. Wpisz wspétrzedne punktu KE (punktu odniesienia). ——
Naci$nij [OK], aby zatwierdzi¢ wpisane dane. ﬁ%‘_r al/KE 167 731
Ep 225.457
[LOAD | OK |

4. Wpisz azymut punktu arbitralnego na linii stycznej do
punktu KE i nacisnij [OK].

* Nacisnij [COORD], aby ustawi¢ wspotrzedne w kierunku

stycznym. Nacisnij [AZMTH] na drugiej stronie, aby wrdcic¢
do ekranu wpisywania azymutu.
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5. Wpisz kierunek krzywej, parametr A (parametr klotoidy),

dhugosé krzywej KE-KA (diugosé krzywej od KE do KA), Es)ipr ier Cat' /CL peg
odlegtos¢ przesuniecia KE oraz odlegto$¢ przesuniecia Para A 50.000
punktu styczne;j. KA-KE length

41.667m_ +¥

[ OK ]

(KE Sta..inﬁ

SetOutpt. sta
160.000m

[OK |

3]

6. Nacisnij [OK] na ekranie pokazanym w kroku 5 procedury, Soiral 1
aby obliczy¢ wspétrzedne punktu na osi. Na ekranie IS\lp iral/C p$6g4 837
zostang wyswietlone wspotrzedne. E 231 004
Azmth 125°32’ 48"

[ WIDTH CENTER)|

7. Nacisnij trzy razy przycisk {ESC}, aby zakonczy¢ obliczenia
tuku i wréci¢ do menu <Road>.

» Zakres wartosci diugosci krzywej KE-KA (dtugos¢ krzywej od KE do KA) / odlegtosci przesuniecia KE /
odlegtosci przesuniecia punktu stycznej: 0,000 do 99 999,999 (m))
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25.5 Parabola

Wspétrzedne punktu na osi oraz punktéw szeroko$ci na paraboli mozna wyznaczy¢ na podstawie
wspétrzednych punktu odniesienia i wtasciwosci krzywe;j.
Nastepnie mozna przejs¢ do tyczenia punktu na osi i punktéw szerokosci.
» Wybierz menu obliczen zgodnego z czescig obliczanej paraboli.
 Parabola jest opisana réwnaniem:
3
X

Y = BRX

Skréty uzywane w obliczaniu paraboli
BTC: Poczatek krzywej przejsciowej
BCC: Poczatek tuku kotowego
ETC: Koniec krzywej przejsciowej
ECC: Koniec tuku kotowego

Obliczenia przy uzyciu punktu BTC jako punktu odniesienia:
,BTC—BCC Calculation 1”

Pikietaz
stanowisk

BTC Y

Przesunigcie

|

|

|

l
BP

Obliczenia przy uzyciu punktu BCC jako punktu odniesienia: ,ECC—ETC Calculation”

AAZ
ETC

ECC-ETC
Diugos¢ krzywej

Y

Pikietaz stanowisk Q

Pikietaz stanowisk
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PROCEDURA Obliczenia przy uzyciu punktu BTC jako punktu odniesienia

1. Na drugiej stronie ekranu trybu OBS nacisnij przycisk
[MENU], a nastepnie wybierz opcje ,ROAD”.

2. Wybierz opcje ,Parabola”, aby przejs¢ do menu Parabola, a

i ; N » [Road
nastepnie wybierz ,BTC—BCC Calc. Occ Orien.
L | ne FI1T7
Circ.Curve
Spiral Pl
‘ ¥
(Parabola
BTC — BCC Calc,
ECC— ETC Calc.
3. Wpisz wspotrzedne punktu BTC (punktu odniesienia). ,
Nacisnij [OK], aby zatwierdzi¢ wpisane dane. Parabola/BTC PT
(N[l 472345.621
Ep: 203647.972
[LOAD [ OK ]
4. Wpisz wspétrzedne punktu IP i nacisnij [OK].
* Azymut do punktu IP mozna ustawic przyciskiem [AZMTH]
na drugiej stronie. Nacisnij [COORD], aby wrécic¢ do
wpisywania wspoétrzednych.
5. Whpisz kierunek krzywej, parametr X, promien, offset i r
pikietaz Parabola/CL peg
' Direct. Right
Para X 133.000m
Radius 800.000m
St. ofs 0.000[1g! v
[ OK ]

Sta..ing 20.000 Y

| OK
6. Nacisnij [OK] na ekranie pokazanym w kroku 5 procedury, r
aby obliczy¢ wspdirzedne punktu na osi. Na ekranie IF\I) arab OJ ?égﬁLS p6€290
zostang wyswietlone wspotrzedne. E 203648 215
Azmth 0°46°03"

[ WIDTH CENTER

128



25. POMIARY TRASY

7. Nacisnij trzy razy przycisk {ESC}, aby zakonczy¢ obliczenia
paraboli i wréci¢ do menu <Road>.

* Nacisnij [WIDTH], aby przejs¢ do ekranu konfigurac;ji
punktéw szerokosci.
IC7 ,25.20bliczanie linii prostej”

 Punkt na osi mozna wytyczy¢, naciskajgc [CENTER].
¥ ,15.POMIARY W TYCZENIU”

* Kierunek tuku: prawy/lewy
 Zakres wartosci parametru X / promienia: 0,000 do 9999,999 (m)
« Zakres offsetu stanowiska / pikietazu:0,000 do 99 999,999 (m)

PROCEDURA Obliczenia przy uzyciu punktu ECC jako punktu odniesienia

1. Na drugiej stronie ekranu trybu OBS nacisnij przycisk
[MENU], a nastepnie wybierz opcje ,ROAD”.

2. Wybierz opcje ,Parabola”, aby przejs¢ do menu Parabola, a

. ; ” [Parabola
nastepnie wybierz ,ECC—ETC Calc.”. BTC — BCC Calc.

ECC— ETC Calc.

3. Wpisz wspétrzedne punktu ECC (punktu odniesienia). G bola/ECC PT
arabola

Nacisnij [OK], aby zatwierdzi¢ wpisane dane. N 750753398
Ep: 203897.770

[LOAD [OK ]

4. Wpisz azymut punktu arbitralnego na linii stycznej do r
punktu KE i naciénij [OK]. Parabola/2nd tan pt

Azmth 20.000

+ Nacisnij [COORD], aby ustawi¢ wspétrzedne w kierunku

stycznym. Nacis$nij [AZMTH] na drugiej stronie, aby wréci¢
do ekranu wpisywania azymutu. (COORD ‘

5. Wpisz kierunek krzywej, parametr X, dlugos¢ krzywej ECC-

ETC, pikietaz ECC i pikietaz Q (,Set out pt sta”). Bﬁgactt:grlma/c%gﬁteg
Para X 133.000m
ECC-ETC Length
140.000[g v
| OK |

[Ecc Sta..ing 2|
0.000m
Set out pt sta

20.000]n
[OK |
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6. Nacisnij [OK] na ekranie pokazanym w kroku 5 procedury,

aby obliczy¢ wspdtrzedne punktu na osi. Na ekranie E arab 2'735/0%5 3?1919
zostang wyswietlone wspotrzedne. E 203905 186
Azmth 26°58’'26"

WIDTH CENTER

7. Nacisnij trzy razy przycisk {ESC}, aby zakonczy¢ obliczenia
paraboli i wréci¢ do menu <Road>.

» Zakres wartosci diugosci krzywej ECC-ETC / pikietazu ECC / pikietazu Q (,Set out pt sta”): 0,000 do
99999,999 (m)

25.6 Obliczenia na podstawie 3 punktéw

Wspoirzedne punktu kardynalnego, arbitralnego punktu na osi oraz punktéw szerokosci mozna obliczy¢ na
podstawie wspétrzednych trzech punktow IP oraz parametréow krzywe;.

Nastepnie mozna przystgpi¢ do tyczenia punktu kardynalnego, arbitralnego punktu na osi i punktow
szerokosci.

P2 Wprowadzane parametry:

Punkt BP (P1)

Punkt IP (P2)

Punkt EP (P3)

Kat przeciecia

Kierunek krzywej

Dtugos¢ BP-IP

Dtugos¢ IP-EP

Parametr A1 klotoidy

Przesuniecie Parametr A2 klotoidy
Promien krzywej (R)
Szerokos¢ drogi (BL)
Szerokos¢ drogi (BL)
Pikietaz punktéw CL (DL)

DL

* Po wpisaniu parametréw A1, A2 oraz promienia R zostanie utworzona klotoida i mozna wyznaczy¢ punkty
KA1, KE1, KE2 i KA2.

» Po wpisaniu parametrow A1, A2 oraz promienia R zostanie utworzona klotoida i mozna wyznaczy¢ punkty
KA1, KE1, KE2 i KA2.

* Gdy parametry A1 i A2 majg wartos¢ ,Null” i wpisano tylko wartos¢ promienia R, zostanie utworzona krzywa
kotowa i mozna wyznaczy¢ punkty BC i EC.

PROCEDURA

1. Na drugiej stronie ekranu trybu OBS nacisnij przycisk
[MENU], a nastepnie wybierz opcje ,ROAD”.

2. Wybierz opcje ,3PT Curve”, aby wyswietli¢ menu obliczenh

. 3PT Curve
za pomocg 3 punktow. IP&Tan .
Alignment
EDM

»

130



25. POMIARY TRASY

. Wpisz wspétrzedne punktu BP (punktu odniesienia).
Nacisnij [OK], aby zatwierdzi¢ wpisane dane.

. Wpisz wspétrzedne punktu IP i nacisnij [OK].

. Wpisz wspéirzedne punktu EP i nacisnij [OK].

. Wartosci IA ang (kat przeciecia), kierunek (krzywej), BP-IP

(dtugo$¢ BP-IP) oraz IP-EP (dtugo$c¢ IP-EP) s3 obliczane

na podstawie wspétrzednych trzech wprowadzonych

punktow. Wyniki zostang wyswietlone na ekranie.

Sprawdz dane i nacisnij [OK].

+ Nacisnij {ESC}, aby wroci¢ do poprzedniego ekranu i
wprowadzi¢ zmiany danych.

. Wpisz parametry krzywej: A1, A2, promien i ,St. ofs” (offset
punktu BP).

. Nacisnij [OK] na ekranie pokazanym w kroku 7, aby
obliczy¢ wspotrzedne i odlegtosé przesuniecia punktéw
KA1, KE1, KE2 i KA2. Wyniki zostang wyswietlone na
pokazanych ekranach. Nacisnij {pr}/{4}, aby zmieniaé
ekrany <3PT Curve/KA1>/<3PT Curve/KE1>/<3PT Curve/
KE2>/<3PT Curve/KA2>.
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T Curve/

Nt 1
ES:’ 1

LOAD

Ep: 30 0
LOAD | OK |
3PT Curve
A 90°00°’00"
Direct. Right
BP-IP 141.421m
IP-EP 141.421m
0 K]
[3PT Curve
Para A1 50.000][w
Para A2 50.000m
Radius 60.000m
St. ofs 0.000m
[0 K]
3PT Curve/KA1 >
N 142.052
E . 142.052
Sta..ing 59.471m
0O

WIDTH [N

« 3PT Curve/KA2
N 142.052
E . 257.948
Sta..ing 195.386m

WIDTH
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9. Na ekranach znalezionych punktéw KA1, KE1, KE2 i KA ,
nacisnij [CENTER], aby przejs¢ do konfiguracji punktu 3PT Curve/CL peg
na osl. Sta..ing IEEEEELm
Wohpisz wartosc¢ ,Sta..ing” (pikietaz palika CL) i nacisnij [OK],
aby obliczy¢ wspotrzedne arbitralnego punktu na osi. Wyniki
zostang wyswietlone na ekranie. L 4

3PT Curve/CL peg
N 1
E 1
Sta..ing 1

[WIDTH [CENTER

oSwo

7.289
7.517
0.000m

w

10.Nacisnij dwa razy przycisk {ESC}, aby zakonczy¢
obliczenia na podstawie 3 punktéw i wrdci¢ do menu
<Road>.

* Nacisnij [WIDTH], aby przejs¢ do ekranu konfigurac;ji
punktow szerokosci.
IC7 ,25.20bliczanie linii prostej”

 Punkt na osi mozna wytyczy¢, naciskajgc [S-O].
= ,15.POMIARY W TYCZENIU”

» W klotoidzie bez krzywej przejsciowej punkty KA1, KE1 i KA2 mozna znalez¢ w kroku 8.
* W przypadku krzywej kotowej punkty BCC i ECC mozna znalez¢ w kroku 8.

25.7 Obliczenie kata przeciecia / kata azymutu

Wspotrzedne punktu kardynalnego, arbitralnego punktu na osi oraz punktow szerokosci mozna wyznaczy¢ na
podstawie kata przeciecia, parametréw krzywej i alternatywnie wspétrzednych punktu przeciecia IP lub kata
miedzy punktami BP i IP.

Nastepnie mozna przystgpi¢ do tyczenia punktu kardynalnego, arbitralnego punktu na osi i punktéw
szerokosci.

AZ Punkt BP (P1)

Punkt przeciecia IP (P2)
Kat przeciecia (IA)
Odlegtos¢ BP do IP (DIST1)
DIST2 Odlegtos¢ IP do EP (DIST2)
Parametr A1 klotoidy
Parametr A2 klotoidy
Promien krzywej R

KA2
P1 ) Nastepna odlegto$é
e S
S
K4 Przesuniecie

PROCEDURA

P3

1. Na drugiej stronie ekranu trybu OBS nacisnij przycisk
[MENU], a nastepnie wybierz opcje ,ROAD”.
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. Wybierz opcje ,IP&Tan”, aby przej$¢ do menu obliczania
kata przeciecia / kata azymutu.

. Wpisz wspétrzedne punktu BP (punktu odniesienia).
Nacisnij [OK], aby zatwierdzi¢ wpisane dane.

. Wpisz wspbétrzedne punktu IP i nacisnij [OK].

* Azymut mozna ustawié przyciskiem [AZMTH] na
drugiej stronie.

. Wpisz parametry krzywej: kierunek (krzywej), 1A (kat
przeciecia), BP-IP (odlegto$¢ miedzy punktami BP a IP),
IP-EP (odlegtos¢ miedzy IP a EP), Para A1 (parametr A1),
Para A2 (parametr A2), promien (krzywej) oraz ,St. ofs”
(offset punktu BP).

. Nacisnij [OK] na ekranie pokazanym w kroku 5, aby
obliczyé wspétrzedne i odlegtos¢ przesuniecia punktow
KA1, KE1, KE2 i KA2. Wyniki zostang wyswietlone na
pokazanych ekranach. Naci$nij {(>}/{<€}, aby zmienia¢
ekrany <IA&Tangent/KA1>/<IA&Tangent/KE1>/
<|A&Tangent/KE2>/<IA&Tangent/KA2>.
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f 3PT Curve

IP&Tan px -
Alignment .
EDM
1
VINA&Ta
p:
Ep:
LOAD O K|
[IP&Tan
Direc. Right
1A 90°00’00"
BP-IP 141.421m -
IP-EP 141.421m ¥
[0 K]
(Para A1 50.000L Y
Para A2 50.000m
Radius 60.000m
St.ofs 0.000m
O K]
IA&Tangent/KA1 |
142.052
E 142.052
Sta..ing 59.471m

[WiDTH CeNTER]

<N< IA&Tangent/KA2

142.052
E 257.948
Sta..ing 195.386m

WIDTH
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7. Na ekranach znalezionych punktéw KA1, KE1, KE2 i KA ,
nacisnij [CENTER], aby przejs¢ do konfiguracji punktu IA&Tangent/CL peg
na osi. Sta..ing 195.386[M
Wohpisz wartosc¢ ,Sta..ing” (pikietaz palika CL) i nacisnij [OK],
aby obliczy¢ wspotrzedne arbitralnego punktu na osi. Na

ekranie zostang wyswietlone wyniki. L 4
]A&TangenUCL peg
N 167.289
E 173.517
Sta..ing 100.000m

[WIDTH [CENTER]

8. Nacisnij kilka razy przycisk {ESC}, aby zakonczy¢
obliczenia i wréci¢ do menu <Road>.

+ Naciénij [WIDTH], aby przejs¢ do ekranu konfiguracji
punktow szerokosci.
ICs ,25.20bliczanie linii prostej”

» Punkt na osi mozna wytyczy¢, naciskajgc [S-O].
= ,15.POMIARY W TYCZENIU”

* W klotoidzie bez krzywej przejsciowej punkty KA1, KE1 i KA2 mozna znalez¢ w kroku 6.
» W przypadku krzywej kotowej punkty BC i EC mozna znalez¢ w kroku 6.
» Zakres wartosci kata przeciecia: 0° < 1A < 180°

25.8 Obliczenia przebiegu trasy drogowej

Obliczenia te stuzg do wyznaczenia osi oraz szerokosci drogi za pomoca ciggu krzywych. Nastepnie mozna
przystgpi¢ do tyczenia. (Na rysunku ponizej pokazano przykfad obliczen klotoidy).

Punkt IP 1

Krzywa 2

No.7.~

-"EC2
KAT-1 Krzywa 1

Nastepna odlegtos¢ Punkt IP 2

Przesuniecie

* Menu obliczen obejmuje:
Whpisywanie parametréw krzywej, wysSwietlanie parametrow krzywej, automatyczne obliczanie punktow
kardynalnych, obliczanie punktu arbitralnego i obliczanie punktéw odwrotnosci szerokosci.

* W menu obliczen drogi mozna zdefiniowac jedng droge w kazdym zadaniu, a kazda droga moze sktadac¢ sie
z maksymalnie 16 krzywych.

* W automatycznych obliczeniach punktéw kardynalnych mozna uwzgledni¢ maksymalnie 600 punktéw,
obejmujgcych wszystkie punkty linii Srodkowej i punkty szerokosci.

» Dane drogi zostang zachowane nawet po odtgczeniu zasilania. Jednak dane drogi beda usuniete, jezeli
zadanie zostanie skasowane lub nastgpi inicjacja danych pamieci.
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I’ Kasowanie zadania: ,29.2Kasowanie zadania”
Inicjacja pamieci: ,,,33.13Przywracanie ustawien domysinych” PROCEDURA Przywracanie ustawien
domysinych skonfigurowanych parametréw i wtgczenie zasilania”

%

» Dane krzywej nie bedg ustalane, gdy parametry krzywej (parametry A1, A2 i promieh R) majg wartos¢ ,Null”.
» Zaokraglanie btedéw w obliczeniach krzywej moze prowadzi¢ do rozbieznosci (mm) we wspétrzednych
punktéw.

25.8.1 Wpisywanie punktow IP (punkty przeciecia)
PROCEDURA

1. Wyswietl menu obliczen drogi
Nacisnij [MENU] na trzeciej stronie trybu OBS, aby
wyswietli¢ menu obliczen drogi.

2. Menu Alignment Calculation (Obliczenia dopasowania).

. _ . - [ 3Pt.Curve N
Wybierz opcje ,Alignment”. IP&Tan e TP

=

EDM e

Im

3. Wyswietl menu definiowania krzywej

. : , ; [Alignment
Wybierz opcje ,Define elements”. Define elements

Auto calc.
Calc coord
Road topo
| Setting

4. Wyswietl menu wpisywania punktéw IP. , -
Wybierz opcje ,Input IP”. Dfl Iements
Input element

Review element

Clear
5. Zdefiniuj punkt bazowy (BP).
Wpisz wspéirzedne punktu BP i naciénij [OK]. N D BP RGN
Ep 100.000
LOADN REC W NEXT
6. Zdefiniuj punkt IP 1. P 7
Wpisz wspotrzedne punktu IP 1 i nacisnij [OK]. Np: 200.000
Ep: 200.000
LOAD NEXT
7. Zdefiniuj nastepne punkty IP. P 3
Wpisz nastepne punkty IP w taki sam sposaéb, jak w kroku 6. ND: 200.000
Aby zdefiniowaé wpisany punkt IP jako punkt koncowy (EP), E 8 400.000

nacisnij [EP].

[LOAD NEXTH EP ]
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8. Sprawdz punkt EP.

Sprawdz wspotrzedne punktu EP i nacisnij [OK]. Np: EP 200.000
Ep: 400.000
9. Opus¢ ekran wpisywania punktéw IP.
Nacisnij [OK] na ekranie widocznym w kroku 8. <Curve numbe r:

Nastapi powrot do ekranu <Curve Element Setting>.

25.8.2 Wpisywanie elementow krzywej

» Automatyczne okreslanie punktu BP (krok 3): Mozna zdefiniowaé punkt BP nastepnej krzywej jako punkt IP
lub EP poprzedniej krzywej (punkt KA-2 lub EC).

« Jezeli krzywe naktadajg sie po obliczeniu nastepnej krzywej w oparciu o wpisane parametry (po nacisnieciu
[OK]), zostanie wyswietlony ekran pokazany ponize;.

Element 2-Element3
Tmm

Curve overlap
Continue?

+ Jezeli punkt poczgtkowy elementu znajdzie sie przed punktem BP, odlegtos¢é miedzy tymi punktami bedzie
poprzedzona znakiem minus (-).

BP-Element1
-10mm

Curve overlap
Continue?

| YES | NO |

« Jezeli punkt koncowy elementu znajdzie sie za punktem EP, odlegto$¢ miedzy tymi punktami bedzie
poprzedzona znakiem plus (+).

Element n-ED
10mm

Curve overlap
Continue?

Przycisk [YES] pozwala kontynuowac¢ obliczenia, ignorujgc naktadanie sie krzywych.
Przycisk [NO] powoduje zatrzymanie obliczen i powrét do ekranu Input Element.

1. Wpisz punkty IP.
7 25.8.1 Wpisywanie punktéw IP (punkty przeciecia)

2. Wyswietl ekran Input Element.

Wybierz opcje ,Input element”. Define elements

Input IP
Review element
Clear
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3. Wpisz elementy krzywej 1.

Wopisz parametry A1, A2, promien R oraz offset (dodatkowa Element1
dleatosé Ktu BP- ie2eli BP duie si d Kt Para A1 50.000[n
odlegto$¢ punktu BP: jezeli . znaj lu1e3|eprze punl em Para A2 50.000m
poczatkowym trasy drogowej zostanie dodany znak minus Radius 60.000m
(-)) i nacisnij [OK]. St. ofs 0.000m
1P
* Aby zdefiniowac ostry zakret, parametry A1 i A2 powinny
mie¢ wartos¢ ,Null”, a promien wartosc¢ 0.
* Po nacisnieciu [IP] zostanie obliczony kat przeciecia, r
kierunek zakretu, dtugosci krzywych miedzy BP-IP1 a Element1 o : "
. : . . A 90° 00 " 00
IP1-IP2 na podstawie punktu BP, punktéw IP i elementéw Direct. . Right
krzywej, a uzyskane wyniki zostang wyswietlone na BP-1P1: 141.421m
ekranie. Po sprawdzeniu wynikéw nacisnij [OK]. IP1-1P2: 141.421m
| OK |
4. Wpisz elementy nastepnej krzywe;. -
Wopisz parametry A1, A2 i promien R nastepnej krzywe;. E ! erm iq t2 <Null>
Offset zostanie ustawiony automatycznie. P g rg A2 <N ﬂ >
Radius 50.000]gnl
- Offset nie bedzie wyswietlany, jezeli opcja ,Next BP” St. ofs 195.386m
opisana w 25.8.8 Konfigurowanie parametrow ma \ __1P 4

przypisang wartos¢ ,IP”.

» Po nacisnieciu [IP] zostanie obliczony kat przeciecia,
kierunek zakretu, dlugosci krzywych miedzy IP1-1P2 a
IP2-IP3 na podstawie punktu BP, punktéw IP i elementow
krzywej, a uzyskane wyniki zostang wyswietlone na
ekranie. Po sprawdzeniu wynikéw nacisnij [OK].

5. Kontynuuj wpisywanie elementéw nastepnych krzywych.
Wpisz elementy nastepnych krzywych w taki sam sposéb,
jak w krokach 3 i 4.

6. Zakoncz wpisywanie elementow krzywych.
Po zakonczeniu wpisywania elementéw krzywych nacisnij
[OK]. Nastgpi powrot do ekranu <Curve Element Setting>.

25.8.3 Wpisywanie parametrow krzywej

Mozna sprawdzi¢ parametry krzywej wpisane w ,25.8.2 Wpisywanie elementéw krzywej”. Aby wprowadzi¢
zmiany, nalezy wykona¢ procedure opisang w ,25.8.2 Wpisywanie elementow krzywej”.

» Parametry krzywej bedg wyswietlane w kolejnosci zgodnej z rosngcg numeracjg krzywych.

PROCEDURA

1. Wpisz punkty IP.
= ,25.8.1 Wpisywanie punktow IP (punkty przeciecia)”

2. Wpisz elementy krzywej.
75 25.8.2 Wpisywanie elementow krzywej
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3. Ustaw kursor na polu ,Review elements” (Przeglad
elementéw) i nacisnij {ENT}.
Przyciskami {p>}/{€} mozna przechodzi¢ migdzy ekranami
wiasciwosci w nastepujgcej kolejnosci: punkt BP -> punkt
IP -> punkt EP -> wiasciwosci krzywej -> punkt BP nastepnej
krzywej.

4. Nacisnij [OK], aby wréci¢ do ekranu <Define elements>.

25.8.4 Kasowanie danych

[Define elements

Input IP

Input element
Review elements

Clear

Element1/BP  » |

Np: 100.000
Ep: 100.000

| OK |
<< Element1 >
Para A1 50.000m
Para A2 50.000m
Radius 60.000m
St.ofs 0.000m

Mozna skasowac¢ dane trasy drogowej wyznaczone w procedurach w rozdziatach 25.8.1 Wpisywanie punktow

IP (punkty przeciecia) i 25.8.2 Wpisywanie elementéw krzywe;j.

PROCEDURA

1. Wyswietl menu obliczen trasy drogowe;j
Nacisnij [MENU] na trzeciej stronie trybu OBS, aby
wyswietli¢ menu obliczen drogi.

2. Menu Alignment Calculation (Obliczenia dopasowania).
Wybierz opcje ,Alignment”.

3. Wyswietl menu definiowania krzywej
Wybierz opcje ,Define elements”.

4. Wyswietl menu kasowania.
Wybierz opcje ,Clear”.

5. Skasuj dane trasy drogowe;.
Nacisnij [YES], aby skasowac¢ wszystkie dane trasy
drogowe;.

* Nacisniecie przycisku [NO] spowoduje powrét do ekranu
<Curve Element Setting>.
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25.8.5 Automatyczne obliczanie punktow kardynalnych

Wykonaj automatyczne obliczanie punktéw kardynalnych w oparciu o wtasciwosci krzywej okreslone w
rozdziale ,25.8.2 Wpisywanie elementow krzywej”. Punkty osi trasy i szerokosci tyczone w rownych odstepach
mozna obliczy¢ natychmiast.

« W automatycznych obliczeniach punktéw kardynalnych mozna uwzgledni¢ maksymalnie 600 punktéw,
obejmujgcych wszystkie paliki linii Srodkowej i paliki szerokosci.
* Obliczony punkt kardynalny zalezy od typu krzywe;j.
Klotoida: punkty KA-1, KE-1, KE-2, KA-2
Klotoida bez krzywej przejsciowej: punkty KA-1, KE, KA-2
Krzywa kotowa: punkty BC, SP, EC
* Punkty szerokosci mozna ustawi¢ po obu stronach trasy i oddzielnie oblicza¢ szerokos¢ po lewej i prawe;j
stronie.
* Nazwa punktu jest automatycznie przypisywana do tego punktu, ktéry mozna obliczy¢. Pierwszy czton nazwy
punktu moze okresli¢ uzytkownik.
* Wspotrzedne obliczonych punktéw sg automatycznie zapisywane w biezgcym zadaniu. Jezeli nazwa punktu
juz istnieje w biezgcym zadaniu, mozna wybragé, czy zostanie zastgpiona. Mozna wybraé procedure, ktora
bedzie obowigzywata w takich sytuacjach.

PROCEDURA

1. Na drugiej stronie ekranu trybu OBS nacisnij przycisk
[MENU], a nastepnie wybierz opcje ,ROAD”.

2. Wybierz opcje ,Alignment”, aby wyswietli¢ menu obliczen
trasy drogowe;.

3. Wybierz opcje ,,Auto calc.”, aby przejs¢ do menu

; ; : (Al gnment
automatycznego obliczania punktéw kardynalnych. Define elements
Calc coord
Road topo
| Setting
4. Zdefiniuj wartosci ,Sta incr” (przyrost pikietazu), srodkowy ——
P, ,CL ofs1” (offset osi 1), ,CL ofs2” (offset osi 2), ,Existing” Alig nme nt
. O T Sta incr 100.000Nhg
(procedura stosowana, gdy w biezgcym zadaniu juz istnieje midpitch 90.000m
punkt o takiej samej nazwie) oraz ,Autoname” CL ofs1 5.000m
(automatycznie dodawany przedrostek nazwy punktu). CL ofs2 -5.000m ¥
| OK |
[ExistingPt N
Autoname No.
[ OK |
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5. Nacisnij [OK] na ekranie pokazanym w kroku 4, aby

obliczy¢ wspotrzedne punktu kardynalnego, punktéw N Resu1|’BSO 000 >
szerokosci i liczbe punktow. Wspétrzedne zostang E 100.000
nastepnie wyswietlone na pokazanych tu ekranach. PT BP *

Przyciskami {}/{€} mozna przetgczaé wyswietlane
ekrany. (Ekrany po prawej przedstawiajg przyktadowe L S-O ‘
obliczenia klotoidy).

[« Results »
N 96.465
E 103.536
PT BPR *
| OK J
< Results » |
N 107.071
E 107.071
PT No.1
« Jezeli w opcji ,Existing pt” w kroku 4 wybrano ustawienie
»SKip”, wowczas punkt o nazwie, ktdra juz istnieje w N« ReSlZJ Iotg 000
biezgcym zadaniu nie zostanie automatycznie zapisany. E 400 000
Punkty takie sg oznaczone symbolem ,*”. Na tym etapie PT EP x

mozna zapisac¢ taki punkt pod inng nazwa.

J

6. Ekran pokazany po prawej jest wyswietlany, gdy liczba
punktow przekroczy 600. Nacisnij [YES], aby kontynuowac
korzystanie z pierwszych 600 punktow.

Nacisnij [NO], aby wréci¢ do ekranu pokazanego w kroku 4. Continue?

J

Memory over

7. Nacisnij [OK], aby wréci¢ do ekranu <Alignment>.

« Punkt osi mozna wyznaczy¢, naciskajgc przycisk [S-O].
= ,15.POMIARY W TYCZENIU”

» Zakres wartosci odstepéw miedzy punktami: 0,000 do 9999,999 (100,000%) (m)

 Zakres wartosci modutu punktéw osi: 0,000 do 9999,999 (0,000%) (m)

« Zakres wartosci szerokosci drogi: -999,999 do 999,999 (Null*) (m)

» Procedura postepowania w przypadku zdublowania nazwy punktu: Add (Dodaj, punkt zostanie zapisany jako
nowy punkt z takg sama nazwa)* / Skip (Pomin, istniejgcy punkt nie bedzie zastgpiony)

* Maksymalna dtugosé nazwy punktu: 8 znakéw (,peg No.”™)

» Ustawienia punktu kardynalnego zostang zachowane nawet po odtaczeniu zasilania. Ustawienia zostang
jednak skasowane, jezeli jest wySwietlany komunikat ,RAM cleared”.

Reguly przypisywania nazw do punktéw obliczanych automatycznie.
* Punkt kardynalny klotoidy: numer krzywej jest dodawany na koncu nazwy, na przyktad punkt KA1
krzywej nr 1 zostanie zapisany jako ,KA1-1”, a punkt KA1 krzywej nr 2 jako ,KA2-1".
« Punkt kardynalny krzywej kotowej: numer krzywej jest dodawany na koricu nazwy, na przykfad punkt BC
krzywej nr 1 zostanie zapisany jako ,BC1”, a punkt BC krzywej nr 2 jako ,BC2”".
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+ Punkt szerokosci: Na koncu nazwy punktu jest dodawany przyrostek ,R” lub ,L”. ,R” pojawia sie w
przypadku dodatnich (+) szerokosci trasy (szerokos¢ trasy od punktu osi do punktu prawego), a ,L” w
przypadku ujemnych (-) szerokos$ci (szerokos¢ trasy od punktu osi do punktu lewego). Jezeli obie
szerokosci sg wpisywane jako dodatnie (+), sg uzywane przyrostki ,R” i ,R2”. Jezeli obie szerokosci sg
wpisywane jako ujemne (-), sg uzywane przyrostki ,L” i ,L2".

» Spacja na poczatku i na koncu nazwy punktu jest ignorowana.

+ Jezeli dlugo$¢ nazwy punktu przekracza 16 znakéw, to kazdy nowy znak pojawiajacy sie na kohcu
nazwy bedzie powodowat usuniecie jednego znaku na poczatku nazwy.

25.8.6 Obliczanie punktu arbitralnego

Wspoirzedne punktéw kardynalnych na kazdej obliczanej krzywej mozna wyznaczy¢ za pomocg funkgiji
obliczania punktéw kardynalnych.

PROCEDURA

1. Na drugiej stronie ekranu trybu OBS nacisnij przycisk
[MENU], a nastepnie wybierz opcje ,ROAD".

2. Wybierz opcje ,Alignment”, aby wyswietli¢ menu obliczen
trasy drogowe;j.

3. Wybierz opcje ,,Calc coord”, aby przej$¢ do menu obliczania

punktéw arbitralnych. Alignment

Define elements
Auto calc.

Road topo

| Setting

4. Wpisz odlegtos¢ przesuniecia punktu kardynalnego. —
Alignment/CL peg

Sta..ing 123.4506[n

POINT [ OK ]

\

5. Nacisnij [OK] na ekranie pokazanym w kroku 4, aby

s . : - rAIignment/CL peg
wyswietli¢ wspoétrzedne i nazwe punktu arbitralnego. N 167 289
E 173.517
* Punkt osi mozna zapisac¢ jako punkt znany w biezgcym Sta..ing 100.000m
zadaniu, naciskajac przycisk [REC]. No. 12+3.456

(WIDTH CENTER]

6. Nacisnij przycisk {ESC}, aby wrdci¢ do ekranu
<Alignment>.
* Nacisnij [OFF], aby przej$¢ do ekranu definiowania
punktéw szerokosci.
I’ ,25.20bliczanie linii prostej”

» Punkt osi mozna wytyczy¢, naciskajgc [CENTER].
= ,15.POMIARY W TYCZENIU”

Reguly przypisywania nazw do punktéw arbitralnych
* Punkt arbitralny: odlegto$¢ do punktu arbitralnego jest podawana w odniesieniu do punktu lezgcego
najblizej poczatku krzywej. Odlegto$¢ od punktu jest dodawana na koncu.
+ Jezeli dlugosé nazwy punktu przekracza 16 znakow, to kazdy nowy znak pojawiajgcy sie na koncu
nazwy bedzie powodowat usuniecie jednego znaku na poczatku nazwy.
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25.8.7 Punkt odwrotnosci szerokosci

Szerokosci trasy oraz wspétrzedne punktdw osi na kazdej obliczanej krzywej mozna znalez¢ za pomocg
obliczen punktéw odwrotnosci szerokosci.

» Sg dostepne dwie metody okreslania wspdtrzednych punktéw arbitralnych szerokosci: wpisanie na
klawiaturze lub obserwacja.

PROCEDURA Wopisanie wspoétrzednych na klawiaturze

1. Na drugiej stronie ekranu trybu OBS nacisnij przycisk
[MENU], a nastepnie wybierz opcje ,ROAD”.

2. Wybierz opcje ,Alignment”, aby wyswietli¢ menu obliczen
trasy drogowe;.

3. Wybierz opcje ,Road topo”, aby przejs¢ do menu (AT "
" ignmen
topografii trasy. Define elements
Auto calc.
Calc coord

| Setting

rAIignment/Road topo |
Np: 0.000

Ep: 0.000 1

4. Wpisz wspoitrzedne punktow arbitralnych szerokosci.

LOAD MEASH OK ]

\

5. Nacisnij [OK] na ekranie pokazanym w kroku 4, aby

o L . . [Road topo/CL peg
wyswietli¢ wspotrzedne i nazwe punktu osi. N 173 318
E 196.031

Sta..ing 123.456m

No. 12+3.456
SO OK |

6. Nacisnij [OK] na ekranie pokazanym w kroku 5, aby

wyswietli¢ szerokos¢ trasy i nazwe punktu szerokosci. oad topo/WidthPeg

R

N 173.318
E 196.031
CL ofs 5.000
No. 12+3.456R

J

m

7. Nastepny punkt szerokosci mozna wyznaczy¢ po
nacisnieciu [OK].

» Punkt osi mozna wyznaczy¢, naciskajgc przycisk [S-O].
= ,15.POMIARY W TYCZENIU”

PROCEDURA Wyznaczenie wspoétrzednych w drodze obserwacji

1. Przejdz do menu topografii trasy w sposdb opisany
powyze;.
I’ ,PROCEDURA Wopisanie wspotrzednych na
klawiaturze” kroki 1 do 3
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2. Wyceluj lunete na punkt szerokosci i nacisnij [MEAS], aby

rozpocza¢ pomiar. Sg wyswietlane wspotrzedne i ﬁl i g nment/Ro OOO. 0

zmierzona odlegtos¢ od punktu szerokosci, kgt pionowy i E 8 0.000 l

kat poziomy.

Nacisnij przycisk [STOP], aby zatrzyma¢ pomiar.
[LOAD | OK |
N 168.329
E 199.361
SD 3.780m 1
ZA 78°43°26" B
HA-R 21°47°'16"

|STOP

3. Wspdirzedne i nazwa punktu wyswietlana na ekranie sg

uzywane do wyswietlania wynikow punktu osi. ﬁllpl)g nment/ R106a8d 3t(2) 8
Ep: 199.361
Confirm?
REEL
4. Nacisnij [OK] na ekranie pokazanym w kroku 3, aby Road t ICL
s el ‘s . -~ oa opo pegd
wyswietli¢ szeroko$¢ trasy i nazwe punktu szerokosci. N 173.318
E 196.031
Sta..ing 123.456m
No.2

J

5. Nastepny punkt szerokosci mozna wyznaczy¢ po
nacisnigciu [OK].

* Reguty przypisywania nazw do punktéw szerokosci i punktéw osi sg takie same, jak w przypadku wyliczania
punktéw szerokosci w procedurze automatycznego obliczania punktéw kardynalnych.
7 ,25.8.5 Automatyczne obliczanie punktow kardynalnych Reguty przypisywania nazw do punktéw
obliczanych automatycznie”
* Reguty przypisywania nazw do punktow osi sg takie same, jak w przypadku wyliczania punktéw szerokosci
w procedurze obliczania punktéw arbitralnych.
7 ,25.8.6 Obliczanie punktu arbitralnego || Reguty automatycznego przypisywania nazw do punktow
arbitralnych”

25.8.8 Konfigurowanie parametrow

Podczas konfigurowania parametréw krzywej w procedurze 25.8.2 Wpisywanie elementéw krzywej mozna
ustawi¢ krzywg (klotoida lub parabola), ktéra bedzie obliczana oraz punkt, ktéry zostanie uzyty jako punkt BP
nastepnej krzywej: punkt IP poprzedniej krzywej lub punkt koncowy (KA-2 or EC Point) poprzedniej krzywej.

PROCEDURA

1. Na drugiej stronie ekranu trybu OBS nacisnij przycisk
[MENU], a nastepnie wybierz opcje ,ROAD”.

2. Wybierz opcje ,Alignment”, aby wyswietli¢ menu obliczen
trasy drogowe;.
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3. Wybierz opcje ,Setting”, aby przejs¢ do menu

konfigurowania parametréw. Alignment

Define elements
Auto calc.

Calc coord
Road topo
@Setting

4. Przyciskami {p}/{4} wybierz metodg automatycznego

ustawiania punktu BP nastepnej krzywej oraz typ krzywej. Alignment/Setting

Next BP : [P
Curve :[effe}dsYelle|

* Po zakonczeniu okreslania parametréw krzywej nie mozna

zmienic jej typu. Najpierw trzeba skasowac wszystkie dane Alignment/Setting

trasy. Next BP : IP
= ,25.8.2 Wpisywanie elementéw krzywe;j” Curve : [dliete

Existing curve

Metode automatycznego wyboru mozna wybra¢ sposrod nastepujgcych metod:

(*: ustawienie fabryczne)

» Punkt BP nastepnej krzywej: ,IP” (punkt IP poprzedniej krzywej)* / ,EC/KA2” (punkt koncowy poprzedniej
krzywej (punkt KA-2 lub EC)).

* Krzywa: Klotoida* / Parabola
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Celem tej funkcji jest przeprowadzenie pomiaréw i wytyczenie punktow wzdtuz wczesniej wyznaczonej trasy
drogowej lub innej struktury liniowej. Przekroje mozna mierzy¢ w réznych kierunkach zaleznie od aktualnych
potrzeb.

IF Terminologia: ,25.POMIARY TRASY”

Przekroj

Zmiana kierunku
obserwacji

Linia srodkowa

Punkt docelowy

Pik. stan.

Obserwowany
przekroj

BP

EP

» Ustawienia EDM mozna wprowadzi¢ w menu pomiaréw przekrojow.
I Konfiguracja: ,33.2Warunki obserwacji — odlegtos¢”

PROCEDURA

1. Na drugiej stronie ekranu trybu OBS nacisnij przycisk
[MENU], a nastepnie wybierz opcje ,,Xsection Survey”.

2. Wybierz opcje ,Occ.orien” na ekranie <Xsection Survey> i , -
wpisz dane punktu ustawienia instrumentu. Xsection Survey

I’ ,13.1Wpisywanie danych punktu ustawienia i azymutu” _ urvey

EDM

3. Na ekranie <Xsection Survey> wybierz opcje ,Xsection , -
Survey”. Xsection Survey
Occ.Orien.

EDM
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26. POMIARY PROFILU POPRZECZNEGO

4. Wpisz nazwe drogi do pomiaréw przekroju, rozstaw
punktow, przyrost odlegtosci punktow, pikietaz i wybierz
kierunek. Nacisnij przycisk OK.

* Press [STA-]/[[STA+] to decrease/increase the pitch set in
"Sta incr" from/to "Stationing chainage". Pikietaz jest
wyswietlany w postaci ,xx+xx.xx”.

« Jezeli pikietaz jest taki sam, jak w poprzedniej obserwaciji,
pomiary przekroju bedg uznane za zakohczone i na
ekranie pojawi sie odpowiedni komunikat. Nacisnij [YES],
aby przejs¢ do kroku 5. Nacisnij [NO], aby ponownie
ustawi¢ wartosci rozstawu punktéw, pikietazu i kierunku.

. Wyceluj na ostatni punkt przekroju i nacisnij przycisk
[MEAS].
I’ /0] Direction”

* Nacisnij [HT], aby ustawi¢ wysokosci instrumentu i celu.

* Nacisnij [OFFSET] na drugiej stronie, aby wykonac¢ pomiar
offsetowy ostatniego punktu.

+ Jezeli najpierw jest obserwowany punkt osi, musi on by¢
wczesniej zdefiniowany.
IZ= Krok 8

. Nacisnij [REC]. Wpisz wysokos$¢ celu, nazwe i kod punktu,
a nastepnie nacisnij [OK].

. Powtarzaj czynnosci opisane w krokach 5 i 6 przy
wszystkich punktach przekroju w wybranym kierunku
obserwacji, az do osiggniecia linii osi.

8. Obserwuj punkt osi. Nacisnij [OK].

146

Xsection Survey

Road na |- .

Sta pltch.
100.000m ¥
| OK_|

[Sta incr:

»

10.000m

55.200[ul

Direc.: Left—Right
(STA- i STA+ | OK_|

Sta..ing:

Same Sta...ing

| NO | YES |
N
E
Z i
ZA 89°59'50" 5]
HA-R 125°32'20" [H
MEASJ| OK |
N 103.514
E 101.423
Z 12.152 i
ZA 89°59'50" 5]
HA-R 125°32'20" [
REC MEASH OK |
N 344 .284
E 125.891 R
Z 15.564
HR 2 .000][4s
PT PO1 3
[ OK ]

N 150.514
E 220.423
Z 80.150 i
ZA 89°59'50" 5
HAR 125°32'20" [H
| REC @ HT EWMEASHE OK |




26. POMIARY PROFILU POPRZECZNEGO

Wopisz nazwe punktu osi. Nacisnij [OK].

3+3.200
Center:
No.3+3.200
Finished section:
No
LOAD
» Gdy punkt osi jest zdefiniowany jako punkt ustawienia
instrumentu, nacisnij [LOAD], aby wczytaé zapisane dane
wspotrzednych i ustawi¢ je jako wspotrzedne punktu
ustawienia instrumentu.
I ,13.1 Wpisywanie danych punktu ustawienia i azymutu
PROCEDURA Odczytywanie zapisanych wartosci
wspoétrzednych”
9. Powtarzaj czynnosci opisane w krokach 5 i 6 przy
wszystkich punktach na przekroju, ktére znajdujg sie za
punktem osi.
10.Po obserwac;ji ostatniego punktu zmiany upewnij sie, ze (
I C . » ; 3+3.200
opcja ,Finished section” ma ustawienie ,Yes”, a nastepnie Center:
nacisnij [OK]. No.3+3.200
Finished section:
Yes
LOAD [ OK |

\

» Obserwacje mozna przerwac przyciskiem {ESC}. Zostanie
wowczas wyswietlone okno z zgdaniem potwierdzenia.
Nacisnij [YES], aby porzuci¢ dane zmierzone do tego
punktu i zakoriczy¢ obserwacje. Nacisnij [NO], aby Delete RPOS data?

kontynuowac obserwacje.
[YES |

Stop observing

11.Przejdz do obserwacji nastepnego przekroju.

* Nazwa drogi: maksymalnie 16 znakdw.

+ Sta incr: -999 999,999 do 999 999,999 (m)

« Sta..ing: -99 999,99999 do 99 999,99999 (m)
« Sta pitch: 0,000 do 999 999,999 (m)

* Direction: Left->Right/Right->Left/Left/Right

Kierunek

Przekroje mozna mierzy¢ w nastepujacych kierunkach zaleznie od wyboru dokonanego w opc;ji
,Direction”.

Jesli wybrano opcje ,Left” lub ,Left -> Right”

Schemat 1: Od skrajnego lewego do skrajnego prawego punktu.

Schemat 2: Najpierw punkt osi. Nastepnie punkt lezgcy bezposrednio po lewej od punktu osi. Pozostate
punkty w dowolnej kolejnosci.

Schemat 3: Metoda wykorzystujgca dwa pryzmaty. Najpierw punkt osi, a nastepnie punkt lezgcy
bezposrednio po lewej stronie. Kolejne obserwacje w dowolnej kolejnosci, ktéra jest
najkorzystniejsza podczas pracy z dwoma pryzmatami. Na ponizszym rysunku punktu lezgce
najblizej punkti osi sg obserwowane jako pierwsze, nastepnie obserwowane sg punktu
skrajne (najpierw lewy, potem prawy).
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26. POMIARY PROFILU POPRZECZNEGO

A
Kierunek trasy
Wzorzec 1
L g L 4 L &
® @ ® ®
Wzorzec 2
° . 4 ° °
® @ ©) ®
Wzorzec 3
a @ 1o ®

Strona lewa obserwowana Strona prawa obserwowana

jednym pryzmatem

Jesli wybrano opcje ,Right” lub ,Left -> Right”

drugim pryzmatem

Schemat 1: Od skrajnego prawego do skrajnego lewego punktu.
Schemat 2: Najpierw punkt osi. Nastepnie punkt lezgcy bezposrednio po prawej od punktu osi. Pozostate

punkty w dowolnej kolejnosci.

Schemat 3: Metoda wykorzystujgca dwa pryzmaty. Najpierw punkt osi, a nastepnie punkt lezgcy
bezposrednio po prawej stronie. Kolejne obserwacje w dowolnej kolejnoéci, ktora jest
najkorzystniejsza podczas pracy z dwoma pryzmatami.

Jezeli wybrano opcje ,Left -> Right” lub ,Right -> Left”,
obserwacje kolejnych punktéw mozna przetgczyé
automatycznie na kierunek przeciwny po zakonczeniu
obserwacji poprzedniego przekroju. W ten sposéb
minimalizuje sie spacery do nastepnego punktu
poczgtkowego podczas pomiardw Kilku przekrojéw.

Przegladanie danych przekrojow

Dane przekrojéw zapisane w biezacym zadaniu sg

wyswietlane w sposob pokazany po prawej stronie.

Wartos¢ ,Offset” odpowiada odlegtosci obliczonej z roznicy

wspotrzednych punktu osi i wspétrzednych punktu

pomiarowego.

IC= Wyswietlanie danych zadania: ,28.8Przegladanie
danych zadania”
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A
Kierunek trasy
Przekroj @
—_—
-~
Przekréj @
Przekréj D
_—

Kiedy ,Direction” ustawiono jako ,Left -> Right”

Sta..ing

3+3.200
Offset -12.820m
HR 2.000m
PT XSECTO03 v
N=24
N -320.500 2
E 100.200
z 6.200
CD
(NEXT JjPREV




27. POMIAR PUNKTU METODA WCIEC(

LINIOWEGO

Metoda weciecia liniowego pozwala wyznaczy¢ wspétrzedne punktu celu, gdy linia tgczgca punkt bazowy A (0,
0, 0) i punkt B jest osig X. Wspotrzedne punktu ustawienia instrumentu i kat namiaru na nieznany punkt C sg
okreslane na podstawie obserwacji punktow Ai B.

z
P(n, e, z)
z
n
Pryzmat P1 Pryzmat P2
1 e
Wysokos$¢ celu
Linia
# . N
A(0, 0, 0) B
E fC
Wysokos$¢
insytsrl?moesriztuf Punkt ustawienia instrumentu (nieznany)

PROCEDURA Wyznaczanie linii bazowej

1. Nacisnij przycisk [Menu] na drugiej stronie trybu OBS i g -
wybierz opcje ,Pt to line” REM 4
’ ' Area calc. -
S-O Line

S-O Arc " -
P-Project LI ES

| PT to Line ¥‘

2. Wybierz opcje ,Define baseline”. — -
Point to line
Define baseline

Point to line

3. Wpisz wysokos$¢ instrumentu i nacisnij [OK]. Heiaht
eig
HI 1.500 Ing!

oK ]

4. Wyceluj na pierwszy cel i nacisnij [MEAS]. v TSl PT
easure 1s
ZA 0°o00'00"

HA-R 0°00'00" [ |
HR 1.00Olss .=
PT 1003 >4
Po potwierdzeniu wyniku nacisnij [OK]. 'SD 5123
. m
ZA 34°56'12"
HA-R 123°45'26" ]
HR 1.000[ga -
PT 1003 v

\ J
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27. Pomiar punktu metodg wciecia liniowego

5. Zmierz drugi punkt celu w taki sam sposadb..

Measure 2nd PT
ZA 45°12'34"
HA-R 178°56"'31" i
HR piim B
PT 1004 ¥
MEAS
Po potwierdzeniu wyniku nacisnij [OK]. .
SD 5.123m
ZA 45°12"'34"
HA-R 178°56'31" i
HR 2.000(ps .-
PT 1004 4
LREC | MEAS|| OK ]
6. Potwierdz zmierzone wartosci linii bazowej zdefiniowanej , -
na podstawie linii tgczacej pierwszy i drugi punktu celu. E%Sellne pt1 _pE)Z’I 23m
VD -0.003m
Przycisk [OK] spowoduje ustalenie wspétrzednych i kata SD 0.156m
punktu ustawienia instrumentu.
Kontynuuj pomiary metodg wciecia liniowego. ‘ 4
* Po nacisnieciu [S.CO] zostang wyswietlone wspotrzedne
apia i L ; NO: 20.000
punktu ustawienia instrumentu zdefiniowane na podstawie EO: 30.000
wynikdw pomiaru pierwszego i drugiego punktu celu. Z0: 40:000
Nacisnij [OK], aby przeprowadzi¢ pomiar metodg wciecia
liniowego. HI 2.000m
=4 [ OK |
+ Nacisnij [REC], aby zapisa¢ wspétrzedne punktu
ustawienia instrumentu jako dane znanego punktu w
biezgcym zadaniu. W tym momencie nie mozna zmienié
wspétrzednych punktu ustawienia instrumentu ani jego
wysokosci.
PROCEDURA Pomiar punktu metoda wciecia liniowego
1. Wybierz opcje ,Point to line” na drugiej stronie trybu OBS.
2. Wybierz ,Point to line”. —— -
Point to line
Define baseline
Point to line
3. Wyceluj na punkt celu i nacisnij [MEAS]. Zostanie ,
wyswietlony wynik pomiaru. E
Z i
HR 2.500 [aal_.Es
PT 1001 4
MEAS]
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27. Pomiar punktu metoda wcigcia liniowego

+ Nacisnij [REC], aby zapisa¢ wspotrzedne punktu celu jako

; P : N 20.000

dane zmierzone w biezgcym zadaniu. E 30,000
Z 40.000 &
* Nacisnij [S.CO], aby wyswietlic wspotrzedne punktu HR 2.500 ga .-
ustawienia instrumentu. O MEA

. Wyceluj lunete na nastepny punkt celu i nacisnij [MEAS],
aby rozpoczaé pomiar. Mozna w ten sposéb zmierzy¢ kilka
kolejnych punktéw.

. Nacisniecie przycisku {ESC} spowoduje powrét do ekranu
<Point to Line>.

151



28. REJESTROWANIE DANYCH -

W menu Record mozna zapisa¢ dane pomiarowe (odlegtosé, kat, wspotrzedne), dane punktu ustawienia
instrumentu, dane punktu wstecznego oraz uwagi zwigzane z biezgcym zadaniem.
IC7,29.WYBOR/SKASOWANIE ZADANIA”

* W instrumencie mozna zapisa¢ maksymalnie 50 000 danych. Nie dotyczy to danych punktu ustawienia
instrumentu i punktu wstecznego.

Uwaga

» Jezeli zostanie wpisany punkt o takiej samej nazwie, pojawi sie nastepujgcy ekran:

N 5.544
E -0.739
Z 0.245
PT PNT-001
Overwrite ?

Nacisnij [ADD], aby zapisa¢ punkt jako nowy rekord danych z takg sama nazwa.
Nacisnij [NO], aby wpisa¢ nowag nazwe.
Nacisnij [YES], aby zastgpi¢ istniejgcy punkt.

28.1 Rejestrowanie danych punktu ustawienia instrumentu

Dane punktu ustawienia instrumentu mozna zapisa¢ w biezagcym zadaniu.

» Pozycjami, ktére mozna zapisac¢, sg wspétrzedne punktu ustawienia instrumentu, nazwa punktu, wysokosc¢
instrumentu, kody, operator, data, godzina, pogoda, predkos¢ wiatru, temperatura, cisnienie i wspoétczynnik
kompensacji atmosferyczne;j.

« Jezeli dane punktu ustawienia nie bedg zapisywane w biezgcym zadaniu, zostang uzyte dane wpisane
poprzednio.

PROCEDURA

1. Nacisnij [TOPO] na trzeciej stronie trybu OBS, aby
wyswietli¢ ekran <TOPO>.

« Zostanie wy$wietlona nazwa biezgcego zadania.

2. Wybierz opcje ,Occupy”.

TOPO_ JOB1

BS data
Angle data

Dist data
Coord data v
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28. REJESTROWANIE DANYCH — MENU TOPO -

3. Wpisz ponizsze dane:
(1) Wspoétrzedne punktu ustawienia instrumentu
(2) Nazwa punktu
(3) Wysokos¢ instrumentu
(4) Kod

(5) Operator

(6) Data (tylko do odczytu)

(7) Godzina (tylko do odczytu)

(8) Pogoda

(9) Predkos$¢ wiatru

(10) Temperatura

(11) Cisnienie powietrza

(12) Wspoétczynnik kompensaciji atmosferycznej

* Wybierz [LOAD], aby przywotaé i uzy¢ zarejestrowane
wspotrzedne.

7 ,13.1 Wpisywanie danych punktu ustawienia i azymutu

PROCEDURA Odczytywanie zapisanych wartosci
wspotrzednych”.

» Podczas wpisywania kodu sg wyswietlane przyciski [ADD],

[LIST] i [SRCH].
Nacisnij [ADD], aby zapisa¢ w pamieci wpisane kody.

Nacisnij [LIST], aby wyswietli¢ zapisane kody w odwrotnej

kolejnosci chronologiczne;j.

Nacisnij [SRCH], aby wyszuka¢ zapisany kod.

I’ Informacje o przegladaniu i zapisywaniu kodow w
trybie Data znajdujg sie w rozdziatach
»30.3Rejestrowanie/kasowanie kodow” i
»30.4Przegladanie kodéw”

 Aby ustawi¢ wspotczynnik kompensacji atmosferycznej

0 ppm, nacisnij [0ppm]. Temperatura i ci$nienie sg

ustawiane zgodnie z wartoscig domy$ing.

4. Sprawdz wpisane dane i nacisnij [OK].

5. Nacisnij {ESC}, aby wréci¢ do ekranu <TOPO>.

56789

[NO :
EO: -1234567 78

Z0:
PT Pt.004
HI 1.234m ¥

[LOAD [ oK ]

'CD

Operator

2
[ADD JLIST JSRCHIf OK |

(Date :Jan/01/20172

Time :17:02:33

W eat h : [SHEYE i

Wind :Calm -
| OK |

(Temp. :IEA°C 2]

Press. :1013hPa

ppm . -3 i

(0ppm ]| | OK |

* Maksymalna dtugos$é nazwy punktu: 14 znakéw alfanumerycznych

+ Zakres wysokosci instrumentu: -9999,999 do 9999,999 (m)

* Maks. dlugo$¢ kodu / nazwy operatora: 16 znakéw alfanumerycznych
« Pogoda: Fine, Cloudy, Light rain, Rain, Snow (Dobra, Pochmurno, Lekki deszcz, Deszcz, Snieg)
» Wiatr: Calm, Gentle, Light, Strong, Very strong (Bezwietrznie, Lekki, Nieznaczny, Silny, Bardzo silny)

» Temperatura: -35 do 60 (°C) (co 1°C) / -31 do 140 (°F) (co 1°F)

« Cisnienie powietrza: 500 do 1400 (hPa) (krok 1hPa) / 375 do 1050 (mm Hg)

(krok 1 mm Hg) / 14,8 do 41,3 (cali Hg) (krok 0,1 cali Hg)

« Zakres wartosci wspotczynnika kompensacji atmosferycznej (ppm) -499 do 499
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28. REJESTROWANIE DANYCH — MENU TOPO -

28.2 Rejestrowanie punktu wstecznego

Dane punktu wstecznego mozna zapisa¢ w biezgcym zadaniu. Metode wyznaczania kgta azymutu mozna
wybraé sposréd ,wpisanie kata azymutu” lub ,obliczenie wspotrzednych”.

PROCEDURA Wopisanie kata azymutu

1. Nacisnij [TOPO] na trzeciej stronie trybu OBS, aby
wyswietli¢ ekran <TOPO>.

2. Wybierz opcje ,BS data”. ,
) TOPO JOB1

Occup .

Angle data El
Dist data
| Coord data ;4

3. Wybierz opcje ,Angle”.

W czasie rzeczywistym bedg wyswietlane zmierzone T Backsight
wartosci kata. Coord

4. Wpisz kat azymutu. ( ;
TOPO / Backsight

Take BS

ZA 90°12"'34"
HA-R 130°12'34"
HA-R: I

\

5. Wyceluj na punkt wsteczny i nacisnij [REC] na ekranie w
kroku 4, a nastepnie zdefiniuj nastepujgce wartosci.

2.
(1) Wysoko$é celu ||:_>|'I|3_
2)N kt I
23; Kscziwa e | REC JJOFFSETIJAUTOIMEAS)

6. Nacisnij [OK], aby zapisa¢ dane punktu wstecznego. _CD
Jednoczesnie mozna zapisa¢ dane RED (zredukowane) )
oraz wyniki pomiarow kata. Zostanie przywrécony ekran

<TOPO>.

(ADDLISTHSRCHE OK ]

PROCEDURA Obliczenie kata azymutu na podstawie
wspoétrzednych

1. Nacisnij [TOPO] na trzeciej stronie trybu OBS, aby
wyswietli¢ ekran <TOPO>.

2. Wybierz opcje ,BS data”.

3. Wybierz ,Coord”.
TOPO / Backsight

Angle
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28. REJESTROWANIE DANYCH — MENU TOPO -

. Wpisz wspétrzedne punktu wstecznego.

. Nacisnij [OK] na ekranie pokazanym w kroku 4.

W czasie rzeczywistym bedg wyswietlane zmierzone ¥gkz%/SBaCkSight
wartosci kata. Zostanie tez wyswietlony obliczony kat ZA 90°12'34"
azymutu. HA-R 123°12'34"
Azmth 45°00' 00"
[REC
. Wyceluj na punkt wsteczny i nacisnij [REC] na ekranie w
kroku 4, a nastepnie zdefiniuj nastepujgce wartosci. ZA 90°12 '34"
HA-R  45°00'00"
(1) Wysokos¢ celu E_IR 0.000m
(2) Nazwa punktu I ~
(3) Kod L ‘
- . (CD 4]
. Nacisnij [OK], aby zapisa¢ dane punktu wstecznego. N
Jednoczesnie sg rejestrowane dane punktu i wyniki '
pomiaréw kata. Zostanie przywrécony ekran <TOPO>.
(ADD JLISTISRCHE OK |

TOPO / Backsight

s ) - ] o NBS : 1.000
« Jezeli trzeba wczytaé wartosci wspétrzednych z pamieci i EBS - 1.000
ustawi¢ je, naciénij przycisk [LOAD]. ZBS : <Null>
= ,13.1Wpisywanie danych punktu ustawienia i azymutu”
PROCEDURA Odczytywanie zapisanych wartosci LOAD
wspétrzednych”

28.3 Rejestrowanie danych pomiaru kata

Dane pomiaréw kgta mozna zapisa¢ w biezgcym zadaniu.

PROCEDURA

1.

. Wybierz opcje ,Angle data” i wyceluj lunete na punkt, ktory

Nacisnij [TOPO] na trzeciej stronie trybu OBS, aby
wyswietli¢ ekran <TOPO>.

ma by¢ zapisany. TOPO JOB1
W czasie rzeczywistym bedg wyswietlane zmierzone Occupy it
. ywislym beda wy BS data A
wartosci kata.
Dist data @
| Coord data A\
ZA 60°15'40"
HA-R 110°30'45"
HR 0.00 Oy
PT L4
TILT WH-SET
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28. REJESTROWANIE DANYCH — MENU TOPO -

3. Zdefiniuj ponizsze parametry:
(1) Wysokos¢ celu
(2) Nazwa punktu
(3) Kod

(RECIITILT lH-SETHOSET]

o) 5
: I

LapD W LisTHSRCHE OK |

4. Sprawdz wpisane dane i nacisnij [REC].

5. Nacisnij {ESC}, aby zakonczy¢ pomiary i wréci¢ do
ekranu <TOPO>.

28.4 Rejestrowanie danych pomiaru odlegtosci

Dane pomiaréw odlegtosci mozna zapisa¢ w biezgcym zadaniu.

PROCEDURA

1. Na pierwszej stronie ekranu trybu OBS nacisnij przycisk
[MEAS], aby rozpocza¢ pomiar odlegtosci.
I’ ,12.2Pomiar odlegtosci i kgtéw”

2. Nacisnij [TOPO] na trzeciej stronie trybu OBS. Zostanie

wys$wietlony ekran <TOPO>. TCC))IZCOU JOB1
Wybierz opcje ,Dist data”, aby wyswietlié wyniki pomiarow. BS gots

Angle data

Dist data

| Coord data A\
3. Zdefiniuj ponizsze parametry: r

(1) Wysokos¢ celu %E é 6233615(13?"
(2) Nazwa punktu HA-R 120°10'00"
(3) Kod HR 1. 2340yl

PT
[ REC JOFFSETIY AUTO JIMEAS]

oh) n
: I

IRECHTILT H-SETI 0SET]

4. Sprawdz wpisane dane i nacisnij [REC].
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28. REJESTROWANIE DANYCH — MENU TOPO -

5. Aby kontynuowac¢ pomiary, wyceluj na nastepny punkt,

i . ; i A : SD 123.456m
2a0|snlj.[l\lIIEAS] i wykonaj czynnosci opisane w krokach 3 i ZA 80°30"' 15"
powyzej. HA-R 120°10'00"

* Nacisnij [AUTO], aby wykona¢ pomiar odlegtosci i

automatycznie zapisa¢ wyniki. Opcja [AUTO] jest wygodna %R é%§385?m"
do rejestrowania danych pomiarowych, gdy nie ustawiono HA-R 120°10" 08 "
wysokosci celu, kodu ani nazwy punktu.

« Naciénij [OFFSET], aby przesungé pomiary wykonane w { Recorded

trybie TOPO.

6. Nacisnij {ESC}, aby zakonczy¢ pomiary i wréci¢ do ekranu
<TOPO>.

+ Kiedy na ekranie jest wyswietlana opcja [AUTO], nacisnij przycisk uruchomienia, aby wykonaé czynnosci
automatycznie — od pomiaru odlegtosci do zapisania danych.

28.5 Zapisanie danych wspoéirzednych

Dane wspotrzednych mozna zapisa¢ w biezgcym zadaniu.

PROCEDURA

1. Wykonaj pomiar wspétrzednych na ekranie trybu OBS.
7 ,14.POMIARY WSPOLRZEDNYCH”

2. Nacisnij [TOPO] na trzeciej stronie trybu OBS, aby

wyswietli¢ ekran <TOPO>. T(())lzé) JOB1 ._
Wybierz opcje ,Coord data”, aby wyswietli¢ wyniki BS ggé mi]
pomiaréw. Angle data @
Dist data
@L.Coord data ¥
N 344 .284
E 125.891
Z 15 564 |
HR 2 . 00Ol i
PT ¥
REC JJOFFSETIFAUTORIMEAS)

3. Zdefiniuj ponizsze parametry:
(1) Wysokos¢ celu
(2) Nazwa punktu
(3) Kod
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4. Sprawdz wpisane dane i nacisnij [REC].

5. Aby kontynuowac¢ pomiary, wyceluj na nastepny punkt,
nacisnij [MEAS] i wykonaj czynnosci opisane w krokach 3 i
4 powyzej.

* Przycisk [AUTO] stuzy do rozpoczecia pomiardw i
automatycznego zapisania uzyskanych wynikow.
Wygodnie jest zapisa¢ zmierzone dane bez ustawiania
wysokosci celu, kodu ani nazwy punktu.

+ Nacisnij przycisk [OFFSET], aby rozpoczaé pomiar
offsetowy.

6. Nacisnij {ESC}, aby zakonczy¢ pomiary i wroci¢ do ekranu
<TOPO>.

28.6 Rejestrowanie odlegtosci i wspoétrzednych

Wyniki pomiaréw odlegtosci i wspotrzednych mozna jednoczesnie zapisa¢ w biezgcym zadaniu.

» Odlegtos¢ i wspotrzedne zostang zapisane przy punkcie o tej samej nazwie.
* Najpierw sg rejestrowane dane odlegtosci, nastepnie wspotrzedne.

PROCEDURA
1. Nacisnij [TOPO] na trzeciej stronie trybu OBS, aby —— n
wyswietli¢ ekran <TOPO>. + Coord 2
Wybierz opcje ,Dist + Coord”, aby wyswietli¢ wyniki View
pomiaréw. Deletion
2. Wyceluj na punkt i nacisnij [MEAS], aby rozpoczg¢ pomiar. r
Zostang wyswietlone wyniki pomiaru E 8 8(5)‘11
Z 1.486 |
ETR 0.000[} E>
[RE C JOFFSETI AUTO MEAS

3. Zdefiniuj ponizsze parametry:
(1) Wysokos¢ celu
(2) Nazwa punktu
(3) Kod

4. Sprawdz wpisane dane i nacisnij [REC].

5. Nacisnij {ESC}, aby zakonczy¢ pomiary i wréci¢ do ekranu
<TOPO>.
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28.7 Rejestrowanie uwag

Ta procedura stuzy do przygotowania uwagi i zapisania ich w biezgcym zadaniu.

PROCEDURA
1. Nacisnij [TOPO] na trzeciej stronie trybu OBS, aby —— R
wyswietli¢ ekran <TOPO>. Coord 2
Wybierz ,Note”. View
Deletion |E N

2. Whpisz tres$¢ uwagi.

[TOPO/Note rec 2823
Tree 01 Left

[ OK |
3. Po wpisaniu tresci nacisnij [OK], aby wréci¢ do ekranu
<TOPO>.

* Maksymalna dtugo$é tekstu: 60 znakdw alfanumerycznych

28.8 Przegladanie danych zadania

W instrumencie mozna wyswietli¢ dane wybranego zadania.

* Mozna tez wyszukiwaé dane w obrebie zadania na podstawie nazwy punktu. Wyszukiwanie danych nie
obejmuje uwag.
» Dane punktow, ktore zostaly wpisane z urzadzenh zewnetrznych, nie podlegajg przegladaniu.

PROCEDURA Przegladanie danych zadania

1. Nacisnij [TOPO] na trzeciej stronie trybu OBS, aby ——
wyswietli¢ ekran <TOPO>. Dist + Coord

Wybierz ,View”, aby wyswietli¢ liste zarejestrowanych

punktow. Deletion

»

Occ
RED
Bkb
Ang.
Dist NG
1P [SRCH)

NNN —
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2. Wybierz nazwe punktu, ktérego dane majg byé

wyswietlone, a nastepnie nacisnij [ENT]. %E % % §3Af| 5| g r1n"

Zostang wyswietlone szczegoty danych. Na ekranie pojawig HA-R 117°32'21"

sie dane pomiarowe. HR 123.456m ¥
PT 1010

NEXT lPREVE EDIT

« Naciénij [PREV], aby wys$wietli¢ dane poprzedniego
elementu.

* Nacisnij [NEXT], aby wyswietli¢ dane nastepnego
elementu.

+ Naciénij [EDIT], aby zmieni¢ kod / wysokos$¢ celu / nazwe
punktu wybranego punktu. Pozycje, ktére mozna zmienic,
zalezg od wybranego typu danych.

Nacisnij [OK], aby zatwierdzi¢ zmiany i wréci¢ do
poprzedniego ekranu.

* [[DPMME] = przyciski {a}/{w} stuzg do zmiany stron.

 [1...P] = przyciski {a}/{w¥} stuzg do wyboru punktu

+ Naciénij [FIRST], aby wyswietli¢ pierwsze dane.

* Nacisnij [LAST], aby wyswietli¢ ostatnie dane.

+ Nacisnij [SRCH], aby wyszuka¢ nazwe punktu. Wpisz
nazwe punktu za literami PT.
Wyszukiwanie moze zajg¢ pewien czas, jezeli zapisano
duzo danych.

* Nacisnij [RED], aby wys$wietli¢ ekran danych

zredukowanych, pokazany po prawe;j. \H/B 1_% gﬂ' . ﬂ' g g m
Nacisnij [OBS], aby wrdci¢ do poprzedniego ekranu. Azmth 120 34 '56"
123.45m ¥
PT 1010

NEXT lPREVE EDIT

3. Nacisnij {ESC}, aby zakonczy¢ wyswietlanie szczegotow i
wréci¢ do listy punktow.
Nacisnij ponownie {ESC}, aby wréci¢ do ekranu <TOPO>.

« Jezeli w biezgcym zadaniu istnieje kilka punktdéw o takiej samej nazwie, zostang wyszukane tylko najnowsze
dane.
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28.9 Kasowanie zapisanych danych zadania

W instrumencie mozna skasowac¢ dane w aktualnie wybranym zadaniu.

%

« Kasowanie danych nie powoduje zwolnienia pamieci. Zwolnienie pamieci nastgpi w chwili skasowania
zadania.
7 ,29.2Kasowanie zadania”

PROCEDURA Kasowanie zapisanych danych zadania

1. Nacisénij [TOPO] na trzeciej stronie trybu OBS, aby -
wyswietlié ekran <TOPO>. R'Ostte* Coord
Wybierz ,Deletion”, aby wyswietli¢ liste zarejestrowanych View

punktow.

»

Occ
RED
Bkb
Ang.
Dist NG
1l--P [SRCH]

NN —

2. Wybierz dane, ktérych szczegéty majg by¢ wyswietlone, a

nastepnie nacisnij [ENT]. %E 2 g) %g 14. g? i
Zostang wyswietlone szczegéty danych. HA-R 117°32'21"
HR 5.000m
PT 1010 3
PREV | DEL |
* Nacisnij [PREV], aby wyswietli¢ dane poprzedniego
elementu.
* Nacisnij [NEXT], aby wyswietli¢ dane nastepnego
elementu.

* [[M] = Przyciski {a}/{w} stuzg do zmiany stron.
¢ [T...P] = Przyciski {a}/{w} stuza do wyboru punktu
* Nacisnij [FIRST], aby wyswietli¢ pierwsze dane.
* Nacisnij [LAST], aby wyswietli¢ ostatnie dane.
* Nacisnij [SRCH], aby wyszuka¢ nazwe punktu. Wpisz
nazwe punktu za literami PT.
Wyszukiwanie moze zajg¢ pewien czas, jezeli zapisano duzo danych.

3. Nacisnij [DEL]. Wybrane dane pomiarowe zostang
skasowane.

4. Nacisnij {ESC}, aby wréci¢ do ekranu <TOPO>.

%

» Sprawdz doktadne dane, kitére sg kasowane, aby unikng¢ utraty waznych danych.
» Skasowanie waznych danych, takich jak wspétrzedne punktu ustawienia instrumentu, moze uniemozliwi¢
pomy$ine zakonczenie pracy oprogramowania w urzadzeniu zewnetrznym, ktére wymaga takich danych.
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29.1 Wybér zadania

Wybierz zadanie biezgce i zadanie wyszukiwania wspotrzednych.

* W urzgdzeniu przygotowano 99 zadan, a w stanie fabrycznym jest domysinie wybrane zadanie JOB1.
* Nazwy zadan ustalono jako JOB1 do JOB99; mozna je zmieni¢ w razie potrzeby.

* W kazdym zadaniu mozna okresli¢ wspotczynnik skali. Edytowa¢ mozna tylko wspotczynnik skali biezgcego
zadania.

Biezace zadanie

W biezgcym zdaniu sg zapisane dane pomiarowe, dane punktu ustawienia instrumentu, dane znanych
punktéw, uwagi i wspétrzedne.
I’ Rejestrowanie danych znanego punktu: ,30.1Rejestrowanie/kasowanie danych znanego punktu”.

Zadanie wyszukiwania wspoétrzednych
Dane wspotrzednych zarejestrowane w zadaniu mozna wczyta¢ do pomiarow wspotrzednych, pomiaréw
metodg wciecia, pomiarow podczas tyczenia itp.

Korygowanie skali

Instrument iM oblicza odlegto$¢ poziomg i wspétrzedne punktu za pomocg zmierzonej odlegtosci skosne;.

Jezeli zdefiniowano wspétczynnik skali, podczas obliczen zostanie wprowadzona korekcja skali.
Skorygowana odlegtos$¢ pozioma (s) = Odlegtos¢ pozioma (S) x Wspotczynnik skali (S.F.)

» Gdy wspétczynnik skali ma wartos¢ ,,1,00000000”, wéwczas odlegtosé pozioma nie zostanie

skorygowana.

I’ Odlegtos$é pozioma: ,33.1Warunki obserwacji - Kgt/pochylenie” @®Warunki obserwaciji Odlegtosc

pozioma (H Dist)

PROCEDURA Wybér zadania i zdefiniowanie wspoétczynnika skali

1. Wybierz ,JOB” w trybie Data.

Data
Known data
Code

2. Wybierz opcje ,JOB selection”. ,
Zostanie wyswietlony ekran <JOB selection>. JOB

JOB details
JOB deletion
Comms output
Comms setup

JOB selection

N JOB1

Coord search JOB
:JOB1

LIST

\

3. Nacisnij przycisk [LIST].

[JOB selection

+ Zadanie mozna tez wybra¢ przyciskami {P}/{€}. * jgggé 2?—,2
* Liczby po prawej stronie oznaczajg liczbe danych w JOB03 | 0
kazdym zadaniu. jgggg 8;4

* Symbol ,*” oznacza, ze zadanie nie zostalo jeszcze
przestane do urzadzenia zewnetrznego.
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4. Ustaw kursor na wybranym zadaniu i nacisnij
przycisk {ENT}.
Zadanie zostanie wybrane.

5. Nacisnij {ENT}.
Zostanie ponownie wyswietlony ekran <JOB selection>.

6. Ustaw kursor na polu ,Coord search JOB” i nacisnij [LIST].

Zostanie wyswietlony ekran <Coord search JOB>.

7. Ustaw kursor na wybranym zadaniu wyszukiwania
wspotrzednych i nacisnij przycisk {ENT}.
Zadanie zostanie zatwierdzone i zostanie przywrécony
ekran <JOB>.

* Lista nazw zadan moze zajmowac 2 strony.

PROCEDURA Wpisywanie nazwy zadania

1. Wybierz ,JOB” w trybie Data.

2. Wybierz zadanie, ktérego nazwa bedzie zmieniana.
I’z ,PROCEDURA Wybér zadania i zdefiniowanie
wspotczynnika skali”

3. Wybierz opcje ,,JOB details” na ekranie <JOB>. Po
wpisaniu szczegotéw zadania nacisnij [OK].
Zostanie ponownie wyswietlony ekran <JOB>.

» Wpisz wspdtczynnik skali biezgcego zadania

* Maksymalna dtugo$é nazwy zadania: 12 znakdw
alfanumerycznych

+ Zakres wartosci wspotczynnika skali: 0,50000000 do
2,00000000 (*1,00000000)

. . Ustawienia fabryczne

29.2 Kasowanie zadania

Mozliwe jest skasowanie danych w wybranym zadaniu. Po skasowaniu danych nazwa zadania powraca do

stanu fabrycznego.

JoB
JOB selection

JOB deletion
Comms output
Comms setup

JOB details
JOB name
JOB03
SCALE:1.00000000

* Nie mozna skasowaé zadania, ktére nie zostato wystane do urzadzenia zewnetrznego (zaznaczone

symbolem *).
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PROCEDURA
1. Wybierz ,JOB” w trybie Data.

2. Wybierz opcje ,.JOB deletion”.

ie wyswi | JoB
< >
Zostanie wyswietlony ekran <JOB deletion>. 108 selection
JOB details
* Liczby po prawej stronie oznaczajg liczbe danych w JOB deletion
kazdym zadaniu. Comms output

| Comms setup

46
254
0
0
O J
3. Ustaw kursor na nazwie zgdanego zadania i nacisnij {ENT}.
4. Nacisnij [YES]. Dane z wybranego zadania zostang
skasowane i powrdci ekran <JOB deletion>.
JOBO03 .
deletion
Confirm ?
YES
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30.1 Rejestrowanie/kasowanie danych znanego punktu

Mozna zarejestrowac lub skasowac¢ dane wspotrzednych znanego punktu w biezgcym zadaniu.
Dane wspotrzednych, ktére zostaty zarejestrowane, mozna wykorzystaé podczas tyczenia jako dane
wspétrzednych punktu ustawienia instrumentu, punktu wstecznego, punktu znanego i punktu tyczonego.

* Mozna zapisac¢ 50 tys. pozycji danych wspotrzednych, wigczajgc w to dane obecne w zadaniach.

» Sg dostepne dwie metody rejestracji: wpisanie na klawiaturze i z urzgdzenia zewnetrznego.
I’ Przewody komunikacyjne: ,39.AKCESORIA”

Format danych wyj$ciowych i polecenia ,Podrecznik komunikacji”

* Podczas wpisywania danych znanego punktu z urzgdzenia zewnetrznego instrument iM nie sprawdza
powtarzania nazw punktow.

» Konfiguracje komunikacji mozna takze przeprowadzi¢ w menu znanych danych. Wybierz opcje ,Comms
Setup” na ekranie <Known data>.

%

« Jezeli jako jednostke odlegtosci wybrano ,inch”, warto$¢ musi by¢ podana w jednostkach ,feet” lub ,US feet”.
» Kasowanie danych nie powoduje zwolnienia pamigci. Zwolnienie pamieci nastgpi w chwili skasowania
zadania.
I’F ,29.2Kasowanie zadania”

PROCEDURA Korzystanie z klawiatury do rejestrowania danych wspétrzednych znanego punktu

1. Wybierz ,Known data” w trybie Data.

[Data
. - o : JOB
« Zostanie wy$wietlona nazwa biezgcego zadania.
Code
2. Wybierz opcje ,Key in coord” i wpisz wspoirzedne znanego 'K 9ot
nown aata
punktu oraz nazwe punktu. Job.JOB1
Key in coord
Comms input
Deletion
| View v
rec_3991
N 567.950
E -200.820
Z 305.740
PT 5
3. Po wpisaniu danych nacisnij {ENT}.
Dane wspoétrzednych zostang zapisane w biezgcym zadaniu N 6
i zostanie przywrdcony ekran z kroku 2 procedury. E 00
Z 05.
PT
Recorded

4. Kontynuuj wpisywanie wspotrzednych pozostatych znanych
punktéw.

5. Po zapisaniu wszystkich wspétrzednych nacisnij {ESC},
aby przywroci¢ ekran <Known data>.
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PROCEDURA Wprowadzanie danych wspoétrzednych znanego punktu z urzadzenia zewnetrznego

1. Potgcz urzadzenie iM z komputerem.

2. Wybierz ,Known data” w trybie Data.

3. Wybierz opcje ,Comms input”, aby wyswietli¢ ekran -
<Comms input>. Known data

Job.JOB1
Key in coord

Comms input
Deletion
| View v

Wybierz format danych i nacisnij [ENT]. C - "
omms inpu

T type
S type
* Wybierz opcje , T type” lub ,S type” zgodnie z uzywanym
formatem komunikac;ji.
=, 33.1Warunki obserwacji - Kgt/pochylenie”
Konfiguracja komunikaciji Jezeli wybrano opcje , T type”
[ Comms iniut
SSS(Coord)

Rozpocznie sie przesytanie danych wspoétrzednych z

urzgdzenia zewnetrznego, a na ekranie bedzie wyswietlana
liczna odebranych pozycji. Po zakornczeniu przesytania Format GTS(Coord)
danych zostanie wyswietlony ekran <Known data>.

[Comms input

Receiving 12

+ Nacisnij {ESC}, aby przerwac przesytanie danych.

4. Odbierz dane wspétrzednych nastepnego znanego punktu.
Nastepnie odbierz dane wspodtrzednych pozostatych
znanych punktow.

5. Zakoncz przesytanie znanych punktéw. Po zakonczeniu
rejestrowania nacisnij [ESC]. Nastgpi powrét do ekranu
<Known Point>.

» Formaty danych wejsciowych
Typ T: GTS (Coord) / SSS (Coord)
Typ S: SDR33

PROCEDURA Kasowanie wskazanych danych wspétrzednych

1. Wybierz ,Known data” w trybie Data.
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2. Wybierz ,Deletion”, aby wyswietli¢ danych znanych ,
punktow. Known data
Job.JOB1
Key in coord

Comms input

| View v

PT
PT 013
PT POINTO1

PT ABCDEF

PT 123456789%

ISR FIRST SRCH]

3. Wybierz nazwe punktu, ktéra ma by¢ skasowana i nacisnij
[ENT].

N
* [[z] = Przyciski {a}/{w} stuzg do zmiany stron. E ) %8% 928
¢ [1...P] = Przyciski {a}/{w} stuza do wyboru punktu PT 5
« Naci$nij [FIRST], aby przej$¢ na poczatek listy nazw LNEXT | DEL |
punktow.
» Nacisnij [LAST], aby przej$¢ na koniec listy nazw punktéw.
*[SRCH]

I’ ,13.1 Wpisywanie danych punktu ustawienia i azymutu
PROCEDURA Wyszukiwanie wartosci wspotrzednych (petna zgodnosé) / PROCEDURA
Wyszukiwanie wartosci wspoétrzednych (czesciowa zgodnos¢)”
4. Nacisnij [DEL], aby usuna¢ nazwe wybranego punktu.

* Nacisnij [PREV], aby wyswietli¢ poprzednie dane.
* Nacisnij [NEXT], aby wyswietli¢ nastepne dane.

5. Nacisnij {ESC}, aby opuscic liste nazw punktow i wréci¢ do
ekranu <Known data>.

PROCEDURA Kasowanie wszystkich danych wspétrzednych jednoczesnie (inicjacja)

1. Wybierz ,Known data” w trybie Data.

2. Wybierz opcje ,Clear” i nacisnij {ENT}.

' 2]
Comms setup
3. Nacisnij [YES].
Zostanie przywrocony ekran <Known data>.
Clear
Confirm ?
=
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30.2 Przegladanie danych znanego punktu

Mozliwe jest wyswietlenie wszystkich danych wspotrzednych zapisanych w biezgcym zadaniu.

PROCEDURA

1. Wybierz ,Known data” w trybie Data.

« Zostanie wyswietlona nazwa biezgcego zadania.

2. Wybierz opcje ,View”.

. . Known data
Zostanie wyswietlona nazwa punktu. Job.JOB1
Key in coord
Comms input
Deletion
WView v

3. \r:\;);t:;:z nazwe punktu, ktéry ma by¢ wyswietlony i (PT ~
J [ENTI. PT 013
Zostang wyswietlone wspotrzedne wybranego punktu. PT POINTO1
PT ABCDEF
123456789%

PT
S [SRCH]

N 567.950

E -200.820

Z 305.740
PT 5
(NEXT j§ PREV DEL |

4. Nacisnij {ESC}, aby wrdci¢ do listy nazw punktow.
Nacisnij ponownie {ESC}, aby wréci¢ do ekranu
<Known data>.

30.3 Rejestrowanie/kasowanie kodéw

Kody mozna zapisaé¢ w pamieci instrumentu. Mozna tez odczyta¢ kody zapisane w pamieci podczas
rejestrowania danych punktu ustawienia instrumentu lub danych pomiarowych.

PROCEDURA Wpisywanie kodow

1. Wybierz ,Code” w trybie Data.

Data
JOB
Known data
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2. Wybierz opcje ,Key in code”.

Wopisz kod na klawiaturze i naci$nij {ENT}. Wpisany kod Ce TR
zostanie zarejestrowany i powréci ekran <Code>. Comms input
Comms output
Deletion -
Code view
~ A
» Maksymalna dtugos¢ kodu: 16 znakéw alfanumerycznych (
* Maksymalna liczba zarejestrowanych kodow: 60 Code R
#Pole |
PROCEDURA Wczytywanie kodéw z urzgdzenia zewnetrznego
* Mozliwe jest wczytywanie tylko kodéw w formacie komunikacji zgodnym z typem T.
» Podczas rejestrowania kodéw trzeba w konfiguracji komunikacji wybra¢ opcje , T type”.
7 ,,33.1Warunki obserwacji - Kgt/pochylenie” Konfiguracja komunikacji
1. Podtgcz instrument iM do komputera.
2. Wybierz ,Code” w trybie Data. ,
Data
JOB
Known data
3. Wybierz opcje ,Comms input” i nacisnij [ENT]. :
Rozpocznie sie komunikacja, a ilo$¢ przestanych danych Code
. . : X : - Key in code
bedzie wyswietlana na ekranie. Po zakonczeniu transmisji m
pojawi sie ekran <Code>. Comms output
* Nacisniecie przycisku {ESC} spowoduje zatrzymanie 89 |det'0_”
przesytania danych. ode view
[Code
Format CODE
Receiving 15
PROCEDURA Kasowanie kodow
1. Wybierz ,Code” w trybie Data.
2. Wybierz opcje ,Deletion”. Zostanie wyswietlona lista
zarejestrowanych kodow. Code
Key in coord
Comms input
Comms output
Code view b 4
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3. Ustaw kursor na kodzie, ktéry ma by¢ skasowany i nacisnij

[DEL]. Pole

. A001
Zaznaczony kod zostanie skasowany. TREEO1LEFT
POINTO 1
POINTO2

(A1 FIRST J LAST

4. Nacisnij {ESC}, aby wréci¢ do ekranu <Code>.

« Jezeli w kroku 2 wybrano opcje ,Clear list”, to po nacisnieciu [YES] zostang skasowane wszystkie kody.

30.4 Przegladanie kodow

PROCEDURA

1. Wybierz ,Code” w trybie Data.

2. Wybierz opcje ,Code view”. ,
Zostanie wyswietlona lista zarejestrowanych kodow. C%de .
ey in coord
Comms input
3. Nacisnij {ESC}, aby wrdci¢ do ekranu <Code>. Comms output
Deletion
l ¥

AO0O1

Point 001
TREEO1LEFT
POINTO1

WIS FIRST Jj LAST
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31. WYSYLANIE DANYCH ZADAN

Dane zadania mozna przesta¢ do komputera.
I’ Przewody komunikacyjne: ,39.AKCESORIA”
Format danych wyjsciowych i polecenia ,Podrecznik komunikac;ji

* Przesytaniu podlegajg wyniki pomiaréw, dane punktu ustawienia instrumentu, dane znanych punktéw, uwagi
i wspotrzedne.

* Dane punktéw, ktore zostaty wpisane z urzgdzen zewnetrznych, nie sg przesytane.

+ Konfiguracje komunikacji mozna takze przeprowadzi¢ w menu JOB. Wybierz opcje ,Comms Setup” na
ekranie <JOB>.

%

« Jezeli jako jednostke odlegtosci wybrano ,inch”, dane sg wysytane w jednostkach ,feet” lub ,US feet” zaleznie
od wybranej definicji stopy.

31.1 Wysylanie danych zadania do komputera

PROCEDURA

1. Potgcz urzadzenie iM z komputerem.

2. Wybierz ,JOB” w trybie Data. ,
Data

Known data
Code

3. Wybierz opcje ,Comms output”, aby wy$wietli¢ liste zadan. 'JOB
JOB selection
JOB details
JOB deletion
Comms setup

4. Wybierz opcje ,T type” lub ,S type”. r

Zatwierdz wybor przyciskiem [ENT]. CW

D
S type
* Wybierz opcje , T type” lub ,S type” zgodnie z uzywanym
formatem komunikacji.
7 ,33.1Warunki obserwacji - Kgt/pochylenie”
Konfiguracja komunikacji

5. Wybierz wysytane zadanie i nacisnij {ENT}.
Po wybraniu zadania pojawi sie komunikat ,,Out”. Mozna
wybra¢ dowolng liczbe zadan.

Out
254
Out

* Symbol ,*” oznacza, ze zadanie nie zostato jeszcze
przestane do urzgdzenia zewnetrznego.

6. Nacisnij przycisk OK.
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31. WYSYLANIE DANYCH ZADANIA

7. Wybierz format wysytanych danych i nacisnij {ENT}. Jezeli wybrano T type

Comms output
GTS(Obs)
GTS(Coord)
SSS(Obs)
SSS(Coord)

[

ezeli wybrano S type

(Comms output
SDR33

Jezeli wybrano opcje ,GTS (Obs)” lub ,SSS (Obs)”, wybierz ,
Comms output

format danych odlegtosci.
Obs dataj
* Wybor opcji ,Obs data” spowoduje wystanie danych Reduced data

odlegtosci skosnej. Wybor opcji ,Reduced data” spowoduje
wystanie danych odlegtosci poziomej uzyskanej na
podstawie konwersji odlegtosci skosnej. (Jezeli wybrano
format SSS, zostang tez wystane dane wysokosci).

%

« Jezeli dane punktu ustawienia instrumentu nie sg
rejestrowane podczas pomiardw, wybranie opcji ,Reduced
data” moze spowodowaé wystanie niezamierzonych wynikéw
pomiarow,

8. Nacisnij {ENT}, aby rozpocza¢ wysytanie danych w
biezgcym zadaniu. Po zakonczeniu wysytania na ekranie
ponownie pojawi sie lista zadan i bedzie mozliwe wystanie
danych z innych zadan.

* Nacisnij {ESC}, aby przerwac¢ przesytanie danych.

PROCEDURA Wysytanie kodéw do komputera

* Mozliwe jest wysytanie tylko kodéw w formacie komunikacji zgodnym z typem T.
» Podczas wysytania kodéw trzeba w konfiguracji komunikacji wybra¢ opcje , T type”.
7 ,33.1Warunki obserwaciji - Kgt/pochylenie” Konfiguracja komunikacji

1. Podtgcz instrument iM do komputera.

2. Wybierz ,Code” w trybie Data.

Data
JOB
Known data
Code
3. Wybierz opcje ,Comms output” i nacisnij [ENT].
Lo . 3 ] . Code
Rozpocznie sie wysytanie kodéw. Po zakonczeniu Key in code
wysytania na ekranie pojawi sie¢ menu Code. Comms in E ut
D
Dletion

Code view
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32. KORZYSTANE Z PAMIECI US

Instrument umozliwia zapisywanie danych w pamieci USB i odczytywanie ich z niej.

» Podczas pracy z pamiecig USB dane sg zapisywane w katalogu gtéwnym. Nie mozna zapisywa¢ danych w
podkatalogach ani odczytywac ich z podkatalogow.
» Urzgdzenie iM umozliwia zapisywanie i odczytywanie plikow tekstowych zgodnych z systemem MS-DOS.

%

« Jezeli wybrano opcje ,,S type”, mozna zapisywac/odczytywac tylko pliki z rozszerzeniem SDR. Instrument
iM nie moze wyswietlaé plikow z pamieci USB, ktére majg rozszerzenie inne niz SDR. Wystane pliki
danych kodéw mozna wyswietli¢, gdy wybrano opcje , T type”. (Ta sama zasada dotyczy zapisywania
kodow, gdy wybrano opcje ,S type”).

» Nie mozna zapisac pliku pod takg samg nazwa, jakg ma inny plik z atrybutem tylko do odczytu, ani nie mozna
zmieni¢ nazwy lub usung¢ pliku z takim atrybutem. (Zalezy do jednak od modelu urzgdzenia lub uzywanego
oprogramowania).

» Aby uzyskac ,Instrukcje komunikacji”, opisujgcg szczegdty formatéw danych i protokotéw uzywanych do
zapisywania i pobierania danych z pamieci USB, nalezy skontaktowac sie ze sprzedawca.

 Z urzadzeniem iM mozna uzywac¢ pamieci USB o maksymalnej pojemnosci 8 GB.

32.1 Podiaczanie pamieci USB

%

* Nie wolno odtgcza¢ pamieci USB podczas odczytywania lub zapisywania danych. Moze to spowodowac
utrate danych zapisanych w pamieci USB lub w urzadzeniu iM.

» Nie wyjmuj akumulatora ani nie wytgczaj zasilania podczas zapisywania lub odczytywania danych. Moze to
spowodowa¢ utrate danych zapisanych w pamieci USB lub w urzgdzeniu iM.

» Warunkiem zachowania wodoodpornosci instrumentu jest zamknieta pokrywa komory akumulatora,
zamknieta klapka ztgcza interfejsu i prawidtowe podigczenie ztgczy. Nie mozna z nich korzystaé, jezeli sg
roztgczone lub poluzowane, w warunkach, w ktérych woda lub inne ptyny mogg rozlaé sie na instrument.
Wodoodpornosé i pytoszczelno$¢ instrumentu nie jest zachowana podczas korzystania ze ztgcza USB.

PROCEDURA

1. Otwoérz klapke ztacza interfejsu.

Klapka
ztacza
interfejsu

EVEL

@ﬁi&‘i




32. KORZYSTANE Z PAMIECI USB

%

» W przypadku korzystania z pamigci USB z 4 stykami umieszczonymi na zewnatrz, nalezy jg wtozy¢ ztgczem
skierowanym do tytu, aby unikng¢ uszkodzenia gniazda USB.

3. Zamknij klapke.
Pokrywa bedzie prawidtowo zamknieta, kiedy zatrzask wyda styszalny dzwiek klikniecia.

32.2 Wybor opcji ,, T type” /,,S type”.

1. Nacisnij przycisk [USB] na ekranie stanu.

2. Wybierz opcje , T type” lub ,S type”.

ZatwierdZ wybor przyciskiem [ENT]. U

S type
» Wybierz opcje , T type” lub S type” zgodnie z uzywanym
formatem komunikacji.

1’7, 33.1Warunki obserwacji - Kgt/pochylenie”
Konfiguracja komunikacji

32.3 Zapisywanie danych zadania w pamieci USB

Dane pomiarowe (odlegtos¢, kat, wspétrzedne), dane znanych punktéw wczytane do iM, dane punktu
ustawienia instrumentu i uwagi zapisane w zadaniu mozna zapisa¢ w pamigci USB. Jezeli wybrano kilka
zadan, moze je tez zapisa¢ w jednym pliku.

« Jezeli wybrano opcje ,S type”, dane zostang zapisane jako plik z rozszerzeniem odpowiadajgcym formatowi
komunikacji z urzadzeniem zewnetrznym.

« Jezeli wybrano opcje , T type”, rozszerzenie nazwy pliku zostanie ustawione automatycznie na podstawie
formatu komunikacji z urzagdzeniem zewnetrznym, ale mozna je usunac¢ lub zmieni¢ na dowolne inne.

PROCEDURA Zapisywanie danych

1. Wybierz opcje ,Save data” w trybie USB.

USB
Load known PT
Save code
Load code
File status v

2. Na liscie zadanh wybierz zadanie, ktére ma by¢ zapisane i
nacis$nij {ENT}. Po prawej stronie wybranego zadania
pojawi sie informacja ,Out’. Mozna wybrac kilka zadan
jednoczesnie.

Out
254
Out

(0 2
COK )

3. Po wybraniu zadania nacisnij [OK].
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32. KORZYSTANE Z PAMIECI USB

4. Wybierz format wysytanych danych. ,
(Jezeli wybrano opcje , T type”) Sedt

GTS(Coord)
SSS(Obs)
SSS(Coord)

[Save data

Obs data
Reduced data

5. Wpisz nazwe pliku. Nacisnij {ENT}, aby zatwierdzi¢ dane.

o : o . . Date :Jan/01/2017
« Jezeliwybrano opcje , T type”, mozna zmienié rozszerzenie Time :08:00
nazwy pliku. Po wpisaniu nazwy pliku naci$nij {ENT}/{w}, Format:GTS(Obs
aby przesunaé kursor do pola rozszerzenia. ’*—1 23.4MB/ 3.8GB

Pamie¢ dostepna / pamiec¢ catkowita

6. Wybierz format wysytanych danych.

(Jezeliwybrano S type) Date -+ Jan/01/2017
Ustaw kursor na polu ,Format”, aby wybrac format danych Time - 08:00
wyjéciowych. Format:S1sls&K]

123.4MB/ 3.8GB ¥

* Wybierz ,Yes” w opcji ,Send RED data” na drugiej stronie,

aby wystac¢ dane odlegtosci poziomych przeliczone z - \
odlegtosci skosnych. Send RED data : 2

L OK |

7. Nacisnij [OK], aby zapisa¢ zadanie na nosniku
zewnetrznym. Po zapisaniu zadania na ekranie pojawi si¢
ponownie lista zadan.

Jezeli podczas zapisywania danych zostanie nacisniety
przycisk {ESC}, zapisywanie bedzie przerwane.

* Maksymalna dtugos$¢ nazwy pliku: 8 znakéw alfanumerycznych (nie obejmuje rozszerzenia).
 Znaki, ktore mozna zastosowac w nazwie pliku: Litery (tylko wielkie), znaki specjalne (-)
* Format wyjsciowy
Typ T: GTS (Obs), GTS (Coord), SSS (Obs), SSS (Coord)
Typ S: SDR33, SDR2x
* Maksymalna dtugos¢ rozszerzenia nazwy pliku: 3 znaki (tylko gdy wybrano opcje , T type”)
» W przypadki zastgpienia pliku plik zastepowany zostanie skasowany.

PROCEDURA Zapisywanie kodow

» Podczas zapisywania kodow trzeba w konfiguracji komunikacji wybra¢ opcje , T type”. 7 ,33.1Warunki
obserwacji - Kat/pochylenie” Konfiguracja komunikacji
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32. KORZYSTANE Z PAMIECI USB

1. Na pierwszej stronie trybu USB wybierz opcje ,Save code”.

USB
Save data
Load known PT
Load code
File status ¥

2. Whpisz nazwe pliku i nacisnij {ENT}.

: . . .. f[CODOT. TXT
IZF Wpisywanie rozszerzenia nazwy pliku: , PROCEDURA .
Zapisywanie danych krok 5” '[I')I?T;[g 8%%81 /2017
Format:CODE
’7—123.4MB / 3.8GB

Pamigc¢ dostepna / pamie¢ catkowita
3. Nacisnij [OK], aby rozpocza¢ zapisywanie kodu. Po

zapisaniu na ekranie ponownie pojawi sie lista zadan.

Nacisniecie przycisku {ESC} spowoduje zatrzymanie
zapisywania.

32.4 Wczytywanie danych z pamieci USB do instrumentu iM

Dane znanych punktéw lub kody zapisane wczesniej w pamieci USB mozna wczytaé do biezgcego zadania.

* Do instrumentu iM mozna wczytaé tylko te wspétrzedne, ktérych format pliku jest zgodny z instrumentem iM.
IC> Format danych wyj$ciowych i polecenia: ,Podrecznik komunikacji”

PROCEDURA Wczytywanie danych znanego punktu

1. Wybierz opcje ,Load known Pt.” w trybie Data. -

y pcje y USB
Save data

Load known PT
Save code
Load code
File status

2. Sprawdz wyswietlang nazwe biezgcego zadania i ,
nacisnij [OK] Load known PT

Job.JOB1

[OK |

3. Wybierz format wejsciowy.
(Jezeli wybrano opcje ,T type”)

Load known PT
GTS(Coord
SSS(Coord)

Ok |
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32. KORZYSTANE Z PAMIECI USB

4. Na lidcie plikéw wybierz plik, ktére ma byé wczytany i ,

naci$nij {ENT}. E
JKLMNOPQ TXT
77 SDR

5. Nacisnij [YES], aby wczyta¢ plik do instrumentu iM.

Zostanie przywrécony ekran <Media>. é?)BSCAf[t))Ete XYZ
Jan/01/2017 17:02
Aby anulowa¢ wczytywanie, naciénij {ESC}. Format :GTS(Coord)
Confirm ?
LNO M YES )

PROCEDURA Wczytywanie kodu

1. Na pierwszej stronie trybu USB wybierz opcje ,Load code”. rUSB
Save data
Load known PT
Save code

File status

2. Wybierz plik zawierajgcy dane kodow przeznaczone do
wczytania i nacisnij {ENT}.

\a
3. Wczytywanie pliku rozpocznie sie po nacisnieciu [YES]. Po r
zakonczeniu wczytywania pojawi sie ekran <USB>. g(%[l))EtOe(M - TXT
Sep/01/2017 17:02
Format :CODE
Confirm ?
[ NO M YES | )

32.5 Wyswietlanie i edycja plikow

Po wybraniu opcji ,File status” mozna wyswietli¢ informacje o pliku, mozna zmieni¢ nazwe pliku oraz mozna
usung¢ plik.

* W przypadku koniecznosci usuniecia wszystkich plikow, nalezy sformatowaé pamie¢ zewnetrzna.
I3 ,32.6Formatowanie wybranej pamieci zewnetrznej”

PROCEDURA Wyswietlanie informacji o pliku

1. Wybierz opcje ,File status” w trybie USB.

USB
Save data
Load known PT
Save code

Load code
File status

“
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32. KORZYSTANE Z PAMIECI USB

2. Na liscie plikéw zapisanych w pamieci zewnetrznej wybierz

plik i nacisnij {ENT}. Zostang wyswietlone szczegoty E
wybranego pliku. JKLMNOPQ TXT
77 GT6

ABCDE SDR
5354byte
Jan/01/2017 17:02
Format :SDR33

— 3.4GB/ 3.8GB
F

Pamigc¢ dostgpna / pamiec catkowita

3. Nacisnij {ESC}, aby wrdci¢ do listy plikow.

PROCEDURA Kasowanie pliku

1. Wykonaj czynnosci opisane w krokach 1 i 2 procedury

_PROCEDURA Wyswietlanie informacii o pliku’, a2 zostanie QB?S%%E,[G SDR
wyswietlony ekran pokazany po prawe;j stronie. Jan/0 1%201 7 17:02
Format :SDR33
3.4GB/ 3.8GB

2. Nacisnij [DEL]. Nacisnij [YES]. Plik zostanie usuniety, a na
ekran powrdci lista plikow.

32.6 Formatowanie wybranej pamieci zewnetrznej

Po wybraniu opcji ,Quick format” mozna sformatowac¢ pamie¢ USB.

%

» Podczas formatowania zostang skasowane wszystkie dane z pamieci USB, takze pliki ukryte.
» Aby zainicjowa¢ za pomocg komputera, wybierz opcje ,FAT” lub ,FAT 32” w menu ,File System”.

PROCEDURA
1. Wybierz opcje ,Quick format” w trybie USB. - - \
Y pele i Quick format 2
2. Nacisnij przycisk [YES], aby sformatowa¢ pamie¢. Po
formatowaniu pojawi sie ekran z menu <Media>. Format USB
Confirm ?
| YES J
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33. ZMIANA KONFIGURACJI

W tym rozdziale objasniono znaczenie parametréw konfiguraciji, ich zmiane oraz jak zainicjowaé urzadzenie.
Kazdg pozycje konfiguracji mozna zmieni¢, dostosowujgc jg do indywidualnych potrzeb.

Config
Obs.conition
Instr.config
Key function
Comms setup

Instr.const

W kolejnych rozdziatach opisano nastepujgce pozycje trybu konfiguraciji.
Konfiguracja komunikac;ji I’ ,9.L ACZENIE Z URZADZENIAMI ZEWNETRZNYM!”
Konfiguracja instrumentu I3 ,35.2Czujnik pochylenia”, ,35.3Kolimacja”

33.1 Warunki obserwacji - Kat/pochylenie

W menu konfiguracji wybierz opcje ,Obs.condition” i nastepnie wybierz ,Angle/Tilt".

Obs.condition Tilt crn {Yes(H.V)
Angle/Tilt coll.crn ‘Yes
Dist V.obs :Zenith
Reflector Ofs V ang :Hold
Atoms Ang.reso. :1”
Other
Opcje i parametry (*: ustawienie fabryczne)

Tilt crn (Kompensacja pochylenia) . Yes(H,V)*, Yes(V), No

coll. crn (Korekcja kolimaciji) : Yes*, No

V.obs (Metoda wyswietlania kata pionowego) : Zenith*, Horiz, Horiz 90° (Horizontal £90°)

Ofs V ang . Hold*, Free

Ang.reso. (Rozdzielczos¢ katowa) : iM-101: 0.5", 1™

iM-102/103/105: 1", 5™

Mechanizm automatycznej kompensaciji kata pochylenia

Katy pionowy i poziomy sg automatycznie korygowane pod katem nieznacznego pochylenia instrumentu

za pomocg 2-0siowego czujnika pochylenia.

» Odczytaj automatycznie skompensowane katy, kiedy wartosci na ekranie ustabilizujg sie.

+ Biad kata poziomego (btgd osi pionowej) zmienia sie zgodnie z fluktuacjami osi pionowej, jezeli zatem
instrument nie jest prawidtowo wypoziomowany, zmiana kata pionowego poprzez obrét lunety
spowoduje zmiane wyswietlanego kgta poziomego.

Skompensowany kgt poziomy = zmierzony kgt poziomy + pochylenie w stopniach / tan (kat pionowy)

+ Gdy luneta jest skierowana w strone zblizong do zenitu lub nadiru, kompensacja pochylenia nie jest

wprowadzana do kata poziomego.

Korekcja kolimacji
Instrument iM jest wyposazony w funkcje korekcji kolimacji, ktéra automatycznie koryguje btedy kata
poziomego spowodowane btedami osi poziomej i wypoziomowania. W opcji tej nalezy wybraé
ustawienie ,Yes”.
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33. ZMIANA KONFIGURACJI

V obs. (metoda wyswietlania kata pionowego)

Zenit Horiz Horiz 90°
0° 90° 90°
[N [\ L)
270° j 90° 180° ;Jh 0° 0° ﬁ'l 0°
] 0 ~— 40 . 40)
/ . ﬁ /@NW% ©\ﬁ<
180° 270° —90°

Ofs V ang
Wybierz, czy kat pionowy jest staty w pomiarach offsetowych kata.

33.2 Warunki obserwacji — odlegtosé

W menu konfiguracji wybierz opcje ,Obs.condition” i nastepnie wybierz ,Dist”.

Obs.condition (Mode {Fine’r”
Angle/Tilt Hllsjt' ngode .%dlst g
Dist| IS :Groun
Rflector C&R crn. :K=0.20
Atoms Sea level crn: No
Other | A4

(Coord. IN-E-ZN
Dist.reso 0.1mm
Track.reso :10mm
EDM ALC :Free

Opcje i parametry (*: ustawienie fabryczne)

Mode (tryb pomiaru odlegtosci) . Fine "r"*, Fine AVG (ustawienia: 1 do 9 razy), Fine "s",
Rapid "r",
Rapid "s", Tracking, Road

Dist mode . Sdist*, Hdist, Vdist

H Dist (metoda wyswietlania odlegtosci poziomej) : Ground*, Grid
C&R crn. (Kompensacja krzywizny Ziemi i refrakcji): No, K=0.142, K=0.20*

Sea level crn (Korekcja poziomu morza) : Yes, No*

Coord. . N-E-Z*, E-N-Z

Dist.reso (Rozdzielczos¢ odlegtosci) : 0.1 mm*, 1 mm

Track.reso : 1 mm, 10 mm*

EDMALC . Hold, Free*

* Wybierz liczbe pomiaréw odlegtosci w trybie ,Fine AVG” za -
S : Mode {FineAVG
pomoca przyciskow {F1} (1) i {F2} ({). Dist mode -Sdist

H Dist :Ground
C&R crn. :K=0.20
Sea level crn:No
2
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33. ZMIANA KONFIGURACJI

%

* Opcja ,Road” w ,Mode (Distance measurement Mode)” jest wyswietlana, gdy na ekranie <Reflector>
wybrano ,N-Prism”.
I3 ,33.3Warunki obserwacji - Lustro (cel)”

Road (Droga)

Ustawienie ,ROAD” jest dedykowanym trybem pomiaréw uzywanym do pomiaréw pochytych powierzchni
drogi lub podobnych struktur w celu uzyskania zgrubnych wynikéw. Opcje ,Road” mozna wybrag, tylko
gdy w opcji ,Reflector” ustawiono ,N-Prism”. Jezeli wybrano opcje ,Road”, to opcja ,Distance mode”
automatycznie przyjmie ustawienie ,Tracking”, gdy w opcji ,Reflector” pojawi sie ustawienie inne niz
»N-Prism”.

Odlegtosé pozioma (H Dist)
Instrument iM oblicza odlegto$¢ poziomg na podstawie odlegtosci skosnej.
Informacje o powierzchni poziomej mozna wyswietla¢ dwoma sposobami:

Grunt:
Odlegtos¢ nie uwzglednia wspoétczynnikdw korekcji poziomu morza ani wspotczynnika skali.

Siatka:

Odlegtosc¢ jest podawana w okfadzie wspétrzednych prostokatnych, ktéry uwzglednia korekcje poziomu
morza i wspotczynniki skali (lub odlegto$¢ w uktadzie wspotrzednych prostokatnych, ktéry uwzglednia
tylko wspdtczynnik skali, gdy w opcji ,Sea level crn.” wybrano ustawienie ,No”).

(Odlegto$¢ skosna|

Odlegtosc¢
rzutowania

Uktad wspdtrzednych
prostokatnych ptaszczyzny

Usredniony poziom morza

» Dane odlegtosci poziomej zapisane w instrumencie dotyczg tylko odlegtosci na gruncie, a wyswietlana
warto$¢ zmienia sie zgodnie z ustawieniami konfiguracji odlegtosci poziomej. Podczas przegladania danych

w

menu TOPO nalezy ustawi¢ wartosci parametréw ,Horizontal distance” i ,Scale factor”, aby byta

wyswietlana oczekiwana wartos¢.

« Jezeli zazgdano odlegtosci poziomej przy wyborze opciji ,, T type” lub za pomocg polecenia GTS, zostanie
wystana nieskorygowana warto$¢ odlegtosci na gruncie niezaleznie od ustawienia parametrow korekcji
poziomu morza lub wspotczynnika skali.

Korekcja poziomu morza

Instrument iM oblicza odlegto$¢ poziomg na podstawie odlegtosci skosnej. Z uwagi na to, ze odlegtosé
pozioma nie uwzglednia wysokosci ponad poziom morza, wprowadzenie kompensaciji sferycznego
ksztattu Ziemi jest zalecane w przypadku pomiaréw na duzych wysokosciach. Odlegtosé sferyczna jest
obliczana nastepujgco.

R X
(R+H)

(HDg)= HD

Gdzie:

R = promien sfery (6 371 000,000 m)

H = usredniona rzedna punktu ustawienia instrumentu i punktu celu
HDg = Odlegtos¢ sferyczna

HD = odlegto$¢ pozioma

*1 Rzedna usredniona jest obliczana automatycznie na podstawie rzednej punktu ustawienia instrumentu
i rzednej punktu celowania.
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Dist.reso. (Rozdzielczos¢ odlegtosci)
Wybierz rozdzielczo$¢ odlegtodci w pomiarach precyzyjnych. Rozdzielczo$¢ odlegtosci w pomiarach
szybkich lub ze $ledzeniem spowoduje przesuniecie tego ustawienia.

Tracking reso. (Rozdzielczos¢ sledzenia)
Wybierz rozdzielczo$¢ odlegtosci w przypadku pomiaréw ze sledzeniem i pomiaréw drogi (tylko pomiar
bezlustrowy). Ustawienie to zalezy od przeznaczenia pomiardéw, na przyktad pomiaru celu ruchomego.

EDM ALC

Ustaw stan odbioru Swiatta w EDM. Podczas pomiaréw ciggtych nalezy te opcje ustawi¢ zgodnie z
warunkami pomiaréw.

+ Jezeli w opcji EDM ALC wybrano ustawienie ,Free”, wowczas ALC instrumentu zostanie automatycznie
wyregulowane w przypadku wystgpienia btedéw spowodowanych zmiang ilo$ci odbieranego swiatta.
Ustaw wartos¢ ,Free”, gdy punkt celu porusza sie podczas pomiaréw lub gdy sg uzywane rézne cele.

+ Jezeli wybrano ustawienie ,Hold”, ilo§¢ odbieranego $wiatta nie bedzie regulowana do czasu
przeprowadzenia regulacji wstepnej i zakonczenia pomiaroéw ciggtych.

» Nalezy wybra¢ ustawienie ,Hold”, jezeli wigzka swiatta uzytego w pomiarach jest stabilna, ale moze byé
czesto zaktécana ludzmi, samochodami, gateziami itp., co uniemozliwia przeprowadzenie pomiaréw.

« Jezeli wybrano tryb pomiaru odlegtosci ,, Tracking” (cel porusza sie podczas pomiaru), odlegto$¢ zostanie
zmierzona w trybie ,Free” niezaleznie od ustawienia opcji EDM ALC.

33.3 Warunki obserwacji - Lustro (cel)

W menu konfiguracji wybierz opcje ,Obs.condition” i nastepnie wybierz ,Reflector”.

Obs.condition Reflector :
Angle/Tilt Sheet mode : On
Dist PC ; 0
Reflector B
Atoms
Other

Opcje i parametry (*: ustawienie fabryczne)

Reflector : Prism*, Sheet, N-prism (pomiar bezlustrowy)
Sheet mode : On*, Off
PC (Stata pryzmatu) : -99 to 99 mm (wybrano opcje ,Prism”: 0*, wybrano opcje ,Sheet”: 0)

* Powyzsze zakresy obowigzujg, gdy w opcji ,Dist.reso” wybrano ustawienie 1 mm. Jezeli wybrano
ustawienie 0,1 mm, wartosci majg doktadnos¢ do pierwszego miejsca dziesietnego.

Tryb folii (wybér celu)
Cel mozna zmieni¢ w opcji ,Reflector” w menu ,Obs. condition” lub przyciskiem

{SHIFT} na tym ekranie, na ktérym jest wyswietlany symbol celu. Mozliwe ustawienia: ,Prism/Sheet/N-
prism (bez lustra)” lub ,,Prism/N-prism (bez lustra)”.

Korekcja stalej pryzmatu
Pryzmaty refleksyjne majg swojg stata.

Nalezy wpisa¢ wartos¢ korekcji uzywanego pryzmatu. Jezeli w opcji ,Reflector” wybrano ustawienie ,N-
prism (Reflectorless)”, automatycznie zostanie ustawiona korekcja zerowa.

182



33. ZMIANA KONFIGURACJI

» Nacisnij [EDM] w trybie obserwacji, aby wyswietli¢ ekran <EDM> i wprowadzi¢ ustawienia celu i warunkéw
atmosferycznych.

EDM EDM 2
Mode :[FiENEE Temp. :IEE°C
Reflector:Prism Pres. :1013hPa
PC -0 B
lllum.hold: Laser ppm 0

¥ [Oppm|

33.4 Warunki obserwacji — warunki atmosferyczne

W menu konfiguracji wybierz opcje ,Obs.condition” i nastepnie wybierz ,Atmos”.

Obs.condition Temp. :HEHE°C
Angle/Tilt Pres. ~ :1013hPa
Dist Humid.inp:No(50%)
flector 0.0
Atoms | m :
Other E]%ﬂﬁ]

» [0ppm]: Wartos¢ wspoétczynnika kompensacji atmosferycznej wraca do 0, a temperatura i cisnienie powietrza
uzyskujg wartosci domysine.

» Warto$¢ wspétczynnika kompensacji atmosferycznej zostanie obliczona na podstawie wpisanych wartosci
temperatury i ciSnienia powietrza. Wspétczynnik kompensacji atmosferycznej mozna tez wpisaé
bezposrednio.

Opcje i parametry (*: ustawienie fabryczne)

Temp. (Temperatura) : -35 do 60°C (15%)

Cisnienie powietrza : 500 do 1400 hPa (1013*) / 375 do 1050 mm Hg (760*)
Humid.imp (Wpisana wilgotnos¢) : No (50%), Yes

Humid. (Wilgotnos¢) : 0 do 100% (50%)

ppm (Wspétczynnik kompensacji atmosferycznej):-499 do 499 (0*)

* Opcja ,Humid.” wyswietlany, tylko gdy w opcji ,Humid.inp”

wybrano ustawienie ,Yes”. -Igerg]sp : 1 B? 303%3 a

» Powyzsze zakresy obowigzujg, gdy w opgiji ,Dist.reso” Humid.inp:Yes
wybrano ustawienie 1 mm. Jezeli wybrano ustawienie 0,1 Humid. X%
mm, wartosci majg doktadno$¢ do pierwszego miejsca A :n : 0.0

dziesietnego.

Wspoétezynnik kompensacji atmosferycznej

Predkosc¢ swiatta wigzki pomiarowej zalezy od warunkéw atmosferycznych, takich jak temperatura i

cisnienie powietrza. Wspoétczynnik korekcji atmosferycznej nalezy zdefiniowaé, jezeli wptyw ten ma by¢

brany pod uwage podczas pomiaréw.

» Urzadzenie GM jest tak zaprojektowane, ze wspotczynnik korekcji wynosi O ppm przy cisnieniu
powietrza 1013,25 hPa, temperaturze 15°C i wilgotnosci 50%.

« Po wpisaniu temperatury, ci$nienia i wilgotnosci powietrza wartos¢ korekcji zostanie obliczona na
podstawie ponizszych wzordw i zostanie zapisana w pamieci.

Wsp. korekcji atmosferycznej (ppm) = 5g5 304 _ 0,294280xp . _0,04126 xe
' 1+0,003661xt 1+0,003661 xt
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t: Temperatura powietrza (°C)
p: Cisnienie (hPa)

e: Cisnienie pary wodnej (hPa)
h: Wilgotnos¢ wzgledna (%)

E : Preznos¢ pary nasycone;j

e (cisnienie pary wodnej) mozna obliczy¢ na podstawie ponizszego wzoru

e = h><——E-
100 _(7,5x1b)
E =611x10{*237:3)

+ Instrument mierzy odlegto$¢ za pomocg wigzki Swiatta, ale predkos¢ $wiatta zalezy od indeksu
zatamania Swiatta w atmosferze. Z koeli indeks zatamania swiatta zalezy od temperatury i ciSnienia. W
okolicy normalnych warunkéw temperatury i cisnienia:

Przy statym cisnieniu zmiana temperatury o 1°C: indeks zmienia sie o 1 ppm.

Przy statej temperaturze zmiana cisnienia o 3,6 hPa: indeks zmienia sie 0 1 ppm.

Aby przeprowadzi¢ doktadne pomiary, trzeba znalez¢ wspoétczynnik korekcji atmosferycznej na podstawie

doktadnych pomiaréw temperatury i ciSnienia, a nastepnie obliczy¢ korekcje atmosferyczna.

Zaleca sie stosowanie bardzo doktadnych przyrzgdéw do pomiaru temperatury i ciSnienia.

* Wpisz usredniong temperature, cisnienie powietrza i wilgotno$¢ odpowiednio w polach ,Temperature”,
.Pressure” (Cisnienie) i ,Humidity” (Wilgotnosgé).

Teren plaski: uzy¢ temperatury, cisnienia i wilgotnosci zmierzonych w punkcie srodkowym odcinka.

Teren pagoérkowaty: uzy¢ temperatury, cisnienia i wilgotnosci zmierzonych w punkcie posrednim (C).

Jezeli nie jest mozliwe przeprowadzenie pomiaréw temperatury, cidnienia i wilgotnosci w punkcie
posrednim, nalezy zmierzy¢ je w stanowisku (A), nastepnie w stanowisku (B), a do instrumentu
wprowadzi¢ wartosci srednie.

Srednia temperatura powietrza D (t1 +12)/2
Srednie ci$nienie powietrza :(p1+ p2)/2
Srednia wilgotno$¢ : (h1 + h2)/2

-
-
-
-
-
-
-
-
-
-

-
-
-
-

-
-
-

Temperatura t1
Cisnienie p1
Wilgotnos¢ h1

Stanowisko docelowe (B)
Temperatura t2

Cisnienie p2

Wilgotno$¢ h2

Usredniony
poziom morza

+ Jezeli warunki pogodowe nie beda brane pod uwage, wpisz wartosci ppm réwne 0.

33.5 Warunki obserwacji — pozostate

W menu konfiguracji wybierz opcje ,Obs.condition” i nastepnie wybierz ,Other”.

Obs.condition Input order : |EEkA610]In]=
Angle/Tilt Stn.ID Incr. : 100
Dist Intersection: Type B
Reflector
Atoms
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Opcje i parametry (*: ustawienie fabryczne)

Kolejnos¢ wprowadzania : PT map CODE*/CODE = PT
Stn.ID Incr. (przyrost numeracji stanowisk) : 0 do 99 999 (100%)
Przeciecie . Type A/ Type B*

Kolejnos¢ wpisywania
Mozna ustali¢ kolejnosé wpisywania nazw i kodéw na ekranach rejestracji danych.

Przeciecie

Typ przeciecia nalezy wybraé przed pomiarem.
I’ ,23.PRZECIECIA”

33.6 Praca instrumentu - zasilanie

Wybierz opcje ,Inst. Config” w trybie konfiguracji i wybierz ,Power supply”.

Instr.confi Power off
|mgi|o’dﬂ Resume :
ILTs_ttrument EDM eco mode Off

ni
Password
Date and time

Opcje i parametry (*: ustawienie fabryczne)

Power off > 5 min, 10 min, 15 min, 30 min*, No
Resume : On*, Off
EDM eco mode : On, Off*

Automatyczne wyltaczenie zasilania
Aby zaoszczedzi¢ energie, urzadzenie iM automatycznie wytgcza sie po okreslonym czasie
bezczynnosci.

Wznowienie pracy
Jezeli w opcji ,Resume” wybrano ustawienie ,On”, a napiecie zostanie wylgczone i wtgczone, zostanie
wyswietlony ekran, jaki byt aktywny przed wytgczeniem instrumentu lub wczesniejszy.

Y

+ Jezeli w opcji ,Resume” wybrano ustawienie ,Off”, znikng wartosci wpisane przed wytgczeniem zasilania.

Tryb EDM eco
Czas pracy bedzie dtuzszy dzieki kontroli zasilania w urzadzeniu EDM.

%

 Czas potrzebny do rozpoczecia pomiaréw odlegtosci bedzie diuzszy, jezeli w opcji ,EDM eco mode”
wybrano ustawienie ,,On”.
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33.7 Praca instrumentu — instrument

Wybierz opcje ,Inst. Config” w trybie konfiguracji i wybierz ,Instrument”.

Instr.config Contrast 110
Power supply [llum.hold ‘Laser
. Guide light :3
Unit Guide pattern :1
Password V manual :No
Date and time |[Reticle lev :3 3|
Volume 4 3| 2

Opcje i parametry (*: ustaW|en|e fabryczne)

Contrast : 0do 15 (10%)
lllum. hold . Laser (celownik laserowy)*, Guide (o$wietlenie pomocnicze)
Guide light (jasnos¢ $wiatta) : 1do 3 (3%)
Guide pattern : 1 (czerwone i zielone miga jednoczesnie)* / 2 (czerwone i zielone miga
naprzemiennie)
V manual . Yes, No*
Reticle lev : 0do 5 (3%
Volume : 0to 5 (3%, wartos¢ ,0” oznacza brzeczyk wytgczony)
[’5 Ustawianie wartosci , Yes w opcji ,V manual”:;,41.1Reczne indeksowanie kofa pionowego w pomiarach
Face 1/2””
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33.8 Praca instrumentu - jednostki

Wybierz opcje ,Inst. Config” w trybie konfiguracji i wybierz ,Unit”.

Instr.config Temp. ;
Power supply Press. :hPa
Instrument Angle :degree
Dist ‘meter
Password

Date and time

Opcje i parametry (*: ustawienie fabryczne)

Temp. 1 °C*°F

Press : hPa*, mmHg, inchHg
Angle : degree®, gon, mil
Dist : meter*, feet, inch

Feet (wyswietlane, gdy powyzej wybrano jednostki ,feet” lub ,inch”):
Int. feet* (1 m = 3.280839895)
US feet (1 m = 3.280833333)

Cale (utamki cala)

Utamek cala jest jednostkg uzywang w USA, kidrg zapisuje sie nastepujaco:
10 875stop — 10-10-1/2 cala

T )
11
1 10.000 feet

@ 0.875 feet x 12=10.5 inch
® 0,5 inch=1/2 inch

L/

* Nawet jezeli w tej opcji wybrano ustawienie ,Inch”, wszystkie dane, nawet wyniki obliczen pola powierzchni,
bedg podawane w stopach ,Feet’, a wszystkie odlegtosci nalezy podawac w calach. Co wiecej, jezeli
wyswietlana wartosc¢ ,Inch” przekracza dopuszczalny zakres, bedzie wyswietlona w jednostkach ,Feet”.

Stopy miedzynarodowe i stopy geodezyjne US
Instrument iM moze wyswietla¢ wartosci stop w jednostkach miedzynarodowych lub geodezyjnych US.
Stopy miedzynarodowe, standardowe jednostkiimperialne, sg w niniejszym dokumencie nazywane krétko
~stopy” (feet).
Stopy geodezyjne US, stosowane w systemach geodezyjnych USA, sg nazywane ,stopami US” (US feet).
Jezeli w opcji ,Dist” wybrano ustawienie ,feet” lub ,inch”, na ekranie bedzie widoczny symbol ,Feet”. Jezeli
natomiast wybrano jednostki metryczne, symbol nie bedzie wyswietlany.

Temp. 3 °C|
Press. :hPa
Angle :degree
Dist feet
Feet ‘Int. feet

Wartosci podawane w stopach réznig sie zaleznie od wybranej jednostki.
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33.9 Praca instrumentu — hasto

Jezeli zdefiniowano hasto, po wigczeniu instrumentu bedzie wyswietlany ekran z polem do wpisania hasta.
Hasto pozwala zabezpieczy¢ wazne informacje, takie jak wyniki danych pomiarowych.

W instrumencie dostarczonym z fabryki nie jest aktywne zabezpieczenie hastem. Podczas definiowania hasta
po raz pierwszy nalezy pole ,0ld password” zostawi¢ puste.

Wybierz opcje ,Inst. Config” na ekranie <Configuration>, a nastepnie wybierz opcje ,Password”.

Instr.config | 8Pdange passdwo rd
ower supply asswor
instrumert Sk

ni

Date and time

PROCEDURA Zmiana hasta

1. Wybierz opcje ,Change Password” w trybie konfiguraciji.

2. Wpisz stare hasto i nacisnij przycisk {ENT}. ,
hange password

= .
old Eassword

3. Wpisz nowe hasto i nacisnij przycisk {ENT}. Hasto zostanie

ienione i boiawi sie ekran <Confia>. Change password
Zmienione | pojawi Ssig ekran onrg New password
Lk ok ok ok K K K K

+ Jezeli nie wpisano hasta w polu nowego hasta i zostat N ew Easswo rd again
nacisniety przycisk {ENT}, hasto nie zostanie ustawione. '

» Hasto musi mieé¢ dtugo$¢ od 3 do 8 znakdw. Wpisywane znaki hasta bedg wyswietlane jako gwiazdki.
» Aby wylgczy¢ zabezpieczenie hastem, nalezy wykona¢ procedure zmiany hasta, ale w polu nowego hasta
trzeba wpisac spacje.
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33.10 Praca instrumentu — data i godzina

Wybierz opcje ,Inst. Config” w trybie konfiguracji i wybierz ,Date & Time”.

Instr.config Date and time
Power supply
Instrument Date: Jan /01 /2017
Unit Time: 16:44:38
Password
Date and time
Konfigurowane wartosci
Date: przyktadowy wpis: 20 lipca 2017 — 07202017 (MMDDYYYY)
Time: przyktadowy wpis: 14:35:17 — 143517 (HHMMSS)

Data i godzina

W urzgdzeniu wbudowano funkcje zegara/kalendarza.

33.11 TSshield

W tym menu mozna wprowadzi¢ ustawienia zwigzane z ustugg TSshield.

TSshield 2

TSshield

TSshield ustugg zarzgdzania informacja, dziatajgcg w chmurze. Umozliwia ona gromadzenie réznych
danych z instrumentu i udostepnia szerokie wsparcie, gwarantujgce bezpieczne korzystanie z urzadzenia.
Mozliwe jest przestanie informacji o aktualizacji, kiedy oprogramowanie instrumentu nie jest juz aktualne,
a takze pozwala przeglgdac¢ informacje na temat posiadanego instrumentu na dedykowanej stronie
internetowe;.

I’ Szczegoly i ustawienia ustugi TSshield: ,Instrukcja obstugi ustugi TSshield”

%

» Ustuga TSshield moze nie by¢ zainstalowana zaleznie od modelu urzadzenia lub moze nie by¢ dostepna
zaleznie od kraju lub regionu sprzedazy. Informacje szczegétowe mozna uzyskac¢ u lokalnego sprzedawcy.
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33.12 Przypisywanie przyciskow

W trybie OBS urzgdzenia mozna przypisac przyciski programowe, aby ufatwi¢ typowe zadania zwigzane z
pomiarami. Instrument iM mozna wygodnie obstugiwa¢ dzieki mozliwosci przypisania znaczenia przyciskéw
programowych w sposéb pasujacy do indywidualnego sposobu pracy.

* Przypisanie przyciskow programowych jest zapamietywane do czasu wprowadzenia zmian, niezaleznie od
wytgczania zasilania.

» W urzgdzeniu mozna zapisa¢ dwa zestawy definicji przyciskow: ustawienia User 1 i User 2.

» W razie potrzeby mozna przywota¢ definicje zapisane jako User 1 i User 2.

Y

* Przypisanie przyciskow i zapisanie ich w pamigci powoduje skasowanie poprzedniego znaczenia przyciskow.

Po przywotaniu zdefiniowanego zestawu przyciskow poprzedni zestaw zostanie skasowany. Nalezy o tym

pamietaé.

W urzadzeniu dostarczonym od sprzedawcy przyciski sa zdefiniowane nastepujaco:
Strona 1 [MEAS] [SHV] [0SET] [COORD]

Strona 2 [MENU] [TILT] [H-SET] [EDM]
Strona 3 [MLM] [OFFSET] [TOPO] [S-O]

Do przyciskéw programowych mozna przypisaé¢ ponizsze funkcje

[MEAS] : Pomiar odlegtosci

[SHV] : Przetgczanie miedzy wyswietlanie kata i wyswietlaniem odlegtosci

[0SET] : Ustawienie kata poziomego = 0.

[COORD] : Pomiar wspotrzednych

[REP] : Pomiar repetycyjny

[MLM] : Pomiar odcinka niedostepnego

[S-O] : Tyczenie

[OFFSET] : Pomiar offsetowy

[TOPO] : Menu TOPO

[EDM] : Ustawienia EDM

[H-SET] . Ustaw zgdany kat poziomy

[TILT] : Kat pochylenia

[MENU] : Przejscie do trybu Menu (pomiar wspoétrzednych, tyczenie, pomiar offsetowy, pomiar
repetycyjny, pomiar odcinka niedostepnego, pomiar REM, wciecie wstecz, pomiar pola
powierzchni, tyczenie prostej, tyczenie tuku, rzutowanie punktu, przeciecia, ciag
poligonowy)

[REM] : Pomiar REM

[RESEC] . Weciecie wstecz (wspotrzedne punktu ustawienia instrumentu mozna zapisa¢ na ekranie
wynikéw pomiaru)

[R/L] . Przefgczanie lewego/prawego kata poziomego

[ZA | %] : Przefgczanie migedzy katem zenitalnym / nachyleniem w %

[HOLD] . Zablokowanie/zwolnienie kata poziomego

[CALL] . Wyswietlenie ostatecznych wynikéw pomiaréw

[S-LEV] : Sygnat zwrotny

[AREA] : Pomiar pola powierzchni

[F/IM] : Przetgczanie metréw/stép

[HT] : Ustawianie wysokosci punktu ustawienia instrumentu i punktu celu

[S-O LINE] . Pomiary podczas tyczenia prostej

[S-O ARC] : Pomiary podczas tyczenia tuku

[P-PROJ] : Pomiary podczas rzutowania punktu

[PTL] : Wociecie liniowe

190



33. ZMIANA KONFIGURACJI

[INTSCT] : Pomiary przecie¢
[TRAV] : Wyréwnanie ciggu poligonowego
[ROAD] : Pomiary trasy drogowej
[X SECT] : Pomiary profilu poprzecznego
[TOPOII] : Pomiary topograficzne
[L-PLUM] : Konfiguracja jasnosci pionownika laserowego
[HVDOUT-T] / [HVDOUT-S]
: Wystanie wynikéw pomiaru odlegtosci/kata do urzgdzenia zewnetrznego
[HVOUT-T] / [HVOUT-S]
. Wystanie wynikéw pomiaru kagta do urzadzenia zewnetrznego
[NEZOUT-T] / [NEZOUT-S]
: Wystanie wynikéw pomiaru wspotrzednych do urzadzenia zewnetrznego
[---] . Nie przypisano zadnej funkcji
Przyktady

Mozna jedng funkcje umiesci¢ na kazdej stronie (przyktad 1). Jedna funkcja moze by¢ przypisana do kilku
przyciskdw na tej samej stronie (przyktad 2). Mozna tez przypisa¢ funkcje tylko do jednego przycisku (przyktad 3).

Przyktad 1:
P1 [MEAS] [SHV] [H-SET] [EDM]
P2 [MEAS] [SHV] [H-SET] [EDM]

Przyktad 2:
P1 [MEAS] [MEAS] [SHV] [SHV]

Przyktad 3:
P1[MEAS] [SHV] [- - -] [-—--]

PROCEDURA Przypisywanie funkcji

1. W trybie konfiguracji wybierz opcje ,Key function”.

Wybierz opcje ,Define”. Aktualnie przypisane funkcje Cg)rt])fégcondition
zostang wyswietlone na ekranie <Key function>. Instﬁconfig
Comms setup
Instr.const
2. Przyciskami {P>}/{€} ustaw kursor na przycisku, ktérego Key function
przypisanie zostanie zmienione. DIST
Kursor przy wybranym przycisku programowym zacznie CSISIT/ID
migac. [ TILT H- =
OFFSETRTOPO

3. Zmiec funkcje przypisang do przycisku, uzywajac

przyciskow {A}{V}. DIST

Zatwierdz przypisang funkcje i potozenie przycisku, AW D

uzywajgc przyciskow {P}/{4}. Przycisk programowy MENUN TILT WH-SET

przestanie migaé, a kursor zacznie migaé przy nastepnym OFFSETRTOPON S-O
[ OK |

przycisku.

4. Powtarzaj czynno$ci opisane w krokach 2 do 3.
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33. ZMIANA KONFIGURACJI

5. Nacisnij [OK], aby zapisa¢ zmienione przypisania i wrécic¢
do ekranu <Key function>.
Funkcje wraz z nowymi przypisanymi do nich przyciskami
bedag wyswietlane w trybie OBS.

PROCEDURA Zapisanie przypisania

1. Przypisz funkcje do przyciskéw programowych.
I’ ,PROCEDURA Przypisywanie funkcji”

2. W trybie konfiguracji wybierz opcje ,Key function”.
3. Wybierz opcje ,Registration”.

Wybierz opcje ,User'1” lub ,User’2”, do ktérej bedzie
przypisany zapisywany schemat przypisania funkgji.

4. Nacisénij {ENT}. Zestaw przypisania zostanie zapisany jako -
,User 1” lub ,User 2” i powrdci ekran <Key function>. Ke function

User's 2

Registered to 1

PROCEDURA Przywotanie przypisania

1. W trybie konfiguracji wybierz opcje ,Key function”.

2. Wybierz opcje ,Recall”’. Wybierz zestaw User 1, User 2 lub

Default (ustawienie zgodne ze stanem fabrycznym), a Ke function
nastepnie naciénij {ENT}. User's 2
Zostanie wyswietlony ekran <Key function>. Na ekranie Defaul t

bedg wyswietlane funkcje z przywotanego zestawu.

33.13 Przywracanie ustawien domysinych

Ponizej objasniono dwie metody przywracania ustawien domysinych:
Przywracanie ustawieh domys$inych skonfigurowanych parametréw i wigczenie zasilania Zainicjowanie danych
i wtgczenie zasilania.

* Przywracanie ustawienn domysinych dotyczy nastepujgcych funkgciji:
ustawienia EDM, ustawienia konfiguracji (obejmuje przypisania funkcji do przyciskow)
I’F Informacje o ustwieniach poczatkowych w urzagdzeniu dostarczonym od sprzedawcy: ,33.1Warunki
obserwacji - Kgt/pochylenie”, ,33.12Przypisywanie przyciskow”
* Inicjowanie danych. Inicjowanie danych obejmuje:
Dane we wszystkich zadaniach.
Znane punkty w pamieci.
Kody w pamieci.

PROCEDURA Przywracanie ustawien domysinych skonfigurowanych parametrow i
wilaczenie zasilania

1. Wytgcz zasilanie.
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33. ZMIANA KONFIGURACJI

2. Nacisnij i przytrzymaj przyciski {F4} i {B.S.}, a nastepnie
nacisnij wytgcznik zasilania.

3. Instrument iM wigczy sie, na ekranie pojawi sie komunikat

.Default set”, a wszystkie parametry uzyskajg ustawienia
domysine.

PROCEDURAZainicjowanie danych i wigczenie zasilania.

1. Wytgcz zasilanie.

2. Nacisnij i przytrzymaj przyciski {F1}, {F3}i {B.S.}, a
nastepnie nacisnij wytgcznik zasilania.

3. Instrument iM wigczy sie, na ekranie pojawi sie komunikat

,Clearing memory...”, a wszystkie parametry uzyskajg
ustawienia domysine.
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34. OSTRZEZENIA | KOMUNIKATY

Ponizej przedstawiono wykaz komunikatow, ktére mogg pojawi¢ sie na ekranie instrumentu oraz opisano ich
znaczenie. Jezeli ten sam komunikat powtarza sie wielokrotnie lub pojawit sie komunikat o tresci, ktéra nie jest
objasniona ponizej, instrument ulegt uszkodzeniu. Skontaktuj sie ze sprzedawca.

BadCondition (Zte warunki)
Silne drgania powietrza lub podobne zakt6cenia, zte warunki pomiarowe.

Nie mozna wycelowaé na srodek pryzmatu.
Ponownie skieruj lunete na cel.

Nieodpowiednie warunki pomiaru odlegtosci podczas pomiaréw bezlustrowych. Po wybraniu pomiarow
bezlustrowych nie mozna zmierzy¢ odlegtosci, poniewaz wigzka lasera trafia jednoczesnie w co najmniej
dwie powierzchnie.

Do pomiarow odlegtosci wybierz cel z jedng powierzchnig.

Bad file name (Nieprawidlowa nazwa pliku)
Nie wpisano nazwy pliku podczas zapisywania danych w pamieci USB.

Calculation error (Blad obliczen)
Wspoirzedne obliczone sg identyczne jak istniejgce wspotrzedne znanego punktu. Ustaw inny punkt znany,
znane wspotrzedne nie kolidowaty z obliczonymi.

Btad wystgpit podczas obliczen.

Checksum error (Btad sumy kontrolnej)
Wystgpit btad wysytania/odbierania danych miedzy instrumentem iM i urzgdzeniem zewnetrznym.
Nalezy ponownie wysta¢ lub odebraé dane.

Clock error (Blad zegara)
Bfad zegara pojawia sie, kiedy napiecie baterii litowej spada lub gdy bateria jest wytadowana. Informacje
szczegotowe na temat wymiany baterii mozna uzyskaé od sprzedawcy.

Communication error (Btad komunikaciji)
Wystgpit btgd odbioru danych wspétrzednych z urzgdzenia zewnetrznego.
Sprawdz ustawienia parametrow dotyczgcych warunkéw komunikaciji.

Flash write error! (Btad zapisu w pamieci flash)
Nie mozna odczytac danych.
Skontaktuj sie ze sprzedawca.

Incorrect Password (Nieprawidlowe hasto)
Wpisane hasto nie pasuje do hasta zdefiniowanego. Wpisz hasto prawidiowe.

Insert USB (Podtacz USB)
Pamie¢ USB nie jest podtgczona.

Invalid USB (Nieprawidtowa pamieé¢ USB)
Podtgczono nieprawidtowg pamie¢ USB.

Invalid baseline (Nieprawidtowa linia bazowa)
Podczas tyczenia lub pomiaréw metodg domiaru nie zdefiniowano prawidtowej linii bazowe;.

Memory is full (Pamie¢ jest petna)
W pamigci nie ma juz wolnego miejsca.
Zapisz dane ponownie do usunieciu danych zbednych z zadania lub wspétrzednych z pamieci.

Need 1st obs (Potrzebny pierwszy punkt)
Podczas pomiaru odcinka niedostepnego nie zakonczono obserwacji punktu poczatkowego.
Wyceluj ponownie na pierwszy punkt i nacisnij [OBS], aby powtdrzy¢ pomiar.
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Need 2nd obs (Potrzebny drugi punkt)
Podczas pomiaru odcinka niedostepnego nie zakonczono obserwacji punktu koncowego.
Woyceluj ponownie na punkt celu i nacisnij [MLM], aby powtérzy¢ pomiar.

Need offset pt. (Potrzebny punkt offsetu)
Nie zakonczono pomiaru punktu offsetowego w pomiarach offsetowych.
Wyceluj ponownie na punkt offsetowy i nacisnij [OBS], aby powtérzy¢ pomiar.

Need prism obs (Potrzebna obserwacja pryzmatu)
Podczas pomiaréw REM obserwacja celu nie data prawidtowych wynikow.
Wyceluj ponownie na punkt celu i nacisnij [OBS], aby powtérzy¢ pomiar.

New password Diff. (Nowe hasto jest inne)
Hasto wpisane podczas definiowania nowego hasta jest inne.
Wpisz dwa razy to samo hasto.

No data (Brak danych)
Podczas wyszukiwania lub odczytywania danych wspoétrzednych lub wyszukiwania kodow wyszukiwanie
zatrzymato sie, poniewaz poszukiwany element nie istnienie lub wolumen danych jest bardzo duzy.

No file (Brak pliku)
W aktualnie podtgczonej pamieci USB brak jest pliku, z ktérego mozna wczyta¢ dane znanych punktéw lub
wyswietli¢ dane.

No solution (Brak rozwigzania)
Obliczenia punktu ustawienia instrumentu w pomiarach metodg wciecia nie daty rozwigzania.
Przeanalizuj wyniki i w razie potrzeby powtérz obserwacje.
Nie mozna obliczy¢ punktu przeciecia. Nie wprowadzono zgdanych danych lub punkt przeciecia nie istnieje.

North/East is null, Read error (Rzedna/odcieta ma wartos¢ Null, biad odczytu)
Pole rzednej lub odcietej wspétrzednych jest nieokreslone.
Wpisz wspétrzedne.

Out of range (Poza zakresem)
Przechylenie instrumentu podczas pomiardw przekroczyto zakres kompensatora.
Wypoziomuj instrument ponownie.
= ,7.2Poziomowanie”

Kierunek, ktory nie przecina sie z ptaszczyzng bazowg podczas pomiaréw offsetowych z ptaszczyzna.
Out of value (Wartos¢ poza zakresem)

Wyswietlana wartos¢ gradientu % jest poza zakresem (ponizej £1000%).
Podczas pomiaréw REM kat pionowy przekroczyt £89° lub zmierzona odlegtos$¢ jest wieksza od

9999,999 m.

Ustaw instrument w wiekszej odlegtosci od punktu celu.

Wspdétrzedne punktu ustawienia instrumentu obliczane podczas pomiaréw metodg wciecia majg zbyt duze
warto$ci.

Ponow obserwacje.

Podczas tyczenia prostej wspoétczynnik skali byt mniejszy od 0,100000 lub przekroczyt 9,999999.

Podczas obliczeh pola powierzchni wyniki przekroczyly zakres wy$wietlacza.
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Pt already on route (Punkt juz jest na trasie)
Podczas automatycznego wyszukiwania trasy nastgpita préba zamkniecia ciggu na punkcie innym niz
punkt startowy. Nacisnij dowolny klawisz, aby powréci¢ do ostatniego znalezionego punktu. Wybierz
nastepny punkt ciggu, aby kontynuowac biezgce wyznaczanie trasy lub wskaz punkt startowy, aby zamkna¢
cigg zamkniety.

W trybie OBS nalezy uzyé przycisku z gwiazdkg
Te czynnos¢ mozna wykonac tylko w trybie obserwacii.

Pt1-Pt2 too near (Pt1-Pt2 za blisko)
Podczas definiowania linii bazowej za pomocg wcigcia liniowego, dwa punkty odniesienia sg zbyt blisko
siebie.
Miedzy tymi punktami nalezy zachowa¢ odlegto$é co najmniej 1 m.

Read-only file (Plik tylko do odczytu)
Nie mozna zmieni¢ nazwy pliku z atrybutem tylko do odczytu, tresci takiego pliku nie mozna usung¢ ani
edytowac.

Same coordinates (Takie same wspotrzedne)
W punktach Pt.1 i Pt.2 wpisano takie same wspoirzedne podczas tyczenia prostej. Instrument iM nie moze
zdefiniowag linii bazowe;j.

SDR format err (Btad formatu SDR)
Wczytany plik nie jest w formacie SDR. Sprawdz plik.

Send first (Najpierw wyslij)
Wystane dane zadania (komunikacja z komputerem) nie sg kompletne przed zakohczeniem zadania.
Mozna wysta¢ zadanie przeznaczone do zakonczenia do komputera.

Signal off (Sygnalizacja wytaczona)
Zte warunki pomiarowe, sita sygnatu odbitego jest za staba do przeprowadzenia pomiaru odlegtoSci.
Ponownie skieruj lunete na cel. W przypadku pracy z pryzmatami mozna zwiekszy¢ skutecznosé poprzez
zastosowanie kilku pryzmatow.

Station coord is Null (Wspoétrzedne stanowiska sg nieokreslone)
Nie mozna wykonac obliczen. Wspétrzedne punktu ustawienia instrument majg warto$¢ ,Null”.
Whpisz wspoirzedne.

Temp Range OUT (Przekroczono zakres temperatury)
Temperatura urzagdzenia iM jest poza zakresem temperatur uzytecznych i nie mozna przeprowadzic¢
doktadnego pomiaru. Powtérz pomiar przy prawidtowej temperaturze. Jezeli urzadzenie iM jest uzywane w
bezposrednim swietle stonecznym, nalezy ostoni¢ je parasolem.

Time out (during measurement) (Przekroczenie limitu czasu (podczas pomiaréw))
Warunki pomiaréw sg zte i z powodu niskiej mocy $wiatta odbitego nie mozna przeprowadzi¢ pomiaréw w
zatozonym czasie.
Ponownie skieruj lunete na cel. W przypadku pracy z pryzmatami mozna zwiekszy¢ skuteczno$¢ poprzez
zastosowanie kilku pryzmatow.

Too short (Za kroétkie)
Wopisane hasto ma mniej niz 3 znaki. Hasto musi mie¢ od 3 do 8 znakow.

USB error (Btad USB)
Wystgpit btad podczas odczytywania lub zapisywania danych w pamieci USB.
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USB full ! (Pamie¢ USB zapetniona)
W pamieci USGB nie ma juz wolnego miejsca.

USB not found (Nie znaleziono USB)
Pamie¢ USB zostata wyjeta podczas pracy w trybie USB.

Kkkkkdkk

Wynik obliczen jest za duzy i nie moze by¢ w catosci wyswietlony na ekranie.

197



35. SPRAWDZIANY | REGULAC

Urzgdzenie iM jest precyzyjnym instrumentem pomiarowym, ktéry wymaga doktadnych regulacji. Trzeba go

sprawdzi¢ i wyregulowac przed uzyciem, aby wszystkie pomiary byty wykonywane z takg sama doktadnoscia.

» Kontrole i regulacje trzeba wykonywa¢ w odpowiedniej kolejnosci, zaczynajgc od procedur w rozdziale
»35.1Libella pudetkowa” do ,.35.7Pionownik laserowy *1”.

* Ponadto konieczny jest szczegdtowy przeglad instrument po dtuzszym okresie magazynowania, po
transporcie lub w razie podejrzenia uszkodzenia po silnym wstrzgsie.

* Przed przystgpieniem do kontroli i regulacji trzeba upewni¢ sie, ze instrument jest bezpiecznie zamocowany
i stabilnie ustawiony.

35.1 Libella pudetkowa

PROCEDURA Kontrola i regulacja

1. Libella podczas jednoczesnej kontroli ekranu.
I ,7.2Poziomowanie”

%

« Jezeli czujnik przechytow jest Zle ustawiony, libella
pudetkowa nie jest prawidtowo wyregulowana.

2. Sprawdz potozenie pecherzyka w libelli pudetkowe;j.
Jezeli pecherzyk nie znajduje sie poza srodkiem, regulacja
nie jest potrzebna.
Jezeli pecherzyk libelli jest poza srodkiem, nalezy wykonac¢
ponizsze czynnosci.

3. Ustal kierunek przesuniecia pecherzyka.
Kluczem heksagonalnym (2,5 mm) poluzuj srube
regulacyjng libelli po stronie przeciwnej do przesuniecia
pecherzyka, aby pecherzyk przesungc blizej srodka.

4. Wyreguluj Sruby w taki sposob, aby sita dokrecenia
wszystkich trzech $rub byta taka sama oraz aby pecherzyk
znalazt sie posrodku amputki.

%

* Nalezy zadba¢ o to, aby sita dokrecenia byta taka sama we wszystkich srubach regulacyjnych.
» Nie mozna zbyt mocno dokrecac¢ Srub regulacyjnych, poniewaz moze to doprowadzi¢ do uszkodzenia libelli
pudetkowej.

35.2 Czujnik pochylenia

Jezeli kat wyswietlany na ekranie odbiega od kata 0° (punkt zerowy), instrument nie jest prawidtowo
wypoziomowany. Ma to negatywny wptyw na wyniki pomiarow.
Wykonaj ponizszg procedure, aby pozby¢ sie btedu punktu zerowego.
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PROCEDURA Kontrola

1. Dokfadnie wypoziomuj instrument. W razie koniecznos$ci
powtdrz procedury, aby sprawdzi¢ i wyregulowac libelle.

2. Ustaw kat poziomy 0°.
Nacisnij dwa razy przycisk [0SET] na pierwszej stronie
ekranu trybu OBS, aby ustawi¢ kat poziomy 0°.

3. Wybierz opcje ,Instr. const” na ekranie trybu konfiguraciji,
aby wyswietli¢ aktualng statg kompensacji w kierunkach X
(celowania) i Y (0$ pozioma).

Wybierz opcje , Tilt X Y” i nacisnij {ENT}, aby wyswietli¢ kat
pochylenia w kierunkach X (celowanie) i Y (0$ pozioma).

4. Poczekaj kilka sekund na ustabilizowanie sie wyswietlacza,
a nastepnie odczytaj automatycznie skompensowane katy
X1iY1.

5. Poluzuj zacisk poziomy i obré¢ i instrument o 180°,
kontrolujgc kat poziomy i zacisnij zacisk.

6. Poczekaj kilka sekund na ustabilizowanie sie wyswietlacza,
a nastepnie odczytaj automatycznie skompensowane katy
X2iY2.

7. W tym stanie oblicz nastepujace wartosci (btgd punktu
zerowego pochylenia).
Xoffset = (X1+X2)/2
Yoffset = (Y1+Y2)/2

Jezeli jedna z tych warto$ci przekracza £+20", wyreguluj jg za
pomocg ponizszej procedury.

Jezeli wartosci btedéw mieszczg sie w przedziale £20",
regulacje nie sg potrzebne.

Nacisnij przycisk {ESC}, aby wréci¢ do ekranu <Instr.
const>.
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Config
Obs.condition
Instr.config
Key function
Comms setup
Instr.const

[Instr.const
Tilt: X  -10 Y
Colllimation

7

Tilt offset
-0°01'23"
Y 0°00'04"
HA-R 00°00'00"
Take F1
Tilt offset
-0°00'03"
Y 0°00'04"
HA-R  180°00'00"
Take F2
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PROCEDURA Regulacja

8. Zapisz wartosci X2iY2.
Nacisnij przycisk OK. Zostanie wyswietlona opcja ,, Take F2”.

9. Obrdc¢ instrument o 180°, az wyswietlany kat poziomy

bedzie réwny 180° +1’ i zostanie wyswietlony przycisk [OK].

10.Poczekaj kilka sekund na ustabilizowanie sie wyswietlacza,
a nastepnie zapisz automatycznie skompensowane katy X1
iY1.
Nacisnij [YES], aby zapisac katy pochylenia X1iY1.
Zostanie wyswietlona nowa stata korekciji.

11.Upewnij sie, ze wartosci sg w przedziale zdatnosci do
regulaciji.
Jezeli obie state sg w przedziale £180, wybierz [YES], aby
odswiezy¢ skorygowany kat. Zostanie przywrécony ekran
<Instr. const>. Przejdz do kroku 12.
Jezeli warto$ci przekraczajg zakres regulacji, wybierz [NO],
aby anulowac regulacje i wyswietli¢ ekran <Instr. const>. W
sprawach zwigzanych z regulacjg skontaktuj sie ze
sprzedawca.

PROCEDURA Ponowna kontrola

Tilt offset
Current X-10 Y 7
New X4 Y-1

12.Nacisnij przycisk {ENT} na ekranie <Instr. const>.

13.Poczekaj kilka sekund na ustabilizowanie sie wyswietlacza,
a nastepnie odczytaj automatycznie skompensowane katy
X3iY3.

14.0brd¢ instrument o 180°.

15.Poczekaj kilka sekund na ustabilizowanie sie wyswietlacza,
a nastepnie odczytaj automatycznie skompensowane katy
X4iY4.

16.W tym stanie beda obliczone nastepujgce wartosci (btgd
punktu zerowego pochylenia).
Xoffset = (X3+X4)/2
Yoffset = (Y3+Y4)/2
Jezeli obie wartosci mieszcza sie w przedziale +20",
regulacje sg zakonczone.
Nacisnij przycisk {ESC}, aby wréci¢ do ekranu <Instr.
const>.

Jezeli cho¢ jedna z tych wartosci przekracza zakres +20",
powtérz procedure od poczatku. Jezeli roznica w dalszym
ciggu przekracza 20" po 2-3 krotnym powtdrzeniu
czynnosci, skontaktuj sie ze sprzedawca celem
przeprowadzenia regulacji.
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35.3 Kolimacja

Za pomocg tej opcji mozna zmierzy¢ btgd kolimacji w instrumencie, aby umozliwi¢ korygowanie przysztych
pomiaréw. Aby zmierzy¢ btad, nalezy wykonaé pomiary kata w obu potéwkach.

Y

» Pomiary nalezy przeprowadzi¢ przy rozproszonym oswietleniu stonecznym i w warunkach bez drgan.

PROCEDURA Regulacja

1. Doktadnie wypoziomuj instrument.

2. Ustaw cel w odlegtosci poziomej ok. 100 m od instrumentu.

3. Wybierz opcje ,Instr.const” na ekranie trybu konfiguracji i
wybierz nastepnie opcje ,Collimation”.

4. Przy lunecie ustawionej w potéwce 1 wyceluj jg na cel i

nacisnij [OK]. %R' limat i e sgr a1
HA-R 123°45'26"
5. Poczekaj na sygnat dzwiekowy i obré¢ instrument o 180° .
Wyceluj na srodek celu lunetg ustawiong w potéwce 2 i Take F1
naciénij [OK]. ‘
6. Nacisnij [YES], aby ustawic statg. , - -
Coéll_lmatlono g
* Nacisnij [NO], aby zrezygnowac z danych i wréci¢ do vV Off. i 8 ° 88 10"
ekranu pokazanego w kroku 4.
CYES |

35.4 Siatka celownicza

PROCEDURA Kontrola 1: Linia pionowa prostopadta do osi poziomej

1. Doktadnie wypoziomuj instrument.

2. Ustaw wyrazny cel (na przyktad krawedz dachu) na punkcie
A linii siatki.

3. Srubg leniwg lunety ustaw ten cel na punkcie B linii siatki.
Jezeli cel przesuwa sie réwnolegle do linii pionowe;j,
regulacja jest zbedna. Jezeli natomiast ruch celu nie odbywa
sie po linii pionowej, nalezy zgtosic sie do serwisu celem
przeprowadzenia regulaciji.
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PROCEDURA Kontrola 2: Ustawienie linii pionowej i poziomej

%

» Kontrole nalezy przeprowadzi¢ przy rozproszonym o$wietleniu stonecznym i w warunkach bez drgan.
» Podczas kontroli opcja , Tilt crn” w menu <Obs. condition> powinna mie¢ ustawienie ,Yes (H,V)”, a opcja
»coll.crn” ustawienie ,Yes”.

1. Doktadnie wypoziomuj instrument.

2. Ustaw cel w odlegtosci poziomej ok. 100 m od instrumentu.

3. Kiedy jest wyswietlony ekran trybu OBS i luneta jest w
ustawieniu Face 1, ustaw srodek krzyza doktadne na celu i
zapisz katy poziomy A1 i pionowy B1.

Przyktad: Kat poziomy A1 =18° 34' 00"
Kat pionowy B1 =90° 30' 20"

4. Kiedy jest wyswietlony ekran obserwacji i luneta jest w
ustawieniu Face 2, ustaw srodek krzyZza dokfadne na celu i
zapisz katy poziomy A2 i pionowy B2.

Przyktad: Kat poziomy A2 =198° 34' 20"
Kat pionowy B2 =269° 30' 00"

5. Wykonaj obliczenia:

A2-A1 oraz B2+B1
Jezeli wynik A2-A1 jest w przedziale 180°+20i B2 (B1 jestw
przedziale 360°+40, regulacja nie jest potrzebna.
Przyktad: A2-A1 (Kat poziomy) = 198° 34'20" — 18° 34"
00"

=180° 00' 20"

B2-B1 (Kat pionowy) =269° 30' 00" + 90° 30'

20"

= 360° 00' 20"
Jezeli roznica jest duza pomimo 2 lub 3-krotnego
powtérzenia sprawdzianu, nalezy przeprowadzié¢
sprawdziany i regulacje opisane w rozdziatach ,,35.2Czujnik
pochylenia” i ,35.3Kolimacja”.
Jezeli wynik nie zmieni sie, nalezy zleci¢ regulacje pracownikowi serwisu.

35.5 Pionownik optyczny

Y

* Nalezy zadbac o to, aby sita dokrecenia byta taka sama we wszystkich srubach regulacyjnych.

» Nie mozna zbyt mocno dokrecac¢ srub regulacyjnych, poniewaz moze to doprowadzi¢ do uszkodzenia libelli
pudetkowe;.

PROCEDURA Kontrola

1. Dokfadnie wypoziomuj instrument i ustaw punkt
pomiarowy doktadnie posrodku pionu optycznego
instrumentu.
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35. Sprawdziany i regulacje

2. Obré¢ gorng czesc o 180° i sprawdz potozenie
punktu pomiarowego wzgledem siatki pionu.
Jezeli punkt pomiarowy znajduje sie posrodku,
regulacja nie jest potrzebna.

Jezeli punkt pomiarowy nie znajduje sie w srodku,
nalezy wykonaé ponizsze czynnosci.

PROCEDURA Regulacja

3. Potowe odchylenia zredukuj za pomocg $ruby
rektyfikacyjne;.

4. Zdejmij ostone pokretta pionu optycznego.

5. Kluczem szesciokatnym (1,3 mm) przekre¢ 4
Sruby regulacyjne pionu optycznego, aby
zredukowac nastepng potowe odchylenia.
Kiedy punkt pomiarowy znajdzie sie w dolne;j
(gérnej) czesci ilustraciji:

Poluzuj nieznacznie gérng (dolng) srube
regulacyjng i dokre¢ gorng (dolng) srube
regulacyjng o takg samg warto$¢, aby przesungé
obraz punktu pomiarowego bezposrednio pod
punkt srodkowy pionu optycznego.

(Przesunie sie do linii pokazanej na rysunku po
prawej stronie).

Jezeli obraz punktu pomiarowego znajduje sie na
linii ciggtej (przerywanej):

Poluzuj nieznacznie prawg (lewg) Srube
regulacyjng i dokre¢ lewg (prawa) srube
regulacyjng o takg samg wartos¢, aby przesungé
obraz punktu pomiarowego bezposrednio pod
punkt srodkowy pionu optycznego.

6. Upewnij sie, ze punkt pomiarowy pozostaje w
srodku krzyza pomimo obracania instrumentem.
W razie potrzeby powtdrz regulacije.
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35. Sprawdziany i regulacje

7. Zaldz ostone pokretta pionu optycznego,
dopasowujgc rowki w ostonie do rowkéw w
pokretle.

35.6 Stata dodawania odlegtosci

Stata dodawania w urzadzeniu iM jest fabrycznie ustawiana jako 0. Mimo ze niemal nigdy nie odbiega od tego
ustawienia, mozna kilka razy w roku uzy¢ miary o znanej precyzji ustalenia dlugosci w celu sprawdzenia, czy
stata dodawania odlegtosci K jest zerowa i czy wartosci mierzone instrumentem wykazujg odchylenie o statg
warto$¢. Sprawdzian wykonuje sie w nastepujacy sposob:

Y

+ Btedy ustawienia instrumentu i lustra lub celowania wptywajg na wartos¢ statej dodawania. Nalezy zachowaé
daleko idgca doktadnosé, aby uniknac takich btedow.

» Ustaw instrument i cel na identycznej wysokosci. Jezeli nie ma mozliwosci skorzystania z ptaskiego terenu,
uzyj niwelatora automatycznego, aby zagwarantowac te same wysokosci.

PROCEDURA Kontrola

1. Znajdz ptaski teren, na ktérym mozna wyznaczy¢ dwa
punkty w odlegtosci 100 m.
Ustaw instrument w punkcie A, a lustro w punkcie B.
Wyznacz punkt C w potowie odlegtosci miedzy
punktami Ai B. A C B

2. Doktadnie zmierz 10 razy odlegto$¢ miedzy A i B i oblicz
Srednig.

3. Ustaw instrument iM doktadnie miedzy punktami Ai B i
ustaw lustro w punkcie A.

4. Dokfadnie zmierz 10 razy odlegtosci poziome CAi CB i
oblicz $rednig kazdej z nich.

5. Oblicz stalg dodawania odlegtosci K w nastepujgcy sposoéb:
K =AB - (CA+CB)

6. Powtdrz czynnosci opisane w punktach od 1 do 5 od dwéch
do trzech razy.
Jezeli cho¢ raz stata K wyniesie £3 mm, regulacja nie jest
potrzebna.
Jezeli zawsze przekracza te wartos¢, zwrd¢ sie do serwisu
celem przeprowadzenia regulacji.
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35. Sprawdziany i regulacje

35.7 Pionownik laserowy "

Sprawdzian i regulacje przeprowadza sie za pomocg tarczy regulacyjnej. Wykonaj powiekszong lub
zmniejszong kopie ponizszego obrazu.

*1: Pionownik laserowy jest dostepny jako opcjonalne wyposazenie fabryczne zaleznie od kraju lub miejsca
zakupu instrumentu.

PROCEDURA Kontrola

1. Wypoziomuj instrument i wigcz wigzke laserowa.
IC3 ,7.2Poziomowanie”

2. Obré¢ instrument poziomo i ustaw cel, aby pokrywat sie z -
punktem srodkowym okregu wyznaczonego wigzka 1

obracanego lasera. /Z\
| | | | | |

* Wigzka lasera pozostaje na srodku celu — regulacja nie jest k’w
potrzebna.

» Wigzka lasera jest odchylona od $rodka celu — regulacja jest 1
potrzebna. o

» Wigzka lasera zakresla okrag poza okregiem na celu —
skontaktuj sie ze sprzedawca.

PROCEDURA Regulacja

1. Przekre¢ nasadke pionownika laserowego w lewo i
zdejmij ja.

2. Wigcz laser.

3. Zanotuj potozenie (x) wigzki laserowej.

4. Obro¢ gorng czesé instrumentu o 180° i zanotuj nowe
potozenie (y) wigzki laserowe;.
Regulacja polega na przesunieciu wigzki laserowej do
miejsca posrodku linii fgczgcej oba punkty.

5. Sprawdz ustawienie potozenia docelowego. Ustaw cel w
taki sposéb, aby jego srodek pokrywat sie z potozeniem
docelowym.

Pozostate odchylenie zostanie skompensowane za pomocag
4 srub doktadnej regulacji.

%

» Zachowaj szczegdblng uwage, aby sruby regulacyjne
przekrecac o takg samg liczbe obrotow, by Zadna z nich nie
byta dokrecona zbyt mocno.

+ Sruby dokreca sie przekreceniem w prawo.

Sruby do regulacji precyzyjne;j.
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35. Sprawdziany i regulacje

6. Gdy wigzka lasera znajduje sie w gornej (dolnej) czesci
rysunku A, regulacje gora/dot wykonuje sie w nastepujacy
sposob:
(1)Witéz dostarczony klucz szesciokatny do gornej i
dolnej Sruby. Potozenie docelowe

A
N

Y e

(2)Nieznacznie poluzuj $Srube goérng (dolng) i dokre¢ dolng
(g6rng). Zadbaj o to, aby sita dokrecania obu srub byta
taka sama. Kontynuuj regulacje, az wigzka lasera
znajdzie sie na linii poziomej celu.

7. Gdy wigzka lasera znajduje sie w prawej (lewej) czesci

rysunku B, regulacje lewo( (prawo) wykonuje sie w

nastepujgcy sposob:

(1) Wiéz dostarczony klucz szesciokatny do prawej i
lewej sruby.

(2) Nieznacznie poluzuj srube prawa (lewg) i dokre¢ srube
lewa (prawg). Zadbaj o to, aby sita dokrecania obu srub
byta taka sama.

Kontynuuj regulacje, az wigzka lasera pokryje sie ze
Srodkiem celu.

8. Przekre¢ poziomo gorng czes¢ instrumentu i sprawdz, czy
wigzka lasera nadal pokrywa si¢ ze Srodkiem celu.

9. Zaldz nasadke pionownika laserowego.

» Dokrecanie srub regulacyjnych powoduje przesuwanie wigzki lasera w kierunkach pokazanych na ilustrac;ji.

Gora

Dokre¢ srube ,,Gora”
°
) ) Dokre¢ srybe ,Prawo” } Dokreé\srube ,Lewo”
Lewo———© ©—— Prawo Sruba Sruba

o—> () +—o

?
®
C[%\] Dokre¢ srube ,Dot”

Sruby do regulacji precyzyjne;j.

Nasadka pionownika laserowego
skierowana w strone uzytkownika
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36. SYSTEM CLOUD OAF

Urzgdzenie iM dysponuje funkcjag aktualizacji pliku OAF (Option Authorisation File — plik autoryzacji
wyposazenia opcjonalnego) za pomoca systemu Cloud OAF. System ten pozwala dostosowac i skonfigurowac
instrument stosownie do wlasnych potrzeb. Aby przeprowadzi¢ aktualizacje Clud OAF, nalezy wczesniej
wykupi¢ okreslony pakiet. Informacje szczegétowe na temat takiego zakupu oraz dostepnych opcji mozna
uzyskac u przedstawiciela lokalnego.

%

» Podczas aktualizacji oprogramowania formowego nalezy wtozy¢ do tachimetru catkowicie natadowany
akumulator lub podtgczyé akumulator zewnetrzny (wyposazenie opcjonalne).

36.1 Aktualizacja offline Cloud OAF

W tym rozdziale opisano procedure aktualizacji offline systemu Cloud OAF. Plik aktualizacji pobrany z witryny
TSshield nalezy zapisa¢ w pamieci USB i podigczy¢ jg do instrumentu.

%

* Do aktualizacji nalezy uzy¢ pustej pamieci USB.
* W zaleznosci od ustawien komputera w punkcie 3. procedury moze pojawi¢ sie komunikat z ostrzezeniem,
jednak pobrany plik nie stanowi zagrozenia.
Wskazéwka: W programie Internet Explorer
Kliknij przycisk [x], aby wytgczy¢ komunikat.

@iM_xleS‘ISG.anis not commanly downloaded and could harm your computer, Delete Actions View downloads

PROCEDURA

1. Potacz sie z witryng TSshield.
Kliknij opcje [More info] na pulpicie witryny, aby
wyswietli¢ strone <Instrument page>.

2. Kliknij [Download] w obszarze ,,General

! 4 2 Sokkia £
Information”. v
e Instrument page
Cashiroard General Information History
@ -~
2
Instrument Settings SW Version

s | N L o L oeier e ]
o

Paosition

3. Zapisz plik aktualizacji (xx_xxxxxx.oaf) w folderze

gtéwnym pamieci USB. ™ Removab e Disk (D:) =113
File Edit View Favorites Tools He ™ ':!'
Address e [} v| GO
» Jezeli miejsce docelowe zapisywania pobranych
im0 23456 paf

plikdbw nie jest zmienione, plik zostanie zapisany
w folderze ,Download”.

1 objects :J My Computer
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36. System CLOUD OAF

4. Wit6z pamie¢ USB do gniazda w instrumencie.

5. Upewnij sie, ze poziom zasilania jest odpowiedni i
nacisnij przycisk zasilania przy naci$nigtych
przyciskach {SHIFT)} i {:6:}.

Aktualizacja rozpocznie sie automatycznie.

Option Update
Updating Option...
Bluetooth: ON

Complete
6. Po zakonczeniu aktualizacji nacisnij przycisk
[OK], aby uruchomi¢ ponownie instrument.
7. Wyswietl ek t i dz, legt -
y.sw!e e rapganmspraw z, czy ulegty M-103 5c499904
zmianie funkcje instrumentu. (Przyktadowy ekran S/N  XX123456
po prawej stronie) Funkcje Internal Pt. :50000
[’ ,5.2Ekran urzadzenia” instrumentu' Bluetooth

DATA JICNFG
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37. ZASILANIE

Instrument mozna zasila¢ z ponizszych zrédet.

%

* Informacje szczegdétowe na temat akumulatorow i fadowarek znajdujg sie w ich instrukcjach obstugi.
* Nie mozna stosowac¢ innych kombinacji, niz opisane ponizej. Grozi to uszkodzeniem instrumentu.

Wyposazenie oznaczone ,*” jest wyposazeniem standardowym. Pozostate wyposazenie jest wyposazeniem
opcjonalnym modeli niskotemperaturowych.

BDC70 EDC113A/C
(110 do 240 VAC)
EDC113B “"’
(110 do 125 VAC)
itp.

Przewdd interfejsu Przetwornik AC/DC
-_Tré'nik EDC139 EDC34/35
: (100 do 240 VAC)

Przewdd zasilania

EDC210 BDC60A CDCT71 AC/DC Converter
_ (7,2 VDC, 8,4 Ah) EDC139
5P
& @) (100 do 240 VAC)
& =
" SSwe)
| __ EDC34/35
Przewod interfejsu BDC61A S =N

Trojnik [For car cigarette lighter]

EDC211 ) EDC115

\Q Z (12 VDC)

Przewaod zasilania

EDC213 Akumulator
samochodowy

==

» Przewody zasilania r6znig sie zaleznie od kraju lub regionu eksploatacji urzgdzenia. Informacje szczegétowe
mozna uzyskac u lokalnego sprzedawcy.

* Przewdd rozgateziajgcy (EDC211) umozliwiajg jednoczesne potgczenie instrumentu przez ztgcze RS232C
(D-sub 9 stykéw) i zasilanie z zasilacza zewnetrznego.

@ Zasilanie zewnetrzne

» Akumulator zewnetrzny (BDC60A/61A) w potaczeniu z natadowanym akumulatorem standardowym (BDC70)
zapewnia wystarczajgcy czas pracy i gwarantuje odpowiednig stabilnos¢ instrumentu.

* W przypadku korzystania z zasilania z gniazda zapalniczki samochodowej (EDC115) nalezy pozostawi¢
pracujgcy silnik samochodu. Akumulator 12 VDC powinien mie¢ biegun ujemny potgczony z masa.

* W przypadku korzystania z przewodu zasilania (EDC213) nalezy wczes$niej zatrzymac silnik samochodu.
Podtacz czerwony zacisk do bieguna dodatniego akumulatora 12 V, a zacisk czarny do bieguna ujemnego.
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38. TARCZE CELOWNICZE

Wybierz pryzmat lub cel pasujgcy do wykonywanego zadania. Ponizej opisano wyposazenie dodatkowe
(sprzedawane oddzielnie).

%

» Podczas korzystania z pryzmatu z tarczg do pomiaréw odlegtosci i katow, nalezy upewnic sie, aby
powierzchnia odbijajgca byta prawidtowo skierowana i doktadnie wycelowa¢ w srodek tarczy.

» Kazde lustro dysponuje swojg wartoscig statej pryzmatu. Podczas zmiany pryzmaty trzeba zmienié
wartos¢ korekgiji.

@ Pryzmaty (seria AP)
Wybierz odpowiedni system do pracy z urzagdzeniem iM.
Na rysunku po prawej pokazano wyposazenie przyktadowe.
Wszystkie pryzmaty i akcesoria majg standardowe $ruby, mozna
taczy¢ pryzmaty, akcesoria itp. zgodnie z aktualnymi potrzebami.
Wartos¢ korekcji statej pryzmatu : -40 mm (uzywane samodzielnie)
Apertura : 58 mm

@ Lustro (OR1PA)
Wartos$¢ korekcji statej pryzmatu : -30 mm (uzywane samodzielnie)
Apertura : 25 mm

@ Folia odblaskowa (serii RS)
Wartos¢ korekgji statej pryzmatu : 0 mm

Apertura : Jak wymiary celu

@ Zestaw dwupryzmatyczny (2RT500-K)
Uzywany do pomiardow offsetowych dwdch odlegtosci. ‘¢
Wartos¢ korekcji statej pryzmatu : 0 mm \‘f’\
Apertura : 50 mm

@ Adapter do regulacji wysokosci instrumentu (AP41)
Adapter stuzy do regulacji wysokosci tarczy.

Upewnij sie, ze w okienku regulacji jest wyswietlana wysokosé
instrumentu ,239” (mm).

1. Zamontuj spodarke do adaptera.

Okienko regulaciji
WySsOKoSCi

2. Wypoziomuj instrument i sprawdz potozenie pecherzyka libelli.
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38. TARCZE CELOWNICZE

3. Obroc¢ gorng czesc o 180° i ponownie sprawdz potozenie
pecherzyka.
Jezeli punkt pomiarowy znajduje sie posrodku, regulacja nie
jest potrzebna.
Jezeli pecherzyk nie jest na srodku, wykonaj ponizsze czynnosci.

4. Skoryguj potowe przesuniecia za pomocg sruby poziomujacej C.

5. Skoryguj drugg potowe przesuniecia pecherzyka przetyczka do
przekrecania srubki regulacyjne;j libelli.
Kiedy Srubka regulacyjna jest przekrecana w lewo, pecherzyk
przesuwa sie w tg samg strone.

6. Obrdc¢ gorng czesé instrumentu i kontynuuj regulacje, az pecherzyk
pozostanie na srodku w kazdym potozeniu.
Jezeli pecherzyka nie mozna ustawi¢ na srodku nawet pomimo
powtarzania regulacji, nalezy skontaktowac sie ze sprzedawcg celem
przeprowadzenia regulaciji.

* Wyreguluj pionownik optyczny instrumentu AP41 do regulac;ji
wysokosci zgodnie z procedurami kontroli i regulacji pionownika.
I3 ,35.5Pionownik optyczny”

@ Podstawa (seria TR-101/102/103R)
Libella pudetkowa w podstawie pryzmatu powinna zosta¢
wyregulowana w taki sam sposob, jak libella pudetkowa w korpusie.
[’ ,35.1Libella pudetkowa”
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39. AKCESORIA

Ponizej opisano niektére standardowe akcesoria i sposob ich wykorzystania.

Nastepujgce wyposazenie zostato opisane w innych rozdziatach.
[C7 Zasilanie i wyposazenie opcjonalne celu: ,37.ZASILANIE”, ,38.TARCZE CELOWNICZE”.

@ Pion (wyposazenie opcjonalne)
Pion stuzy do ustawiania i centrowania instrumentu w
warunkach bezwietrznych. Aby skorzystac z pionu, nalezy
rozwing¢ linke, przetozy¢ jg przez zaczep do regulacji
dtugosci, jak pokazano na rysunku, a nastepnie zawiesi¢
na haku sruby centrujgcej.

@ Kompas rurkowy (CP7) (wyposazenie opcjonalne)
Wsunh kompas rurkowy do szczeliny, poluzuj zacisk i obro¢
gorng czesé instrumentu, az igta kompasu pokryje sie z
linig celownika. W tym potozeniu ustawienie Face1 lunety
bedzie wskazywaé pétnoc magnetyczng. Docisnij zacisk i
wyjmij kompas ze szczeliny.

%

» Kompas rurkowy jest podatny na zakiécenia ze strony
magnesow lub przedmiotéw metalowych znajdujgcych
sie w poblizu. Wptyw ten moze uniemozliwi¢ doktadne
wyznaczenie pétnocy magnetycznej. Kierunku pétnocy
magnetycznej wyznaczonego w ten sposob nie nalezy
uzywac do wyznaczania bazy.

Szczelina
na kompas rurkowy

@ Lupa powiekszajgca (EL7) (wyposazenie opcjonalne)
Powiekszenie 1 40X
Pole widzenia 1 1° 20

@ Wizjer katowy (DE27) (wyposazenie opcjonalne)
Wizjer kgtowy jest wygodny w przypadku pomiaréw w

ustawieniach zblizonych do pionu lub w ciasnych ™~

uste y p y \/?
jscach. e

Powiekszenie: 30X 0 i

Po zdjeciu uchwytu z urzgdzenia iM poluzuj $rube
akcesoriow, aby zdjg¢ okular lunety. Wkre¢ nastepnie
wizjer kgtowy w jego miejsce.

IC= Zdejmowanie uchwytu: ,4.1Elementy instrumentu”
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39. AKCESORIA

@ Filtr stoneczny (OF3A) (wyposazenie opcjonalne)
Filtr nalezy zatozy¢ na obiektywie lunety w warunkach
silnego nastonecznienia, aby chroni¢ wnetrze lunety i
wzrok operatora. Filtr mozna podnies¢ bez zdejmowania.

@ Przewdd zasilania / przewéd interfejsu (wyposazenie opcjonaine)

Instrument mozna potaczy¢ z komputerem za pomoca nastepujgcych przewoddw.

Przewéd

Uwagi

DOC210

Przewéd EDC211 (rozgateziacz)

Przewdd EDC212 (rozgateziacz)

Liczba stykéw i poziom sygnatu
Ztacze typu D-sub

Zgodne z RS232C
9 stykow (zenski)

* Przewody rozgateziajgce umozliwiajg jednoczesne potgczenie instrumentu przez ztgcze RS232C (D-Sub
9 stykow) i zasilanie z zasilacza zewnetrznego.
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40. DANE TECHNICZNE

Ponizsza specyfikacja dotyczy wszystkich modeli urzgdzen serii iM, z wyjgtkiem tych, ktére zaznaczono.

Luneta

Dtugoéc

Apertura

Powigkszenie

Obraz

Rozdzielczo$¢

Pole widzenia

Minimalna odlegto$¢ ostrzenia
Regulacja ostrosci
Oswietlenie siatki celowniczej

Pomiar katow
Koto poziome i pionowe
Kierunek detekgji

171 mm

45 mm (EDM: 48 mm)
30X

prosty

2,5"

1°30'

1,3m

1 predkosé

5 poziomow jasno$ci

Enkoder absolutny obrotowy
2 strony

IACS (Niezalezny system kalibracji kata)

Jednostki
Minimalna wys$wietlana wartos¢

iM-101:

iM-102/103/105:
Doktadno$¢

iM-101:

iM-102:

iM-103:

iM-105:

(ISO 17123-3 : 2001)
Czas pomiaru
Kompensacja kolimaciji
Tryb pomiaru

Kat poziomy:

Kat pionowy:

Kompensacja kata pochylenia
Typ

Minimalna wyswietlana wartos¢
Zakres kompensac;ji
Kompensacja automatyczna
Stata kompensac;ji

Pomiary odlegtosci

Metoda pomiaru
Zrédto sygnatu

Zakres pomiarowy

Tak
Stopnie/Gon/Mil (wybierane)

1" (0,0002 gon / 0,005 mil) / 0,5" (0,0001 gon / 0,002 mil) (do wyboru)
1" (0,0002 gon / 0,005 mil) / 5" (0,0010 gon / 0,02 mil) (do wyboru)

4
on
gn
5n

0,0003 gon / 0,005 mil)
0,0006 gon /0,010 mil)
0,0010 gon /0,015 mil)
0,0015 gon / 0,025 mil)

P

0,5 s lub mniej
Wt./Whyt. (do wyboru)

Prawo/Lewo (do wyboru)
Zenit/Poziomo/Poziomo +90° /% (do wyboru)

Cieczowy dwuosiowy czujnik pochylenia
1"

+6'(+0,1111 gon)

ON (V & H/V)/OFF (do wyboru)

Mozna zmieniac

System pomiaru przesuniecia fazy

Laser diodowy (690 nm) Class 3R

(IEC60825-1 Ed.3.0: 2014/ FDA CDRH 21CFR Part 1040.10 i 1040.11
(zgodne z normami FDA dotyczgcymi produktéw laserowych z
wyjatkiem odstepstw przewidzianych w Laser Notice No. 50 z dnia 24
czerwca 2007 r.))

(Jezeli w trybie konfiguracji wybrano pryzmat lub folie odblaskowg, moc
wyjsciowa bedzie odpowiednikiem klasy 1).

(Stosowanie pryzmatu / folii odblaskowej w normalnych warunkach
atmosferycznych™ / *2 dobre warunki atmosferyczne).
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Minipryzmat OR1PA"3:
Pryzmat kompaktowy CP0173;

1,3 do 500 m (1640 stop)
1,3 do 2 500 m (8200 stop)

Pryzmat standardowy APO1AR X 1°3:

Folia odblaskowa RS9ON-K"4:
Folia odblaskowa RS50N-K4:
Folia odblaskowa RS10N-K™:

Pomiar bezlustrowy (tarcza biata):

Pryzmat (sledzenie):

Folia odblaskowa ($ledzenie)™

1,3 do 5000 m (16 400 stop)
1,3 do 6000 m (19 680 stop) 2
1,3 do 500 m (1640 stop)

1,3 do 300 m (980 stop)™ 6
1,3 do 300 m (980 stop)

1,3 do 180 m (590 stop)™> 6
1,3 do 100 m (320 stop)

1,3 do 60 m (190 stop)™3 "6
0,3 do 800 m (2620 stop)”’
(0,3 do 1000 m (3280 stop))2 "8 "9
1,3 do 1000 m (3280 stop)
1,3 do 350 m (1140 stop)

1,3 do 210 m (680 stop)™> 6

Bezlustrowy (biaty) (Sledzenie, droga):

Minimalna wy$wietlana wartos¢
Pomiar doktadny/szybki:

Pomiar ze $ledzeniem/droga:

0,3 do 300 m (980 stop)”7

0,0001 m (0,001 stopy / 1/16 cala) / 0,001 m (0,005 stopy / 1/8 cala)
(do wyboru)

0,001 m (0,005 stopy / 1/8 cala) / 0,01 m (0,1 stopy / 1/2 cala)

(do wyboru)

Minimalna wyswietlana odlegto$¢ skosna (poza $ledzeniem)

Jednostki odlegtosci

9600,000 m (31 490 stop) (w przypadku uzycia pryzmatu lub folii
odblaskowej)

1200,000 m (3930 stép) (pomiar bezlustrowy)

m/stopy/cale (do wyboru)

Doktadnos¢ (D: pomiar odlegtosci; Jednostka: mm) (W normalnych warunkach atmosferycznych™)

Z pryzmatem)*3
Pomiar dokfadny:
Pomiar szybki:

(Z folig odblaskowg
Pomiar dokfadny:

Pomiar szybki:

(Pomiar bezlustrowy (bia{y))*7

Pomiar dokfadny:

)4

Pomiar szybki:

Tryby pomiaru

Czas pomiaru’14:

Pomiar dokfadny:
Pomiar szybki:

Pomiar ze sledzeniem:

(1,5 + 2 ppm X D) mm 1012713
(5 + 2 ppm X D) mm*12

(2 +2 ppm X D) mm
(5+2ppm X D) mm

(2 + 2 ppm X D) mm (0,3 do 200 m)“11 *12

(5 + 10 ppm X D) mm (powyzej 200 do 350 m)

(10 + 10 ppm X D) mm (powyzej 350 do 1 000 m)

(6 + 2 ppm X D) mm (0,3 do 200 m)"11 *12

(8 + 10 ppm X D) mm (powyzej 200 do 350 m)

(15 + 10 ppm X D) mm (powyzej 350 do 1 000 m)

Pomiar doktadny (pojedynczy/powtarzany/usredniony)/Pomiar szybki
(pojedynczy/powtarzany)/Sledzenie/Droga (bezlustrowy) (do wyboru)
(najkrétszy czas przy dobrych warunkach atmosferycznych*z, bez
kompensaciji, prawidtowe ustawienia EDM ALC, odlegtosé skosna)
ponizej 1,5 s, nastepne co 0,9 s lub szybciej

ponizej 1,3 s, nastepne co 0,6 s lub szybciej

ponizej 1,3 s, nastepne co 0,4 s lub szybciej
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Korekcja atmosferyczna:
Zakres wpisywanych temperatur: -35,0 do 60,0°C (doktadnos¢ 0,1°C) / -31.0 do 140.0°F
(doktadnosc¢ 0.1°F)
Zakres wpisywanych cisnieh: 500,0 do 1400,0 hPa (doktadnos¢ 0,1 hPa)
375,0 do 1050,0 mm Hg (dokfadnos¢ 0,1 mm Hg)
14,80 do 41,30 cala Hg (doktadnos¢ 0,01 cala Hg)
Zakres wpisywanej wilgotnosci: 0,0 do 100,0% (doktadnos¢ 0,1%)
Zakres wpisywanych wartosci ppm: -499,9 do 499,9 ppm (dokfadnos¢ 0,1)
Korekcja statej pryzmatu -99,9 do 99,9 mm (doktadnos¢ 0,1 mm)
0 mm state do pomiaréw bezlustrowych
Kompensacja krzywizny Ziemi i refrakc;ji:
No/Yes K=0.142/Yes K=0.20 (do wyboru)
Wartos¢ wspétczynnika skali 0,5do 2,0
Kompensacja poziomu morza No/Yes (do wyboru)

*1: Nieznaczne zamglenie, widzialnos$¢ okoto 20 km, storce, nieznaczne drgania.

*2: Bez zamglenia, widzialnos¢ ok. 40 km, chmury, brak drgan.

*3: Podczas pomiaru odlegto$ci 10 m lub mniejszej skieruj pryzmat w strone instrumentu.

*4: Podane wartosci dotyczg sytuacji, w ktorej wigzka lasera pada na folie odblaskowg pod katem w
granicach 30°.

*5: Pomiar w temperaturze -30 do -20°C (-22 do -4°F) (model niskotemperaturowy) / 50 do 60°C (122 do
140°F) (model standardowy)

*6: Dolny limit temperatury wynosi -30°C (-22°F) w przypadku pracy z folig odblaskowg (model
niskotemperaturowy)

*7: Podane wartosci dotyczg szarej karty Kodak zwrdconej strong biatg (wspétczynnik odbicia swiatta 90%),
natezenie o$wietlenia ponizej 5000 Ix, a wigzka lasera pada prostopadle na karte.

*8: Podane wartosci dotyczg szarej karty Kodak zwréconej strong biatg (wspotczynnik odbicia swiatta 90%),
natezenie o$wietlenia ponizej 500 Ix, a wigzka lasera pada prostopadle na karte. (800 m lub wiecej)

*7,*8:Podczas pomiaréw bezlustrowych zakres pomiarowy i doktadnos¢ ulegng
zmianie zaleznie od wspotczynnika odbicia Swiatta celu, warunkéw pogodowych i warunkéw lokalnych.

*9:  Wartosci mogg by¢ inne zaleznie od kraju lub regionu.

*10: Doktadnos$¢ wynosi (2 + 2 ppm X D) mm dla zakresu odlegtosci 1,3 do 2 m.

*11: Doktadno$¢ wynosi (5 + 2 ppm X D) mm dla zakresu odlegtosci 0,3 do 0,66 m lub mnie;j.

*42: W temperaturach -35 do -30°C (-31 do -22°F) warto$¢ wynosi 4 ppm zamiast 2 ppm.

*13:1SO 17123-4: 2012

*14: Podane wartosci po wybraniu trybu ECO. Pomiar doktadny: ponizej 2,0 s + co 0,9 s lub mniej, pomiar
szybki: ponizej 1,8 s + co 0,6 lub mniej, pomiar ze Sledzeniem: ponizej 1,8 s + co 0,4 s lub mniej

Oswietlenie pomocnicze

Zrédto $wiatta LED (czerwona 626 nm / zielona 524 nm)
Widzialnosé 1,3do 150 m"!
Kat widzenia prawo i lewo / w gore i w dot: +4° (7 m/ 100 m)

Zdolno$¢ rozdzielcza w centrum (szerokos¢)
4’ (okoto 0,12 m /100 m)
Jasnos¢ 3 poziomy (jasny/normalny/ciemny)

Pamie¢ wewnetrzna
Pojemnos¢ okoto 50 000 punktow

Pamieé zewnetrzna
Pamie¢ US (maks. 32 GB)
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Przesytanie danych
Wejscie/wyjscie danych Asynchroniczne szeregowe, zgodne z RS232C
USB USB 2.0 (High Speed), gniazdo typu A, zgodnos¢ tylko z pamiecig USB.

Technika tacznosci bezprzewodowej Bluetooth (opcja) 1°

Metoda transmisji FHSS

Modulacja GFSK (kluczowanie czestotliwosci z gaussowskim ksztattowaniem
impulsu)

Zakres czestotliwosci 2,402 do 2,48 GHz

Profil Bluetooth SPP, DUN

Klasa zasilania Class 1.5

Uzyteczny zakres odlegtosci okoto 10 m (w przypadku komunikacji z SHC-500)16 *17

*15: Funkcja Bluetooth moze by¢ niedostepna zaleznie od przepisoéw telekomunikacyjnych w danym kraju
lub regionie, gdzie zakupiono instrument. Informacje szczegétowe mozna uzyskaé u lokalnego
sprzedawcy.

*16: Brak przeszkod, kilka samochodéw lub zrédet emisiji fal radiowych / interferencji w poblizu instrumentu,
brak opadéw.

*47: Uzyteczny zakres odlegtosci moze by¢ mniejszy zaleznie od specyfikacji Bluetooth drugiego urzadzenia.

Bezprzewodowe polaczenie LAN™20

Odlegto$é komunikacii 10 m (warunki jak w pomieszczeniu) 18 ™19
Specyfikacja transmisji IEEE802.11g/IEEE802.11b/IEEE802.11n
Metoda dostepu Tryb infrastruktury, tryb ad hoc

Zakres czestotliwosci 2,412 do 2,472 MHz (kan. od 1 do 11)

*18:Brak przeszkdd, kilka samochoddw lub Zrédet emis;ji fal radiowych / interferencji w poblizu instrumentu,
brak opadéw.
*19: Uzyteczny zakres moze ulec zmianie zaleznie od warunkéw komunikac;ji.

System telematyki 2%
Sieci komodrkowe 3G/2G
GPs™! L1 (do monitorowania pofozenia)

*20: Funkcja bezprzewodowego potgczenia LAN / system telematyki moze nie by¢ wbudowany zaleznie od
modelu urzgdzenia.

*21: Polozenie instrumentu moze nie by¢ okreslone, jesli gory, budowle, linie energetyczne, drzewa itp.
ograniczajg odbiér sygnatu z satelitéw.

Zasilanie
Zrédto zasilania Akumulator Li-ion BDC70
Czas pracy w temp. 20°C
Pomiar katéw i odlegtosci (Pomiar pojedynczy w trybie doktadnym = co 30 s) :

BDC70: ok. 21 godzin

BDCG60A (akumulator zewnetrzny, wyposazenie opcjonalne):
ok. 26 godzin

BDCG61A (akumulator zewnetrzny, wyposazenie opcjonalne):
ok. 52 godzin

(tryb eco EDM)

BDC70: ok. 28 godzin

BDC60A (akumulator zewnetrzny, wyposazenie opcjonalne):
ok. 34 godzin

BDC61A (akumulator zewnetrzny, wyposazenie opcjonalne):
ok. 68 godzin
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Wskaznik stanu zasilania
Automatyczne wytgczenie zasilania
Zewnetrzne zrédio zasilania

Akumulator (BDC70)
Napiecie nominalne:
Pojemnos¢:
Wymiary
Masa:

tadowarka (CDC68A)
Napiecie wejsciowe:

4 poziomy
5 poziomow (5/10/15/30 min/Not set) (do wyboru)
6,7do 12V

72V

5240 mAh

40 (szer.) x 70 (gt.) x 40 (wys.) mm
ok. 197 g

100 do 240 VAC

Czas tadowania akumulatora (w 25°C):

BDC70:

Zakres temperatur tadowania:

ok. 5,5 godziny (Ladowanie moze trwac¢ diuzej niz podane czasy, gdy
temperatura otoczenia jest bardzo wysoka lub bardzo niska).
0do 40°C

Zakres temperatur przechowywania: -20 do 65°C

Wymiary:
Masa:

Ogélne
Wyswietlacz
Podswietlenie:
Panel obstugowy (klawiatura)

Przycisk uruchomienia
Czutosé libell
Libella pudetkowa:
Libelle elektroniczne:

Pionownik optyczny
Obraz:
Powiekszenie:

Min. odl. ostrzenia:

Pionownik laserowy 22
Zrédto sygnatu:

Doktadnos$¢ wigzki:

Srednica plamki:

Regulacja jasnosci:

Automatyczne wylgczenie:
Funkcja kalendarza/zegara
Funkcja wskaznika laserowego

Temperatura pracy (bez kondensaciji)

Modele standardowe:
Modele niskotemperaturowe:

94 (szer.) x 102 (gt.) x 36 (wys.) mm
ok. 170 g

graficzny LCD, 192 X 80 pikseli

W1L/Wyt. (do wyboru)

28 przyciskéw (programowe, obstugowe, wytgcznik zasilania,
oswietlenie) z podswietleniem

Tak (po prawej)

10'/2 mm
Zakres obrazowania graficznego: 6’ (okrag wewnetrzny)
Zakres obrazowania cyfrowego: + 6" 30"

Prosty
3X
0,5m

dioda laserowa 635 +10 nm (Class 2 IEC60825-1 Ed. 3.0:2014/FDA
CDRH 21CFR czeéci 1040.10i 1040.11 (zgodne z normami FDA
dotyczacymi produktéw laserowych z wyjgtkiem odstepstw
przewidzianych w Laser Notice No. 50 z dnia 24 czerwca 2007 r.))

1 mm lub mniej (gdy gtowica statywu znajduje sie na wysokosci 1,3 m).
23 mm lub mniej

5 poziomow

Dostepne (wytaczenie zasilania po 5 min)

Tak

Wt./Wyt. (do wyboru)

-20 do 60°C (-4 do 140°F) "23
-35 do 50°C (-31 do 122°F) "6

Temperatura przechowywania (bez kondensac;ji)

Modele standardowe:
Modele niskotemperaturowe:
Odpornos¢ na pyt i wode:

-30 do 70°C (-22 do 158°F)
-35 do 70°C (-31 do 158°F)
IP66 (IEC 60529: 2001)
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Wysokos$¢ instrumentu 192,5 mm od powierzchni montazowej spodarki
236 mm +5/-3 mm od spodu spodarki
Wymiary (z uchwytem)
Ekran z obu stron: 183 (szer.) x 181 (gt.) x 348 (wys.) mm
Ekran z jednej strony: 183 (szer.) x 174 (gt.) x 348 (wys.) mm
Masa (z uchwytem i akumulatorem) 5,3 kg (11,7 funta)

*22: Pionownik laserowy jest dostepny jako opcjonalne wyposazenie fabryczne zaleznie od kraju lub miejsca
zakupu instrumentu.

*23: Bez bezposredniego swiatta stonecznego w przypadku wysokich temperatur 50 do 60°C
(122 do 140°F).
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41.1 Reczne indeksowanie kota pionowego w pomiarach Face 1/2:

Potozenie punktu 0 kota pionowego jest w niemal 100% doktadne, ale w razie koniecznosci przeprowadzenia
wyjatkowo doktadnych pomiaréw kata pionowego, mozna wyeliminowa¢ ewentualne niedoktadnosci,
wykonujgc ponizsze czynnosci.

%

« Jezeli zasilanie jest wytgczone, indeksowanie kota pionowego jest nieskuteczne. Nalezy je wykonywaé po
kazdym wigczeniu zasilania.

« Jezeli trzeba odswiezaé zarejestrowang statg offsetu kolimacji, trzeba przeprowadzié¢ procedure kontroli i
regulacji kolimaciji.
I3 ,35.3Kolimacja”

PROCEDURA

1. W trybie konfiguracji wybierz opcje ,Obs. condition”. W opcji
»V manual” (metoda indeksowania kota pionowego) wybierz
ustawienie ,Yes”.

2. Naciénij przycisk [OBS] na ekranie stanu. -
Na ekranie pojawi sie elektroniczna libella kotowa. Tilt

3. Wypoziomuj instrument i naci$nij [OK].

Kat pionowy V1 bedzie wy$wietlany w polu ,Take F1”.

(0 Set
Take F1
ZA V1
HAR 0°00'00"
4. Dokfadnie wyceluj na wyrazny pryzmat w odlegto$ci ok. 30 ,
metréw w poziomie lunetg ustawiong w potozeniu in Face 1. 0 Set
Nacisnij przycisk OK. Kat pionowy V2 bedzie wyswietlany w Take F2
polu ,Take F2". ZA V2
HAR 0°00'00"

5. Obroc¢ gorng czesc o 180° i zacisnij zacisk. Ustaw lunete w
potozeniu Face 2 i doktadnie wyceluj na ten sam pryzmat.
Nacisnij przycisk OK.

Zostang wyswietlone katy pionowy i poziomy.
Procedura indeksowania kata pionowego jest zakonczona.
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41.2 KOREKCJA ZE WZGLEDU NA ZALAMANIE SWIATLA | KRZYWIZNE ZIEMI

Instrument podczas pomiaru odlegto$ci uwzglednia zatamanie Swiatta w atmosferze i krzywizne ziemi.

Wzér do obliczania odlegtosci
Wzér na obliczanie odlegtosci z uwzglednieniem korekciji refrakcji i krzywizny ziemi. Postugujgc sie ponizszym
wzorem mozna przeliczaé odlegtosci poziome i pionowe.

Odlegtos¢ pozioma D = AC(a)
Odlegtos¢ pionowa Z = BC()
D = L{cosa - (26 - vy) sino}

Z = L{sino. + (0 - ) cosoy}

06 =L.cosa/2R : Wspdtczynnik korekcji krzywizny ziemi
g =K.Lcoso/2R : Wspodtczynnik korekcji refrakcji w atmosferze
K=0,142lub 0,2 : Wspdtczynnik refrakcji (Ref.index)

R =6371km . Promien Ziemi
a . Kat wzniesienia
L : Odlegtos¢ skosna
L B
a
— A

Promien ziemi
R =6371 km

[’ Zmiana wartosci ,K” (wspotczynnika refrakcji): ,33.1Warunki obserwacji - Kat/pochylenie”
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42.PRZEPISY

Region/
kraj

Dyrektywy/
Przepisy

Opis

US.A

FCC-Class B

Zgodnos¢é z FCC

OSTRZEZENIE:

Zmiany lub modyfikacje niniejszego urzgdzenia, ktore nie zostaty
jednoznacznie zatwierdzone przez strone odpowiedzialng za zgodnos¢,
mogg spowodowacé utrate uprawnien uzytkownika do obstugi sprzetu.

UWAGA:

To urzgdzenie zostato przetestowane i uznane za zgodne z ograniczeniami
przewidzianymi dla urzadzen cyfrowych klasy B, zgodnie z czescig 15
przepisow FCC. Ograniczenia te majg zapewni¢ odpowiednig ochrone
przed szkodliwymi zaktéceniami w instalacjach domowych. To urzgdzenie
wytwarza, wykorzystuje i moze emitowac energie o czestotliwosci radiowej,
a jesli nie jest zainstalowane i uzytkowane zgodnie z instrukcjami, moze
powodowaé szkodliwe zaktdcenia w komunikacji radiowe;.

Nie ma jednak gwarancji, ze zaktdcenia nie wystgpig w okreslonej instalacji.
Jesli urzgdzenie powoduje szkodliwe zaktécenia w odbiorze radiowym lub
telewizyjnym, ktére mozna ustali¢ poprzez wytgczenie i ponowne wtgczenie
urzgdzenia, zaleca sie wyprébowanie jednego lub kilku ponizszych
srodkow:

- Zmieni¢ ustawienie lub potozenie anteny odbiorcze;j.
- Zwiekszy¢ odlegtos¢ pomiedzy urzgdzeniem a odbiornikiem.

- Podtgczy¢ urzadzenie do gniazda w obwodzie innym niz ten, do ktérego
jest podtgczony odbiornik.

- Skonsultowa¢ sie ze sprzedawcg lub doswiadczonym technikiem radiowo-
telewizyjnym, aby uzyskaé¢ pomoc.

Srodki zgodnosci

To urzgdzenie jest zgodne z czescig 15 przepiséw FCC, jego obstuga jest
obwarowana dwoma nastepujgcymi warunkami: (1) Urzgdzenie to nie moze
powodowacé szkodliwych zaktécen, oraz (2) urzadzenie musi akceptowaé
wszelkie odebrane zaktécenia, w tym zaktécenia, ktére mogg powodowaé
niepozgdane dziatanie.

Nadajnik nie moze wspétpracowac z zadng inng anteng ani nadajnikiem.

To urzgdzenie jest zgodne z normami FCC dotyczacymi narazenia na
promieniowanie radiowe o wartosciach okreslonych dla Srodowiska
niekontrolowanego i spetnia wytyczne FCC dotyczgce czestotliwosci
radiowych (RF). To urzgdzenie ma bardzo niski poziom energii RF, ktéry
zostat uznany za dopuszczalny bez koniecznosci oceny maksymalnego
dozwolonego oddziatywania (MPE). Pozgdane jest, aby urzadzenie byto
instalowane i obstugiwane w taki sposob, aby zrédto energii RF znajdowato
sie co najmniej 20 cm lub wiecej od ciata osoby.

Kalifornia,
USA.

Proposition
65

OSTRZEZENIE: Praca z przewodem w tym produkcie lub

w akcesoriach sprzedawanym z tym produktem wigze sie z
narazeniem na otdw, ktory jest pierwiastkiem uznanym przez
stan Kaliforina za przyczyne uszkodzen ptodu i innych wad
rozrodczych. Umy¢ rece po pracy.

Kalifornia,
USA.

Nadchlorany
(bateria
litowa typu
CR)

Niniejszy produkt jest wyposazony w baterie litowg typu CR,
ktéra zawiera nachloran — wymaga specjalnego traktowania.
http://www.dtsc.ca.gov/hazardouswaste/perchlorate/

Uwaga ; Dotyczy tylko stanu Kalifornia w USA

222




42. PRZEPISY

Region/ Dyrektywy/

kraj Przepisy Opis

Kaliforniai | Recykling
NY, USA. | baterii

NIE WYRZUCAC AKUMULATOROW. NALEZY JE ZUTYLIZOWAC.

Procedura zwrotu zuzytych ogniw niklowo-wodorowych i
niklowo-kadmowych do firmy Topcon Positioning Systems Inc. w USA.
Mate akumulatory otowiowe zelowe i akumulatory litowo-jonowe
Akumulatory

Firma Topcon Positioning Systems Inc. w USA ustanowita procedure, na
podstawie ktorej uzytkownicy produktéw Topcon mogg zwraca¢ zuzyte ogniwa
niklowo-wodorowe (Ni-MH), niklowo-kadmowe (Ni-Cd), zelowe akumulatory
ofowiowe (Pb) i ogniwa litowo-jonowe (Li-ion) do firmy Topcon w celu
przeprowadzenia prawidtowej utylizacji. Procedura ta obejmuje wytgcznie
ogniwa Topcon.

Wiasciwa wysytka wymaga, aby akumulatory lub ich pakiety byly nienaruszone
i nie wykazywaty sladéw zadnych wyciekéw. Metalowe koncowki poszczegéinych
akumulatoréw trzeba zabezpieczy¢ taSmg samoprzylepng, aby unikng¢ zwarcia
i wzrostu temperatury lub mozna pojedyncze ogniwa umiesci¢ w woreczkach
plastikowych. Nie mozna rozmontowywac pakietow akumulatoréw przed ich
wystaniem.

Klienci firmy Topcon odpowiadajg za zachowanie zgodnosci z przepisami
federalnymi, stanowymi i lokalnymi, dotyczacymi pakowania, oznakowania
i wysytania akumulatoréw. Na opakowaniu musi znalez¢ sie adres zwrotny,
przesytka musi by¢ optacona przez nadawce i wystana pocztg lgdowg. Pod
zadnym pretekstem nie mozna wysytaé zuzytych akumulatoréw
poczta lotnicza.

Nieprzestrzeganie powyzszych wymagan bedzie skutkowato odrzuceniem
tprzesyiki na koszt nadawcy.

Przesytki nalezy adresowac do: Topcon Positioning Systems, Inc.
C/O Battery Return Dept. 150
7400 National Dr.
Livermore, CA 94551

NIE WYRZUCAC AKUMULATOROW. NALEZY JE ZUTYLIZOWAC.

Kanada ICES-Class B| To urzadzenie cyfrowe klasy B spetnia wszystkie wymogi kanadyjskich
przepisdw o urzgdzeniach mogacych powodowac zaktécenia.

Cet appareil numérique de la class B respecte toutes les exigences du
Réglement sur le matérique brouilleur du Canada.

To urzgdzenie cyfrowe klasy B jest zgodne z normg kanadyjskg ICES-003
Cet appareil numerique de la Class B est conforme a la norme NMB-003
du Canada.

Dziatanie podlega dwém nastepujgcym warunkom: (1) Urzadzenie nie
moze powodowac zaktdcen, oraz (2) urzgdzenie musi akceptowac
wszelkie zaktécenia, w tym zaktécenia, ktére mogg powodowaé
niepozgdane dziatanie.

To urzgdzenie jest zgodne z normami IC dotyczgcymi narazenia na
promieniowanie radiowe o wartosciach okreslonych dla srodowiska
niekontrolowanego i spetnia wymagania okreslone w dokumencie RSS-
102 w wytycznych IC dotyczacych czestotliwosci radiowych (RF). To
urzgdzenie ma bardzo niski poziom energii RF, ktory zostat uznany za
dopuszczalny bez koniecznosci oceny maksymalnego dozwolonego
oddziatywania (MPE). Pozgdane jest, aby urzgdzenie byto instalowane i
obstugiwane w taki sposob, aby zrédto energii RF znajdowato sie co
najmniej 20 cm lub wiecej od ciata osoby.
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42. PRZEPISY

Region/ Dyrektywy/

kraj Przepisy Opis

UE EMC-Class B |INFORMACJA O EMC

RE W miejscach przemystowych lub w sgsiedztwie instalacji przemystowych
urzgdzenie moze by¢ narazone na dziatanie zaktécen
elektromagnetycznych. W takich warunkach nalezy sprawdzi¢ dziatanie
urzadzenia przed uzyciem.

Ten produkt jest zgodny z testami Srodowisk przemystowych pod katem
zakidcen elektromagnetycznych.

Niniejszym firma TOPCON CORPORATION oswiadcza, ze typ sprzetu
radiowego w tym urzgdzeniu jest zgodny z Dyrektywg 2014/53/UE.
Deklaracja zgodnosci UE jest dostepna na zgdanie. Skontaktuj sie ze
sprzedawca.

Producent
Nazwa : TOPCON CORPORATION
Adres . 75-1, Hasunuma-cho, Itabashi-ku, Tokio, 174-8580 JAPONIA

Przedstawiciel i importer w Europie
Nazwa : Topcon Europe Positioning B.V.
Adres : Essebaan 11, 2908 LJ Capelle a/d IJssel,

UE WEEE
Dyrekt
yrextywa E Dyrektywa WEEE

= Symbol ten ma zastosowanie tylko do panstw cztonkowskich UE.

Ponizsze informacje dotyczg wytgcznie panstw cztionkowskich UE:
Uzycie symbolu oznacza, ze ten produkt nie moze by¢ traktowany jako
odpad z gospodarstw domowych. Dbajgc o wiasciwg utylizacje produktu
przyczyniasz do zapobiegania potencjalnym negatywnym konsekwencjom
dla $rodowiska i zdrowia ludzkiego, ktére mogtoby spowodowaé
niewtasciwe postepowanie z odpadami tego produktu. Aby uzyskac
szczegdtowe informacje na temat odbioru i recyklingu tego produktu,
nalezy skontaktowac sie ze sprzedawca.

UE Dyrektywa
UE o EY, Dyrektywa UE o bateriach

bateriach Symbol ten ma zastosowanie tylko do panstw cztonkowskich UE.

Uzytkownik baterii nie moze ich usuwac¢ jako niesegregowanych odpadéw
ogolnych, ale nalezy zadbac o nalezyte traktowanie.

Jesli symbol chemiczny jest wydrukowany pod symbolem
przedstawionym powyzej, to oznacza on, ze akumulator zawiera
metal ciezki w okreslonym stezeniu. Znaczenie jest nastepujace:

Hg: rte¢ (0,0005%), Cd: kadm (0,002%), Pb: otéw (0,004%)

Skfadniki te mogg stanowi¢ powazne zagrozenie dla ludzi
i Srodowiska naturalnego.

Produkt zawiera ogniwo guzikowe.

Akumulatoréw nie mozna wymieni¢ samodzielnie. W razie
koniecznosci wymiany i (albo) utylizacji akumulatoré nalezy
skontaktowac sie ze sprzedawca.
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